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Upinac{ zaffzen{ pracovafho orgénu'nakiadaée nebo jei‘-ébui?'

Upinac{ zafizen{ pracovniho orgénu
nekladafe nebo jerdbu. '

Vynélez Fed{ rychloupinéni pracov -
nich orgénd &elnich nekladadd k viloZnfkov -
vé 84sti. Na konci v§loZnfkového ramene je
uchycena vykyvné ovlddaci konzola s vyie-
zy, napojend na linedrn{ motor a opatfend
jednak dchytnym vybrénim, se dvima dose- .
dacimi obloukovymi plochemi prvniho dchyt-
ného Zepu lopaty, Jjednak ﬁchytnyxy vitezem
druhého dchytného &epu lopaty, kterfito
dchytny vyfez je uzavien odprufenym kluz-
nya zemykacim klfnem, opat¥enjym néb¥hovou .
plochou. o R
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Vyndlez se tykd upinaciho zafizeni pracovniho orgénu nakladade nebo gefébu.

» Pracovni orgény nekladadd a jerdbl, Jako jsou lopaty, vidle a jiné jsou upevnovény
na Spicy jerdbové nebo vyloZnikové Eésti t&chto stroju zaf{zenfmi, které umozpugi jejich
pokud ﬁpzno snadnou a rychlou vyménu. Uchyceni t&chto pracovnich orgéni se provéd{ vétdi-
nou do vidlice s manuelnfm zajistovénim pomoct kolikﬁ, gepd a podobn¥ jef je Zasto obt{i-
né proveditelné. Jiné pouiivané provedeni je opatfeno héky s 8epy jak na bo&nich st&néch,

tek na zadn{ %4sti pracovniho néfadf. Spole&nou nevyhodou vSech t&chto dosud popisova -
nych zarfzenf je sloZitost montdZe pracovniho néiadf, naméhavost a poteba pom&rné& znad-
ného ¥asu pot¥ebného pfo montds i demontd¥ téchto ustrojfi. Navic v&t3ina dosud pouZiva-
nych upinacich zaftzé;f obsshuje r&zné konstrukéni prvky} které se pii nevhodné poloze

~ snadno vzp¥{¥{ a demontdZ, pfipadné 1 monté¥ pracovn{ho néfad{ znemoZnuji.

Jsou znémé zarfzeni s vyménnyml pracovnimi orgény, které 81ce umofinu j{ proveden{
manipulace, spojené s vyménou a&}omatlcky, avdak musi byt pro tento G&el vybavena néklad-
nym, slofitym a pom&rn& poruchovym hydréulickym, pneumatickym nebo jinym uétrojim, co’
Jjednak znadn& zvysuje potizovaci i provozni néklady, Jednak pek negativné ovlivnuje

provozuschopnoat strOJe.

Tyto nevyhody a nedostatky jsou do znadné miry odstraniny upinaci{, zafizenim pra-
covniho orgénu nakladade nebo‘jerébu podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivéd v tom, Ze
vykyvné ovlddaci konzola je opat¥ena jednak déhytnym vybrénim se dvéma dosedacimi_oblou—
kovymi plochami prvnfho dchytného &epu, jednak dchytnym vaeiem druhého dchytného &epu
lopaty, kterj#to vchytny vyfez je uzavien odpruZenym kluznym zamykacim klinem opatienym
- .néb&hovou plochou. .

Upinaci za¥fzen{ pracovniho orgénu nakladade nebo jersbu podle vyndlezu p¥indsi
takové konstrukdn{ resenf, které zabezpeduje konstruklné jednoduché, levné a bezpelné
spojeni ¥pice vyloZnfku stroje s pracovnim ndi#adim, Je zaloZeno na jednoduéhém principu
8 cilem dosa¥enim co nejmen§i mo¥né ndmehy pi#i této pracovn{ operaci. P¥itom umo%nuje
provést monté% i demontd? bez nebezped{ vzprileni a dosaZené spojeni a nebo rozpo jeni je

spolehlivé proveditelné a provozuschopné.

Priklad proveden{ zarf{zen{ podle vynélezu je zndzorn&n na piipo jenych vykrese¢h,
kde obr. 1 predstavuje bokorys zarfzeni v rozpojeném stévu ve‘fézi'pred provedenim vliast-
niho spogeni, obr, 2 je &éstedinym bokorysnym iezem detailu z obr. 1, obr. 3 zndzornu je
pri&ny ez z obr. 2, obr. 4 je bokorysnym detallem z obr. 2 a obr. S predstavuje &dsted-
ny nérysny ez z obr. 4.

Ne neznézorn&ném traktoru nebo jiném energetickém pojizdném stroji je otoZn& upev-
néno alespon jedno vylo¥nikové rameno l. K n&mu je nakloubene dvo jzvratnd péka 24, sklou-
bend s linedrnim hjdromotoreﬁ 25, naptffklad hydraulickym védlcem, a na druhém konci pak
prikloubena ovléddaci péka 3, skloubend kloubem 23 s vykyvnou ovlédaci konzolou 4. Ta'je
pomoci spojovaciho &epu 20 uchycena ke konci vyloZnikového ramene 1, jeZ jsou s vyhodou
zdvo jena, po ka%dé strand lopaty 2, a tedy jsou rovnéZ i dvé& konzoly 4. Kaidé‘konzola 4
se s_vﬁhodou skl4d4 ze dvou bodnic 14, spojenych p¥fintky 21.
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. Ka¥dé konzola 4 je vpredu opat¥ena dchytnym vybrénfm 5 pro prvni Gchytny &ep 6 lopaty 2,
pridem? toto vybrénf 5 je ve své zadn{ &dsti opat¥eno horn{ dosedact obloukovou plochou
22 a ve své spodn{ %4ati je opattena spodnf dosedacf obloukovou plochou 1. V zadnf &ésti
jé konzola 4 opat¥ena uchytnym vyfezem pro druhy dchytny éep 9 lopaty 2. Oba ﬁchythé '
%epy 6, 9 jsou k lopatd 2 uchyceny pomoc{ spojovaciho nosniku 26. U dchytného vytrezu 8

Je upraven kluzny zamykac{ klin 10, opatfeny nébshovou plochou 1ll. Klin 10 je uloZen ve
vodfeim pouzdie 12 a d0léhd na n&j pruZina 13. Pomoc{ spojovaqiho‘éroubu_lg Jje se zamyka-
c¢im klinem 10 spojen ovladac{ dchyt 16, zasahujfc{ do vodfcfho ﬁlozenills. Vné js{ plocha
bo¥nice 14 je opat¥ena vodfc{ drdZkou 15 klfnu 1Q0. Ovlédact dchyt 15 Je opatfen zagléfo-
vacim vyfezem 17, pro ‘jeho zajiténf na okraj vodiciho uloZen{ 18.

 Zarizent podle vyndlezu pracuje takto : Lopata 2 jé uloieng na podloéce (neznézor-
néno) a opfena &eln¥ o pevnou piekdZku (neznézorndno). Pojezdem trekénihp prostiedku s
vyloinikovymi reameny 1 a tfm i soudasn¥ s ovlddacimi konzolami 4 p¥ibl{i#{ se dchytné vy-
brénf 5 uchytnému &epu 6 tak, aZ dchytny &ep 6 dosedne na obloukovou plochu 7 vyﬁcbytném
vybréni 5. Shodné vysky dchytného vybréhi 2 8 Cepem 6 sé doséhne &innost{ hydraulicky
ovlédanych vyloZnfkovych ramen 1. Nyni se vylo¥nfkovd ramena 1 V

-

zvedaji do vysky a po té
se pomoci hydraulicky ovlddané ovlddaci péky 3 zaklépf ovlddac{ konzola_i, pFidemz
dchytny Zep 9 lopaty 2 se pribli¥uje k uchytnému vyfezﬁ 8 ovlédacf konzoly 4 & tim i k-
néb&hové plode 1l zamykacfho klinu 10 a soulasné& se ¥ep 6§ lopaty 2 posouvé ve vybréni 5
do dosedaci obloukové plochy 22 ﬁchytného_vybréni 5 ovlédaci konzoly 4. Po najetf &epu
2 na néb&hovou plochu 1l zamykacfho klfnu 10 se tento posune a uvolni dchytny vyrez 8
ovlédact kohzoly 4. Po dosednut{ Zepu § na dosedacf obloukovou plochu 22 dchytného vybrd-
n{ 5 ovlédac{ konzoly 4 a po désednuti %epu 9 do udchytného vyrezu § se zamykacf klin 10
vrét{ pomoct pruZiny 13 do plvodn{ polohy a uzamkne &ep 9 lopaty 2 v Gchytném vyrezu g
ovlddac{ konzoly 4 a spojen{ je ukondeno. Rozpojenf lopaty 2 od vyloznikovych ramen 1 se
provede vysunutim zamykacfho klfnu 10 z dchytného vyrezu 8 ovlddaci{ konzoly 4 pomoci
ovlédactho dchytu 16 spo jeného spojovacim Sroubem 19 se zamykacim klfnem 10 ovlddacf kon-
zoly 4 a tim nastane uvolninf Zepu 9 lopaty 2. Zajistént vyéunufého zamykacfho klinu 10
se provedewzdviZenim ovlédaciho dchytu 16 a tim‘zajiéténi'zajiﬁfovaciho vytezu 17 za vo-
dfct ulo#dni’lg ovlddacfho udchytu 16. Poté se pomoct pdhyBQ ovléddact konzoly 4 a vyloZn{~
kovych ramen 1 0dddlf dchytné &epy 9 a 6 lopaty 2 od ovléddact konzoiy 4. Tim‘Je odpojaﬂi
lopaty 2 skondeno a zajist&n{ vysunutého zemykaciho klinu 10 mdZe byt odjléténo a pfipre-
veno tak pro p¥{#t{ pFipojeni. ’ )

Uvedené upfaci zarfzenf dle vynélezu lze pouéit pro &elnf ﬁakladaée zemédéléké,
stavebni, p#{padn& univerzélnif.
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PREDMET VYNALEZU

'1. Upfnaci zarfzenf pracovniho orgénu nakladade nebo jeFfdbu, opatfené vykyvnou ovlédac;:‘
konzolou 8 vyezy, uchyccnoubna konci vy¥loinfkového ramene a prostfednictvim pékového
mechanismu napo jenou na linedrnf motor, vyznalené tim, %e vykyvné ovlddaci konzbla
(4) je opatfena jednak ﬁchyfnym’vybrénim (5) se dvéma dosedacimi obloukovymi plocha-
mi (7, 22) prvnfho uchytného éepu‘(6) lopaty (2), jednak dchytnym vyrezem (8) druhého
dchytného Zepu (9) lopaty (2), ktei&!to dchytny vyrez (8) je uzavien odpruZenym kluz-
nym zamykacim klfnem (10), opatfenym ndbZhovou plochou (11). :

2. Upinac{ za¥izeni podle bodu l; vyznadené tim, Ze dchytné vybrénf (5) konzoly (4) je
ve své zadni d4sti opatfeno hornf dosedaci obloukovou plochou (22) a ve své spodni
&dsti spodn{ dosedaci obloukovou plochou (7).

3. Upinaci zarfzenf podle bodu 1, vyznalené tim, Ze kluzny zamykac{ klin (10) je uloZen

’ ve vodicim pouzdru (12) & pruZinou (13) a je spojen s ovlddacim tchytem (16), opatie-
nym zajidfovacim vyrezem (17).

2 vykresy



217 340

14490




217 340°

N\

NN

¢

RN i oA AvAVAvAY VAvA

T T AT
_ N\\\\\\\N\\N\\\\\\\\\\\kw L
" ‘.

o) &l



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

