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DESCRIPCION
Dispositivo de control para masajeador
[Campo técnico]

La presente divulgacién se refiere a un masajeador, y mas particularmente, a un aparato de control de masajeador
configurado para ajustar los tiempos de operacién y la fuerza de masaje para patrones de masaje de un masajeador
espinal, un masajeador, un aparato térmico, y similares.

[Antecedentes de la técnica]

Un masajeador general tipo cama mide la longitud de la parte inferior de la espalda de un usuario y funciona de
acuerdo con un patréon de masaje establecido, y en este caso, la velocidad de movimiento de un cuerpo motriz es
siempre uniforme. Aqui, dado que cada una de una carga aplicada al cuerpo motriz y una longitud para el masaje varia
segln el peso y la longitud de la parte inferior de la espalda del usuario, los tiempos de funcionamiento del masaje
pueden ser diferentes.

Con este fin, se ha proporcionado un método para unificar los tiempos en los que finaliza un masaje completo mediante
la realizacién de un masaje adicional o el ajuste de un tiempo en un movimiento particular.

Sin embargo, en la operacién descrita anteriormente, dado que los patrones de masaje practicamente cambian, se
proporcionan diferentes masajes a los usuarios. Particularmente, en el caso como demostracién o similar en el que
una pluralidad de masajeadores se utilizan para un efecto de masaje para los usuarios, ya que los usuarios no pueden
ser proporcionados con el mismo masaje, una comparacién préctica es dificil y por lo tanto la eficacia es baja.

Mientras tanto, cuando el usuario ajusta arbitrariamente un tiempo de masaje, como sé6lo se cambia el tiempo de
masaje, no se realiza un patrén completo del masaje o una parte del patrén se realiza repetidamente, por lo que no se
puede proporcionar un efecto de masaje practico.

Ademas, puesto que la fuerza del masaje se especifica de manera gradual por una estructura mecanica del cuerpo de
conduccién configurado para proporcionar masaje segin cada producto, un cambio del disefio y un proceso de
fabricacién del cuerpo de conduccién llegan a ser complicados para proporcionar el masaje en una fuerza que no es
en un grado especificado.

Se reconocen los documentos JPH06 125954 A, JP 5342993 B2 y JP 2015 000258 A. El documento JP HO6 125954
A divulga una maquina de masaje que detecta el peso de un usuario y, en funcién del peso del usuario, la presién de
un elemento de tratamiento en un lugar de tratamiento, la velocidad de funcionamiento del elemento de tratamiento y
el nUmero de masajes por unidad de tiempo, ajusta la fuerza del masaje en funcién del tiempo de masaje.

La presente invencién proporciona un aparato de control de masajeador de acuerdo con la reivindicacién 1.
[Divulgacion]
[Problema técnico]

La presente divulgacion se dirige a proporcionar un aparato de control de masajeador capaz de ajustar facilmente un
tiempo de operacién del masaje y fuerza del masaje y un método para el mismo. El método de funcionamiento en si
en la siguiente divulgaciéon no es parte de la invencién, pero ayuda a entender la invencién.

[Solucién técnica]

Seguln un aspecto de la presente divulgacién, se proporciona un aparato de control de masajeador que comprende:
una unidad de ajuste configurada para ajustar un modo de masaje que incluye un patrén de masaje y un tiempo de
operacién estandar requerido para realizar el patron de masaje de un ciclo segln una entrada de un usuario; y una
unidad de control configurada para controlar una velocidad de movimiento de un médulo de accionamiento basado en
el tiempo de operacion estandar; en el que la unidad de control incluye una unidad de célculo de la forma del cuerpo
configurada para explorar un cuerpo de un usuario para calcular una informacién de la forma del cuerpo incluyendo
un peso y una longitud de la columna vertebral del usuario; y una unidad de ajuste de tiempo configurada para ajustar
la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento de modo que el patron de masaje de un ciclo finalice en el
tiempo de funcionamiento estandar independientemente de la informacién sobre la forma del cuerpo, aumentar el
tiempo de funcionamiento estdndar de acuerdo con la sefial de aumento del tiempo de funcionamiento estandar
basada en la entrada del usuario para un masaje detallado en comparacién con el patrén de masaje de acuerdo con
el tiempo de funcionamiento estandar, disminuir la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento para realizar
un ciclo del patron de masaje segln el tiempo de funcionamiento estandar aumentado, y disminuir el tiempo de
funcionamiento estdndar segun la sefial de disminucién del tiempo de funcionamiento estandar basada en la entrada
del usuario para un masaje rapido en comparacién con el patron de masaje segln el tiempo de funcionamiento
estandar, aumentar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento para realizar un ciclo del patrén de
masaje segun el tiempo de funcionamiento estandar disminuido.
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En la realizacién, la parte de ajuste de tiempo puede ajustar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento
sobre la base del tiempo de operacidn establecido y la longitud de la columna vertebral del usuario.

En la realizacién, la parte de configuracién puede incluir una parte de seleccién de fuerza configurada para seleccionar
la fuerza del modo de masaje y una parte de seleccién de aumento/disminucién de fuerza configurada para seleccionar
el aumento/disminucién de la fuerza de masaje seleccionada para ajustar minuciosamente la fuerza de masaje, y la
parte de control puede incluir una parte de control de fuerza configurada para controlar el médulo de accionamiento
de modo que el médulo de accionamiento pueda accionarse con la fuerza de masaje seleccionada y una parte de
configuracién de fuerza configurada para aumentar o disminuir la velocidad de movimiento del moédulo de
accionamiento de acuerdo con la seleccién de aumento/disminucién para ajustar la fuerza de masaje.

En la realizacién, la parte de seleccién de aumento/disminucion de fuerza puede seleccionar la fuerza de masaje
correspondiente de manera analégica.

Segun otro aspecto de la presente divulgacién, se proporciona un método de control de masajeador que comprende:
establecer un modo del masaje incluyendo un patréon de masaje y un tiempo de operacion estdndar requeridos para
realizar el patréon de masaje de un ciclo segln una entrada de un usuario mediante una unidad del ajuste; explorar un
cuerpo de un usuario para calcular la informacién de la forma del cuerpo incluyendo un peso y una longitud de la
columna vertebral del usuario mediante una unidad del calculo de la forma del cuerpo; y controlar una velocidad mévil
de un médulo de accionamiento en base a la informacién calculada de la forma del cuerpo y ajustar el tiempo de
operacién estandar del patrén del masaje mediante una unidad de control; en el que el ajuste de la velocidad de
desplazamiento del médulo de accionamiento para que el patrdn de masaje de un ciclo finalice en el tiempo de
funcionamiento estdndar independientemente de la informacidén sobre la forma del cuerpo, aumentar el tiempo de
funcionamiento estandar de acuerdo con la sefial de aumento del tiempo de funcionamiento estandar basada en la
entrada del usuario para un masaje detallado en comparacién con el patrén de masaje de acuerdo con el tiempo de
funcionamiento estandar, disminuir la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento para realizar un ciclo del
patrén de masaje segun el tiempo de funcionamiento estandar aumentado, y disminuir el tiempo de funcionamiento
estandar segun la sefial de disminucién del tiempo de funcionamiento estandar basada en la entrada del usuario para
un masaje rapido en comparacién con el patrén de masaje segun el tiempo de funcionamiento estdndar, aumentar la
velocidad de movimiento del médulo de accionamiento para realizar un ciclo del patrén de masaje segun el tiempo de
funcionamiento estandar disminuido.

En la realizacién, el ajuste puede incluir el ajuste de un motor de transferencia configurado para transferir
horizontalmente el médulo de accionamiento para ajustar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento.

En la realizacién, el ajuste puede incluir el ajuste de la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento sobre
la base del tiempo de funcionamiento establecido y la longitud de la columna vertebral del usuario.

[Efectos ventajosos]

En un aparato de control de masajeador segln una realizacién de la presente divulgacién y un método del mismo, ya
que se puede controlar un tiempo de masaje preciso independientemente de una forma corporal del usuario
controlando una velocidad de un médulo de accionamiento segun la forma corporal del usuario, se puede garantizar
la fiabilidad de un efecto de masaje sin desviacidén para cada usuario.

Ademas, en la presente divulgacion, dado que puede ajustarse una velocidad de masaje y puede proporcionarse al
usuario el mismo efecto de masaje segln un tiempo deseado por el usuario realizando el mismo patrén de masaje
seguln el tiempo seleccionado por el usuario, pueden mejorarse las funciones de comodidad del usuario.

Ademas, en la presente divulgaciéon, puesto que la fuerza del masaje puede ser continuamente variable
implementando gradualmente la fuerza del masaje mediante el médulo de accionamiento y ajustando la velocidad del
médulo de accionamiento para implementar la fuerza media del masaje, el usuario puede seleccionar facilmente la
fuerza deseada del masaje segun la forma del cuerpo o la condicién de salud.

[Descripcién de los dibujos]

La figura 1 es un vista en perspectiva que ilustra un masajeador de acuerdo con una realizacién de la presente
divulgacién;

La figura 2 es un diagrama de bloques que ilustra esqueméticamente el masajeador de la figura 1,

La figura 3 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato de control de masajeador de acuerdo con la
realizacién de la presente divulgacion;

La figura 4 es una vista para describir las velocidades de movimiento de un médulo de accionamiento cuando los
usuarios tienen la misma altura y diferentes pesos;

La figura 5 es una vista para describir las velocidades de movimiento del médulo de accionamiento cuando los
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usuarios tienen el mismo peso y diferentes alturas;
La figura 6 es una vista que ilustra un ejemplo de una parte de configuraciéon en la figura 3;

La figura 7 es un diagrama de tiempo que ilustra un patrén de masaje segun el ajuste de un tiempo de operacién
de masaje;

La figura 8 es un diagrama de bloques que ilustra otro ejemplo del aparato de control de masajeador de acuerdo
con la realizacién de la presente divulgacién;

La figura 9 es una vista que ilustra un ejemplo de una parte de ajuste en la figura 8;

La figura 10 es un diagrama de flujo que ilustra un método de control de masajeador de acuerdo con la realizacién
de la presente divulgacion; y

La figura 11 es un diagrama de flujo que ilustra otro ejemplo del método de control de masajeador de acuerdo con
la realizacién de la presente divulgacién. Realizaciones ejemplares

En lo sucesivo, se describirdn en detalle realizaciones ejemplares de la presente divulgacién con referencia a los
dibujos adjuntos, que pueden permitir a un experto en la materia realizar facilmente la presente divulgacion. La
presente divulgacién puede ponerse en préactica de diversas formas y no se limita a las siguientes realizaciones. Los
componentes no relacionados con la descripcién se omiten en los dibujos para describir claramente la presente
divulgacion, y se utilizan los mismos simbolos de referencia para los componentes iguales o similares en la descripcién.

En lo sucesivo, se describird con mas detalle un aparato de control de masajeador segun una realizacién de la presente
divulgacidn con referencia a los dibujos. La figura 1 es una vista en perspectiva que ilustra un masajeador segiin una
realizacion de la presente divulgacion, y la figura 2 es un diagrama de bloques que ilustra esqueméticamente el
masajeador de la figura 1.

Con referencia a las figuras 1y 2, un masajeador 10 al que se aplica un aparato de control de masajeador 100 segun
la realizacion de la presente divulgacién incluye un cuerpo superior 11, un cuerpo inferior 12, un médulo de
accionamiento 13, un motor de transferencia 14 y una parte de transferencia 15.

Aqui, el masajeador 10 puede incluir un masajeador espinal, un masajeador, o un aparato térmico, puede ser un
aparato configurado para moverse en las partes del cuerpo de un usuario usando el motor de transferencia 14 para
vibrar o golpear repetidamente las partes del cuerpo, y no tiene ninguna limitacién en una forma del mismo.

Ademas, como se muestra en la figura 1, el masajeador 10 incluye un tipo de cama en la que un usuario se acuesta
para recibir masaje o un tipo de silla en la que un usuario se sienta para recibir masaje y no tiene limitacién en la forma
del mismo.

El cuerpo superior 11 y el cuerpo inferior 12 pueden estar dispuestos paralelos entre si. El cuerpo superior 11 puede
estar provisto de un espacio vacio en una parte del mismo y puede estar provisto del médulo de accionamiento 13, el
motor de transferencia 14 y la parte de transferencia 15 configurados para realizar masajes. El cuerpo inferior 12
puede deslizarse hacia un lado desde el cuerpo superior.

El médulo de accionamiento 13 puede realizar al menos uno de los masajes y tratamientos térmicos para cada parte
del cuerpo del usuario. En este caso, el médulo de accionamiento 13 puede ser un médulo cerdmico para el tratamiento
térmico. El mdédulo de accionamiento 13 puede moverse en una direccién en el cuerpo superior 11 mediante el motor
de transferencia 14 y la parte de transferencia 15. Ademas, en el médulo de accionamiento 13, se puede ajustar la
altura de una parte que entra en contacto con el cuerpo en funcién de la fuerza del masaje.

Como se muestra en la figura 2, el masajeador 10 puede incluir ademéas una parte de control 16, una parte de
configuracién 17 y un sensor de peso 18.

La parte de control 16 puede controlar el ajuste y la ejecucién de un modo de masaje. En la parte de configuracién 17,
el usuario puede establecer el modo de masaje que se va a realizar. El sensor de peso 18 puede instalarse en el
médulo de accionamiento 13 para detectar la presidn corporal del usuario.

El aparato de control 100 configurado para controlar el masajeador 10 descrito anteriormente se describira con méas
detalle. La figura 3 es un diagrama de bloques que ilustra el aparato de control de masajeador de acuerdo con la
realizacién de la presente divulgacion.

Refiriéndose a la figura 3, el aparato de control de masajeador 100 incluye una parte de configuracién 110, una parte
de control 120, y una parte de almacenamiento 130. Aqui, la parte de configuraciéon 110 y la parte de control 120
pueden implementarse como partes de la parte de control 16 y la parte de configuracién 17 de la figura 2.

La parte de configuracién 110 puede establecer un modo de masaje del masajeador 10. En la parte de configuracion
110, el modo de masaje puede ser configurado por el usuario. En este caso, el modo de masaje puede incluir un patrén
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de masaje, la intensidad del masaje y un tiempo de funcionamiento del masaje.

La parte de control 120 puede controlar una velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 configurado
para realizar el masaje para ajustar al menos uno de un tiempo de funcionamiento y fuerza de masaje de un patrén
de masaje correspondiente segln un modo de masaje establecido por la parte de configuracién 110 y una forma
corporal del usuario.

Aqui, la parte de control 120 puede controlar el motor de transferencia 14 configurado para transferir horizontalmente
el médulo de accionamiento 13 para ajustar la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13. La parte
de control 120 puede incluir una parte de célculo de la forma del cuerpo 122 y una parte de ajuste del tiempo 124.

La parte de calculo de la forma del cuerpo 122 puede escanear el cuerpo del usuario para calcular al menos uno de
un peso y una longitud de la columna vertebral del usuario. En este caso, la longitud de la columna vertebral puede
ser la longitud de la parte inferior de la espalda del usuario que recibe el masaje.

En este caso, la parte de célculo de la forma del cuerpo 122 puede calcular el peso del usuario de acuerdo con una
presién corporal detectada por el sensor de peso 18 mientras se escanea al usuario utilizando el médulo de
accionamiento 13.

Ademas, la parte de célculo de la forma del cuerpo 122 puede detectar las corrientes de cada ubicacidén del motor de
transferencia 14 para calcular la longitud de la columna vertebral del usuario segln la variacién de las corrientes.

La parte de ajuste de tiempo 124 puede controlar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13
basandose en la informacién de la forma del cuerpo calculada a partir de la parte de célculo de la forma del cuerpo
122 para ajustar el tiempo de funcionamiento del patrén de masaje correspondiente.

En este caso, la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13 varia en funcién de la forma del cuerpo
del usuario. La figura 4 es una vista para describir las velocidades de movimiento del mddulo de accionamiento cuando
los usuarios tienen la misma altura y diferentes pesos, y la figura 5 es una vista para describir las velocidades de
movimiento del médulo de accionamiento cuando los usuarios tienen el mismo peso y diferentes alturas.

Como se muestra en la figura 4, cuando las alturas (es decir, las longitudes de la parte inferior de la espalda) son las
mismas pero los pesos son diferentes, un tiempo de finalizacién del masaje varia segln el peso del usuario para el
mismo patrén de masaje. A modo de ejemplo, en el caso de la figura 4A en el que el peso es pequefio, el tiempo de
finalizacién del masaje puede ser A(t), y por otro lado, en el caso de la figura 4B en el que el peso es grande, el tiempo
de finalizacién del masaje puede ser A+a(t).

Aqui, cuando las alturas son las mismas, las longitudes moéviles del médulo de accionamiento 13 son las mismas. Sin
embargo, dado que la carga aplicada al médulo de accionamiento 13 debido a la diferencia entre los pesos varia, la
velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 varia tanto como la diferencia entre los pesos para el mismo
patrén de masaje. En consecuencia, en el caso de la figura 4B en el que el peso es grande, se produce una diferencia
a entre los tiempos para finalizar el masaje en comparacién con el caso de la figura 4A en el que el peso es pequefio.

Ademas, como se muestra en la figura 5, cuando los pesos son los mismos pero las alturas (es decir, las longitudes
de la parte inferior de la espalda) son diferentes, el tiempo de finalizaciéon del masaje varia segun la altura del usuario
para el mismo patrén de masaje. A modo de ejemplo, para el tiempo de finalizacion estandar B(t) del patrén de masaje
correspondiente, en el caso de la figura 5A en el que la altura es pequefia, el tiempo de finalizacién del masaje puede
disminuir en By, por lo tanto, puede ser B-B(t), y, por otro lado, en el caso de la figura 5B en el que la altura es grande,
el tiempo de finalizacion del masaje puede disminuir en y y, por lo tanto, puede ser B-y(t).

Aqui, cuando los pesos son los mismos, las cargas aplicadas al médulo de accionamiento 13 son las mismas. Sin
embargo, dado que la longitud en la que el médulo de accionamiento 13 debe moverse debido a una diferencia entre
las alturas varia, la longitud de movimiento del médulo de accionamiento 13 varia tanto como la diferencia entre las
alturas para el mismo patrén de masaje. En consecuencia, el caso de la figura 5B en el que la altura es grande puede
reducirse en una diferencia (y-p) entre los tiempos para finalizar el masaje en comparacién con el caso de la figura 5A
en el que la altura es pequefia.

Como se ha descrito anteriormente, dado que la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 varia en
funcién de la forma del cuerpo del usuario para el mismo patrén de masaje, los usuarios pueden sentir efectos
diferentes. En particular, en el caso de una demostracién o similar en la que una pluralidad de usuarios experimentan
el efecto de un masaje, los tiempos de finalizacién del masaje de los usuarios pueden ser diferentes o los patrones de
masaje proporcionados pueden ser diferentes. Por consiguiente, los tiempos de finalizacién del masaje deben
ajustarse de forma idéntica independientemente del usuario.

Con este fin, la parte de configuracién de tiempo 124 puede ajustarse para que el patréon de masaje establecido por la
parte de configuraciéon 110 pueda finalizar al mismo tiempo independientemente del peso y la longitud de la columna
vertebral del usuario.
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Més especificamente, en primer lugar, la parte de ajuste de tiempo 124 puede ajustarse de modo que la velocidad de
movimiento del médulo de accionamiento 13 pueda variar uniformemente segln la variacién de la carga aplicada al
mébdulo de accionamiento 13 por el peso del usuario. En este caso, la parte de ajuste de tiempo 124 puede controlar
en tiempo real detectando la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 para seguir una velocidad de
movimiento objetivo.

Ademas, la parte de ajuste de tiempo 124 puede calcular la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13
en funcién de un tiempo de funcionamiento estandar predeterminado y de la longitud de la columna vertebral del
usuario para el patrén de masaje correspondiente. Aqui, la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento
13 puede calcularse en relacién con la longitud de la columna vertebral del usuario y el tiempo de funcionamiento
esténdar.

Ademas, la parte de ajuste de tiempo 124 puede controlar el motor de transferencia 14 para mover el médulo de
accionamiento 13 a la velocidad de movimiento ajustada. Como ejemplo, la parte de ajuste de tiempo 124 puede
controlar el motor de transferencia 14 mediante el control de las corrientes de accionamiento del motor de transferencia
14.

Por consiguiente, dado que el aparato de control del masajeador 100 puede controlar con precisién el tiempo de
masaje independientemente de la forma del cuerpo del usuario, se puede garantizar la fiabilidad del efecto del masaje
sin desviacién para cada usuario.

Mientras tanto, el aparato de control del masajeador 100 puede ajustar un tiempo de funcionamiento del mismo patrén
de masaje segun la seleccién del usuario. La figura 6 es una vista que ilustra un ejemplo de la parte de configuracién
de la figura 3, y la figura 7 es un diagrama de tiempo que ilustra el patrébn de masaje segun el ajuste del tiempo de
funcionamiento del masaje.

Para ello, en la parte de configuracién 110, el usuario puede establecer el tiempo de funcionamiento del patrén de
masaje correspondiente. Como ejemplo, como se muestra en la figura 6, la parte de configuracién 110 puede incluir
una parte de configuracién del tiempo de operacién 112, una parte de visualizaciéon del tiempo de operacién 114, y
una parte de visualizacién del tiempo restante 116.

La parte de ajuste del tiempo de funcionamiento 112 puede ser un interruptor de tipo dial o un interruptor de tipo botén
para seleccionar el tiempo de funcionamiento del masaje que se muestra en la parte de visualizacién del tiempo de
funcionamiento 114.

La parte de visualizacidén del tiempo de funcionamiento 114 puede mostrar un tiempo de funcionamiento del masaje
que se describird a continuacién. Aqui, como se ha descrito anteriormente, se proporciona el estdndar para realizar el
patréon de masaje correspondiente al mismo tiempo, independientemente de la forma del cuerpo del usuario, y se
proporcionan la disminucién y el aumento para ajustar el tiempo de funcionamiento de acuerdo con la seleccién del
usuario y realizar el patrén de masaje correspondiente durante un tiempo disminuido o aumentado en comparacion
con el estandar.

En la figura 6, aunque la parte de visualizacion del tiempo de operacién 114 se muestra y describe como tres grados
que incluyen la disminucién, el estdndar y el aumento, la disminucién y el aumento pueden incluir una pluralidad de
grados o grados sucesivos de manera analégica.

La parte de visualizacién del tiempo restante 116 puede mostrar el tiempo restante de un modo de masaje
correspondiente mientras se realiza el masaje segun la seleccién del tiempo de funcionamiento. De este modo, el
usuario puede ajustar facilmente el tiempo de funcionamiento del masaje.

En este caso, la parte de configuracion de tiempo 124 puede ajustar la velocidad de movimiento del mddulo de
accionamiento 13 para que el patrén de masaje correspondiente pueda finalizar de acuerdo con el tiempo de
funcionamiento establecido por la parte de configuraciéon 110. Es decir, la parte de ajuste de tiempo 124 puede calcular
la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 en funcién del tiempo de funcionamiento establecido y la
longitud de la columna vertebral medida del usuario.

Aqui, la parte de ajuste de tiempo 124 puede controlar las corrientes de accionamiento del motor de transferencia 14
para mover el médulo de accionamiento 13 a la velocidad de movimiento ajustada.

Como se muestra en la figura 7, en el caso de la figura 7A en el cual el patrén de masaje es realizado en una velocidad
de movimiento estandar, se asume que el tiempo de operacién de masaje estandar es C(t). Aqui, el patrén de masaje
tiene una forma predeterminada y puede ser una fuerza y velocidad a la que se golpea 0 masajea el cuerpo del usuario.
Es decir, el patrén de masaje puede ser un patrén de funcionamiento del médulo de accionamiento 13.

En este caso, en el caso de la figura 7B en el que el tiempo de operacién de masaje se incrementa para el masaje
detallado en comparacidén con el tiempo de operacion de masaje estandar, la parte de ajuste de tiempo 124 puede
controlar para que el patrébn de masaje aumente linealmente durante un tiempo establecido (C+a). Es decir, la parte
de ajuste de tiempo 124 puede controlar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 para que



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2 985 608 T3

disminuya y el patrébn de masaje aumente en un eje de tiempo en comparaciéon con el caso de la velocidad de
movimiento estandar de la figura 7A para mantener el mismo patrén de masaje incluso cuando aumenta el tiempo de
funcionamiento del masaje.

Ademas, en el caso de la figura 7C en el que el tiempo de operacién de masaje disminuye para el masaje rapido en
comparacién con el tiempo de operacién de masaje estédndar, la parte de ajuste de tiempo 124 puede controlar de
modo que el patréon de masaje disminuya linealmente durante un tiempo establecido (C-B). Es decir, la parte de ajuste
de tiempo 124 puede controlar que la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 aumente y que el
patrén de masaje disminuya en el eje de tiempo en comparacién con el caso de la velocidad de movimiento estandar
de la figura 7A para mantener el mismo patrén de masaje incluso cuando el tiempo de operacién de masaje disminuye.

Por consiguiente, dado que el aparato de control de masajeador 100 puede ajustar una velocidad de masaje de
acuerdo con el tiempo deseado por el usuario y proporcionar el mismo efecto de masaje al usuario, se pueden mejorar
las funciones de comodidad del usuario.

La informacién asociada al ajuste del tiempo de funcionamiento del masaje en la parte de control 120 puede
almacenarse en la parte de almacenamiento 130. Aqui, un tiempo de operacién estandar predeterminado para cada
patréon de masaje, y la velocidad de movimiento calculada segun la informacién medida de la forma del cuerpo (la
longitud de la columna vertebral y/o el peso) pueden almacenarse en la parte de almacenamiento 130.

Mientras tanto, el aparato que controla el masajeador segun la realizacién de la presente divulgacién puede
proporcionar la fuerza del masaje de una manera analégica sucesiva. La figura 8 es un diagrama de bloques que
ilustra otro ejemplo del aparato de control de masajeador de acuerdo con la realizacién de la presente divulgacién, y
la figura 9 es una vista que ilustra un ejemplo de una parte de configuracién en la figura 8.

Un aparato de control de masajeador 200 incluye una parte de configuracién 210, una parte de control 220 y una parte
de almacenamiento 230.

La parte de configuracién 210 puede seleccionar o ajustar minuciosamente la intensidad del masaje. A modo de
ejemplo, como se muestra en la figura 9, la parte de configuraciéon 210 puede incluir una parte de seleccién de fuerza
212 y una parte de seleccién de aumento/disminucion de fuerza 214.

La parte de seleccién de fuerza 212 puede proporcionarse para seleccionar la fuerza del masaje. Aqui, la parte de
selecciéon de fuerza 212 puede incluir una pluralidad de botones configurados para mostrar la fuerza de masaje
graduada, pero no se limita a ello y puede proporcionarse para seleccionar gradualmente la fuerza de masaje de
acuerdo con una entrada numérica o similar.

La parte de seleccidn de aumento/disminucién de fuerza 214 puede proporcionarse para seleccionar el
aumento/disminucién de la fuerza de masaje seleccionada por la parte de seleccidn de fuerza 212 para ajustar
minuciosamente la fuerza de masaje seleccionada. Aqui, la parte de seleccién de aumento/disminucién de fuerza 214
puede seleccionar la fuerza de masaje de forma analégica. En este caso, la parte de selecciéon de aumento/disminucion
de fuerza 214 puede incluir un botén de aumento (+) o un botén de disminucién (-), pero no se limita a ello y puede
proporcionarse para seleccionar minuciosamente la fuerza del masaje de forma analégica mediante un dial o similar.
De este modo, el usuario puede ajustar facilmente la intensidad de masaje deseada.

La parte de control 220 puede ajustar la fuerza del masaje de modo que la fuerza del masaje fijada por la parte de
configuracién 210 pueda proporcionarse de manera analdgica. La parte de control 220 puede incluir una parte de
control de fuerza 222 y una parte de ajuste de fuerza 224.

La parte de control de fuerza 222 puede controlar el accionamiento del médulo de accionamiento 13 con la fuerza de
masaje establecida por la parte de configuracién 210.

La parte de configuracién de fuerza 224 puede aumentar o disminuir la velocidad de movimiento del mddulo de
accionamiento 13 de acuerdo con la seleccién de aumento/disminucién ajustada minuciosamente por la parte de
configuracién 210 para ajustar la fuerza del masaje.

Aqui, cuando la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 aumenta con respecto a la misma fuerza
de masaje, la fuerza de masaje sentida por el usuario puede aumentar proporcionalmente a la velocidad de
movimiento, que aumenta, y cuando la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 disminuye, la fuerza
de masaje sentida por el usuario puede disminuir proporcionalmente a la velocidad de movimiento, que disminuye. La
variacién de la velocidad de movimiento descrita anteriormente del médulo de accionamiento 13 y la fuerza del masaje
pueden calcularse experimentalmente de antemano para almacenarse en la parte de almacenamiento 230.

En consecuencia, la parte de ajuste de fuerza 224 puede ajustar la velocidad de movimiento del médulo de
accionamiento 13 accionado con la fuerza de masaje establecida para ajustar la fuerza de masaje. Es decir, la
intensidad del masaje puede ajustarse minuciosamente entre los niveles graduales de intensidad del masaje
proporcionados por el médulo de accionamiento 13.
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La informacidén asociada al ajuste de la intensidad del masaje en la parte de control 220 puede almacenarse en la
parte de almacenamiento 230. Aqui, una cantidad de variacién de la fuerza de masaje segun el nivel de fuerza de
masaje y la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 puede almacenarse en la parte de
almacenamiento 230.

Por consiguiente, dado que la fuerza del masaje puede variar continuamente en el aparato de control del masajeador
200, el usuario puede seleccionar facilmente la fuerza del masaje deseada segln la forma del cuerpo o un estado de
salud.

A continuacién, se describird un método de control de masajeador de la presente divulgaciéon con referencia a las
figuras 10 y 11. La figura 10 es un diagrama de flujo que ilustra el método de control de masajeador de acuerdo con
la realizacién de la presente divulgacién. Aqui, un método de control de masajeador 300 consiste en unificar las
velocidades de masaje independientemente de la forma del cuerpo del usuario o proporcionar el mismo patrén de
masaje segun los tiempos establecidos por el usuario.

El método de control de masajeador 300 incluye la configuracién de un modo de masaje (S302), el calculo de la forma
corporal del usuario (S304), el ajuste del tiempo de funcionamiento del masaje (S306) y la realizacién del masaje
(S308).

En mas detalle, como se muestra en la figura 10, primero, el modo de masaje es establecido por el usuario en el
aparato de control de masajeador 100 (S302). En este caso, el modo de masaje puede incluir un patrén de masaje,
una intensidad de masaje y un tiempo de funcionamiento del masaje.

Ademas, el aparato de control de masajeador 100 escanea el cuerpo del usuario para calcular la forma del cuerpo del
usuario (S304). Aqui, al menos uno de los pesos y la longitud de la columna vertebral del usuario pueden calcularse
en la forma del cuerpo del usuario.

En este caso, el peso del usuario puede calcularse en funcidén de la presién corporal detectada por el sensor de peso
18 al escanear al usuario mediante el médulo de accionamiento 13. Ademas, la longitud de la columna vertebral del
usuario puede calcularse en funcién de la variacién de las corrientes detectando las corrientes para cada ubicacion
del motor de transferencia 14.

Ademas, el aparato de control del masajeador 100 puede ajustar el tiempo de funcionamiento del patrébn de masaje
correspondiente basédndose en la informacién corporal calculada (S306). En este caso, el tiempo de funcionamiento
del patrén de masaje correspondiente puede ajustarse ajustando la velocidad de movimiento del médulo de
accionamiento 13. Aqui, como se describié con referencia a las figuras 5 y 6, dado que la velocidad de desplazamiento
del médulo de accionamiento 13 varia en funcién de la forma corporal del usuario para el mismo patrén de masaje,
los tiempos de finalizacién del masaje deben ajustarse de forma idéntica independientemente del usuario.

Con este fin, el patron de masaje establecido por el usuario puede ajustarse para que finalice al mismo tiempo
independientemente del peso y la longitud de la columna vertebral del usuario. En este caso, el motor de transferencia
14 configurado para transferir horizontalmente el médulo de accionamiento 13 puede controlarse para ajustar la
velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13.

Més detalladamente, en primer lugar, la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13 puede ajustarse
de modo que la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13 pueda variar uniformemente en funcién
de la variacién de la carga aplicada al médulo de accionamiento 13 por el peso del usuario. En este caso, la velocidad
de movimiento del médulo de accionamiento 13 puede controlarse en tiempo real detectando la velocidad de
movimiento del médulo de accionamiento 13 para seguir una velocidad de movimiento objetivo.

Ademas, la velocidad de desplazamiento del mddulo de accionamiento 13 puede calcularse en funcién del tiempo de
funcionamiento estédndar predeterminado y de la longitud de la columna vertebral del usuario para el patréon de masaje
correspondiente. Aqui, la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13 puede calcularse en relacién
con la longitud de la columna vertebral del usuario y el tiempo de funcionamiento estandar.

Ademas, el aparato de control del masajeador 100 realiza el masaje de acuerdo con el tiempo de funcionamiento
ajustado (S308). En este caso, el masaje se puede realizar con el patrén de masaje establecido y la intensidad de
masaje durante el tiempo de funcionamiento ajustado.

Mediante el método anterior, puesto que el tiempo exacto del masaje se puede controlar sin importar la forma del
cuerpo del usuario, la confiabilidad del efecto del masaje se puede asegurar sin la desviacién para cada usuario.

Mientras tanto, el método de control de masajeador 300 puede ajustar el tiempo de funcionamiento del mismo patrén
de masaje seguln la seleccién del usuario.

Para ello, en S302, el usuario puede establecer el tiempo de funcionamiento del patrébn de masaje correspondiente.
En este caso, se puede seleccionar una de las opciones estandar, de disminucién y de aumento. Aqui, como se ha
descrito anteriormente, el estandar se proporciona para realizar el patrén de masaje correspondiente al mismo tiempo,
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independientemente de la forma del cuerpo del usuario, y la disminucién y el aumento se proporcionan para ajustar el
tiempo de funcionamiento de acuerdo con la seleccién del usuario y realizar el patrén de masaje correspondiente para
el tiempo disminuido 0 aumentado en comparacién con el estandar.

En la realizacidén, aunque se muestran y describen tres grados que incluyen la disminucién, el estandar y el aumento,
la disminucién y el aumento pueden incluir una pluralidad de grados o grados sucesivos de manera analégica.

Ademas, en S306, la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 puede ajustarse para que el patrén de
masaje correspondiente pueda finalizar de acuerdo con el tiempo de funcionamiento establecido por el usuario. Es
decir, la velocidad de desplazamiento del médulo de accionamiento 13 puede calcularse en funcién del tiempo de
funcionamiento establecido por el usuario y la longitud de la columna vertebral del usuario medida en S304. En este
caso, las corrientes de accionamiento del motor de transferencia 14 pueden controlarse para mover el médulo de
accionamiento 13 a la velocidad de desplazamiento ajustada.

En este caso, como se describe con referencia a la figura 7, cuando el tiempo de operacién de masaje es
incrementado, el patrén de masaje puede ser controlado para incrementarse linealmente por el tiempo establecido por
el usuario. Es decir, se controla para que la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento disminuya y el
patrébn de masaje del médulo de accionamiento 13 aumente en un eje temporal en comparaciéon con el caso de
velocidad de movimiento estdndar para mantener el mismo patrén de masaje incluso cuando aumenta el tiempo de
funcionamiento del masaje.

Ademas, cuando se reduce el tiempo de funcionamiento del masaje, el patrébn de masaje puede controlarse para que
disminuya linealmente durante el tiempo establecido por el usuario. Es decir, se controla para que la velocidad de
movimiento del médulo de accionamiento 13 aumente y el patrén de masaje del médulo de accionamiento 13
disminuya en el eje temporal en comparacién con el caso de velocidad de movimiento estandar para mantener el
mismo patrén de masaje incluso cuando disminuye el tiempo de funcionamiento del masaje.

En este caso, como se ha descrito anteriormente, la velocidad del médulo de accionamiento 13 puede ajustarse
reflejando una diferencia entre las velocidades del médulo de accionamiento 13 debida a la carga aplicada al médulo
de accionamiento 13 en funcién del peso del usuario.

Por consiguiente, dado que la velocidad del masaje puede ajustarse y puede proporcionarse al usuario el mismo efecto
de masaje segun el tiempo deseado por el usuario, pueden mejorarse las funciones de comodidad del usuario.

Mientras tanto, el método de control del masajeador de la presente divulgacion puede proporcionar la fuerza del masaje
como niveles sucesivos. La figura 11 es un diagrama de flujo que ilustra otro ejemplo del método de control de
masajeador de acuerdo con la realizacién de la presente divulgacién.

Un método de control del masajeador 400 incluye la configuracién de un modo de masaje (S402), el control de la
fuerza del masaje (S404), el ajuste de la fuerza del masaje (S406) y la realizacidn del masaje (S408).

En mas detalle, como se muestra en la figura 11, primero, el modo de masaje es establecido por el usuario en el
aparato de control de masajeador 200 (S402). En este caso, la intensidad del masaje y el patrén de masaje se ajustan
como el modo de masaje. Aqui, la fuerza de masaje puede ser fijado por una pluralidad de botones graduados tipo.

Ademas, el aparato de control de masajeador 200 controla para accionar el médulo de accionamiento 13 con la fuerza
de masaje del modo de masaje establecido por el usuario (S404). Como se ha descrito anteriormente, el usuario puede
seleccionar el aumento/disminucién de la fuerza del masaje para ajustar minuciosamente la fuerza del masaje mientras
realiza el masaje con la fuerza de masaje establecida.

Ademas, el aparato de control de masajeador 200 aumenta o disminuye la velocidad de movimiento del médulo de
accionamiento 13 de acuerdo con la seleccién de aumento/disminucién ajustada minuciosamente por el usuario para
ajustar la fuerza de masaje del médulo de accionamiento 13 (S4086).

En este caso, dado que la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 aumenta o disminuye para la
misma fuerza de masaje, la fuerza de masaje que siente el usuario también puede aumentar o disminuir. En este caso,
la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 y la cantidad de variacién de la fuerza de masaje pueden
calcularse experimentalmente de antemano para almacenarse.

Por consiguiente, la intensidad del masaje puede ajustarse minuciosamente entre los niveles graduados de intensidad
del masaje ajustando la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento 13 accionado con la intensidad de
masaje establecida.

Ademas, el aparato de control del masajeador 200 realiza el masaje de acuerdo con la fuerza de masaje ajustada
(S408). En este caso, dado que el médulo de accionamiento 13 realiza el masaje con el patrén de masaje establecido
y el nivel de intensidad de masaje determinado y se aumenta la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento
13, el masaje puede realizarse con la intensidad de masaje ajustada.
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Por consiguiente, dado que la fuerza del masaje puede variar de forma continua, el usuario puede seleccionar
facilmente la fuerza del masaje deseada segun la forma del cuerpo o el estado de salud.

Los métodos descritos arriba pueden ser implementados por los aparatos controladores de masajeadores 100 y 200
como se muestra en las figuras 3y 8 y, en particular, pueden implementarse por programas informéticos configurados
para realizar las etapas, y en este caso, los programas pueden almacenarse en un medio de grabacién legible por un
ordenador o transmitirse por sefiales de datos informéticos mezclados con una onda portadora en medios de
transmisién o una red.

En este caso, el soporte de grabacién legible por el ordenador incluye todo tipo de dispositivos de grabacidn en los
que se almacenan datos legibles por un sistema informético, por ejemplo , una ROM, una RAM, un CD-ROM, un DVD-
ROM, un DVD-RAM, una cinta magnética, un disquete, un disco duro, un dispositivo éptico de almacenamiento de
datos, etc.

El alcance de la presente invencion esté definido por las reivindicaciones adjuntas.

10
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato de control de masajeador (100) que comprende:

una unidad de configuracién (17) configurada para establecer un modo de masaje que incluye un patrén de masaje
y un tiempo de funcionamiento estdndar necesario para realizar el patron de masaje de un ciclo de acuerdo con
una entrada de un usuario; y

una unidad de control (16) configurada para controlar una velocidad de desplazamiento de un moédulo de
accionamiento (13) en funcién del tiempo de funcionamiento estandar,

en el que la unidad de control (16) incluye una unidad de célculo de la forma corporal (122) configurada para
escanear un cuerpo del usuario a fin de calcular una informacién sobre la forma corporal que incluye un peso y
una longitud de la columna vertebral del usuario; y

una unidad de ajuste de tiempo (124) configurada para ajustar la velocidad de movimiento del médulo de
accionamiento (13) de modo que el patrén de masaje de un ciclo finalice en el tiempo de funcionamiento estandar,
independientemente de la informacién sobre la forma del cuerpo,

aumentar el tiempo de funcionamiento estdndar segln la sefial de aumento del tiempo de funcionamiento estandar
basada en la entrada del usuario para un masaje detallado en comparacién con el patrén de masaje segun el
tiempo de funcionamiento estandar, disminuir la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento (13) para
realizar un ciclo del patréon de masaje segln el tiempo de funcionamiento estdndar aumentado, y

disminuir el tiempo de funcionamiento estandar segun la sefial de disminucién del tiempo de funcionamiento
estandar basada en la entrada del usuario para un masaje rapido en comparacién con el patréon de masaje segun
el tiempo de funcionamiento estandar, aumentar la velocidad de movimiento del médulo de accionamiento (13)
para que realice un ciclo del patrén de masaje segln la disminucién del tiempo de funcionamiento estandar.

2. El aparato de control de masajeador (100) de la reivindicacién 1, en el que la unidad de control (16) controla un
motor de transferencia (14) configurado para transferir horizontalmente el médulo de accionamiento (13) para ajustar
la velocidad de movimiento del mddulo de accionamiento (13).

3. El aparato de control de masajeador (100) de la reivindicacidén 1, en el que la unidad de ajuste de tiempo ajusta la
velocidad de movimiento del médulo de accionamiento (13) en funcién del tiempo de funcionamiento estandar y la
longitud de la columna vertebral del usuario.

4. El aparato de control de masajeador (100) de la reivindicacién 1, en el que:

la unidad de configuracién (17) incluye una unidad de seleccién de fuerza (212) configurada para seleccionar la
fuerza del modo de masaje y una unidad de seleccién de aumento/disminucién de fuerza (214) configurada para
seleccionar el aumento/disminucién de la fuerza de masaje seleccionada para ajustar minuciosamente la fuerza
de masaje; y

la unidad de control (16) incluye una unidad de control de fuerza configurada para controlar el médulo de
accionamiento de modo que el médulo de accionamiento se accione con la fuerza de masaje seleccionada y una
unidad de ajuste de fuerza configurada para aumentar o disminuir la velocidad de movimiento del médulo de
accionamiento de acuerdo con la seleccién de aumento/disminucién para ajustar la fuerza de masaje.

5. El aparato de control de masajeador (100) de la reivindicacién 4, en el que la unidad de seleccién de
aumento/disminucién de fuerza (214) selecciona la fuerza de masaje correspondiente de forma analégica.

11
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