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@ Table d’examen & déplacement longitudinal d’un panneau.

L'invention concerne une table d'examen 1 dont le pan-
neau 2 est déplacable selon son axe longitudinal 3 sur au
moins un rouleau 14. Le panneau 2 est déplacé, par rapport
un socle 4, grice & un arbre moteur 26 disposé selon un
méme axe transversal 10 que ledit rouleau 14.
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TABLE D'EXAMEN A DEPLACEMENT
LONGITUDINAL D'UN PANNEAU

La présente invention concerne une table d'examen dont le
panneau porte-patient est déplacable selon son axe longitudinal ;
linvention concerne particuliérement un agencement de moyens
servant a assurer ce déplacement.

Dans les tables d'examen radiologique, il est courant de
déplacer un panneau porte-patient par rapport a un élément fixe, tel
que le socle de la table d'examen par exemple. Le déplacement
s'effectue généralement sous l'actionnement de moyens moteurs,
solidajres du socle, et dont le mouvement de rotation est transformé
en un mouvement linéaire transmis au panneau par un systéme de
poulies et de courroies. En général un arbre moteur est mis en
rotation sur son axe et entraine, par l'intermédiaire d'au moins un
pignon cranté, une ou des courroies dont les extrémités sont fixées
au panneau a déplacer ; les courroies circulent contre différentes
poulies et le déplacement des courroies entraine le déplacement du
panneau. ' '

Le panneau est déplacé sur‘des moyens support tels que par
exemple, d'une part un élément mobile le long de I'axe longitudinal,
fixé 3 une extrémité du panneau, et d'autre part un rouleau disposé
sous le panneau selon un axe transversal a la longueur du panneau.
Ces moyens support peuvent &tre également constitués uniquement
par des rouleaux supports disposés selon des axes transversaux ala
longueur du panneau ; au moins deux rouleaux supports étant
nécessaires si leur lohgueur correspond sensiblement 2 la largeur du
panneau. D'autre part, des galets de réaction doivent &tre disposés
sur les cbtés longitudinaux du panneau, en réaction a chaque
rouleau. !

Ces différentes poulies, ces différents rouleaux, ces différents
galets de réaction sont tenus par des axes supports solidarisés a la

partie fixe de la table, c'est-a-dire au socle. Un des problemes que
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posent ces axes supports, par leur nombre, réside en ce que leur
répartition judicieuse conduit & conférer au socle une dimension
importante, parallelement a l'axe longitudinal du panneau. Cette
dimension importante du socle constitue dans la plupart des cas une
géne, particuliérement dans les tables d'examen & panneaux dépla-
cables, ou d'une part un accés aisé du patient est nécessaire, et ou
d'autre part le maximum de place doit &tre libéré pour placer les
différents appareils de radiologie.

La multiplication de ces axes supports conduit en outre a
augmenter de maniére non négligeable le cofit de la table d'examen.

La présente invention concerne une table d'examen dont le
panneau porte-patient est déplagable selon son axe longitudinal, et
dans laquelle, des moyens qui servent a réaliser ce déplacement,
sont disposés selon un agencement nouveau qui permet d'en réduire
le nombre et I'encombrement, tout en conservant ses qualités au
déplacement du panneau.

Selon l'invention, une table d'examen a panneau  déplagable
longitudinalement, comportant un socle, des moyens supports por-
tant ledit panneau, un arbre moteur fixé audit socle et coopérant
avec des moyens de déplacement pour déplacer ledit panneau selon
son axe longitudinal, par rapport audit socle, lesdits moyens supports
comportant au moins un rouleau et au moins un dispositif de
réaction, est caractérisé en ce que ledit arbre moteur est disposé
selon un axe transversal audit axe longitudinal, en ce que ledit
rouleau est disposé selon ledit axe transversal et en ce que ledit
rouleau est porté par ledit arbre moteur par l'intermédiaire d'au
moins un moyen de roulement. )

L'invention sera mieux comprise gridce a la description qui
suit, faite a titre d'exemple non limitatif, et aux trois figures
annexées parmi lesquelles :

- la figure 1 montre par une vue en perspective, la confi-
guration générale d'une table d'examen conforme a l'invention ;

- la figure 2 montre la table d'examen pér une vue de cbté,
selon une fléche B présentée a la figure 1, de maniére a montrer un

panneau d'examen selon sa longueur ;



10

15

20

25

30

2591466

- la figure 3 montre la table d'examen par une vue en coupe
transversale selon des fléches A-A montrées a la figure 2 ;

- la figure 4 représente une partie d'un rouleau montrée 3 la
figure 3 dans un encadré. o

La figure | représente par une vue en perspective, la confi-
guration générale d'une table d'examen selon l'invention.

La table d'examen 1 comporte un panneau 2 destiné a sup-
porter un patient. Le panneau 2 est déplagable selon son axe
longitudinal 3, comme montré ;;ar la premiére fléche 5, par rapport
a un socle 4, grice a des moyens de dépl’acemeﬁt non représentés sur
la figure 1 ; ces moyens de déplacement comportant notamment un
arbre moteur disposé selon un premier axe 10 transversal & la
longueur du panneau 2. 7 7

Dans l'exemple non limitatif décrit, le panneau 2 comporte sur
ses premier et second cbdtés longitudinaux 6,7 une gouttiére de
protection 8, sous laquelle s'étend selon la longueur L du panneau 2,
un bord plat 9 en dépassement par rapport a la largeur | du panneau
2 ; la gouttiere 8 comportant un bord 22 courbé vers une face
inférieure 11 du panneu 2. Le bord plat 9 est sensiblement dans le
plan de la face inférieure 11 du panneau 2, et constitue une’ surface
de roulement comme il est davantage expliqué dans une suite de la
description. - ' '

Selon une caractéristique de l'invention, des moyens supports
du panneau 2 comportent un support formé d'au moins un rouleau
(non représenté sur la figure 1), diSposé selon le méme premier axe
10 transversal au panneau 2 que 'arbre moteur précédemment cité.
Dans I'exemple non limitatif décrit, les moyens supports comportent
d'autre part au moins un second rouleau 12 disposé selon un second-
axe 13 paralléle au premier axe 10 ; une extrémité du second
rouleau 12 étant montrée sur la figure | grice 3 une ouverture
pratiquée dans le dessin de Ja gouttiére 8 et du bord plat 9.

La figure 2 montre la table d'examen par une vue de c6té selon
la fléche B représentée 2 la figure 1, de maniére a représenter le

panneau 2, partiellement, selon sa longueur L et par son premier
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c8té longitudinal 6 ; le bord 22 de la gouttiére 8 n'étant pas
représenté,

Ainsi quil a été mentionné précédemment, le panneau 2 est
supporté dune part par au moins un rouleau 1% disposé selon le
premier axe 10, et constitué par exemple d'un rouleau unique ou par
plusieurs rouleaux ; le panneau 2 est supporté d'autre part, par au
moins un second support constitué par au moins un second rouleau

12. Dans I'exemple non limitatif décrit, le rouleau 12 comporte,

perpendiculairement au plan de la figure, une longueur (non repré-

sentée) sensiblement égale a la largeur | précédemment mentionnée
du panneau 2, mais peut &tre constitué également selon une pratique
courante, par deux rouleaux de longueur plus faible disposés sur le
méme second axe 13, I'un de ces rouleaux étant par exemple plus
prés du premier cdté longitudinal 6 et l'autre rouleau plus prés du .
second c8té longitudinal 7. Le second rouleau 12 est d'un type en lui-
méme connu, monté de maniére classique sur un axe support 24, de
maniére a &tre mobile en rotation autour du second axe 13, tout en
étant solidarisé a ses extrémités opposées au socle 4 par des bras
supports 15. .

Dans I'exemple non limitatif de la description, les moyens de
déplacement servant & déplacer le panneau 2 selon son axe longi-
tudinal 3, comportent au moins une courroie 16 dont les premiére et
seconde extrémités 17,18 sont fixées, par des moyens de fixation 19
classiques, respectivement du c6té d'une premiére et d'une seconde
extrémités 20,21 du panneau 2 ; les fixations 19 étant solidarisées au
panneau 2, a la gouttiére 8 par exemple. La courroie 16 est disposée
dans la partie protégée par la gouttiére 8, et, a partir de sa
premiére extrémité 17, elle longe le panneau 2 jusqu'a tourner
autour d'une premiére poulie 23 montée libre en rotation ; apres la
premiére poulie 23, la courroie 16 est renvoyée dans une direction
sensiblement opposée au plan du panneau 2, jusqu'a tourner autour
d'un pignon cranté 25 monté sur l'arbre moteur 26 précédemment
mentionné. La courroie 16 retourne ensuite vers le plan du panneéu
2 et tourne 3 nouveau sur une seconde Poulie 27 sensiblement
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alignée avec la premiere poulie 23 dans le sens de la longueur 1 du
panneau 2. La courroie 16 tourne autour de la deuxiéme poulie 26
pour s'étendre en direction de la seconde extrémité 21 du panneau 2
ol elle est fixée au moyen de fixation 19 ; un montage semblable
pouvant &tre réalisé sur le second cdté longitudinal 7 (non repré-
senté) du panneau 2. ' '

En foncﬁonnement, I'arbre moteur 26 est mis en rotation sur
lui-m&me autour du premier axe transversal 10, grice a des moyens
moteurs classiques (non représentés) disposés par .exemple dans le
socle & ;' le pignon cranté 25 étant fixé sur l'arbre moteur 26, il
entralne le déplacement de la courroie 16, qui elle-m&me entraine le
déplacement du panneau 2 selon son axe longitudinal 3, dans I'un ou
l'autre des sens représentés par la premiére fléche 5, selon le sens
de rotation de l'arbre moteur 26.

Ainsi qu'il est davantage expliqué dans une partie de la
description relative a la figure 3, le premier rouleau 14 supporte le
panneau 2 selon le mé&me premier axe 10 transversal que celui selon
lequel est disposé I'arbre moteur 26. Le déplacement du panneau 2
en appui sur les rouleaux 12, 14 provoque la rotation de ceux-ci
autour de leur axe 13, 10; et pour que la rotation du premier rouleau
14 soit indépendante de la rotation de I'arbre moteur 26, le premier
rouleau 14 est monté sur l'arbre moteur 26 par Fintermédiaire d'un
moyen de roulement (non représenté sur la figure 2). L'arbre moteur
26 constitue ainsi, outre sa fonction de commande de déplacement
du panneau 2, un axe support pour le premier rouleau 14, et pour
éventuellement d'autres moyens destinés & conserver une position
fixe par rapport au socle 4. .

La réaction a la poussée du premier rouleau 14 sur le panneau
2, est exercée par un dispositif de réaction 30 a galets. Dans
I'exemple non limitatif décrit, le dispositif de réaction 30 comporte
un premier et un second galets 31, 32 disposés de part et d'autre des
premiére et seconde poulies 23,27, et qui sont en appui sur le bord
plat 9 sur lequel ils roulent dans le déplacement du panneau 2 ; les
premier et second galets 31,32 étant respectivement portés par un

premier et un second bras 33, 34.
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Dans cette configuration les premier et second galets 31,32
apportent chacun une réaction au premier rouleau 14 dans les
meilleures conditions, ces premier et second galets étant disposés de
maniére symétrique de part et d'autre du rouleau 14, et dans cette
configuration, il est intéressant que le dispositif de réaction 30 soit
porté par un axe support disposé selon le premier axe 10.

A cette fin, selon une caractéristique de I'invention, le dispo- -
sitif de réaction 30 est monté sur l'arbre moteur 26 par linter-
médiaire de second moyens de roulement (non représentés) afin de
n'étre pas dépendant de la rotation de I'arbre moteur 26.

On observe que cet agencement évite l'utilisation d'un axe
q

v support supplémentaire pour le premier rouleau 14 et d'un autre axe

support supplémentaire pour le dispositif de réaction 30 ; ceci
permet notamment de bénéficier d'une distance D entre l'axe 10 du
premier rouleau 14 et I'axe 13 du second rouleau 12 aussi faible que
possible, tout en tenant compte de ce que la distance D doit avoir
une valeur minimum pour que le panneau soit supporté d'une maniére
correcte ; limplantation d'un support d'axe supplémentaire pour
porter par exemple le premier rouleau 14, aurait conduit & aug-
menter la dimension du socle 4 parallélement a I'axe longitudinal 3.

Dans l'exemple non limitatif décrit, un troisiéme galet 35 est
porté par un étrier 36, fixé au socle 4 a proximité du second rouleau
12, afin d'équilibrer la poussée de ce dernier.

La figure 3 montre la table d'examen par une vue en coupe
transversale selon des fleches A-A montrées sur la figure 2.

L'arbre moteur 26 est disposé sous le panneau 2 selon le
premier axe 10, ses premiére et seconde extrémités 42, 43 étant en
dépassement par rapport au bord plat 9.

Dans l'exemple non limitatif de la description, le premier
rouleau 14 est constitué par un premier et un second rouleaux

d'extrémité 44,45 portés respectivement par la premiére et seconde

- extrémités 42,43 de I'arbre moteur 26, et par l'intermédiaire respec-

tivement d'un premier et d'un second moyens de roulement 47,48. Le

premier dispositif de réaction 30 et un second dispositif de réaction
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30' sont montés également sur I'arbre moteur 26 respectivement a la
premiére et & la seconde extrémités 42,43 de ce dernier ; les
dispositifs de réaction 30,30' étant montés sur l'arbre moteur 26 par
lintermédiaire respectivement dun troisitme et d'un quatrieéme
moyens de roulement 50,50'. Enfin, les extrémités 42,43 proprement
dites de I'arbre moteur 26 sont occupées par un prémier et un second
pignons crantés 25,25', montés de maniére & &tre solidaires de
I'arbre moteur 26, et 4 tourner avec ce dernier ; chaque pignon
cranté entrainant le déplacement d'une courroie 16 (non représentée
sur la figure 3) comme il a été précédemmént expliqué.

L'arbre moteur 26 est solidarisé au socle 4 d'une maniére en
elle-mé&me connue. Le socle 4 comporte a cet effet un premier et un
second montants 52,52' auxquels l'arbre moteur 26 est fixé par
lintermédiaire d'un cinquiéme et sixieme moyens de roulement
53,53 afin de permettre sa rotation. Dans I'exemple non limitatif
décrit, I'arbre moteur 26 comporte dans une partie centrale de sa
longueur, un troisieme pignon cranté 54, par lequel il est mis en
rotation sous laction de moyens moteurs 55, symbolisés dans un
rectangle en traits pointillés; ces moyens moteurs 55 sont par
exemple contenus dans le socle 4, et coopérent avec le troisiéme
pignon cranté 54, par l'intermédiaire d'une courroie par exemple
(non représentée), pour la rotation de I'arbre moteur 26.

La description qui suit précise le montage qui vient détre
décrit, en référence uniquement 3 la premiére extrémité 42 de
I'arbre moteur 26, l'exemple valant égalément pour la seconde
extrémité 43, ces montages étant symétriques.

En partant de la premiére extrémité 42, on trouve en premier
lieu le premier pignon cranté 25 monté sur l'arbre moteur 26, sur
une partie extréme 60 de ce dernier ; la partie extréme 60 ayant,
dans I'exemple non limitatif decnt, un premler diamétre Dl infé-
rieur au second diamétre D2 que comporte I'arbre moteur 26 dans sa
partie centrale, On trouve ensuite en allant vers Pintérieur du
panneau 2, le troisiéme moyen de roulement 50, monté sur l'arbre

moteur 26 sur une partie de ce dernier comportant un troisieme
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diametre D3 compris entre le premier et le second diamétres DI,
D2. Le troisi€éme moyen de roulement 50 est solidaire du dispositif
de réaction 30, dont la figure 3 montre le second bras 34 portant le
second galet 32 dans un plan plus profond que celui de la figure'; le
second galet 32 étant solidarisé au bras 34 par I'intermédiaire d'un
axe et d'un roulement 38, 39. Le second bras 34 est disposé selon un
plan sensiblement vertical, entre un bord extérieur du bord plat 9 et
la partie courbée 22 de la gouttiere 8 ; le second bras 34 est
solidarisé au troisitme moyen de roulement 50 par l'intermédiaire
d'une pi¢ce 63, le troisiéme moyen de roulement étant disposé-sur une
partie de I'arbre moteur 26 située sensiblement en vis a vis du bord
plat 9, c'est-a-dire d'avantage vers lintérieur du panneau 2. On
trouve ensuite le premier moyen de roulement 47 par l'intermédiaire
duquel le premier rouleau d'extrémité 44 est supporté par larbre -
moteur 26. '

Le premier rouleau d'extrémité 44 comporte une cavité cen-
trale 67 ouverte, sur un c6té 70 orienté vers la premiére extrémité
42 de I'arbre moteur 26, de maniére a contenir le troisieme
roulement 50 et la piéce 63 par laquelle ce dérnier est fixé au
second bras 34 et au premier bras 33 (non représenté sur la figure 3).
Ceci permet de conférer au premier rouleau d'extrémité 44 une
surface portante 68 qui est en appui sur la face inférieure 11 du
panneau 2 et sur le bord plat 9, entre ce dernier et la piéce 63, de
maniére a supporter le panneau 2 sensiblement sous le premier bord
longitudinal 6 ol il a sa plus grande rigidité, et sous le bord plat 9
sur lequel s'exerce la réaction du second galet 32,

Le premier rouleau d'extrémité 44 est réalisé en un matériau -
classique, tel qu'a base de polyuréthane par exemple, lui permettant
de présenter une rigidité mécanique suffisante et également une
certaine souplesse, notamment pour compenser des éventuelles
variations de I'épaisseur e du bord plat 9.

Les variations d'épaisseur e du bord plat 9 quand elles sont
dans le sens de laugmentation, tendent 3 freiner le déplacement du

panneau 2 et peuvent a la limite conduire a son blocage. D'autre
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part, les diminutions de I'épaisseur e peuvent conduire 3 une
instabilité du panneau 2 dans des directions perpendiculaires a son
plan,

La majeure partie de ces défauts est évitée, gréce notamment
a la souplesse des rouleaux d'extrémité 44, 45. Néanmoins, dé faibles
diminutions de I'épaisseur e, bien qu'étant absorbées par le rouleau
dextrémité 44,45, notamment par la partie de la surface poriante
68 située en vis a vis du bord plat 9, tendent a diminuer la poussée
exercée par le rouleau d'extrémité 44,45 sur le panneau 2 qui n'est
plus alors maintenu dans les meilleures conditions ; ceci tend a
diminuer la qualité du déplacement du panneau 2, et & procurer une
sensation désagréable d'instabilité lors de sa manipulation. Dans
I'invention, pour éviter ces effets, le rouleau dextrémité 44,45
comporte sur sa surface portante 68, une lévre 71 formant une
épaisseur additionnelle qui tend a s'écraser plus ou moins en fonction
des variations d'épaisseur du bord plat 9 ; cette lévre 71 étant en
appui sur le bord plat 9. .

La figure 4 montre une partie du premier rouleau.d'ex‘tré—
mité 44, située dans un encadré 72 représenté sur la figure 1 et
contenant la lévre 71, qui peut ainsi &tre représenté plus en détail
sur la figure 4.

Dans l'exemple non limitatif décrit, la lévre 71 prolonge la
surface portante 68 vers le c8té 70 et comporte une seconde
épaisseur el formant une épaisseur additionnelle progressivement
croissante. Dans l'exemple non limitatif décrit, la lévre 71 est
réalisée dans un mé&me matériau que le support.d'extrémité 44, de
maniére 3 &tre obtenue par exemple de construction a la réalisation
du rouleau d'extrémité 44. La levre 71 peut &tre comprise dans la
longueur de la surface portante 68, ou ainsi que dans I'exemple non
limitatif décrit elle peut constituer une longueur additionnelle L1,
de maniére a former sur le c6té 70 du premier rouleau 44 une piece
additionnelle 75 dont une troisiéme épaisseur e3, considérée selon un
plan perpendiculaire au plan du panneau, permet de mieux obtenir la
souplesse désirée de la lévre 71.
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1l est indiqué, & titre d'exemple non limitatif, que pour un bord
plat 9 dont la dimension parallélement au premier axe 10 est de
l'ordre de 20 mm, la lévre 71 comporte une longueur additionnelle de
l'ordre de 10 mm et une épaisseur el de I'ordre de 1 mm, et qﬁe la
troisitme épaisseur e3 est de l'ordre de 10 mm ; la longueur-L2 de la
surface portante 68 étant sensiblement de 70 mm.

Cette description constitue un exemple non limitatif, mon-
trant comment utiliser un arbre moteur pour supporter des éléments
normalement indépendants de cet arbre moteur, en vue d'éviter la
multiplication d'axes supports pour supporter ces éléments, et
permetire ainsi la réalisation d'une table d'examen plus compacte et

3 moindre cofit que dans l'art antérieur.
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11

REVENDICATIONS

1. Table d'examen a déplac’ement longitudinal d'un panneéu,
comportant un socle (4), des moyens supports (12,14) portant ledit
panneau (2), un arbre moteur (26) fixé audit socle (14) et coopérant
avec des moyens de déplacement (16,25) pour déplacer ledit panneau
(2) selon son axe longitudinal (3) par rapport audit socle (4), lesdits
moyens supports (12,14) comportant au moins un rouleau (14) et au
moins un dispositif de réaction (30), caractérisé en ce que ledit
arbre moteur (26) est disposé selon un axe (10) transversal audit axe
longitudinal (3), en ce que ledit rouleau (14) est disposé selon ledit
axe transversal (10), et en ce que ledit rouleau (14) est porté par
ledit arbre moteur (26) par l'interr_nédiaire d'au moins un moyen de
roulement (47).

2. Table d'examen selon la revendication 1, caractérisée en ce
que ledit dispositif de réaction (30) est supporté par ledit arbre
moteur (26) par I'intermédiaire de seconds moyens de roulement (50,
500,

3. Table d'examen selon I'une des revendications ;;récédentes, .
caractérisée en ce que ledit rouleau (14) est constitué par deux
rouleaux d'extrémités (44,45) disposés respectivement vers une
premiére et une seconde extrémités (42,43) dudit arbre moteur (26).

4. Table d'examen selon I'une des revendications précédentes,
caractérisée en ce qu'au moins une premidre extrémité (42) dudit
arbre moteur (26) comporte & une partie extréme extérieure (60) un
pignon cranté (25) entrainé en rotation par la rotation dudit arbre
moteur (26) et coopérant avec une courroie (16) pour déplacer ledit
panneau (2). '

5. Table d'examen selon les revendications 2 et &4, caractérisée
en ce que les seconds moyens de roulement (50) sont dispbsés entre
ledit pignon cranté (25) et ledit premier rouleau d'extrémité (44),
sensiblement en vis a vis d'un bord plat (9) dudit panneau (2) sur
lequel ledit dispositif de réaction (30) exerce la réaction.
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6. Table d'examen selon la revendication précédente, carac-
térisée en ce que lesdits rouleaux d'extrémité (44, 45) comportent
une surface portante (68) en appui sur une face inférieure (11) dudit
panneau (2) et sur ledit bord plat (9), lesdits rouleaux’ dextrémité
(44, 45) comportant une cavité centrale {67) a l'intérieur de laquelle
sont disposés lesdits seconds moyens de roulement (50, 50').

7. Table d'examen selon la revendication précédente, carac-
térisée en ce que lesdits rouleaux d'extrémité (44, 45) comportent
sur une surface portante (68) une lévre (71) formant une épaisseur
additionnelle (el).

8. Table d'examen selon la revendication précédente, carac-
térisée en ce que ladite lévre (78) comporte, parallélement a l'axe
transversal (10), une épaisseur (el) croissante en direction de
I'extrémité (42) de I'arbre moteur (26).

9. Table d'examen selon l'une des revendicationsr 7 ou §,
caractérisée en ce que ladite lévre (71) constitue une longueur
additionnelle (L1) & ladite surface portante (68), parallelement a
I'axe transversal (10). '
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