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(54) Fluidni vibratni Zlab
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Fluidni vibra&ni Zlab s vloZenymi teplo- - S
sménnymi plochami, kde je fluidni ro$t ple- Q\-\
pa¥en alespoil jednim jezem pro zpomaleni }
postupného toku zpracovdvaného materialu e{,l\
a dvojice ptiloZnych vibratori je pfipojena
zespodu k t8lesu fluidniho vibraniho Zlabu, T
pritemZ osy vibrdtord a/nebo rovina fluid- \ﬁ\\
niho rodtu jsou odklonény od vodorovné ro- B
viny maximélné o 10° dollt smérem k hrdlu

pro vystup materidlu. Fluidni Zlab se hodi ” :
zejména pro dopolymeraci alkalického poly- o - I
amidu. P i
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Vyndlez se tykad specifické konstrukce
fluidniho vibraéniho Zlabu s vloZenymi tep-
losm&nnymi plochami.

Dopolymerace alkalického polyamidu se
provadi prfi teploté 170 °C v inertni atmosfé-
Fe dusiku. Reakéni doba je zhruba 2 hodiny.
Alkalicky polyamid je ve tvaru vdlekil o
vySce a priméru zhruba 3 mm a k polyme-
raci se pFivadi s teplotou 140 °C.

Dopolymeraci lze provadét bud stykem
gastic materidlu s pevnou teplosm&nnou
plochou, nebo pfimym stykem se specidlni-
mi vy3evroucimi kapalinami. Realizace obou
zminénych FeSeni je v provoznim méiitku
nesmirn& narofnd. O vyuZivani specidlnich
kapalin, které jsou v pfimém styku s dopo-
lymerovanym alkalickym polyamidem nema-
me bliZSich informaci. Konstrukéni ieSeni
duplikovaného bubnového reaktoru pro do-
polymeraci je velmi sloZité vzhledem k po-
tiZim s t8snénim otdcejiciho se reaktorového
bubnu, kterym musi byt prohdnén dusik pro
odvod plynnych zplodin dopolymerace. Ot4-
¢ivy pohyb bubnového reaktoru je nezbytny
s ohledem na =zajidténi intezivniho styku
teplosmé&nné plochy s Césticemi alkalického
polyamidu.

ReSenim, které neni tak ndrotné, je pouZi-
ti uzaviené fluidni vrstvy. Vzhledem k nutné
minimalizaci priitoku dusiku a vysoké poZa-
dované dobé& zdrZeni materidlu ve fluidni
vrstvé je ulelné zajistit vznos alkalického
polyamidu mechanicky, tj. aparat realizovat
jako vibrofluidni.

Standardni konstrukéni FeSeni vibrofluid-
nich aparétf bylo vyvinuto pro pfipady, kdy
zdrojem tepla je plynné médium, které je
ve vibrofluidni vrsté v pfimém styku se zpra-
covdavanym materidlem. Takovyto aparat se
vyuZivd pro reakce fizené piivodem tepla,
napifklad pro suSeni v oblasti konstantni
rychlosti suSeni, chlazeni ¢4stic bez zm#ny
krystalické struktury apod. Jeho pouZiti pro
monodisperzni materidly je zejména vhodné
v pfipadg, Ze gotfebné mnoZstvi plynného
meédia z bilance transportu hmoty a tepla
je vyrazné mensi neZ mnoZstvi plynného mé-
dia potFebné k vytvofeni klasické fluidni
vrstvy.

Apardt je tvofen krabici pFepaZenou vodo-
rovné umisténym rostem. Horky vzduch
proudici pres rost je ohfat v parnim Kkalo-
riferu. NeprodySné pruZné spojeni pevnych
a vibrujicich ¢4sti zatfizeni zajiftuje gumovy
vinovec. Rota¢ni vibratory jsou umist&ny na
pfivodnim vzduchovém kandlu a vibradni
sfla svirala s rovinou rodtu thel zhruba 30°
VloZeni dodatkovych teplosmé&nnych ploch
do fluidni vrstvy &astic se obvykle nevyZa-
duje. Fluidni vibraéni zaFizeni s vodorovnym
rodtem a ostrym udhlem vibra&ni sily viidi
roviné roStu mé& vysoky transparentni tdi-
nek. Jeho diisledkem v piipadd alkalického
polyamidu jsou velké obtiZe v zaji§tdni tech-
nologicky nutné doby z&drZe v zafizeni.

Podstatnd vyhodnéjSim se jevi konstrukég-
ni FeSeni fluidniho vibra&niho Zlabu s vloZe-
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nymi teplosm&nnymi plochami pro tepelné
zpracovani materidltt s dlouhou reakéni do-
bou jako je dopolymerace alkalického poly-
amidu podle predklddaného vynélezu, jehoZ
podstata spofiva v tom, Ze fluidni ros$t je pfe-
paZen alespoii jednim jezem pro zpomaleni
postupného toku zpracovdvaného materidlu
a dvojice priloZnych vibrdtord je uspofada-
na na nosniku pod t&lesem fluidniho vibrag-
niho Zlabu a upevné&na k nému na jeho bo-
cich, pFicemZ osy vibratort a/nebo rovina
fluidniho ro$tu jsou odklon&ny od vodorovné
roviny maximdlné& o 10° dolli smérem k hrd-
lu pro vystup materidlu.

Tém8F rovnob&Znym uspofdddnim roviny
os vibratord a roStu, tj. témé&F kolmym pi-
sobenim vibracni sily na vodorovny, resp.
nepatrné odklonény rost smérem k vypusti
materidlu se vyrazné& sniZuje transportni -
Cinek Zlabu a doba zdrZeni je pfimo Gm&rnéa
objemu zddrZe a nep¥imo priichodu materia-
lu.

PouZitim pevnych jezil se sniZi rozdil mezi
vyskou vrstvy na zacdtku a konci fluidniho
Zlebu na pFijatelnou mez. Vzhledem ke znad-
né Sifce Zlabu a vySce vrstvy zpracovdvané-
ho materidlu dané vysokou nutnou zadrzi
a pevnostné omezenou délkou Zlabu, nemé
proudéni charakter jednozna¢n& pistového
toku. PouZitim jezli se dosahuje alespoii
charakteru proudu pies kaskddu michanych
reaktordi, coZ vylou¢i priichod nezreagova-
nych ¢éstic z reaktoru.

PriloZné vibrdtory jsou zpfaZeny pouze
dynamicky, bez mechanického spojeni hii-
delli nevyvazkl. Optimdlni pracovi poloha
nevyvaZkl ve vibratorech se vii&i sobé& usta-
vi samovolné po stabilizaci otdfek vibrgtord.

Napojeni vibrdatord na pfiény tuhy nosntk
a jeho uchyceni k tuhym bokdm t&lesa
vibra¢niho Zlabu se jevi optimdlnfm z hle-
diska tvarové stability siln® naméhaného
dna télesa fluidniho vibra&niho #labu. PFi
tomto uchyceni vibratort je tuha skFin
fluidniho vibra¢niho Zlabu zatiZena po dél-
ce rovnomérnym, spojitym obtiZenim, které
je dmé&rné pretiZeni vyvolaném vibratory.

ReSeni podle vyndlezu lze pouZit p¥i te-
pelném zpracovdni materialti s dlouhou re-
akéni dobou, jako je napiiklad dopolymera-
ce alkalického polyamidu.

Prikladné provedeni fluidniho vibradniho
Zlabu podle vynédlezu je zndzorné&no na obr.
1 a 2. Na obr. 1 je zndzorn&n podélny fez
fluidnim vibra¢nim Zlabem a na obr. 2 je
znazorn&n pricény rez A—A.

Fluidni vibrac¢ni Zlab je tvoien t&lesem 1
s vikem 2, Téleso 1 je pFepaZeno roitem 3.
Vibraéni pohyb fluidnfho vibra¢niho Zlabu
zajiStuje dvojice priloZenych vibratord 4,
které jsou dynamicky spraZeny. Vibratory
jsou k t&lesu 1 uchyceny pfes nosnik 5. K
télesu 1 jsou pevn& uchyceny nosné trubky
6. Na tyto nosné trubky 6 jsou nasazeny u-
chyty 8 s pruZinami 7. Prostor vibrofluidni
vrstvy je plepaZen jezy 9. K bokdm t&lesa
1 jsou rovn&Z uchyceny podélné podpéry 10,
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nesouci topné trubkové hady 13. Do téchto
je trubkou 11 pfFivddén a trubkou 12 odvé-
dén dowtherm. Topné trubkové hady 13
jsou zapojeny paralang&. Zpracovavany alka-
licky polyamid je do fluidniho vibra¢niho
7labu davkovan pFes hrdlo 14 a opousti

fluidni vibraéni Zlab hrdelm 15. Dusik je
pfivddén hrdlem 16 a odvddén hrdlem 17.
Celé téleso 1 je neseno CtyFmi stojinami 18,
pevné spojenymi pruZinami 7. Rovina os
vibratord svird s rovinou ro3tu dhel 3° a ce-
1y Zlab je sklonén o 2° od vodorovné roviny.

PREDMET VYNALEZU

Fluidni vibracni Zlab s vloZenymi teplo-
sménnymi plochami pro tepelné zpracovani
materidld s dlouhou reakéni dobou, jako je
dopolymerace alkalického polyamidu, vyzna-
geny tim, Ze fluldni ro$t (3) je prepaZen
alespofi jednim jezem (9) pro zpomaleni po-
stupného toku zpracovdnaného materidlu a
dvojice pfiloZnych vibratort (4) je uspofé-

dana na nosniku {5) pod télesem (1]} fluid-
niho vibratniho Zlabu a upevnéna k nému
na jeho bocich, pt¥i¢emZ osy vibratort (4]
a/nebo rovina fluidnfho roStu (3) jsou od-
klondny od vodorovné roviny maximdalné& o
10° dold smérem k hrdlu (15) pro vystup
materidlu.
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