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Wynalazek dotyczy przyrzadu kontro-
lujacego czas pracy, ktéry wyznacza przy
wejsciu lub wyjsciu. robotnika poczatek
pracy i jej koniec w kazdym poszczegé!-
nym 'dniu tygodnia na kartach roboczych,
wydanych kazdemu roboiaikowi i szcze-
gélnie uprzednio nacdrukowanvch i wycig-
tych, ktére to karty zaklada si¢ przy wej-
$ciu i wyjsciu robotaika w przyrzad kon-
trolujacy.

W znanych przyrzadach tego ro-
dzaju istnieje ta niedogodno$é, ze winny
one byé szczegdlnie nastawione, aby wy-
znaczy¢ wartoéci czasu weiécia lub wyi-
écia. Btad w tem nastawieniu prowadzi do
uniewaznienia catej karty. Dalej, nasta-
wienie przyrzadu na inny podzial okreséw
pracy, przerw i t. d. dla poszczegélnego

dnia wymaga znacznego zachodu i dtuz-
szego czasu. Rozmaily podzial poszcze-
golnych dni tygodnia jest przytem wogéle
niemozliwy.

Wynalazek wprowadza szereg udosko-
nalenn do przyrzadéw tego rodzaju, ktore
usuwaja potrzebe oznaczania na karcie
czasu symbolicznie zapomoca otworéw, ale
zastepuja je nadrukami wartosci czasu,
ktére przez zwykle dodawanie wartosci
dotyczacych wejsé i wyj$é moga wykazaé
czas calkowitej pracy w ciagu tygodnia.
Dalej przyrzad wedlug wynalazku umozli-
wia szybkie nastawianie na inne okresy
pracy, przerwy ruchu i t. d., jako tez ufa-
twia uwzglednienie rozmaitych stosunkéw
pracy w poszczegblnych dniach tygodnia.
Wkoricu mozna rejestrowaé zapomoca niego



kilka zmian pracy pokrywajacych sie cze-
Sciowo i nadrukowaé bez jakiegokolwiek
nastawiania przyrzadu odpowiednie warto-
$ci czasu. ‘

Na rysunkach przedstawiony jest przy-
klad wykonania przedmiotu wynalazkuy,
przyczem fig. 1 wskazuje jego widok zprzn-
du, fig. 2 wskazuje widok przyrzadu ztylu
i fig. 3—jego widok zboku, fig. 4 wskazuje
przekréj przyrzadu po linji I—I na fig. 1,
fig. 5 wskazuje karte robocza z nadrukiem
dla przykladu wartosci czasu, fig. 6 wskazu-
je widok krajarki do brzegéw karty, fig. 7
przedstawia widok zgory urzadzenia stem-
plujacego i fig. 8 wskazuje przekr6j przez
liczydlo po linji II—II na fig. 1.

Na podstawie  jest przymocowany do
katownika 2 mechanizm zegarowy 3, kto-
ry moze byé napedzany mechanicznie lub
elektrycznie i stluzy zarazem jako zegar
kontrolujacy. Mechanizm zegarowy nasta-
wia stale urzadzenie 4 stemplujace czas,
ktére przy pociagnieciu dZwigni recznej 5,
poruszanej pomigdzy oporkami 47 i odcia-
ganej zpowrotem zapomoca sprezyny 17,
uderza glowica mlotkowa 6 (fig. 4, 7) przez
tasme farbujaca w karte robocza 8 zzlozona
w odbiornik 7, wobec czego odbija si¢ w zna-
ny $poséb czas, wskazvjacy dzier i godzi-
ng wejscia lub wyjscia. Naped urzadzenia
stémplujacego jest nastepu;acy.

Mechanizm zegarowy 3 napedza za no-
srednictwem drazka v i kot czolowych 10
kota stozkowe 11 (fig. 2), przez co porus:c
si¢ wal 12 i za poérednictwem przekladri
zegbatej 13, 14, 15—wat 16" kél czcionko-
wych. Jedno z kot czcionkowych 4 jest co-
sadzone ha stale na wale 16°, podczas kie-
dy pozostale kola czcionkowe sg osadzone
na him luZno i wlaczaja sie przez zaczepvy
w zwykle stesowany sposéb. Kola czcion-
kowe odbijajg dzien i godzine na karcie
przy pociagnieciu dzwigni recznej 5.

Na wale 16° k6t czcionkowych umoco-
wane jest kolo zgbate 18, ktére obraca sie
wtaz z nim stale; w niniejszym przykladzic

wykonywa ono w ciagu 10 minut calkowi-
ty obrot. Kolo 18 zaczepia osadzone luzno
na wale posrednim 79 kolo zebate 20, z
ktérem sprzezone sa bebenek sprezynowy
21 i kolo zebate 22. Urzadzenie to rozrza-
dza pomimo krotkiego przelaczania urza-
dzenia 4 stemplujacego czas, przez mecha-
nizm zegarowy 3 w wigkszych odstgpack
czesci godziny nastawianiem tarcz przygo-
towawczych 27, przeznaczonych po jednej
dla kazdej z réznych zmian pracy. Prezy
obracaniu si; kola 18 obraca sie¢ bebeneic
sprezynowy 21, naciagajac  sprezyrc,
przymocowang jednym koricem do niego, a
drugim korncem do walu 19. Na wale 19
jest osadzona zapadka podwéjna 23 i kolo
zebate 24. Zapadka zaczepia kolo zapad-
kowe 26 osadzone na wale 25 i posiadajg-
ce, odpowiednio do dobranego dla danego
przykladu wykonania podziatke czasu na
czesci 1/,, godziny, 10 zebéw, wskutek
czego zapadka ta nie moze si¢ dowolnic
obracaé, wyenaczajac czeéci !/, godziny.
Poniewaz kolo zebate 22 zaczepia kolo ze-
bate 28 osadzone na wale 25 i kolo to wy-
konywa w ciggu jednej godziny obrét cal-
kowity, koniec zapadki podwdjnej 23, za-
czepiajacy kolo zapadkowe 26, bedzie
zwalnial co 6 minut koto zapadkowe, a na-
stepnie zapadka obréci sie o 180° wskutek
dzialania sprezyny 21 wyzej wspomnianej
tak, Ze jej drugi koniec zaczepi nastepny
zab kola zapadkowego 26. Sprezyna od-
preza sie¢ w tej chwili odpowiednio do wy-
konanego przez zapadke pélobrotu, a na-
stepnie naciaga sie podczas przebiegu ro-
bocznego, az do nastepnego zwolnienia
znéw o te sama wielkosé.

Koo zghate 24 zaczepia kolo 29 osa-
dzone luzno na wale 25. Z kotem 29 pola-
czone jest na state koto zebate 30, zacza-
piajace kolo zebate 31. Kolo zebate 31 jest
osadzone na stale na wale napedowym 33.
na ktérym réwniez sg osadzone luzno
cztery tarcze przygotowawcze 27. Wsku-
tek co 6 minut nastepujacego zwalnia-



nia zapadki podwoéjnej 23, pokreca sie
dalej koto zebate 24 i réwnoczesnie zacze-
piajace je kolo 29. Poniewaz kolo 28 za-
czepia sie przez kolo zebate 30 z kolem 37.
wiec obraca sie wal 33 o pewien kat. Na
tym wale 33 sa osadzone na stale kola
przelaczajace 34, wpuszczone w tarcze
przygotowawcze 27; mieszcza sie tam réw-
niez przynalezne zapadki 35, ktére pociy-
gaja tarcze przygotowawcze 27 w kierun-
ku oznaczonym przez strzalke. W razie
przytrzymania tarcz przygotowawczych
27 kola 34 obracaja si¢ dalej, poniewaz w
tym wypadku zapadki 35 $lizgaja sie po-
nad zebami ko6t 34. Urzadzenie to wiec
dziala, jako sprzeglo wolnobiegowe.

Przytrzymywanie tarcz 27 nastepuie
wtedy, gdy przerwa lub tolerancja czasu
pracy niema byé wliczona; uskutecznia sie
to zapomoca dzwigni zaporowych 36 usta-
wianych przez trzpienie 37 tarczy przela-
czajacej 38 na drodze przebiegu zebéw két
27. Tarcza przelaczajaca 38 jest osadzona
na stale na wale 39 i obraca sie przez ko-
fo zebate 40 na wale 12 (fig. 2, 4), wyko-
nywujac w ciggu 12 godzin jeden obrét.
Na tarczy przelaczajacej urzadzone sa
trzpienie 37, ktére przytrzymuja kota Zz7
przez czas krotszy lub dluzszy odpowiada-
jacy przerwie tak, Ze przerwy potracaia
si¢ samoczyrnie od warto$ci czasowych.
Trzpienie 37 sa réznej dlugosci i mogda
byé wetkniete na obu stronach tarczy 38
w dwa rzedy otworéw i to w takiem poto-
zeniu i takiet ilosci, jaka odpowiada chwi-
li i dlugosci przerw. Trzpienie sa takiej réz-
nej dtugosci, ze kazdy z nich wspétdziala
tylko z jedna z dzwigni 36. O$ 39 tarczy 38
przesuwana jest w swych lozyskach 42 i
moze byé przestawiona przez kolo przela-
czajace 44 umieszczone na wale 43, do
ktorego krawedzi bocznej uksztaltowanej
podlug zalamanej krzywej przylega ko-
niec czolowy 46 walu 39 pod cisnieniem
sprezyny 45. 0§ 39 przesuwa sie¢ w tym ce-
{u, aby dla rozmaitych dni tygodnia zawsze

inny uklad trzpieni 37 sterowal dzwignia-
mi 36, zaleznie od okreséw czasu pracy w
poszczegblnych dniach tygodnia.

Kolo przelaczajace 44 polaczone jest
z zebatem kolem zapadkowem 48, kto-
re porusza si¢ dalej o jeden zab przy kai-
dorazowym obrocie tarczy przelaczajacej
38 za posrednictwem trzpienia 50 osadzo-
nego na krazku 49 walu 39. Rolka 54 osa-
dzona na dZwigni kolankowatej 52 obcig-
Zonej sprezyna 53 ustala zebate kolo za-
padkowe 48 i réwnoczeénie zaczepiajace je
kolo przelaczajace 44.

Trzpienie 37 tarczy przelaczajacej 38
zaopatrzone sa w czeSci 55, 56 rozmaite)
srednicy. Uklad trzpieni tak jest dobrany,
Ze czeSci 56 o wigkszej Srednicy trzpieni,
przeznaczonych dla jednego i tego samego
czasu kazdej zmiany, uruchomiaja dzwi-
gnie 36 dopiero przy calkowicie oznaczo-
nem polozZeniu tarczy 38. Polozenie tar-
czy 38 jest, jak juz wspomniano, uzaleznio-
ne od kota przetaczajacego 44. Jezeli np.
koniec 46 walu 39 dotyka wystepu kota 44,
odpowiadajacego wyznaczonemu dniu ty-
godnia, to réwniez tarcza 38, a wiec takze
zespdl trzpieni 37 znajduje sie w poloze-
niu, odpowiadajacem czasowi pracy usta-
lonemu dla tego wyznaczonego dnia. Po-
niewaz tarcza 38 zaczyna si¢ obracaé, gdv
tylko okreslony zesp6! czesci 56 trzpieni
37 podniesie dzwignie 36, podczas kiedy
czesci 55 mniejszej S$rednicy przeslizguja
si¢ obok d#wigni 36, wigc nie wywieraja na
nig wplywu.

Kazda tarcza przygotowawcza 27 po-
siada oporek 57, ktéry moze zetknaé si¢ z
trzpieniem 58 przynaleznego kola przygo-
towawczego jednego z czterech kél prze-
no$nych 59, po przysunieciu tego kola do
odnosnego kola przygotowawczego 27
przez diwignie sprzeglowa 60 kota odno-
$nego 59, na ktéra dziala sprezyna 66. Ko-
Ia przenosne 59 zaczepiajg kola zebate 6!
osadzone na stale na wale 16 két czcionko-
wych. Poza tem polaczone sa z walem 76



kola jednostkowe 62, 63 dwéch nastepnycn
zespoléw kél czcionkowych podzielonych
na 1/,, czesci godziny i odpowiednio za-
opatrzone w liczby 0—9. Po pelnym obro-
cie tych kot jednostkowych przelaczaja sie
dalej o jedna wartosé czasu kota godzino-
we 64, 65, na ktérych umieszczone sa licz-
by 1 do 12, odpowiednio do najwyzszego
przyjetego czasu pracy, t. j. 12 godzin w
ciggu doby. Fara ké! czcionkowych 63, §5,
przedstawiona z lewej strony fig. 1, jest
przeznaczona do kontroli czasu wejécia ro-
botnika i cofnigta w poréwnaniu do pary
kot 62, 64 dla kontroli czasu wyjscia o jed-
na dziesiata cze$¢ godziny, aby robotnik
po wyjéciu mial jeszcze wolnych 6 minut,
czyli tak zawna tolerancje.

Przy oznaczaniu kontroli, t. j. przy
stemplowaniu liczb wartoéci czasu, noto-
wanych jako wartosSci ujemne lub dodat-
nie, ktére ubiegly przy wejsciu lub wyjsciu
robotnika od poczatku odnosnej zmiany,
nalezy wykonaé¢ na karcie za kazdym ra-
zem tylko jeden nadruk stemplem, przy
dzialaniu jednego z dwéch zespoléw kot
czcionkowych. Sterowanie stemplowaniem
odbywa sie samoczynnie przez otwory 67
(fig. 5) uprzednio wykonane w karcie.
Otwory te s3 wykonane w karcie w dwéch
pionowych rzedach przestawionych wzgle-
dem siebie. Przy wejsciy, t. j. przy wyzna-
czaniu wartoéci ujemnych, nastepuje
stemplowanie z lewej strony wykonanego
otworu, przy wyjSciu—z prawej strony.
Otwory sa tak przestawione wzgledem sie-
bie, ze wartosci ujemne mieszcza sie od-
dzielnie, jak réwniez i wartosci dodatnie,
jedne pod drugiemi. Robotnik zmuszony
jest i obowigzany stemplowaé kazde wej-
$cie i wyjécie, gdyz przyrzad jest tak zbu-
dowany, ze wszelka nieregularnosé lub na-
duzycie zawsze zostana ujawnione na je-
go niekorzysé.

Do stemplowania wartosci ujemnych i
dodatnich zastosowano w przyrzadzie (fig.
2, 4, 7) dwa stemple 69, osadzone i obraca-

ne na wale 68. Stemple te 69 (fig. 2, 7) mo-
ga by¢ umieszczone w tak ukosnem polozz-
niu, ze odnos$na glowica 70 mloteczka 71
ich nie dotyka, albo uderza je w polozeniu
prostem poziomem. Po wprowadzeniu karty
kontrolnej § w odbiornik 7 obraca sie
wskutek poruszenia dZwigni recznej 5 jej
0$ 72 w kierunku oznaczonym przez strzal-
ke (fig. 3). Przez to ramie 73 umocowane
na osi i znajdujace si¢ pod dzialaniem
sprezyny 79 zwalnia trzpiern 74, wskutek
czego dzwignia 75 luzno osadzona na wale
39, uprzednio napigta przez sprezyny 76,
odchyla si¢ w kierunku strzalki. Przy od-
chyleniu tem s3 pociagane za posrednic-
twem sprezyn 77 ramiona 78, polaczone ze
stemplami 69 przez wal 68. Ow stempel,

ktérego tapka 79° zapada w otwér 67 karty
8, staje w polozeniu poziomem, podczas
kiedy drugi stempel jest przytrzymywany
przez karte w polozeniu nieczynnem. Od-
bitka nastépujaca wskutek uderzenia mto-
teczka 70, 71 wykonywa sie tylko przez
jeden ze stempli, jako oznaczenie ujemne
lub dodatnie dla wejécia lub wyjscia (fig.
5, 7). Dzwignia 75 trzpienia 74 jest osadzo-
na za poérednictwem piasty 80 na wale 39,
a koziol 81 przytrzymuje ja, aby nie brala
udzialu w przesuwaniu walu 39 wskaza-
nem powyzej.

Aby po wejsciu stemplowaé wyjscie i
po niem znéw wejscie, obcina sie karte
przy stemplowaniu o wysoko$é jednego
pola za posrednictwem noza 82 (fig. 2, €.
7). Kazda karta kontrolna (fig. 5) jest za-
opatrzona uprzednio w okre$lone wyciecia
83. Wyciecia te sa dla rozmaitych zmian
pracy w kierunku poziomym réznej szero-

kosci; dla niniejszego przykladu wykonane

s one kreskami wzglednie kropkami od
zmiany do zmiany o szerokosci 2 mm, Sko-
ro wsunaé karte w odbiornik 7, wéwczas o-
piera si¢ ona krawedzia pozioma (fig. 5) o
cze$é 85 (fig. 2) prowadnicy karty 86, a
krawedzia pionowa o te prowadnice.

Aby karta zajela nalezyte polozenie



wzgledem jej prowadnicy 86, prowadnica
ta moze si¢ przesuwaé¢ w kierunku pozio-
mym na dwéch drazkach prowadnych 87,
przyczem sprezyny 88 przyciskaja ja (fig.
2) na prawo do pionowej krawedzi wy-
ciecia karty 83. Ten ruch nastawiajacy na-
stepuje przy odchyleniu dzwigni recznej
5. Na jej osi 72 jest osadzony drazek 89
(fig. 1) przytrzymujacy zapomocsa trzpie-
nia 90 luk zebaty 91 w stanie nieczynnym.
Ten tuk zebaty jest osadzony na osi 92 i
sprzgzony kclami stozkowemi 93 z walem
pionowym 94, ktéry za posrednictwem ra-
mienia dZwigni 95 sprzezony jest z pro-
wadnica karly 86. Przy poruszaniu dzwigni
recznej 5 trzpien 90 zwalnia tuk ze¢baty 91
i prowadnica karty 86 przylega wskutek
dzialania sprezyn 88 do krawedzi wyciecia
83 karty.

Luk zebaty 91 zaczepia kolo zebate 96,
na ktérego wale 97 mieszcza sig cztery na-
stawniki przelaczajace 98 przestawione
wzgledem siebie. Nastawniki te wprowa-
dza sie¢ przez obrét walu, zaleznego od
przestawienia prowadnicy 86 karty i sze-
rokos$ci jej wyciecia 83, w oznaczone poto-
zenie do dZwigni sprzegajacych 60 dziaia-
jacych na tarcze przygotowawcze 27.

Po nastawieniu prowadnicy 86 kariy
cisnie si¢ przy dalszym ruchu dzZwigni
recznej 5 o8 97 na lewo za posrednictwem
dzwigni 99 $cietej naukos i umocowanej
na osi 72 (fig. 1). Wat 97 przyciska sig
sprezyna 84 do dzwigni 99. Odpowiednio
do wyciecia 83 karty zatozonej znajduje sie
wtedy okreslony nastawnik 98 przed jed-
na z dZwigni sprzegajacych 60 i ciénie jej
dolny koniec zaopatrzony w wystep 100
réowniez na 'ewo. DZwignie sprzegajace 60
osadzone sa tak, ze moga obracaé sie na
czopach 101 i znajduja si¢ pod dziataniem
spreiyn 65. Przy przestawieniu ich obraca
si¢ gorny rozwidlony koniec 102 (fig. 1, 4)
na prawo i przesuwa wéwczas przy czesci
sprzegajacej 103 przynaleine kolo 59 na
prawo tak, Ze trzpien 58 tego kola wcho-

dzi na droge przebiegu trzpienia 57 ko-
la 27.

Przy dalszem poruszaniu dzwigni 5 luk
zebaty 104, luzno osadzony na osi 72 i po-
laczony zapomoca sprezyn 105 réwnolegle
zlaczonych z ramieniem 106, réwniez obra-
ca si¢ w kierunku strzalki (fig. 3). Ramie
106 sprzezone jest trzpieniem 107, wcho-
dzacym w wyciecia 108, pod pewnym kg-
tem z osig 72 i obraca si¢ na niej. Luk ze-
baty 104 zaczepia koto zebate 109 (fig. 3)
stale polaczone z kotem 110. Kolo to za-
czepia koto zebate 7711 na wale 16 (fig. 1).
Kota 59 obracaja si¢ wskutek poruszania
si¢ dZwigni recznej 5 przy posredniem
wlaczeniu sprezyn 105 tak daleko, az koto
59 uprzednio sprzezone uderzy trzpieniem
swoim 58 o trzpieni 57 kola odnosnego 27.
Fuk zebaty 104 przytrzymuje si¢ wtedy,
sprezyny 105 pozwalaja jednak na jego
dalszy ruch. Wskutek ruchu luku zebate-
go 104 oraz kot zebatych 61 osadzonych na
state na wale 76 uskutecznia si¢ nastawia-
nie két czcionkowych 62, 64 i 63, 65 dla
zmiany pracy, odpowiadajacej okreslone-
mu kotu 59 i odpowiednio do wartosci
czasu ubieglego, az do odnosnego wejscia
lub wyjscia od poczatku zmiany.

Aby otrzymaé nalezyte liczenie warto-
Sci czasu, bieg kot przygotowawczych - 27
powinien byé zaczety na poczatku zmiany
od polozenia zerowego. Kola te wykony-
wuja podczas zmiany obliczonej na 12 go-
dzin jeden obrét. Kazde z tych két jest za-
opatrzone w oporek 130 (fig. 4) dotykaja-
cy si¢ w polozeniu zerowem do jednego z
czterech drazkéw zaporowych 131, z kté-
rych kazdy polaczony jest z jednym z
drazkéw zaporowych 36 napedzanych przez
tarcze przelaczajaca 38. Przy polozeniach
zerowych poszczegblnych ko6l przygoto-
wawczych 27 nastawia si¢ na tarczy prze-
Yaczajacej 38 szczegélne trzpienie 37.
Trzpienie te odrzucajg na poczatku zmia-
ny odpowiedni drazek zaporowy 131 tak,
Ze tarcza przygotowawcza 27 rozpoczyna



ruch. - Poniewaz jednoczesnie wlaczony
drazek zaporowy 36 powstrzymywalby
ruch, wigc wykonane jest, w miejscu odpo-
wiadajacem polozZeniu zerowemu, w zeba-
tym wiericu kazdej tarczy przygotowaw-
czej 27 wyciecie 132. :

Mloteczek 71 posiada ksztalt ramy 1
jest osadzony na osi 112. Na jego gérnym
koricu mieszcza si¢ cztery glowice (fig. 7),
z ktérych pierwsza 6 wprowadza w dzia-
lanie przyrzad 4 stemplujacy czas (fig. 1
po lewej stronie), druga i trzecia — 70
wprowadzaja w dzialanie stemple wartosci
czasowych 62, 64 i 63, 65 (w srodku karty)
i czwarta — 113 uruchomia néz 82 (wycie-
cie 83 karty 8). Mloteczek znajduje sig
pod dzialaniem sprezyn 114, pociagaja-
cych go w polozenie uderzenia. Z rama
mloteczka polaczona jest dzwignia 115
(fig. 3) wspéldzialajaca z oporkiem 117
umieszczonym i obracajacym si¢ na ramie-
niu 716 walu 72 dZwigni recznej, przyczem
na oporek ten dziala sprezyna 118. Przv
ruchu dZwigni recznej 5 nastawia sie réw-
niez mloteczek. Krétko przed osiagnieciem
przez niego polozenia koricowego, oporek
117 zwalnia dZwignie 115 mloteczka, wo-
bec czego wykonywa on wskutek dzialania
sprezyn 114 uderzenie stemplujace. Aby
mloteczek 77/ w polozeniu cofnietem nie
przylegal do stempli 69 i nie przeszkadzal
ich przestawianiu, nie porusza sie go bez-
posrednio, lecz przez cze$é¢ posrednia 119
i oporki 720 na niej umieszczone. Sprezy-
ny 121 (fig. 2, 4), ktére natezaja sie u-
przednio tylko przy poruszaniu uderzaja-
cem, odsuwaja mloteczek 71 cokolwiek od
stempli. Ruch czesci posredniej 779 ogra-
nicza si¢ przy diZwigni 122 przez staly o-
porek 123 (fig. 2).

Aby Scisle ustali¢ kola czcionkowe 62,
641 63, 65 do stemplowania wartosci czasu
w polozeniu drukujacem, umocowane jest
na ich osi 16 kolo zapadkowe 124 (fig. 3!,
ktore zaczepia zapadka 125 pod wplywem
pociagania sprezyny 126, skoro przy ru-

chu koicowym dzwigni 5 (po nastawieniu
kot czcionkewych i krétko przed uderze-
niem mloteczka) trzpiern 127 urzadzony
przy diwigni 106 uderza o dzwigni¢ po-
dwoéjna 128, znajdujaca sie pod dziataniem
sprezyny 129. Dzwignia ta wtedy zwalnia
zapadke 125, ktéra zaczepi koto zapadko-

we 124 i scisle nastawi wal 16 kél czcion-

kowych.

W przyrzadach do rejestrowania kilka
zmian nastepujacych jedna po drugiej po-
leca si¢ uzyé zamiast dzwigni recznej 5
napedu silnikowego, woéwczas robotnix
wchodzac lub wychodzac wlacza przez po-
ruszenie drazka wlaczajacego silnik nape-
dowy, poczem tenze samoczynnie wylacza
si¢ po ukorficzonem poruszaniu si¢ mlo-
teczka.

Sposéb dziatania catkowitego przyrza-
du jest w streszczeniu nastgpujacy. Me-
chanizm zegarowy 3 obraca stale kola
czcionkowe 4 stemplujace czas, kota prze-
taczajace 34 1i tarcze przelaczajaca 38.
Tarcza przygotowawcza 27 odpowiadaja-
ca najblizszej zmianie pracy jest zahamo-
wana przez oporek 130 i drazek zaporowy
131 w polozeniu poczatkowem. Skoro zmia-
na si¢ rozpoczyna, odrzuca trzpien przels-
czajacy 37 drazek zaporowy 131, i zapad-
ka 35 pociaga tarcze przygotowawcza 27
w kierunku strzatki (fig. 4), tarcza wiec ta
obraca si¢ nastepnie dokladnie wedlug
czasu. Skoro rozpoczyna sie przerwa pra-
cy, nastepny trzpied 37 odchyla zapadks
36, ktora zaczepia zeby tarczy przygoto-
wawczej 27, przytrzymujac ja na czas
przerwy, poniewaz odpowiednio do dtugo-
$ci tejze dziata kilka wetknietych trzpieni
jeden za drugim lub tez odpowiednia plyt-
ka na tarczy przelaczajacej 38. Po ukon-
czeniu przerwy zwalnia si¢ tarcza przygo-
towacza 27, ktéra znéw pocigga zapadka
35. (Zapadka ta zaczepia zeby dla celu ni-.
niejszego w odwrotnym kierunku, niz nor-
malnie dzialajace zapadki). Jak przerwy
tak i tolerancje nastawia sie dla wejscia



robotnika na tarczy przelaczajacej - 33.
Obroty jej kota przygotowawczegofodpowia-
daja wtedy czasowi ubieglemu od poczat-
ku zmiany, zmniejszonemu o czas przerw.

Skoro robotnik przechodzi, zaklada on
swa karte 8 w odbiornik 7. Karta ta ukla-
da sie swojem wycieciem 83 na oporek §5.
Lewa tapka 79‘ wpada w najnizszy lewy o-
twor 67 karty, Potem robotnik pociaga
dzwignie reczng 5 naprzéd. Przez to zwal-
nia sie oporek prowadnicy kart 86 i przy-
ciska si¢ pod dzialaniem sprezyn 88 moc-
no do pionowej krawedzi wycigcia 83 kai-
ty. Przytem obraca si¢ przez luk z¢haty 91
wal 9 z nastawnikami, przyczem nastawnik
98 odpowiadajacy odno$nej zmianie pracy
przektada, skoro przez dzwignie 99 wal
przesuwa sie wzdluz osi, dZwignie przyna-
lezna 60 i przesuwa wiec odpowiednie ko-
fo zgbate 59 tak, ze jego oporek 58 wcho-
dzi w drog¢ oporka 57 tarczy przygoto-
wawczej 27. Dalej luk zgbaty 104 pokreca
zapomoca przekladni zebatej 109, 110, 11!
wal 16 z kotami czcionkowemi wartosci
czasu, az oporek 58 dotknie oporka 57 i
nastawienie ko6l czcionkowych wartosci
czasu jest ukoriczone, podczas kiedy dal-
szy ruch dZwigni recznej w tymze kierunku
sprowadza tylko natezenie jalowe spreiyn
105. Przy koricu przestawienia zwalnia sie
zapadke 125, ktora wchodzac pomiedzy ze-
by kota zapadkowego 124 dokladnie wyre-
guluje nastawienie k6l czcionkowych war-
tosci czasu. Wkoricu mloteczek 71 napiety
podczas ruchu dZwigni recznej zostaje
zwolniony przez oporek 117 i nastepujace
uderzenie mloteczka sprowadza trzy czyn-
nosci: po pierwsze odbija sie na karcie z le-
wej strony dzien i godzina, po wtére odbija
sie z lewej strony najnizszego otworu 67 kar-
ty liczbe godzin ubieglych od poczatku zmia-
ny pracy, i po trzecie wyciecie 83 karty
powieksza si¢ o jedng podziatke wgére
tak, ze karta przy nastepnem zalozeniu w
odbiornik 7 opada o jedna podziatke gte-
biej, i nastepna wartoéé czasu dotyczaca

wyjscia odbija sie z prawej strony otwo-
réw 67,

Celem obliczenia ‘godzin pracy $wiad-
czonych w tygodniu, dodaje sie lewe war-
tosci ujemne i prawe wartosci dodatnie i
potraca jedna liczbe od drugiej. Jezeli ro-
botnik przychodzil punktualnie, znajduja
si¢ po lewej stronie tylko zera, i wéwczas
dla obliczenia nalezy wykonaé¢ tylko deo-
dawanie.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
na kartach zapomoca slemplowania czasu,
przydzielonych poszczegélnemu robotniko-
wi, znamienny tem, Ze wal polaczony z ko-
tami czcionkowemi (62—65) dla nadruku
wartosci czasu podtrzymuje kolo napedo-
we (27 ), poruszane zapomoca sprzegla (34,
35) przez mechanizm zegarowy (3), przy-
czem na wskazane kolo napedowe (27)
dzialaja urzadzenia (38, 36) przytrzymu-
jace jego bieg chwilowo, celem uwzgled-
nienia przerw i t. d., wobec czego kola
czcionkowe (62—65) nastawiaja si¢ na od-
powiednio poprawione wartosci czasu.

2. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 1, znamienny tem, ze z wa-
tem napedowym (72) do stemplowania
kontrolujacego sprzezony jest wal (16)
podtrzymujacy kota czcionkowe do druke-
wania wartosci czasu (62—65) przez koia
napedowe (104, 109, 110, 111) za posred-
niem wlaczeniem sprezyn (105) tak, iz wal
kol czcionkowych (16) ustawia si¢ w poto-
Zenin wartoSci czasu, wyznaczonem przez
mechanizm zegarowy (3) i jest przytrzy-
mywany w tem polozeniu az do wykona-
nia stemplowania.

3. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 1, znamienny tem, Ze karty
(8) zaopatrzone sa w otwory (67) prze-
znaczone do rejestracji wej$é oraz wyjsé
i przestawione na catej linji wzgledem sie-
bie, przyczem otwory te wprowadzaja w



dzialanie mechanizm két czcionkowych
(62, 64 i 63, 65) do stemplowania wartosci
czasu naprzemian na dwoch rozmaitycn
miejscach karty odpowiadajacych wej-
éciom i wyjéciom, napedzany przez mecha-
nizm zegarowy (3).

4. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 3, znamienny tem, Ze jest
zaopatrzony w dwa przyrzady (69) do
stemplowania wartosci czasu, z ktérych
~ jeden lub drugi zaleinie od wejscia fub
wyjécia jest wprowadzany w dzialanie
przez odpowiedni otwér (67) karty (8).

5. Przyrzad kontrolujacy czas wedlug
zastrz. 4, znamienny tem, Zze do przenie-
sienia uderzenia mlotka (71) na karte (8)
celem odbicia czcionek wartosci czasu stu-
za dwie dzwignie (69), z ktorych kazida ne
stronie zwréconej ku karcie (8) jest za-
opatrzona w lapke (79°) wspotdziatajaca z
jednym z otwordéw (67 ), za$ strona odwrot-
na jest skierowana ku glowicy mlotka
(70) i tak osadzona obrotnie, Ze po zapad-
nieciu wskazanej lapki (79°) w otwér (67)
karty, dZzwignia (69) uklada si¢ na drodze
przebiegu glowicy mlotka (70) i przencsi
jego uderzenia na mechanizm stemplujg-
cy (62—65) karty.

6. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 1, znamienny tem, Ze jest
zaopatrzony w urzadzenie zaporowe (38,
36), napedzane stale przez mechanizm ze-
garowy (3) i przytrzymujace odpowiednio
do przerw i tolerancyj cze$é¢ (27) mecha-
nizmu (27, 59) do napedu ké! czcionko-
wych bezposrednio przydzielona do tych
két czcionkowych (62—65) tak, iz wskaza-
ne przerwy samoczynnie si¢ potracaja od
warto$ci czasu, ktéra ma byé nastemplo-
wana.

7. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 6, znamienny tem, ze tar-
cza przelaczajaca (38), napedzana przez
mechanizm zegarowy (3) i zaopatrzona w
zmienne nastawiane cze$ci' przelaczajace
(37), steruje tak zapadka (36), ze zapad-

ka ta tylko podczas przerw wchodzi po-
miedzy ze¢by kola przygotowawczego (27),
przytrzymujac je.

8. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 7, znamienny item, ze tar-
cza przelaczajaca (38) jest przestawiana
wzdluz osi podlug zmian pracy lub ‘dnia
zapomoca stopniowanego kota (44), nape-
dzanego przez mechanizm zegarowy (3),
przyczem rozmaite czeSci przelaczajace
(37) tarczy przelaczajacej sa uruchomia-
ne, dzialajac na zapadke (36) kota zapo-
rowego (27).

9. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 1, znamienny tem, ze w ra-
zie kilku zmian pracy dowolnie ustosowa-
nych wzgledem siebie, dla kazdej z nich
jest wyznaczony szczegblny mechanizm
napedowy (27, 59) do két czcionkowych
warto$ci czasu (62—65), przyczem karta
kontrolna (8) posiada wéwczas okreslone
wycigcie (83) dla zmiany pracy, zapomoca
ktérego wlacza sie odpowiedni mechanizm
napedowy.

10. Przyrzad kontrolujacy czas pra-
cy wedlug zastrz. 9, znamienny tem, Ze na
wale (33) stale napedzanym przez mecha-
nizm zegarowy (3) sa osadzone luzno ko-
ta przygotowawcze (27 ) w ilosci,odpowiada-
jacej okresom zmian pracy,napedzane przez
wal (33) zapomoca k6l przetaczajacych
(34) i zapomoca urzadzonych podobnie do
sprzegla wolnobiegowego zapadek (35),
przyczem z walem napedowym (16) dla
kot czcionkowych wartosci czasu (62—65)
sa sprzezone luzno umieszczone na pierw-
szym wale (33) kola zgbate (59), ktore
przy przebiegu stemplowania poruszaja sig
za kotami przygotowawczemi i z ktérych
jedno przez cze$¢ (86) przestawiong po-
dlug glebokosci wyciecia (83) brzegu kar-
ty (8) zaczepia oporek (57) przynalezine-
go kola przygotowawczego (27) i przy-
trzymuje ;si¢ w polozeniu 'odpowiedniem
do wartosci czasu.

11. Przyrzad kontrolujacy czas pracy



wedlug zastrz. 10, znamienny tem, ze z
czeScia (86) przesuwang podlug gleboko-
$ci wycigcia (83) karty jest sprzezony za
posrednictwem luku zebatego (91) wal
(97) podtrzymujacy nastawniki (98) prze-
stawione wzgledem siebie, z ktérych za-
leznie od zmiany pracy jeden zaczyna
dziala¢ i zapomoca dZwigni (60) wprowa-
dza odnosne kolo zebate (59) w polozenie
sprzezone z kolem przygotowawczem (27).

12. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 11, znamienny item, ze wal
(97) podtrzymujacy nastawniki ustawia
si¢ wskutek przestawienia oporka (86)
sprezy$cie nastawionego wzgledem wy-
cigcia (83) karty w swem potozeniu kato-
wem, przyczem wskazany wal przesuwa
si¢ wzdluz osi przez dzwignie (99) Scieta
naukos i umieszczona na wale napedowym
(72), wskutek czego nastepuje sprzezenie
kota zebatego (59) dobranego przez odpo-
wiedni nastawnik (98) z przynaleznem ko-
fem przygotowawczem (27).

13. Przyrzad kontrolujacy czas pracy
wedlug zastrz. 7, znamienny tem, Ze kolo
lub kota przygotowawcze (27), obracajace
si¢ raz podczas jednej zmiany pracy, za-
opatrzone sa w zatrzym (130, 131) dla
polozenia zerowego odpowiadajacego po-
czatkowi zmiany, w ktérej to chwili zwal-
niaja sie przez cze$é przelaczajaca (37)
tarczy przelaczajacej (38).

14, Przyrzad kontrolujacy czas pra-
cy wedlug zastrz. 1, znamienny tem, ze
wal napedowy (72) do stemplowania‘war-
toéci czasu poruszajac si¢ przygotowuje
lub bezposérednio sprowadza wszystkie
przebiegi potrzebne do stemplowania nor-
malnych wartosci czasu i do dalszego wy-
konywania wycieé (83) karty.

Siemens & Halske
Aktien-Gesellschaft.
Zastepca: Inz. M. Zoch,

rzecznik patentowy.
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