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Vyandlez se tykd rozhazovaciho dstrojf zem&d&lskych a Jinych strojl, zejména rozmeta-
del chlévské mrvy a podobnych hmot.

Existuje Yada zem&d&lskych a jinych strojld, které jsou vybaveny rozhazovacim dstro-
jim pro rozhoz, rozmetdni nebo vyhrnovédn{ rdznfych hmot, napi. mrvy, hnojiv, pfsku, pice
apod. ReZenf rozhazovaciho dstrojf do znainé miry ovliviuje sprévnou funkci stroje. Mar-
kantnf je to zejména u rozmetadel chlévské mrvy, kald a podobnych hmot. U t¥chto strojl
jsou kladeny néroky piedevi8im na funkce, které jsou ovlivnovény rozhazovacim dstrojim.
Jednd se predevifm o vykonnost, ¥{¥ku i rovnom&rnost rozhozu a pracovni spolehlivost. Roz-
metadla Jjsou opatiena rozhazovacim dstrojim bud rozmetactmi lopatkami s vodorovnou osou
otdZent, nebo se svisglou osou otdlenf, piipadn¥ kombinaci obou zplisobd otélen{, kdy lopat-
ky s vodorovnou osou otdlenf slouff k vyhrnovédn{ hmoty na rozmetac{ lopatky se svislou
osou otdlenf., Jedin& rozhazovacf ustroj{ se svislou, resp. p¥ibliZn& svislou osou otdent
rozmetacich lopatek, které jsou umfstény pod vypadovou &dst{ korby s posuvnym dnem, Jsou
schopny zabezpelovat velkou 81¥ku rozhozu s dostatednou rovnom¥rnost{ rozhozu. Tyto rozme.
tac! lopatky Jsou v&t¥inou tvoreny rovnou nebo mirn¥ lomenou deskou, kterd je spojena s né-
bojem uloZenym na hnacim hifdeli. Nevyhodou t&chto provedenf je urlitéd nerovnom¥rnost od-
d&lované hmoty, napt. chlévské mrvy a nédslednd nekontrolovatelnost pohybu oddélené Edstice
hmoty pisobenim otdlejfc{ se lopatky. Navic vlivem nedostatedné tuhosti rozmetac{ lopatky
dochdz{ pisobenim cizich predm&td, napf. kamend k jejich deformac{m. Pro odstrandni této
nevyhody jsou lopatky opat¥ovdny vyztuhami, které vZak re3{ problematilku pouze Edsteln&

z hlediska tuhosti, avXsk za cenu zvy3eného zachycovéni jinych cizich predm&td, nap¥. pro-
vézkd z chlévské mrvy, cof nep¥fznivé ovliivnuje jak rovnomdrnost rozhozu, tek i vyvoldvs
nérist energie potiebné k rozhozu hmoty.

(elen vyndlezu je vytvorit takové rozhazovaci \strojf zem&d¥lskych a Jjingych strojy,
které vyde uvedené nedostatky do znainé miry odstranuje a zabezpe¥uje dobré funkinf a pro-
vozn{ parametry.

Podstata vyndlezu spol{véd v tom, %e alespon jedna rozmetac{ lopatka je opatiena spodni
deskou a horn{ deskou, mezi nimiZ je prostfednictvim svislé desky vytvoXen dopravni keandl
jsouci jednak uzavien ndbojem, jednak otevien ve vn&j¥{ &dsti, na nf{Z je ukonfena d¥lfci
hrana hornf desky.

Re%en{ podle vyndlezu md vyhody v tom, %e p¥i otd¥enf{ rozmetac{ lopatky dochézf pro-
st¥ednictvim d¥lfc{ hrany hornf desky k oddélovédni hmoty s urditym drobenim na dZdstice,
jim% pak ud¥luje rotujfci lopatka pot¥ebnou rychlost k pohybu., Dopravni kandl umoZnuje
i usm&rnovany pohyb &stic, proto jejich v&t¥ina opou¥t{ lopatku na jejim konci, co? prispf-
vd ke zvét3enf doletu. Provedeni lopatky se vyznaluje znalnou tuhostf, prifemZ v&tiina
ploch a hran desek je funkinfch a zabranuje zachytévédni cizfch pFedm&ti.
Ke zv&tdeni doletu a rozhozu ddstic pr¥ispivéd Feieni{ dle druhého vyznaku, kdy spodnf deska
rozmetaci lopatky plynule vybfhd v odtokovou hranu pod dhlem &, ktery je z teoretického
hlediska nejvyhodn&j3{ 45° vi¥i vodorovné zdkladn&, kdy je dosaZen nejv&t3{ rozhoz s nej-
ni%Z3{mi ndroky na ndrist energie. Podle daldfho vyznaku psk zubovd krytka piipojend k rozme-
tacf{ lopatce kolem hnaciho h¥fdele omezuje moZnost vnikdnf nelistot do ski{n¥ kolem vystup-
n{ Zé4sti hifdele.

Na pripojenych vykresech jsou schematicky zndzornény p¥{klady provedeni rozhazovaciho
vistroj{ podle vyndlezu, kde na obr., 1 je bokorys ustroji s ddstednym trezem ski¥{n&, na obr.
2 pGdorysny pohled na rozmetaci lopatku, na obr. 3 je nérys lopatky s odli¥nym provedenim
spodnf{ a svislé desky a obr. 4 predstavuje bokorys provedeni podle obr. 3

Rozhazovaci Ustrojf zem&d¥lskych a jinych strojd Je opatfeno skfini'l, v ni% je uloZen
alespon jeden hnac{ h¥{del 2, k n&muZ je prostfednictvim pera 4 nebo nezndzorn&ného drdéiko-
vén{ pfipojen néboj 3 rozmetac{ lopatky 7. Hnac{ hi‘{del 2 je hnacim soukolim 8 napojen na
nezndzorn¥ny energeticky zdroj, napi. vyvodovy hif{del taZného prostfedku. Mezi skiinf |
a rozmetaci lopatkou 7 Je kolem hnecfho hi¥f{dele 2 upravene zubové krytka 6 pfipojend k roz-
metaci lopatce 7 nebo jejimu néboji 3 a prochézejici otvorem 5] ve stole 5. Z hlediska za-
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mezenf, resp. omezen{ vnikéni nedistot do sk¥{n& 1 kolem vystupn{ &4sti hnacfho hifdele 2
je krytka 6 provedena s vyhodou jako zubovd, miZfe v¥ak byt i jiného proveden{, nap¥. hlad-
k4, vypoukld apod. Hnaci hifdel 2 s rozmetac{ lopatkou 7 mé svislou nebo piibliZn¥ svislou
osu oté¥enf. Vychyleni od svislice mi%e byt zplisobeno jak 3ikmym uloZenf{m ski¥in& 1, tak

i hnacfho hifdele 2 ve sk¥fni | v obou, nebo jen Jjedné rov1né na sobé kolmé. V kaZdém pii-
padd vdak vychyleni hnac{ho hridele 2 mus{ p¥esahovat 45° od vodorovné zékladny ski{n¥ 1.
Rozmetac! lopatka T je tvoTena spodni deskou 71, hornf deskou 72 a svislou deskou 75, kte-
ré mohou byt rovné, ¥ikmé nebo i tvarované, jak je znézorn&no svislou deskou 75 na obr. 1.
V ka%dém p¥ipad¥ viek vzdJemné napojenf a provedeni jednotlivych desek 71, 72, 75 musi
vytviret dopravni kandl 76, ktery je otevien ve sméru otéenf rozmetac{ lopatky 7. Z pro-
voznfch i pevnostnich divodh je vyhodné redit hornf desku 72 tak, aby se jejf d&lfc{ hrana
74 postupnd piibliZovala smérem k vn¥j¥{ Zdsti 79 sv1slé desky 75. V piipadé Ze spodni
deska 71 plynule vybihé v odtokovou hrenu 77 pod dhlem v rozmezi 0 a% 55° Je nutné, aby
pro opu¥tén{ ¥dstic hmoty byl mezi spodni deskou 71 a hornf deskou 72 dostatedny prostor,
co? miZe vyZadovat zkrdcen! hornf desky 72 tak, jJak je zndzorn&no ra obr. 3, kdy &innd &ést
desky 72 nedosahuje a¥ k vndJ3f &4sti 79 svislé desky 75. PFibliZovat k vn&j3{ &dsti 79 se
miZe i ndrazovd hrana spodn{ desky T1. Nérazové hrana spodn{ desky 71 a d¢1ic{ hrans horni
desky 72 viak miZe byt I'eSena i jinak, nap¥. rovaob&’¥n& se svislou deskou 75, riznob&iné
apod. Piechodovd &ést spodnf desky 71 v odtokovou hranu 77 ndZe byt Tefena jako rovinnd
kitivka, pifmo¥a¥e, lomen&, obloukovit& apod., p¥ilemZ vysledny piechodovy idhel « je v roz-
mez{ 0 a% 55°. Ddle je vyhodné, aby pod piechodovou ¥dst{ spodn{ desky 71 byla vytvo¥ena
gistici plocha 78 vyplaujici{ vznikly volny prostor.

Rozhazovaci ustrojf podle vyndlezu pracuje nésledovnd:

hmota k rozhazovéni je dopravovdna napi. z nezndzorn¥né loZné plochy prostiednictvim posuv-
ného dopravnfku k rozmetacim lopatkém 7, jejichZ rotaci je ud&lovédn &dstic{m hmoty potiebny
pohyb k rozhozu. Gdstice hmoty odd¥lené d&lfc{ hranou T4 hornf desky 72 spodinou v do-
pravnim kandlu 76, jehoZ tvar ovliviuje pohyb &4stice po lopatce 7 a z nf urduje opoudténi
¢dstice tak, aby JI byla ud¥lena optimdlnf po¥étedni rychlost jek z hlediska velikosti do-
letu, tak i poZadované rovnomdrnosti roghozu. Je-1i spodnf deska 71 re3ena tak, %e prechd-
zi v odtokovou hranu 74 pod dhlem & pak je délka doletu tdstice zdvisld i na jeho velikosti,
7 teoretického hlediska by byl nejvyhodnéaﬁi thel « 45° , kterym lze zajistit nejdelsi do-
let &dstic hmoty s nejni¥¥{m ndérokem na nérist energie pot¥ebné k rozhozu. JestliZe se ur-
gité ddsti hmo%y dostanou pod spodni desku 7! na stidl 5 pak rotujici zubovéd krytka 6 rozme-

taci lopatky 7 do znalné miry zabranuje vnikdnf ¥dstic pod krytku 6, hromadéni hmoty mezi
sk¥{n{ | a stolem 5 s moZnost{ nésledného vnikénf nelistot do skfiné 1 kolem vystupni Z4sti
hnacfho hi{dele 2.

PREDMET VYNLLEZU

1. Rozhazovaci Ustrojf zem&d¥lskych a Jinych strojl, opatiené rozmetacimi lopatkemi
na hnacfch hi¥idelfch, vyznalené tim, %e alespon jedna rozmetacf lopatka (7) je opatie-
na spodni deskou (71) a horni deskou (72), mezi nimi? je prostiednictvim svislé desky (75)
vytvoYen dopravnl kandl (76) jsouci jednek uzavien nébojem (3), Jednak otevren ve vn&jsf
gdsti (79), na ni¥ je ukondena délfei hrana (74) horn{ desky (72).

2. Rozhazovaci dstroj{ podle bodu 1, wvyznalené tim, %e spodnf deska (71) dopravni-
ho kandlu (76) vybihd v odtokovou hranu (77) pod dhlem (40 v rozmezf 0 a% 559,

3. Rozhazovaci ustrojf podle bodd 1 a 2, vyznagens tim,  Z%e mezi spodnf deskou (70
a sk¥{n{ (1) je k rozmetac{ lopatce (7) pripojena zubovd krytka (6) hnactho hifdele (2) pro-
chézejfci otvorem (51) stolu (5).

2 vykresy
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