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Automat tokarski, zaopatrzony w glowice¢ narzedziowy o osi
prostopadlej do osi toczenia

1
Wpynalazek niniejszy dotyczy automatu tokarskie-
go zaopatrzonego w glowice narzedziows o osi
prostopadlej do osi toczenia i zamontowanej na
wzdluinym suporcie prowadzonym na lozu.

Znana jest juz tokarka tego rodzaju, w ktdrej
zastosowane sg bardzo skomplikowane i zajmu-
jace wiele miejsca mechanizmy, przeznaczone do
wzdluinego przemieszczania suportu wraz z glo-
wicg narzedziowg oraz do wykonywania ruchdéw
obrotowych (zmiana narzedzia) tej glowicy. Glo-
wica narzedziowa nie moze zresztg wykonywaé
ruchéw wzdluz swej osi, tak 2e jezeli zachodzi
konieczno$é przesuwania narzedzia prostopadle do
osi toczenia, to woweczas trzeba je osadza¢ na gto-
wicy za pomédca mechanizmbéw przesuwnych.

Celem ninjejszego wynalazku jest znaczne upro-
szczenie tokarek rozpatrywanego rodzaju, zmniej-
szenie zewhetrznych wymiaréw elementéw, ktére
sluza, do poruszania suportu ‘wzdluznego 1 glowicy
narzedzmwe] oraz tych ‘eletnentéw, ktére stuza
do ryg}manla glowicy, a ponadto zastosowanie
prostych’ elémientow do przesuwania glowicy na-
rzedziowej wzdtuz jej osi, co umozliwia poprzecz-
ne przesuwy narzedzi zarhocowanych sztywno na
glowicy narzedziowej, i ma na celu zwigkszenie
dokladno$ci obrébki.

Automat tokarski wedlug wynalazku odznacza
sie¢ tym, Ze zaopatrzony jest w element z krzy-
wkg, na ktérym jest zamocowana co najmniej
jedna gléwna krzywka, sluzgca do sterowania ru-
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chami wspomnianego suportu, ktéry jest polczo-
ny z elementami sluigcymi do wprawiania go
w ciggly ruch obrotowy, i ktéry jest obracany na
tym suporcie wraz z pustym wewngtrz wrzecio-
nem, ktére on otacza, przy ¢zym wspomniana
gléwna krzywka wspéipracuje z elementami opo-
rowymi, zamocowanymi nastawnie na lozu, a po-
nadto w o5, na jednym koiicu ktérej jest osadzo-
na glowica narzedziowa i ktéra jest prowadzona
w kierunku osiowym w pustym wewnqtrz wrze-
cionie w celu umoiliwienia glowiey narzedziowej
wykonywania ruchéw poprzecznych, przy c¢zym
na wyposazonym w krzywki elemencie znajduje
sie co najmniej jedna pomocnicza krzywka , kt6-
ra steruje tymi ruchami poprzecznymi.

Na rysunku, ktéry przedstawia tytulem - przy-
kladu jedng postaé wykonania przedmiotu-wyna-
lazku, fig. 1 jest rzutem z przodu, fig. 2 — rzutem
z géry w czeSciowym przekroju plaszczyzng ozna-
czong linig II—II na fig. 1, fig. 3 — przekrojem
pionowym plaszczyzng oznaczong linig III—III na
fig. 2, z wyrwaniem czeSci goérnej elementu
z krzywka, wspélosiowego z glowica narzedziows,
fig. 4 — czefciowym przekrojem plaszczyzng ozna-
czony linig lamang IV—IV na fig, 3, fig. 5 —
czeSciowym rzutem z dolu, w kierunku strzalki V
pokazanej na fig. 3, fig. 6 pokazuje w przekroju
wzdluinym przedmiot obrabiany w czasie obrébki
za pomocg wytaczadla zamocowanego na glowicy
narzedziowej. '
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Automat tokarski jest przedstawiony na rysunku
schematycznie tylko w takim stopniu, jaki jest
konieczny do zrozumienia istoty wynalazku. Za-
wiera on loze 1, ktére w rzucie z-géry ma zarys
prostokatny. Cze§¢ rysunku tego loza tworzy
zbiornik la. Na drugiej czeSci loza umieszczonej
po stronie lewej (fig. 1 i 2) zbiornika 1la, jest
zamocowany nieruchomy wrzeciennik 2, ktérego
wrzeciono 3 jest wyposazone w uchwyt 4. Dalsza
cze§é¢ 1b loza 1 wyposazona jest w prowadnice le,
przeznaczone dla suportu 5, na ktérym umieszczo-
ne s3 dwa loiyska 5a, 5b, jedno przednie i drugie
tylne, a ich wspélna of znajduje si¢ w tej samej
plaszezyZnie poziomej co o§ toczenia (0§ wrzecio-
na 3) i jest do niej prostopadta. W tych dwéch
lozyskach ‘obraca sie puste wewnatrz wrzeciono 6.
Pierscieniowy element 7, na ktérym sa osadzone
krzywki, i ktéry jest ‘utrzymywany bez moznoSci

przesuwanla si¢ w kierunku osxowym pomledzy o

lozyskami Sa 5b, otacza to wrzeciono, i stanowi
z nim jedng calo§¢ za pomoca kolka gwintowane-
go 8. Element 7 jest polaczony z elementami,
ktére wprawiaja go w ruch obrotowy. W danym
przypadku elementy te zawieraja: silnik (nie po-
kazany na rysunku), przekladnig, z ktérej pokaza-
no tylko stopniowe kolo pasowe 9, wal 10, obraca-
jacy sie w lozyskach oczkowych elementu 11, za-
mocowanego na lozysku 5b, §limak 12, zaklinowany
na wale 10 i kolo Slimakowe 13, zamocowane na
elemencie 7 za pomocg rub 14. Na elemencie 7
w poblizu jego obwodu jest wykonany koltowy
szereg wzdluznych otworéw gwintowych 7a, stu-
zacych do nieruchomego mocowania jednej (lub
kilku) ,,gl6wnej” krzywki 15 za pomocg Srub 16,
a takie kolowy szereg gwintowanych otworéw
promieniowych 7b, sluzacych do nieruchomego mo-
cowania jednej (lub kilku) ,,pomocmczeJ” krzywki
17 za pomoca frub 18,

,,Gl6wna” lub ,,gl6wne” krzywki sa przeznaczone
do wspblpracowania z krazkiem 19, -osadzonym
w dwéch uchach kozla 20, ktéry moina przesuwaé
wzdluz przedluZei prowadnic le¢ wzdluinego su-
portu 5, a to w celu zmieniania jego polozenia
i mocowania na czeSci 1b loza 1 za pomocg Srub
21, wéwczas gdy tokarka jest przygotowywana do
pracy. Powrotna spreiyna 120 usiluje stale docis-
kaé badZ suport 5 do podstawy kozla 20, badZ
tez krzywke 15 do krazka 19 kozla 20.

Glowica narzedziowa 22 jest zamocowana za po-
mocg érub 23 na przednim wykonanym w postaci
tarczy 24a koficu osi 24, ktéra moze przesuwat sie
i obracaé w pustym wewnetrz wrzecionie 6. Na
tylnym koficu osi 24 jest zamocowany piericier
oporowy 25, o ktéry opiera sie kolo pasowe 26
z rowkiem, ktére moze swobodnie obraca¢ sie na
osi 24. Element 27 jest polaczony na stale z osig
24 za pomocg wystepu 27a, o ile chodzi o unieru-
chomienie wzajemnego obrotu. Sprezyna 28 umiesz-
czona wewnatrz pustego wrzeciona 6 wywiera sta-
le nacisk na przedniag powierzchnie czolowq ele-
mentu 27, ktérego tylna powierzchnia czolowa jest
zaopatrzona w tarcze cierna, opierajaca sie¢ w ten
spos6b o przednig powierzchnie czolowa kola
pasowego 26, stale wprawianego w powolny ruch
obrotowy za pomoca elementéw, ktérych czesé
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stanowi pas 29. Obrét ten stuzy do przestawiania
glowicy narzedziowej 22, ktérej ‘obracanie sie pod-
czas operacji toczenia uniemozliwia urzadzeme ry-

. glujace.

Urzadzenie. to zawiera dZwignie 30, wahajgcgy sie
na osi 31, osadzoneJ w suporcie 5. Sprezyna 32, po-
laczona z ramieniem 30a’tej dZwigni, usiluje stale
utrzymywaé wystep ryglujacy 30b ‘w zazeblemu
z tym lub innym wycieciem 22a glowxcy narze-
dziowej 22, Odryglowywdnie glowicy narzedziowej
odbywa sie za, pomocg dzialania tej lub innej
z kilku segmentowych krzywek 33, zamocowanych
nastawialnie w rowku obwodowym 6a-pustego we-
wnatrz wrzeciona 6, na palec 30c¢ dzwighi 30.

Popychacz 34 jest prowadzony w otworze w jaki
jest zaopatrzona boczna cze§é lozyska 5a, w' celu
umozliwienia mu przesuwania si¢ réwnolegle do
osi 24. Jest on przeznaczony do wspdlpracowania
za pomocy krazka 34a, Jakl jest osadzony na jego
tylnym koficu, z jedng (lub kilkoma) pomocniczg
krzywka 17, w celu oddzialywania swa przednig
powierzchniag czolowa na tylng powierzchnie czo-
towa glowicy narzedziowej, a przez to na popy-
chanie tej ostatniej .do.przodu, wbrew dzialaniu
sprezyny 28, z polozenia przedstawionego na fig. 2,
w ktérym tarcza 24a tworzaca przedni koniec osi
24 opiera si¢ o przednia powierzchnie czolows
pustego wewnatrz wrzeciona 6. Ruchy glowicy
narzedziowej 22 w .kierunku osi 24, sterowane
przez krzywke lub krzywki 17 i przekazywane
przez popychacz 34, s3 ruchami poprzecznymi na-
rzedzi, takich jak narzedzia 35, 36 zamocowane
na glowicy narzedziowej za pomocg imakéw 37,
poniewaz ruchy te sg prostopadle do osi toczenia
(osi obrotu wrzeciona 3). Jedno z narzedzi moglo-
by na przyklad byé wytaczadlem, takim jak wy-
taczadlo 135 przedstawione na fig. 6, i sluzgce do
obrébki wewnetrznej powierzchni p przedmiotu
obrabianego P.

Bioragc pod uwage podany wyzej opis, nie ma
juz zadnej potrzeby opisywania szczegélowego
dzialania. Wszystkie ruchy glowicy narzedziowej 22
i narzedzi jakie s3 na niej zamocowane sg przy-_
musowo sterowane za pomoca krzywek 15, 17, 33,
zamocowanych bgdZ na elemencie 7, badZ tez na_
pustym wewnatirz wrzecionie 6, ktére stanowi
jedng calo$é z tym elementem.

Mozna z latwo$ciag zauwazyé, e dzicki temu
element 7 oraz wrzeciono 6, na ktérych sa zamo-
cowane krzywki, sa zamontowane na wzdluznym
suporcie, ich wspdlna o§ jest identyczna z osig
obrotu glowicy narzedziowej, caly uklad jest bar-
dzo zwarty, prosty oraz mocny i pozostawia wiele
wolnego miejsca w sasiedztwie glowicy narzedzio-
wej 22. Widoczne jest réwniez, ze uklad jest bar-
dzo prosty, o ile chodzi o elementy przestawiania
glowicy i jej ryglowania.

Zastrzezenia patentowe

1. Automat tokarski zaopatrzony w glowice na-
rzedziowa o0 osi prostopadlej do osi toczenia
i zamontowanej na wzdluznym suporcie pro-
- wadzacym na lozu, znamienny tym, Ze zaopa-
trzony jest w zawierajgcy krzywki element (7),
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na ktéorym jest zamocowana co najmniej jedna
krzywka ,gléwna” (15), sluzaca do sterowania
ruchami wspomnianego suportu (5), ktéry jest
zwigzany z elementami (9, 10, 12, 13) sluzgcymi
do wprawiania go w ciagly ruch obrotowy,
i ktéry jest obracany na suporcie (5) wraz
z pustym wewnatrz wrzecionem (6), ktére on
otacza, przy czym wspomniana ,,gléwna” krzyw-
ka (15) wspoélpracuje z elementami oporowymi

6

2. Automat tokarski wedlug zastrz. 1, znamienny

tym, Ze wspomniane krzywki, a mianowicie
»gléwna” (15) i pomocnicza (17) s3 utworzone
z segment6w mocowanych w spos6b wymienny
na obwodzie elementu (7).

. Automat tokarski wedlug zastrz. 1 lub 2, wy-

posazony w mechanizm przeznaczony do prze-
stawiania glowicy narzedziowej i do jej ryglo-

(19, 20) zamocowanymi nastawnie na lozu (1), 1o wania w rozmaitych polozeniach roboczych, zna-
a ponadto w of (24), na jednym z koncow kt:‘ mienny tym, ze mechanizm ten zawiera krzywki
w pustme vgewnatrz wrzecionie (6) w celu wodzie czeSci pustego wewnatrz nieruchomego
umozliwienia glowicy (22) wykonywania ruchéw 5 osiowo wrzeciona (), oraz element ryglujacy (30)
poprzecznych, przy czym na wyposaZonym réwniez nieruchomy w. kierunku osiowym glo-
w krzywki elemencie (7) znajduje sig jeszcze co wicy narzedziowej, nie mniej jednak zdolny do
najmniej jedna pomocnicza krzywka (17), ktéra dzialania na nig we wszystkich jej polozeniach
steruje tymi ruchami poprzecznymi. wzdluznych.
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