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OZET

AKISKAN SIZINTI TESPIT SISTEMI

Sistem (14), bir ikincil boru (11) ve ana boruyu kesen bir kesme valfi (15) ile bir tiketilen
ekipmana badlanan bir ana aklskan besleme borusuna (9) sahiptir. Bir kiiglik sizima tespit
cihaz[§16), aklskannl kiigik s[zInkSInlnl tespiti ve bir kontrol ve ydnetim birimine (21) dogru
bir sinyalin yaymlanmasUicin bir aklsldedektoriine (17) sahiptir. Bir saptimna valfi (19), birim
taraflidan kontrol edilmektedir ve a¢lifha ve kapanma pozisyonlarmb ulagmaktadE] Kontrol
ve yonetim birimi, genel tlketim durumunu kanflamaktad(tlve ikincil boru lzerinde bulunan
bir aklslolceri (25) yonetme birimine dogru bir ak[slsinyali yayhlamaktadl
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ISTEMLER

1. Bir dahili aklskan dagllm tesisatinh (1) yonelik aklskan-szInk[tespit sistemi (14) olup, bir

karslkl gelen ikincil boru (11) aracllflyla akiskan tiiketen ekipman(l (13) en az bir
unsuruna badlanan bir ana akSkan hesleme borusu (9), bir sZmanhl tespit edilmesi
durumunda bir sinyal Uretebilen bir kontrol ve yoGnetim aracC](21), ana besleme
borusunun (9) kesilmesi icin bir kesme valfi (15), kigUk aklskan szmalarblJtespit
edebilen ve ana boru (9) lizerinde konumlandr3n bir saptlrina valfinin (19) iki taraflodan
biri (izerinde ana besleme borusuna (9) badlanan bir saptifina borusunda (18) monte
edilmis, kontrol aracih (21) karslIkl gelen bir sinyali gdnderebilen bir aklsldedektéru (17)
iceren bir kiglk slzima tespit cihaz[{16) icermektedir, sapticma valfi (19}, kontrol aracl]
(21) tarafiodan kontrol edilmektedir ve tiketilen ekipmanil {13) en az bir unsuruna ana
borudan (9) aklkanD gegmesine olanak sadlayan bir aglkl pozisyon ve kiclk sZzma
dedektoriinden (17) saptliina borusuna (18) aklgkanClyénlendiren bir kapalCpozisyon
icermektedir, sistem ayrich allnbn aklsl oran[kinyallerinin kesintisiz olarak toplayabilen
kontrol ve ydnetim araclnk (21) bir aklsl oranSinyali gdnderebilen, tiketilen ekipman(nl
(13) her bir unsurunun ikincil borusu (11) zerinde bir ak[sldlgeri (25) icermektedir, stz
konusu sistem; genel tiiketim oran@nl sEF oldugu herhangi bir zamanda, kontrol ve
yonetim aracllnl (21) kapalOpozisyona saptlcina valfini (19) koyabilmesi ve akls]
dedektoriniin (17) kiicik szimalard olmad@GInCgosterdigi durumda her akEldlcerinin (25)

sffEtiketiminin kalibrasyonunu gergeklestirebilmesi ile karakterize edilmektedir.

. AKIsl dlcerinin  (25), karslkl gelen tiiketilen ekipmand (13) hemen yaklninkla

konumlanditihaslile karakterize edilen, istem 1’'e gbre tespit sistemi.

. Sistemin, yonetim arach (21) bir genel besleme oranC$inyali gdnderebilen ana aklgkan

besleme borusu (9) Gzerinde bir aklsl 6lgeri (27) icermesi, s6z konusu yonetim araclnln]
tiketilen ak(slarl toplamre genel besleme aklsl oranCarasbaki fark bir daha 6nceden
belirlenmis degeri ast@lnda biiylk bir sizima oldugunu saptamaslile karakterize edilen,

istem 1 veya 2'ye gore tespit sistemi.

. Sistemin, ayrich, daha 6nceden depolanmislreferans edrilerine sahip aklsl oranCdlgiimleri

ve bashk[karsldstichbilen ybénetim arachia (21) bir bashbk sinyali gbnderebilen ve
tesisatll (1) en az bir gallstirina noktas[36z konusu referans egrilerinden 6nemli derecede
ayrld@nda biyik bir sZmannl oldugunu saptayabilen en az bir basint sensérini (23)
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icermesi ile karakterize edilen, énceki istemlerden herhangi birine gore tespit sistemi.

5. En az bir baslok sensoriiniin (23) ana besleme borusu (9) lzerinde konumlandlithas(ile

karakterize edilen, istem 4'e gore tespit sistemi.

6. En az bir bashbk sensorinin (23), her ikincil boru (11) lzerine yerlestiriimesi ile

karakterize edilen, istemler 4 veya 5’e gore tespit sistemi.

7. En az bir baslt sensdriinin (23) ayrlch, tiketilen ekipman@ (13) en az bir unsuruna
yakl konumlandtIfhas(ille karakterize edilen, istem 6'ya gdére tespit sistemi.

8. Isletme arachlnl (21), 6nceden depolanmisl karakteristik tiiketim egrisi ile tiiketilen
ekipman (13} her unsuru tarafdan tlketilen aksLkars[3stihbilmesi ve bu akslar@ en
az biri dnceden depolanm[gl karakteristik tlketim edrisinin karslKl gelen dederinden
onemli derecede daha biliyiik veya daha kiiglik oldugunda anormal tiiketim oldugunu
saptayabilmesi ile karakterize edilen, dnceki istemlerden herhangi birine gére tespit

sistemi.

9. Kontrol araclnl (21), hem kigcik szimalar hem de biyik skzmalarinl tespit edilmesi
durumunda bir alarm sinyali génderebilmesi ile karakterize edilen, dnceki istemlerden

herhangi birine gdre tespit sistemi.

10. Kontrol arachlnl (21) hem kiliglk skzmalar hem de biyik skzmalarlnl tespit edilmesi
durumunda kesme valfini (15) kapatabilmesi ile karakterize edilen, 6nceki istemlerden
herhangi birine gére tespit sistemi.

11. Isletme arac@m (21), kalibrasyonda bir anormallik tespit etmesi amacia cesitli aletlerin
Olglimlerini iliskilendirebilmesi ve bunu iyilestirebilmesi ile karakterize edilen, dnceki

istemlerden herhangi birine gore aklskan slzima tespit sistemi.

12. Aklskannl bir yanabilir gaz olmaslile karakterize edilen, onceki istemlerden herhangi

birine gére tespit sistemi.

13.Yanabilir gazlol dodal gaz olmas(ile karakterize edilen istem 12'ye gore tespit sistemi.
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TARIFNAME

AKISKAN SIZINTI TESPIT SISTEMI

Teknik alan

Bulus, bir dahili akiskan dagftlm tesisat[ikin bir aklskan szInk[flespit sistemi ile ilgilidir.

Girig

QOlabildigince hzIaklskan sEzmalarblo tespit edilmesi, maksimum olas(kapsam ile

sonuglanabilen insan, malzeme ve finansal kay[plar[RsEBmaylmimkin hale getirmektedir.

Bu problem, vanabilir gaz durumunda &zellikle hassastle) bunun kapalChir alanda birikmesi
patlama riskini arttfinaktadlr] Yerli tiiketicileri rahatlatmak igin, gaz dagflm sirketleri,
popllasyondaki gaz tiketimini tesvik eden ve onlarlnl ekipmanhltiaha karl[bir hale getiren
ayn[kamanda basit, ekonomik, glvenilir, hElDve etkili olan gaz sZnt[Respit sistemlerine

sahip dahili tesisatlarCdonatmaya callsimaktad(r]

Onceki Teknik

Cesitli aklskan sZInt[espit sistemleri dnceki teknikte bilinmektedir.

Gaz tespit alanlda, Ornedin, aparatOanaliz eden tashabilir veya sabit “yoklayI™]
bulunmaktadIf] Birincisi, bir insan varlGInl gerektiren dezavantaja sahiptir. Ikincisi, sZmadan
uzak konumlanabildiginden ve bu yiizden gec reaksiyona girdidinden veya hatta hig
reaksiyona girmediginden dolay[dezavantajlldlrl ve kullanlclyl yanl§l bir glvenlik izlenimi

vermektedir.

Diger aklskan szntespit sistemleri, 6zellikle bir sZInktCdrannlnl tespitine dayanmaktad

Bir szInkt[branlnl tespit edilmesine yonelik sistemler, bir yonetim araclasfaskda, akiskan
besleme oranClve tiiketilen akBlar arasldaki farkCkurarak goérev yapabilmektedir. Bu tir
sistemlerin ornekleri, DE 195 01 044, DE 38 33 127 ve US 5 866 803 saylllpatent

dokiimanlarinda ileri strdlmektedir. Bu sistemler, ayrich karslkl gelen aklsl lgerleri gerekli
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hassasiyete sahip olmad@ndan dolay[I'kiclik” szmalarDl tespitine izin vermemektedir.

Diger szInk[bran[lespit sistemleri, US 2006/0009928 sayllpatent dokiiman(nda agkland G
gibi, bir tiketim oranClanormalliginin tespitine dayanmaktadlr] Ayn[CInedenden olay[]bu

sistemler, “kglk” szmalarOespit edemeyebilmektedir.

Bir szInk[branlnl tespit edilmesine yonelik diger sistemler, aklskan(nl tilketimi olmad@nda

gbrev yapmaktadirl Bu sistemlerin ornekleri asaglda verilmektedir.

US 5269171 saylpatent dokiiman[Jpropan veya dodal gaz olabilen bir gaznl sZnkShlnl
tespit edilmesi icin bir aparat ile ilgilidir. Teknisyen, bir gaz daglm sistemi lizerinde bir gaz
szink[testini yapmay[talep ettidinde, ilk olarak besleme valfinin hepsini kapatmaktad(lve
sonra bu valfin diger tarafdaki hortumlar araclifida bir aki§6lceri badlamaktadtl Gaz daha
sonra digerinin yandan gecerek aklsl yapabilmektedir. Bu nedenle, bu, insan miidahalesi
gerektiren bir kontroldur.

Asagldbki dort dokiiman, otomatik szInk[Bespit sistemleri ile ilgilidir.

GB 2231697 say[[patent dokiman[lbir aklskanl, &zellikle bir dikey boruda monte edilmis
suyun sZInkSINN tespit edilmesine yonelik bir cihaz ile ilgilidir. Tlketim olmadGglurumunda,
bu boru, bir ana valf araclliyla yercekimi ile kapatlinaktadlr]l Dagilm sisteminin akiskan
siztilrinazI[@]1daha sonra, birincinin yanhdan gecmesi amaclyla yerlestirilen bir ikinci valf
araclifiyla szInt[J durumunda suyun aklsl yapmasiba olanak sadlayarak kontrol
edilebilmektedir. SEmanhl daha 6nceden belirlenmis perivodun otesinde stirdigl durumda,

bir kesme valfi aktive edilmektedir.

JP 61148339 say[llpatent dokiman[dbir pnomatik valfi beslemeyi amaclayan bir skIstirlth(s]
hava dagllm sisteminde szInktnlnl tespit edilmesine yénelik bir cihazChgklamaktadtl Valf
aktive edilmediginde, ana besleme borusu (zerine yerlestirilen bir izolasyon valfi, ana
besleme borusunun yanhdan gegmesi igin yerlestirilen bir ak§ldlgerinden sKistrIth Slhavan@
aklsInk olanak saglamas@machda periyodik olarak kapatltaktad(r]

JP 56138232 saylllpatent dokiiman[dakigkan sZIntSInln uzaktan kontrollindn bir aracCle
ilgilidir. Bir G¢ kollu valf, bunlaril konfigiirasyonlarmlnl birinde bir tiiketiciye yol gésteren bir

ana boruyu beslemektedir. Ana boru tiiketim yapmad(@inda, valf, bir kontrol devresine bir
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sinyali génderebilen bir mkhatEG8 EnkCdedektdrinden akskanhl gegmesine olanak sadlayan

diger konfiglirasyona gitmektedir. Sonraki, bir sEmaninl tespiti durumunda valfi kesmektedir.

Bulusa yaklnl clarak digtnilebilen WO 2006 1338892 saylllpatent dokimanllherhangi bir
tiiketim olmad@nda gorev yapan dodal gazll bir “kiiclik” sZInt ANl tespit edilmesine yodnelik
bir sistem ile ilgilidir. Herhangi “kuguk” slzima, ana boruya gore bir baypas olarak monte
edilen bir ultrahassas aklsloran$ensériine bir G¢ kollu valften gazlnl yonlendirilmesiyle tespit
edilmektedir. Tuketim olmayan periyotlar, daha ©nceden belirlenmektedir ve ya gece
boyunca veya kullaniclnlil konforuna zararlOtlim tiiketilen ekipmandl kesilmesiyle elde
edilmektedir. Bu sistem bu ylizden, tesisatd glvenlidine ve bdylece tespit sisteminin
etkililigine zararlColan tiiketimin rastgele olmad(@ninl belirlenmesi icin herhangi bir arag

saglamamaktadir]

Bulusun kish acklamas[]

Bulusun bir amac[dbir dahili akiskan dagflm tesisat(icin, herhangi bir zaman herhangi bir tir
akBkan sZzInkEIAAl tespit edilmesi icin uygun akkan sZnkERN tespit edilmesine yonelik bir

otomatik sistemin temin edilmesi ve kish bir yanElsiiresi ile reaksiyona girmesidir.

Diger amac, tiketilen ekipman(m gbrev yapmas[le karlSmamas(dic]

Son olarak, bir aklGkan sEZzInk[Ttespit sistemi, istem 1'de bulusa gore tanlmlanmaktadlrl
Sistem, karslkl gelen ikincil borudan aklgkan tiketen ekipmanmblnl en az bir unsuruna
badlanan bir ana aklskan besleme borusu ve bir slziman tespiti durumunda bir sinyal
tretebilen bir kontrol aracCicermektedir. Bir kesme valfi, ana aklskan besleme borusunu
kesmektedir. Bir kiiglk szInkt(Hespit cihaz[JakSkan(nl kiiglik szmalariespit edebilen ve ana
besleme borusu lzerine yerlestirilen bir saptlcma valfinin herhangi bir tarafloda ana besleme
borusuna baglanan bir saptlrina borusunda monte edilen kontrol araclarih karslkl gelen bir
sinyali gdnderebilen bir aklsloranCdledektdri icermektedir. Saptlona valfi, kontrol araclarCile
kontrol edilmektedir ve tiketilen ekipmanll en az bir unsuruna ana aklgkan borusundan
gecise olanak saglayan bir acglkl pozisyon ve tiketilen ekipman[l sEE] genel tiiketimi
durumunda kiglk szInk[Hedektdriinden saptliina borusuna aklskan3rdnlendiren bir kapallJ
pozisyon icermektedir. Bir ydnetim aracld genel tiiketim durumunu olusturabilmektedir.
Isletme araclariih bir akEloranCinyali génderebilen bir aksl élger, tiketilen ekipmaniml her

unsurunun ikincil borusu Gzerine yerlestiriimektedir.
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Bulusun avantajldtespit sisteminin, bir kligik sEZInk[tespitinin baslatlthasgerekli ise, bir
sinyal gondermek icin szZInt[ durumunda herhangi bir tiketilen ekipmanll kesilmesine gerek
olmadan genel tiketim durumunun tim zamanlar olugturabilmesi ve otomatik cihazlar(nl (akls
Olgerleri, kontrol ve ydnetim araclar[Jsaptiina valfi) yardbhfda ikincil boruya gore hZlIca

reaksiyona girebilmesidir.

Asagldbki acklamada, “kiicik szima” olarak ifade edilecek bir diisiik oranda (tipik olarak
kusurlu veya kot sekilde sklldn eklemlerde meydana gelmektedir) szmalar, ayd edilecektir.
Bir fikir vermesi igin, bir akiskan szimas[J11 ila 50 litre/saat blyikliilinde bir staya sahip
oldugu durumda “kiiglik sizma” olarak mevcut bagvuruda disiinilmektedir. “Blylik szmalar”,
tipik olarak bir borunun toplam veya kisini olarak parcalanmasCdurumunda meydana gelen

ve 50 ila 6000 litre/saat bliy(kligi slthshb sahip olarak ayltk edilecektir.

Tiketilen her ekipmanl her unsurunun aklsl dlgeri, 6zellikle akls] dlger ve “normal” tiiketim
olarak sistem taraflnblan kesilen karsllkl gelen ekipman arasloda uzanan ikincil borunun bir
bélmesinde bir sZmadan kacimak icin bu ekipman@ hemen yaklfida avantajlCbir sekilde
konumland Elthaktad[£]

Bulusa go6re sEInk[Xespit sistemi, tercihen bir biliylk sZzima tespit sistemini icermektedir.
Sistem, 6rnedin yonetim araglarinb bir genel besleme oran[kinyali gonderebilen ana akis]
besleme borusu lzerinde bir ak[s] dlgeri icermektedir, tiketilen akisl oranlarblnl toplamCve
genel besleme oranlCaraska fark bir daha énceden belirlenmis dederi astidnda, sz konusu
yonetim araclar[blylk bir szmanml oldugunu kanflmaktadl] Bir varyantta veya ek olarak,
biuylk sEZma tespit sistemi ydnetim aracli bir baslhk sinyali génderebilen en az bir bashk
sensorii icermektedir. Isletme aracfJénceden depolanmE referans edrileri ile bashk ve akEl
oranCHlglimlerini karsM@stidbilmektedir ve tesisatinl en az bir ¢allsticina noktas[$6z konusu
referans egrilerinden oOnemli oranda sapt@nda biyik bir sEZman@d oldugunu
kan Hayabilmektedir.

En az bir basio sensorli, avantajlCbir sekilde, ana besleme borusu Uzerinde ve/veya her
ikincil boru lzerinde konumlandlcIhaktadl) tim dahili tesisat Gzerinden bu sensorlerin bir
dagim ] 6zellikle, szimanhl pozisyonundan badlmsz aklkan sEZInk[dtespit sisteminin
reaksiyona hizlnb yardimh etmektedir. En az bir baslk senséri, bilylk bir sizima bu noktada

cok hzIChir olarak tespit edilecek sekilde tiketilen ekipmanil her unsuruna ozellikle daha

4



10

15

20

25

30

35

yakD konumlandtI@bilmektedir.

Diger tercih edilen yapIandlmnaya gore, yonetim arac(lbir dnceden depolanmls] karakteristik

tiketim edrisi ile tiketilen ekipmanil her wunsuru tarafididan tiketilen akisl]
karsldstdbilmektedir ve bu aklglarl en az biri, dnceden depolanan karakteristik tliketim

edrisi  lzerinde karsOlkl gelen dederi astidinda, anormal taketim  oldudunu

kan Hayabilmektedir.

AvantajlCbir gekilde, yonetim arac[dbir kalibrasyon anormallidinin tespitine bir gériinim ile
aparatil c¢esitli unsurlar@lnl élcumlerini iliskilendirebilmektedir ve bunu iyilestirebilmektedir.
Diger bir deyisle, saptlbna valfi kapalOpozisyonunda cldugunda ve kiicilk szina akls
dedektori kiiglik sizmalarnl olmad@niCgdsterdiginde, kontrol arac[dbu sEtiiketimini dlgmek
icin yeterli bir akEldlceri hassasiyetini tOm zaman garantilemek ve slirdiirmek igin her tiketici
akls! dlgerinin s tiiketiminin kalibrasyonunu gergeklestirebilmektedir. Saptlima valfi agk
pozisyonunda oldugunda, higbir aklskan, kiligiikk sizma dedektdriinden aklsl yapmamaktadl(r]
{tim aklskan saptimna valfinden gegmektedir). Kontrol aracl] sllkd gére kiguk slzima
dedektoriinin  bir kalibrasyonunu gerceklestirebilmektedir ve bédylece bu dedektdriin

mikemmel hassasiyetini her zaman koruyabilmektedir.

Kontrol araglarld tercihen bir kiicik slzina ve bir buylik skmanb her ikisinin tespiti
durumunda kesme valfinin kapatlhasO igin bir sinyal veya bir alarm sinyali
gdnderebilmektedir. Tercihen, alarm sinyali, konfor ve glivenlik nedenleri igin bu kapatma
sinyali tarafinidan kopyalanmaktadIr]

Bulusa gére slzma tespit sistemi, dogal gaz iceren bir yanabilir gaz, bir yanmaz gaz, vb. gibi

akBkanlar durumunda kullanIdbilmektedir.

Sekillerin kish acklamas[

Bulusun bu vyonleri hatta diger yonleri, bulusun 6zel vyaplandEinalaril ayrhtl
aglklamasinda ayd(nlatldcaktlr) referans, ekli sekillere yaplhaktadir] sekillerde:

Sekil 1, onceki teknige gore bir tipik dahili tesisatil bir sematik gériinimiidr;
Sekil 2, tipik dahili ekipman icin ayrQde genel tilketim diyagramlarll bir érnegidir;
Sekil 3, bulusa gére slzma tespit sisteminin bir yaplandirmashinl bir gsematik
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gdrunimaddr.

Genel olarak, benzer elemanlar sekillerde 6zdes referanslar ile simgelenmektedir.

Bir 6zel yaplandrinaninl ayrnk[Tacklamas]

Sekil 1, bir tipik yanabilir gaz daglm tesisatil{1) gostermektedir. Gaz, bir dahili kola (3) bir
ortak boru (2) ile getiriimektedir. Bir metre (5), dahili kolun (3) baslanglcinda tiketimi
dlgmektedir. Bu metre, dahili tesisatinl (1) aglhashlkontrol eden bir manuel ana valf (7) ile
takip edilmektedir. Bir dahili dagflh sistemi, tiiketilen ekipman@ (13) her unsurunu
beslemeyi amaglayan birden cok ikincil boru (11) Uzerinde ortaya ¢kan bir ana boru (9)

icermektedir.

Tiketilen ekipmaninl (13) her unsuru, agkl bir sekilde sirekli gérev yapmamaktadlr] ancak T
dongi = T acio + T kapam T acit V€ T iepaiscisiyda ekipman@ (13) gérev yapt@lve gorev
yapmad(@lbir periyodu belirtecek bir sekilde bir alltlca déngiisine (T gengs ) Sahiptir. Bu
dbngli, gozle goriliir derecede 24 saatten daha azdEl ve harici slcBkligh gore ozellikle
dediskenlik gdstermektedir. Her dongii, bunlar arasida higbir iliski olmad@hdan dolayl]
digerlerinden badnhszH ]

Ek olarak, tim tlketilen ekipman@l (13) hi¢c gaz tiketmemesi slchsiida bir glin (24 saat)
boyunca birkag periyodun elde edilmesi miimkiindir, bu periyotlar KAPALI periyotlar olarak
ifade edilmektedir.

Bir yayglnl kazan, bir yedeksiz (cevre icin faydalldir) bir su SEEL1bir ocak, bir dekoratif
ocakbag[ vb. gibi tiiketilen ekipman (13) disliniliirse, bu olaslIkl gercekgidir.

Buna ek olarak, isim ACIK periyotlar[Jtuketilen ekipmaniol (13) en az bir unsurunun gorev

yapmas[boyunca periyotlara verilmektedir.

Gorev yapan déngiilerin drnekleri, grafiklerinin (a), (b), (¢) ve (d) sAsia yukarlida deginilen
kazan, su [SEEL] ocak ve ocakbashlnl gaz tiiketimini (Q) gosterdidi Sekil 2'de ortaya
konmaktadlrl Grafik (e), ekipman@d tiim bu unsurlarUile tiketilen aki[Jgéstermektedir.
Dolayslyla, 6rnegin: kazan sadece bu dongiiniin bir ylzdesini temsil eden bir calstlona
periyodu ile birkag on dakikanl uygun diizenli doéngisline sahiptir, bir ylzde, %100'den
daha az bir defer ve 0 arasiida degiskenlik gdsterebilmektedir; su ERIEL birkac on dakikadan
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birkac on dakikaya kadar her giin birka¢ defa gérev yapmaktadlt] ocak, hazltanan tabadd
tirine gore birkag dakikadan birkag saate her gun Ug kere yemeklerin hazllanma zamannda

iki defa gorev yapmaktad(r] ocakbag(, her glin birkag saat gdrev yapmaktad(rl

Sonug olarak, dahili tesisat (1) igin, tlim tliketim ekipmanBil (13) durduruldudu KAPALI

periyotlar diizensiz olarak zamanla dagEIan birkag glin boyunca meydana gelmektedir.

Bulusun hem bir tek evde hem de bir apartman binasllvb. icin szimalarl tespit edilmesine
yonelik kullanldbildigine dikkat edilmelidir. Sonug olarak, mevcut bagvuruda “tilketilen
ekipman”, bir kazan gibi dzel bir aparat olarak dedil, ancak apartmandaki dahili ekipmannl

tim( olarak anlasIabilmektedir.

Sekil 1'de tesisatta btunlesmis bir sina tespit sistemi (14), sekil 3'te gdsterilmektedir. Bu
sunlarCigermektedir: bir otomatik kesme valfi (15) (valften (7) ayr(dlf); bir akls! dedektdri
{17), bir saptlina borusu {18) ve bir saptlrina valfi (19) iceren bir kiigiik szina tespit cihaz[
{16); baslnk, sensérleri (23) ve bir genel aklsldlgeri (27) iceren bir blylk sizina tespit cihaz[]
{22); kontrol ve yonetim arac{21), tiketilen ekipmanll (13) her unsurunun yukarCikan ak[s]

Olgerleri (25).

Metreye olabildigince yakmDl yerlestirilen gaz sEInk[kespit sistemi (14), bir dahili tesisatta (1)
tiketilen ekipmaninl (13) pratik olarak metresinden (5) kiiclik veya blyiik herhangi bir gaz
skt BInCltespit etmek igin tasarlanmaktadlrl Bir sZma tespit edildiginde, bir sinyal,
gerektiginde kesme valfinin (15) kapatmashlhktive ederek, tiim tiketilen ekipmaninl (13)
dagEm nlResen kontrol arach (21) génderilmektedir.

Kiiglik szina tespit cihaz[{16), akigldedektdrl (17) ile baypasta (sEElak§ = szInk[yok, sfE]
olmayan aklsl = kicuk szk(l bir aklsl oranOolciiminin temelinde gtrev yapmaktadl(rl
Dedektor, en az bir ekipman (13) unsuru tiketildidinde gaz dagftlmClle karlsmamasCicin
saptina borusu (18) Gizerinde yerlestiriimektedir. Bu ak§l(sltlveya sElElolmayan), tiiketiciler
olmad@mnda dlglilmektedir. Tlketilen ekipman@ her unsuru iki tir periyoda (yukarda baknlz)
bozulan bir tiketim déngisini takip ettikge, aparat tim tlketilen ekipmannl (13) eszamani]
olarak kapal[bldugu zaman boyunca ortak kapalCberiyotlarCtespit etmektedir (sekil 2'deki

edri (e)).

Blyilk slzma tespit cihaz[{22) dider yandan, bir ¢ift moda (bashhk ve ak[gldlglimleri) gbre
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gdrev yapmaktadlcd Bu amacla, aklsl ekipman (25 ve 27) ile dlglilmektedir. Cihaz (22),
tesisatlnl (1) uglarbida sadlanan basit sensorleri (23) icermektedir. Bu akll ve basing
olgimleri, tiim tlketilen ekipman (13) ACIK/KAPALI donglisiinden badlms[zl olarak bir
bliylik szimay[hzlich tespit etmeyi (birkac saniye aralldinda) mimkiin hale getirmektedir. Bu
tespit, gesitli Olglim noktalarida ak§lar ve bashglar arashidaki tutarllIfinl dogruluguna
dayanmaktadlrl

Kontrol ve yonetim arac[{21) (genel olarak bunun reaksiyon hizlndan dolayl&lektronik), bir
elektriksel, zamanlama, senkronizasyon, karar alma ve gerekirse kesme noktasbhaklsindan
sistemin (14) (sensérler (23), valfler (15 ve 19), aklgl dlgerleri (25 ve 27), vb.) bu cesitli
bilegenlerini koordine ederek sistemin (14) tamindn kontrol ve yonetimini slkaslda
saglamaktad[r]

Bir kiiglik sEman(dl tespitinin ayrbtELJasaglda ayrbtMMblarak agKlanmaktadlr] Tespit sistemi
{14), tiim tiiketilen ekipmanl (13) kapal[Coldugu ve bunun genel tiiketiminin bu ylizden sl
oldugu tanmCile kiiglik sZmay[Blgmektedir. Saptiina valfi (19) daha sonra, kiglk szina
dedektoriiniin (17) monte edildigi saptltina borusuna (18) gazyonlendiren kapal[pozisyona
dedismektedir. Bu ylizden kiigiik sZima dedektéri (17), sirekli olarak herhangi bir sZan(tl
aklsl oraniCkespit edebilmektedir ve hicbir szInkCbimaddveya sensériin hassasiyet esik
degeri althda sZzIok[dldudu siirece, dedektdr (17) hicbir seyi aktive etmemektedir ve dlcime
devam etmektedir. (Kiciik) sZzma meydana geldikce, dedektdér {17) bunu bir akisl orand
Olglimiinden tespit etmektedir. Bu, alarmChemen aktive etmektedir. Ayrica, dadElim[kesmek
icin bir varyant veya ek olarak, kesme valfini (15) callstrabilmektedir. SEZInkCdledektdri (17),
bir konvansiyonel sistemden dikkat edilmeden gegebilen szmalara karslkl gelen ¢ok diistik
akloranlarmldlgmeyi mimkin klhaktad] Bu dedektdr (17) bu yilizden, mutlaka tiiketilen
ekipmana (13) yaklnl yerlestirilen aklsl dlcerleri (25) veya metreler (5) gibi bir tiiketimi 6lgen
aklslolgerlerinden onemli derecede daha ylksek hassasiyetten faydalanmaktad [t

Tliketilen ekipmanil (13) unsurlarlal herhangi birinden baslanmas[Jotomatik olarak dl¢iimi
kesmektedir. Bu baslanglg]l an[Jasllhtda ne tahmin edilebilirdir ne de tespit sistemi (14)
herhangi bir sekilde senkronize edilebilmektedir. Ancak, tlketilen ekipmana (13) yakiol
yerlestirilen akls] dlgerleri (25) yardmhlyla, tespit sistemi (14), tiketimin yeniden baslad@]
hakkida uyarlthaktadltlve capraz kesitinin bir yiiksek tiiketim oran(le uyumlu oldugu ana
borudan (9) gazlnl gegmesine olanak saglayarak hemen saptlina valfini (19) agmaktad(rl

Tespit sisteminin reaksiyon zaman[Jozellikle borularda {9 ve 11) baslnk dismesi baklnhnidan
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ana borunun baslanglcl kosullara gdre tiketilen ekipmanil (13) shltlamalarCle aglkl bir
sekilde uyumlu olmaldIr] Baypaz valfinin (19) agKklidlle eszamanlCblarak, sZma dedektori
{17) taraflidan szIntMinl élgiimesi, tiiketilen ekipman(ol (13) en az bir unsuru gorev yapti@O
surece aktif dedildir ve sadece bir yeni tiiketim olmayan periyot (KAPALI periyot) kendini

gosterdiginde yeniden baslamaktad[t]

Tlketici olmayan periyot, aklsl élgerler (25) vasfslyla her ekipman (13) unsuru taraflodan
tiketilen akislnl olctimi ile tespit edilmektedir. Akls] 6lgeri (25), maksimum akls] orannda
oldugunda, gaz aklgl dlcere gegmesine olanak sadlaniken, karslkl gelen ekipmanil (13)
minimum akigl oranClile uyumlu bir hassasiyete sahip olmasClamacklda secilmektedir. Bu
sistemlerin 6rnekleri asagldha verilmektedir.

“Toplam tiiketim olmamaskosulu bir kere tekrar gergeklestirildiginde, bir yeni kiiglik szma
dlglim ddnglsl, yeniden baslayabilmektedir ve sZima tespit sistemi (14) saptltina valfini (19)
kapatmaktad(r]

Buna ek olarak, kiiciik szima tespiti toplam tiiketim olmad@niCkaretleyen bir sinyal ile aktive
edildikce, bu, siddetli olarak olusturulmaldlt] Bu amacla, ydnetim arac[{21), karsIkl gelen
aklsl dlcer (25) taraflfdan kaynaklanan olas dlglilen hatalardan dolayld minimum
tiketiminden tiketim (= sEE)tiiketim) olmad@Intiiketilen ekipmanm (13) her unsuru igin
acl bir bicimde ay etmek (ayrbh yapmak) amacida secilmektedir. Ornedin minimum 50
litre/saat tiiketime sahip bir ocak durumunda, y6netim arac[{21), yaklasld 10 litre/saat akls]
Olgerinin (25) gergek sfFRIN ofsetinin dzellikle olasChir hatasblgdz online alarak, sl
tiiketiminden bu minimum tiiketime aclK bir sekilde ayr yapabilmelidir. Isletme aracd21),
ocagl sftiketimini kanfbmak icin, 6rnedin 30 litre/saat gibi 50 litre/saat ve 10 litre/saat
arasda olacak bir ayrm esik degerine badlidly) “ortalama” deger, kirilik ve diger
belirsizlikleri  dlgmesinden dolay[] hatanl bir ¢ercevesini  korumay[] mimkin hale
getirmektedir. 30 litre/saatten daha az aklsl 6lger (25) Uzerinde Olgllen herhangi bir deder,
ocak taraflntan tiketim olmad(dgibi yénetim arac[{21) taraflndan kesilebilmektedir.

Bir kiiglk sEZma &lgim perivodunda bir kalibrasyon boyunca ofset hatasflfl diizenli
duzeltiimesi, bu hatanl zamanla (birkag ay veya hatta birkag yldan fazla) kaymay[l]
shiflamashll¥e bu ylzden aklsl élgerinin (25) hizmete konmasihlol basida sabit ¢ercevelere
gbre kabul edilebilir bir ayrioh esik degerini korumayCiimkiin hale getirmektedir. Clinkl, bu,
kiigilk slzma dedektdriiniin {17), higbir sZina olmad@nlJak(sl dlgerinin (25) sfHseviyesinin
bir ayarlamas[nlnl uygulanabildigini gdstermesinden dolay/(dir]
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Dahas[saptlrina valfi (18), tiiketilen ekipmanial (13) gaz ile beslenmesine olanak saglamas
icin acktlr) kendi kigik capldan dolayllakls] oranCldedektéri (17) igine hic gaz ak[s]
olmamaktadIlrl Dolay[slyla, dedekt6riin (17) bir sfFlkaymas(nln dizeltiimesi, dedektdriin (17)
kallcldolarak tiim hassasiyetini korumashb olanak saglayan her ACIK perivot boyunca

yaplabilmektedir.

Buyilk szimalarnl tespiti asadida ayrnkIbulunmaktadIr]

Sekil 3'te gosterildidi gibi bir ¢ift moda (bashk ve aklsloranBiglimleri) gbre gorev yaparak,
tesisatll (1) kesilmesi icin bir alarm sinyali veya bir sinyal olusturdugundan dolay(Jbiytk
slza tespit cihaz[22) kendi giivenirligini ve giivenlidini arttitnaktadlr] basnk 6lglimleri, ak[s]
oranOdlclimleri ile uyumsuz olmalldt] bdylece tesisatll veya ekipman@ yanlE gdrev
yapmashlgdstermektedir. Bu tir bir anormalligi dogrulamak icin, bashk o&lglimleri, aks
oranlarClile kullanbh basiida diizeltiimektedir, bu dizeltmeler, gerektiginde sistemin bir
“bilgi”sine blylk oranda maruz kalmaslba ve depolanan bir referans baslok profiline neden
olmaktadlt] Baslkg/aksl oranOdlglimleri, kars@kl gelen calltieina noktasOCIbir referans
profilinden dnemli derecede saptiginida, dahili dagfim tesisatitda (1) bir anormallidi tespit
etmeyi mimkin hale getirmektedir.

Buna ek olarak, kigik sZzma olclimleri skkdsioda, bir sl tiiketim periyodunda, baslhg
digmeleri, neredeyse sEIH] ve tim bashk sensdrlerinin (23} yeniden kalibre edilmesi
gerceklestirebilmektedir, baslnk, daglm tesisat[{1) boyunca biiylik oranda ayn(dir]

Bu biyik sizima tespiti icin gerekli hassasiyet, kliclik szmalaril élglimi icin énemli oranda
daha kugclktir, Onerilen tespit prensibi bu hassasiyet seviyesine karslKl gelmektedir. AkIg]
oranlarClve bashklarinl yukarda deginilen Olglimleri, tlketilen ekipmanil (13) callstirina
durumundan bag(niszlolarak meydana gelmektedir, biiylk sizina tespit cihaz[{22) bu yiizden
surekli olarak aktiftir. Bu ylizden, bir glivenli moda tesisat[{1) koyan kesme valfinin (15)
kapatMhasida bilylk bir sZman@ olduduna anlK olarak (tipik olarak birkag saniye iginde)
yanlvermektedir.

Szima tespit sistemi (14), kendi yonetim aracioda (21) daha &nceden depolanan tlketilen
ekipman(nl (13) cesitli unsurlarnlnl karakteristik tiiketim profilleri veya edrilerine basvurarak,

drnegin tiiketilen ekipmanil (13) bir unsurunda biylik bir sZzadan veya bunun
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bozulmashdan dolay[@normal tiiketimi tespit edebilmektedir. Bu egrilere gére daha énceden
belirlenmis tlketimin fazlall@veya eksiklidi, bir anormallik olarak yonetim aracd(21)
taraflodan degerlendirilmektedir ve dagfln tesisatilnl (1) kesilmesi igin bir uyar[3inyali veya

bir sinyal meydana getirmektedir.

Ekipman@ (13) belirli unsurlar@ifl “tipik” tiiketim modlarld asaglda gosterilmektedir. Bir
kazan, yazdan cok klsta gorev yapmaktadll Bunlarl kisltliketimi, sicaklkta ani varyasyonlar
durumundan baska bir giinden dider giine uygun olarak dizenlidir. Ayrlch, bir ocak, genel
olarak yemek zamanlarlidan &nce ve bir slkdda birkag saatten daha fazla olmayarak gérev
yapmaktad[tl] Bir dekoratif ocakbas[Jozellikle aksamlarda, vb.'de gérev yapmaktadlrl

Yukarida deginilen tiiketim profilleri, degdisen bilginin konusu olabilmektedir veya kullan(cl]

tarafdan kendi tiketim aliskanlKlarh gore uyarlanabilmektedir.

Anormal tiiketimin tespiti durumunda, kontrol arac[{21), tercihen tesisatlnl (1) kesilmesi icin

bir alarm sinyali vefveya bir sinyal yaylhlamaktadIt]

Yukardiakinin sonucu gaz szma tespit sisteminin (14); tiketilen ekipman boyunca metreden
uygun olarak bir dahili tesisatta herhangi bir blyilklikte gaz sZzmashlkespit etmesi ve
szimnan biyukligi ile uyumlu zaman icinde tesisat glvenligini yapmak icin etkili bir dnlem
almasldir]

Iki prensibe dayanan slzina tespiti, sfasida sZinan@ bu iki tirl ile uyumlu zamanDda
slrdslyla hem klicik sizima hem buylk szimayespit etmeyi mimkiin kltaktad(rl

Blylk sEZmalarl tespiti, slreklidir ve tiketilen ekipmanl ACIK/KAPALI callstifina
durumundan bagmszH[r] Burada reaksiyon zaman[bu ylzden, blylk szimalarla ilgili tehlike
ile uyumlu olarak ¢ok kishdlrl

Diger bir yandan, neredeyse sEIF] aksInl gok ince ve hassas Olgimini gerektiren kiiglik
slzimalarlo tespiti, yani tim tlketilen ekipmanl (13) KAPALI periyotlarCboyunca sadece bu
tir 6lcime olanak saglayan periyotlar boyunca gerceklestirilmektedir. Tespit, bu ylizden
surekli degildir. Ancak, slzman[l bu tiiriiniin disiik oran[EIjInda, reaksiyon zaman[Jgivenlik

standartlarfile uyumlu kalmaktadlr]
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Yukarldiakinin sonucu, konfor bakmbdan avantajlColan kiclk veya blylk bir szman

Olgimu slcdsiida hig tiketilmeyen ekipman(ml kesilmesidir.

Buna ek olarak, dnceden Onerildidi gibi, bir kiiclik slzina tespit cihazlnlnl (17) ve bir blylk
sZa tespit cihazblnl (22) ortak olarak varl@bunlar arashia bir sinerji olusturmaktad(r]
Kliglik slzina dedektorii (17), hic sZna olmad@nCgosterirse, akEldlcerlerinin (27 ve 25) sfflE]
seviyesinin bir ayar[liygulanabilmektedir, bu da hem kiigiik hem buyik sZzmalarnl tespitinin
hassasiyetini ve bu ylizden givenilirligini artticinaktadlrl Dahas[dblyik szma tespit cihaz(]
(22) tek bashb gorev yaptidnda, yani herhangi bir zamanda tiketim olabilmektedir,
dedektdrin (17) bir sfflkaymasilnl dizeltiimesi, kendi hassasiyetini ve bu ylzden sirekli
olarak guavenilirligini dedektdriin (17) korumash olanak saglayarak

gergeklestirilebilmektedir.

Mevcut bulusun yukaridh gdsterilen ve agKlanan 6rnekle shlrlandflmhamasteknikte uzman
bir kisi icin aglkl olacaktlr]l Bulug, yeni dzellikleri hatta bunlarinl kombinasyonlar(nlnl her birini
icermektedir. Referans numaralarinlnl varliGl] shldandricJolarak  diisiiniilmeyebilmektedir.
Terim “icermektedir’in kullanm[Jdeginilenlerden farklCelemanlar[Hahil etmeyebilmektedir.
“Bir” belgisiz sfatblnl kullan@[dbir eleman(al dahil edilmesi icin, bu tlr birden ¢ok eleman
varlginiCdahil etmemektedir. Mevcut bulus, sadece agklaylcldlegere sahip ve shlday(cldlarak
distintilmemesi gereken bir spesifik yaplandltina ile iliskili olarak acklanmIst(tl
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