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A taldlmany targya centrifuga, amely
egy olyan rotort forgatdé meghajtéval rendelkezik,
amelynek kerileti sebességét egy jelzOkészilék fi-
gyeli, a jelzdkésziilék egy szerelBlapon van elren-
dezve, amely egy olyan gylri mélyedésében taldlhatd,
amely a meghajtéhdz tdmasztdfeliiletén van elrendezve,
és a jelzOkésziilék a rotor alsé feliletéhez viszo-
nyitva a kerileti sebességgel szembeni optimdlis
érzékenysége helyzetébe eltolhatd. A taldlmdény sze-
rinti centrifuga azzal Jellemezhetd, hogy a szereld-
lap /4/ a gyirid /1/ mélyedésében /3/ mozdithatatla-
nul van rogzitve, és a gyliriben /1/ egy furat /8/ van
kialakitva, amelyben egy mozgathaté elem /9/ van el-
rendezve, amely a meghajtéhdz témasztdéfeliiletének /2/
gorbileti sugara szerinti érintkezési lehetdséggel
van elrendezve és hogy a gyiri /1/ a rotor /16/ alsé
felliletéhez viszonyitva eltolhaté a jelzokésziilék /5/
bedllitdsdhoz a rotor /16/ keriileti sebességével szem-
beni optimdlis ériékenység figyelembevételével meg-

- hatdrozott tdvolsdgban az emlitett feliilettdl.
/1. é&bra/

.
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A taldlmdny tdrgya centrifuga, kilo-
nosen jelzokésziiléknek centrifugdn valdé rogzitésének
eszkOze a rotor keriileti sebességének regisztrédldsaéra,
és foleg a centrifugarotor keriileti sebességének ellen-
drzésére alkalmazhaté a biotechnolégia, a biofizika,

a bizolégia és més teriileteken torténd munkdk végre-
hajtdsandal.

Mint ismert, a centrifuga rotorjdnak

kerileti sebessége nem haladhatja meg az eldirt név-
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leges értéket, mivel ez komoly lizemzavarokhoz, a
rotor toréséhez és a centrifuga ledlldsdhoz vezet-
het.

Ez klilondsen abbdl a szempontbdl
fontos, hogy a modern centrifugdk rotorjanak keri-
leti sebessége percenként néhdny ezer fordulatot
tesz ki. Ezért minden centrifugakonstrukcid egy
jelz6késziiléket tartalmaz, amely a kerileti sebes-
séget figyeli és a centrifugameghajtds kikapcsold-
sdat és ennek kidvetkeztében a rotor 1ledllitdsat biz-
tositja, ha a rotor keriileti sebessége meghaladja az
eldirt névleges értéket.

E feladat megolddsdra rendszerint a
rotor alsé homlokfeliiletén rogzitett tdrcsdt alkal-
maznak egymdst valtd jeldlésekkel, amelyek példa-
képpen szinben kilonboznek egymdstdl. Ezeket a je-

loléseket egy a tdrcsdval szemben elrendezett jel-
z0készilék, amely példaképpen egy optikai Jjelzdké-
szilék, olvassa le.

Az alkalmazott jelzokészilék tipusa-
t61 fiiggetleniil annak a rotor keriileti sebességével
szemben optimdlis érzékenységinek kell lennie, ami
helyzetének megvdlioztatdsdval érhetd el. A jelzd-
készlilék rogzitésére és helyzetének szabdlyozdsdra

szolgdld berendezés konstrukcids kialakitdsa kompakt
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lehet, mikdzben a jelzdkésziilék elrendezésének he-
lyét bédrmelyik tetszdleges centrifugdban mindig a
megha)té és a rotor kozotti tér hatdrolja be.

Ezen tulmenden a szerkezetnek mind
a jelzdkésziiléknek a szabdlyozdsa 4ltal kivdlasztott
helyzetében torténd rdgzitése szempontjédbdsl, mind pe-
dig a szerelés és szétszerelés szempontjdbsl, pl.
egy megeldz6 karbantartds esetében, nagy megbizhatd-
sagot kell nyujtania.

Az US-A 3 693 023 sz. szabadalmi le-
irdsbdl ismert egy berendezés a centrifugarotor ke-
riileti sebességének ellen6rzésére. Ennek a berende-
zésnek a konstrukcidja azonban nem teszi lehetdvé,
hogy a Jelzbkésziilék helyzetét a rotor keriileti se-
bességével szembeni optimdlis érzékenysége szempont-
Jabdl szabdlyozhassuk.

Ezen tulmenben az ismert szerkezet
nagyszdmu alkatrészt tartalmaz, ami a szerkezetet
komplikalttd teszi. Egy ilyen szerkezet alkalmazdsa
bonyolultséga és nem kielégitd megbizhatdésdga kbvet-
keztében nem ésszeri, mivel a jelzOkésziilék érzékeny-
seége a rotor kerileti sebességével szemben nem opti-
mdlhatd.

Az EP-A 0 139 290 sz. szabadalmi le-

irdsbdél ismert tovdbbd egy centrifuga, amelyben le-
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hetévé van téve a jelz6késziilék helyzetvéltozta-
tdsa a centrifugarotor keriileti sebességével szem-
beni optimdlis érzékenységének szempontjdbdl. A
Jelzbkésziilék egy szerel6lapon van elrendezve, amely
egy olyan gyirid mélyedésében taldlhaté, amely a
centrifugarotort forgdsba hozé meghajté hdzénak ta-
masztéfelililetén van elrendezve.

A centrifuga magdban foglal egy meg-
hajtét, amely a rotort meghajtja, amelynek keriileti
sebesseget egy jelzdkészilék /fotojelzbkésziilék/ fi-
gyeli, amely azon a szereldlapon van elrendezve,
amely egy a meghajtéhdz tdmasztdéfeliiletén elrendezett
tartégyiri mélyedésében taldlhatd. A jelzGkésziilék
a rotor alsé feliilete felé eltolhaté a rotor keriileti
sebességével szembeni optimdlis érzékenységének hely-
zetébe. A rotor alsd feliiletén egy specidlis sebesség-
jelzd van elrendezve. Egy a rotor keriileti sebességét
/fordulatszdmat/ rogzitd fotoérzékeny berendezés van
a JelzOkésziilék szerel®lapjéan elrendezve, amely egy
olyan méreti nyulvdnnyal rendelkezik, amely lehet6évé
teszi a fotoérzékeny berendezés elrendezését a szere-
16lapon. A fotojelzOkésziilék szereldlapja a tarté-
gyurivel két, a szereldlap végein elhelyezett szaba-
lyozdelem utjén van OsszekGtve. A szabdlyozdelemek

segitsegével torténik a szerelBlap és a fotojelzo-
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késziilék egylittes eltoldsa a tartdgyuri felé, ily-
médon a fotoérzékeny berendezés a rotor alsd feli-
letén elrendezett sebességjelz6tdl optimdlis tdvol-
sdgban dllithatd be.

Ennek az ismert berendezésnek a
konstrukcidéja bonyolult és nagyszdmu alkatrészt tar-
talmaz mind a gyiirli, mind a szereldlap rogzitésére.
Emellett a gyliri rogzitésének foeleme kiilonbhozdé bo-
nyolult mélyedésekkel és csatlakozdsokkal van kiala-
kitva. Azzal osszefiiggésben, hogy a jelzbkésziilek
helyzetének szabdlyozdsa a szereldlap két szabdlyo-
zéelem - csavar - segitségével torténd eltoldsdval
tortenik, nehezen oldhaté meg, még az emlitett csa-
varok egyideji forgatdsdval is, hogy a jelzOkészi-
léknek a centrifugarotor alsd feliiletéhez viszonyi-
tott pontosan filiggdleges bedllitdsa biztositva le-
gyen. Ez elkerililhetetlenil a rotor kerileti sebes-
sége mérésének pontossdgcsiokkenéséhez és ennek ko-
vetkeztében a centrifuga megbizhatdsdgdnak csokke-
néséhez vezet. Ennél a megolddsndl a tulajdonképpe-
ni szabdlyozdsi folyamat munka- és idfigényes.

Az ismert centrifuga mdsik héatrdnya
abban 411, hogy a Jelzdkészilék fotoeleme a szere-
18lapra van ragasztva. Ez egyrészt nem teszi lehe-

tové a fotoelem gyors kicserélését meghibdsodas ese-



X3 #0 oses evse o
. . * e
.

e oo

.
. veo . .
. * .

esee oo . e

3
see
.

tén, masrészt szintén a berendezés megbizhatdsdgat

csokkenti. Ilymddon az ismert szerkezet bonyolult,

megneheziti a bedllitds folyamatdt és nem biztosit-
Ja a sziilkséges pontossdgot és megbizhatdsdgot.

Taldlmanyunk elé azt a célt tiztik
ki, hogy a szerkezetet leegyszeriisitsik a szabdlyo-
zdsi pontossdg és megbizhatésdg novelése mellett.

A taldlmény feladata abban 411, hogy
olyan centrifugdt hozzunk létre, amely a centrifuga-
rotor kerileti sebessége Jjelzokésziilékének bedllitéd-
sdra szolgdld szabdlyozhatd berendezés egyszeri
konstrukcidja segitségevel a JelzOkésziilék helyzet-
szabdlyozédsdnak folyamatdt leegyszeriisiti és mind a
jelzokészliléknek a szabdlyozds sordn vadlasziott hely-
zetében torténd rogzitése szempontjdbdl, mind a jel-
z8készilék fotoelemének rogzitése szempontjdbdl nagy
megbizhatdsdgot nyujt.

A taldlmény szerint a célkitizésnek
azzal teszink eleget, hogy a centrifuga egy olyan
rotort forgatd meghajtét foglal magdban, amelynek
kerileti sebességét egy JelzOkésziilék figyeli, ez
a jelzOkészilék egy olyan szerelBlapon van elrendez-
ve, amely egy gyliri mélyedésében helyezkedik el, az
emlitett gylri pedig a meghajtéhdz tdmasztdfeliletén

van elrendezve, a Jelzdkésziléket a rotor alsd felii-
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letéhez viszonyitva el lehet tolni a kerilileti se-
bességgel szembeni optimdlis érzékenység helyzeté-
be, a szereldlap az emlitett mélyedésben mozditha-
tatlanul van rogzitve, mig a gyliriiben egy furat van
kialakitva, amelyben egy mozgathatd elem van elren-
dezve, amely a meghajtéhdz emlitett tdmaszidfelile-
tének gorbilileti sugara szerinti érintkezési lehetd-
séggel van elrendezve és az emlitett gyiiriinek a
rotor alsd feliletéhez viszonyitott eltolasat teszi
lehetbvé a JelzdBkészilék bedllitdsdhoz a rotor keri-
leti sebességével szembeni optimdlis érzékenysége
figyelembevételével meghatarozott tdvolsdgban az
emlitett feliilettol.

A fentiekkel egy egyszerd szerkezeti
szabdlyozéberendezés hozhatd létre a centrifugarotor
kerileti sebességének jelzdOkésziiléke bedllitdsdhoz.

El6nyos, ha a mozgathatd elem befoga-
ddsdra szolgdld furat egy tangens mentén van a meg-
hajtohdz tdmasztdéfeliletén orientdlva, ahol a moz-
gathatdé elem célszerien egy mélyedéssel van kiala-
kitva, amelynek alakja kiegésziti a meghajtéhdz
tamasztdfeliiletet.

Ennél a kivitelei alakndl célszeri
a mozgathatd elem egyik végét menettel elldtva ki-
alakitani, amelyen egy anya helyezkedik el, amely

a mozgathatd elemet rogziti. A nem rogzitett moz-
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gathaté elemmel biztosithaté a gyiiri eltolédsa

a rotor alsé feliletéhez viszonyitva egy a jelz6-
készilék optimdlis érzékenysége szempontjabdl va-
lasztott helyzetbe, a mozgathatd elem rogzitése-
kor pedig a gyiri a vdlasztott helyzetben rdgzil.

A meghajtéhdz tdmasztdfeliiletének
henger alakjdndl a mozgathatd elem mélyedésének
gorbileti sugardt célszeriien a henger alaku téa-
masztdfeliilet gorbileti sugardval lényegében azo-
nosan alakitjuk ki.

A fentiekkel lehetdvé vdalik a gylri
eltoldsa a jelzOkésziilék helyzetszabdlyozdsdhoz
nemcsak a figg8leges mentén, hanem a meghajtéten-
gelyhez viszonyitva is. Itt a mozgathatd elem biz-
tositja mind a Jelzokésziilék helyzetszabdlyozdsat,
mind annak megbizhaté rdigzitését a rotorsebesség-
gel szembeni optimdlis érzékenység szempontjabsl
vdlasztott helyzetben.

A centrifuga eldnyds kiviteli alak-
jJéandl a jelzobkészilék fotoeleme a szereldlap fiig-
gb8leges meélyedésében van elrendezve. A fotoelemnek
ebben a mélyedésben torténd rogzitéséhez példaképpen
egy rugalmas rud alkalmazhaté.

A taldlmanyt az aldbbiakban egy kivi-

teli példa kapcsdn a mellékelt rajzok segitségével
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ismertetjik részletesebben, ahol az

1. 4bra - a centrifuga meghajtéhdzat 4dbrdzolja met-
szetben, tovdbbd egy szabdlyozhaté beren-
dezést a centrifugarotor keriileti sebes-
sége JelzOkésziilékének bedllitdsdhoz, a

2. dbra - a meghajtdéhdzat 4dbrdzolja keresztmetszet-
ben a mozgathatd elem furatdnak elrende-
zési helyén, a

3. dbra - axonometrikusan dbrdzolja a ratétet, a
gylrit, a szereldlapot, a jelzdkésziilék
fotoelemét és a meghajtéhdz egy részét, a

4. adbra - a centrifuga rotorjdnak alsé felliletén
elrendezett tdrcsédt jeltlésekkel, az

5. dbra - a szerelflapnak a gyiliriiben tortén6é rogzi-
tését dbrdzolja, tovabbd a jelzOkészilék
fotoeleme vezetékeinek kivezetésére szol-
gdldé nyildsokat és a mozgathatd elem csa-
varjat, a

6a, 6b, 6c abrdk - a berendezés bedllitds folyama-

tdnak szakaszait mutatja.

Az 1. abrdn bemutatott centrifuga
egy 1 gyuridt foglal magdban, amely a centrifuga
meghajtéhdzdnak 2 tdmasztdfeliiletén van elrendezve.

Az 1 gyidri 3 mélyedésében egy 4 szere-

1l6lap van elrendezve egy azon elhelyezkedd 5 jelz6-
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késziilékkel, amely a 4 szereldlap 6 fiiggbleges mé-
lyedésében egy 7 rugalmas ruddal van rogzitve.

A 4 szerelf6lap az 1 gyiri 3 mélyedé-
sében mozdithatatlanul van rogzitve, mig az 1 gyi-
riben egy 8 furat van kialakitva, amelyben egy 9
mozgathatd elem taldlhatd, amely a meghajtéhdz em-
litett 2 tamasztéfeliletének gorbiileti sugara sze-
rinti érintkezési lehetdséggel van elrendezve. A
8 furat tengelye egy tangens mentén fekszik fel a
meghajtdhdz emlitett 2 tdmasztdéfeliiletén, mig a 9
mozgathatdé elem /csavar/ egy 10 mélyedéssel rendel-
kezik, amelynek alakja kiegésziti az emlitett 2 té&-
masztéfeliletet. A 2 tamasztéfelilet henger alak-
jandl, ahogy az a 2. abrébdl lathatd, a 9 elem
10 mélyedésének godrblileti sugara lényegében azonos
a hengeralaku 2 tdmasztdfelilet gorbiileti sugarédval.
A 9 mozgathatdé elem konkrét kiviteli alakjdndl annak
" egyik végén menet van kialakitva, amelyen a 9 moz-
gathatdé elemet rogzitd 11 anya van elrendezve. Nem
rogzitett 9 elem esetében az 1 gyirii szabadon el-
tolhaté a meghajtohdz 2 tdmasztofeliilete mentén. A

9 mozgathatdé elem rodgzitésekor az 1 gydrid a 11 anya
egy az 5 jelzokésziilék optimdlis érzékenysége szem-
pontjabdl vadlasztott helyzetben rogziti.

A 4 szerelblap /5. dbra/ az 1 gyiri
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3 mélyedésében 12 csavarok utjadn mozdithatatlanul
van rogzitve, és a 4 szereldlapban 13 nyilds van
kialakitva vezetékek kivezetésére, amelyek az 5
jelz6készilék fotoeleméb6l indulnak /1. &dbra/.

Egy a meghajtéhdzon keresztiilveze-
tett hajlékony 14 tengelyen egy 15 rétét van rdgzit-
ve, amely a centrifuga 16 rotorjdnak fogadédsdara
szolgdl.

A 16 rotor alsé feliiletén egy 17 tar-
csa van rogzitve, amely 18 jelolésekkel /4. dbra/
van elldtva és ugy van elrendezve, hogy a 16 rotor

korbeforgdsakor a jelolések az 5 jelzOkésziilék
fotoelemének érzékenységi zdéndjdt érintik.

A fentieken tulmenden az 5 JelzOké-
szilék az 1 gyiiri eltoldsa utjédn bedllithatdé egy a
16 rotor keriileti sebességével szembeni optimdlis
érzékenység figyelembevételével meghatdrozott ta-

volsdgban a rotor alsé feliletétosl.

A centrifuga mikodése az aldbbi:

A 16 rotor szerelése eldtt a 15 ra-
tétre egy 19 kalibert /6a dbra/ helyeziink, amelynek
befogaddfurata azonos a 16 rotor befogaddéfuratdval.
A furat mélysége azonban a 19 kalibernél a 17 tér-
csa /1. dbra/ és az 1 gyilri kozotti munkarés mére-

tével nagyobb. Ezutdn eltoljuk az 1 gylirit iitkozésig
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a 19 kaliber alsdé 20 homlokfeliiletéhez. Ez a hely-
zet az 5 jelzOkésziilék legnagyobb érzékenységének
felel meg. Az 1 gyiirit ebben a helyzetében a 11
anya /6b 4dbra/ meghuzdsdval rogzitjik és ezzel be-
fejez6dott a bedllitdsi eljdrds. Majd levesszik a
19 kalibert a 15 rdtétrdl /é6c 4bra/ és rdhelyezziik
a 16 rotort /1. &bra/, amelyet a nem 4dbrdzolt meg-
hajtdé bekapcsoldsdval forgdsba hozunk. EkGzben az

5 jelzbkésziilék, példképben egy optikai pdr, a 18
jeldléseket /4. dbra/ a 16 rotor alsd feliiletén el-
rendezett 17 tdrcsdrdl leolvassa és egy elektromos
jelet ad, amely egy nem dbrdzolt vezérldblokkba ke-
ril. Ez4ltal 1étrejon a centrifuga 16 rotorjénak
fordulatszamdnak ellendrzése.

A centrifugdval a 16 rotor fordulat-
szdamdnak ellendrzésének nagy pontossdga azdltal véa-
lik lehetdvé, hogy az 5 jelzokésziilék fotoelemének
optimdlis helyzetét és garantdlt orientdldsat va-
laszthatjuk. Ezen tulmenfen az lizem maximdlis ké-
nyelme van biztositva a 9 segitségével torténd rog-
zités és bedllitds révén, valamint annak révén,
hogy az 5 Jelztkésziilék kicserélhet6 a 7 rugalmas

rudnak a 4 szerel6lapbdl vald eltdvolitdsa utjén.
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Szabadalmi igénypontok

1. Centrifuga, amely egy olyan rotort
forgatd meghajtdéval rendelkezik, amelynek kerileti
sebességét egy Jjelzokészilék figyeli, a jelzoké-
szilék egy szerelblapon van elrendezve, amely egy
olyan gylri mélyedésében taldlhatd, amely a meg-
hajtéhdz tdmasztdéfeliiletén van elrendezve, és a jel-
z0készilék a rotor alsé feliletéhez viszonyitva a
keriileti sebességgel szembeni optimdlis érzékeny-
seége helyzetébe eltolhaté, azzal jelle-
mezve, hogy a szereldlap /4/ a gyiri /1/ mélye-
désében /3/ mozdithatatlanul van rdgzitve, és a
gyiriben /1/ egy furat /8/ van kialakitva, amelyben
egy mozgathatd elem /9/ van elrendezve, amely a
meghajtéhdz tdmasztdéfeliiletének /2/ gorbileti su-
gara szerinti érintkezési lehetdséggel van elren-
dezve és hogy a gylri /1/ a rotor /16/ alsd feliile-
téhez viszonyitva eltolhatd a jelzokésziilék /5/
bedllitdsdhoz a rotor /16/ keriileti sebességével
szembeni optimdlis érzékenység figyelembevételével
meghatdarozott tdvolsdgban az emlitett felilettdl.

2. Az 1. igénypont szerinti centri-
fuga, azzal jellemezve, hogy a furat /8/

tengelye egy tangens mentén a meghajtéhdaz tdmasz-
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tofeliiletén /2/ fekszik fel, és a mozgathatd elem
/9/ egy mélyedéssel /10/ rendelkezik, amelynek alak-
ja a hdz tdmasztéfeliiletét /2/ kiegésziti.

3. Az 1. igénypont szerinti centri-
fuga, azzal jellemezve, hogy a mozgathatd
elem /9/ egyik végén egy menet van kialakitva,
amelyen egy anya /11/ van elrendezve, amely a moz-
gathaté elemet /9/ rogziti, és hogy nem rogzitett
mozgathatd elem /9/ esetében a gyiirii /1/ eltolhaté
a rotor /16/ alsé feliletéhez viszonyitva egy a
jelzokészilek optimdlis érzékenysége figyelembe-
vételével vdlasztott helyzetbe, rdgzitett mozgat-
haté elem /9/ esetében pedig a gyiiri /1/ a vdlasz-
tott helyzetben rogzil.

4. A 2. és 3. igénypontok szerinti
centrifuga, azzal Jjellemezve, hogy a meg-
hajtéhdz tdmasztdéfeliiletének /2/ henger alakjanil
a mozgathatdé elem /9/ mélyedésének /10/ gorbiileti
sugara lenyegeben a henger alaku tdmasztdfelilet
/2/ gérbiileti sugarédval azonos.

5. A 2.-4. igénypontok barmelyike
szerinti centrifuga, azzal Jjellemezve,
hogy a mozdithatatlanul rogzitett szerel&lapban
/4/ egy fiiggbleges mélyedés /6/ van kialakitva a

jelz6készilék /5/ befogadédsdra.
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6. Az 5. igénypont szerinti centri-
fuga, azzal Jjellemezve, hogy a jelzoké-
szilék /5/ a mélyedésben /6/ egy rugalmas rud /7/

segitségével van rogzitve.
N

meghatalmazott:
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