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DESCRIZIONE dell'invenzione industrisle dsl titolo :

"Unitd sensore di engoli"

dells societd: PWB-RUHLATEC INDUSTRIEPRODUKTE GMEH, MW/SCB

nazionslita tedescs, Neue Strasse 67, 99846 Seebsch

(Germenis).

Inventore designsto: JHirgen KIESELBACH.

Depositate il: 7 1 DIC. 2800 .
DESCRIZIONE. 0 2000A 00171 9¢

L'invenzione concerne une unit? di gensore di sngoli,
consistente di un disco di cedenzs, il qusle sttreverso
un mozzo € collegato con 1'oggetto de wisursre per la

determinszione di une posizione d'slbero, di ssse o di

ruots.

Per ls misurszione &i sngoli di rotszione e/fo di nume
ri di giri si impiegeno sensori di gngoli, 2i quali si
impongono requisiti molto slti e rigusrdo dells esettez-—
z8 di misurs entro un smpio intervello di tempersturs.
Perticolarmente esiste un problems s rigusrdo del fisssg
gio meccenico del disco trasduttore su un supporto appré
pristo, per esempio un mozz0, poiché il disco deve esse~
re sgsoclisto,in modo esente ds gioco e ds tensione nelle
direzioni sssisle e rsdisle entro 1'intero intervsllo di
temperegturs indicsto, #d un dispositivo sensore montsto
in posizione fissa.

Il probleme dells presente invenzione consiste nello

sviluppere ulteriormente un sensore di sngoli del tipo
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inizislmente wenzionsto in modo che si ottengas uns esst
tezza di misurs di £ 0,5 gredi d'srco entro un intervel
lo di tempersturs di - 40 fino + 80 °C, in cul vengsano
sopporteti snche cerichi di vibrezione con uns frequen-
z8 tra 8 e 200 Hz od une sccelerszione effettivs di >
l g senzs limitezione di funzionsmento.
Questo problems & risolto secondo 1'invenzione attrs
. verso le ceretteristiche indicete nelle rivendicszioni.
In quento segue, l'invenzione & descritts con meggio
re dettsglio in base ad un esempioc di sttuszione.
Nel disegno:
le figurs 1 mostrs ls situezione di monteggio del col
legsmento tre disco di csdenze e wozzo secondo l*inven -
zione relstivemente sd un sensore di engoli per un suto-

veicolog

le figurs 2 mostrs il disco di csdenze secondo l'inven

zione in vists dsll'slto;

la figurs 3 mostre il wozzo secondo l'invenzione in
sezione tresverssle;

lg figura 4 mostrs il mozzo secondo l'invenzione in
viste deli'slto.

Seconde la figurs 1, l'unita 4i monteggio, consistente
nel collegesmento trs disco di cadenze e mozz0, del sensore
di sngoli secondo l'invenzione & costituits ds un mozzo 1,
de un disco di cedenzs 2 e ds un controsupporto 3, in

questo ceso formsto ds uns ruots conduttrice 9 per un ro
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tismo riduttore. Il mozzo 1 €& collegeto in modo fisso
con il pientone 4 dello sterzo, cosicché un movimento ro
tetivo intorno sll'ssse 5 del pisntone €& trssmesso diret
temente 8l mozzo 1 e poi 8l disco di cadenza 2.

Lo trssuissione proprismente detts del movimento rots
tivo dal mozzo 8l disco di cadenza hs luogo sttrsverso
nervature 8 in scenelsture 6 che, nell'esempio scelto
nells figure 2, psrtono & forme di stells del foro 7 del
disco di cadenze 2. Preferibilmente, le scanslsture 6
vengono stampete nells materis plestice del disco di ce-~
denzs 2, cosicché le tollersnze prestsbilite possono es-
sere sicursmente rispettete. Il campo di tollersnzs sm -
monts & + 0,1 mm riferito slls lerghezze di 2 mm delle
scanalsture.

Nell'impegno sttivo con le scanslsture 6, sul mozzo 1
si troveno nervsture 8, le gueli psrtono perimenti s for
ms di stells dall'ssse di rotszione del mozzo 1 e giungo
no fino in uns zons msrginsle dells flsngis 10. Preferi-
bilmente, le superfici di estremitd rsdislmente esterne
delle nervature 6 sono errotondete, cosicche non pud pro
dursi slcun effetto di intaglio 81l'introduzione del dis
co di cadenza 2.

11 mozzo 1 illustrsto nelle figure 3 e 4 & reslizzsto
preferibilmente in uns lege di elluminio del tipo Al-Cu-

Mg. Questa legs & risultets molto stebile in prove di re

gsistenzs in condizioni shockizzsntl mecceniche ed snche

1

MenA

MCDRANC 1, FDg



climstiche relstivemente sl disco di csdenzs reslizzsto
in msteris plassticse.

Per le prove in condizioni'shockizzanti meccaniche so
no state scelte le seguenti condizioni di prove:

1. A «40 °C venne applicete un'sccelerszione di 10C g
nel tempo di © millisecondi. Cosi, il movimento trasver-
sele slls direzioﬁe dells sollecitazione shockizzante
non dovevs reggiungere in slcun momento uns misurs, alls
quale l'sccelerszione positive o negstive risultsnte ers
meggiore del 30 % dell'sccelerszione dello shock nomins—
le nells direzione prestabilits.

2. A tempersture trs -40 °C e +80 °C, i componenti-
del sensore di engoli secondo l'invenzione furono sotto-
posti ad une velocita di veriszione di tempersturs 4di
1°/min. Durente un tempo di prove di & ore furono esegui
ti 2 cicli. Pure queste prove & stste superets dal sen-
sore di sngoli secondo l'invenzione senze denneggismenti
misursbili.

Cosi & dimostrsto che il fisseggio meccenico del dis~
co traduttore su un supporto sppropristo, quale per esem
pio un mozzo, pud essere reslizzato in modo che il disco
puc essere 8ssocisto sl dispositivo sensore in wmodo esen
te d8 gioco e ds tensione-neile direzioni sssisle e ro -

disle entro l'intero intervsllo di tempersturs indicsto.
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RIVENDICAZIONI

1. Unitd di sensore di sngoli, consistente di un dis
co di cadenzs, il gusle sttrsverso un mozzo & collegsto
con l'oggetto de wmisursre per 1s determinaszione di uns
posizione d'albero, di ssse o di ruots, csrestterizzste
dsl fatto:

che il disco di cedenzas (2) consiste di un moterisle
sintetico, il.cui spessore & coumpreso trs C,1 - 1,0 mm
e le cui plensritd é < 0,2 um;

che il disco di csdenzs (2) presents un foro centrele
(7), nel quale 'si impegn® uns flengis (10) del moz
zo (1), mentre sulls flsngis del mozzo sono disposte in
ubicazione radislmente simmetrice slmeno 3 nervsture(8),
le quali penetrsno in incevi (6) in esecuzione complemen
tore & forme di scenslature nel disco di cedenze (2); e

che il fisssggio del disco di cadenzs (2) sul mozzo
(1) he luogo mediente nerveture (8) e scsnslsture (6) per
gccoppismwento di forms e di forza tromite un controsup-
porto (3). |

2. Unita di sensore di sngoli secondo 1s rivendicezio

ne 1, ceretterizzats del fotto che i cempi di tollersnzs

"per 1l disco di cadenze ed il mozzo sono dimensionsti co

le segue:
- Foro del disco di cadenzs ' + 0,1 mm
- Lsrghezze delle scansleture del disco di cs-

denza + 0,1 mm
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- Lunghezze delle scsnslsture del disco

di cadenze + 0,1 wum
~ Larghezza delle nervature del mozzo - 0,05 mm
- Lunghezzs delle nervature del mozzo - 0,05 mm.

3. Unita di sensore di angoli secondo uns delle pre-
cedenti rivendicezioni, csratterizzsts dal fatto che il
mozzo (1) ed il controsupporto (%) sono disposti su un

ssse comune (5).
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