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Zafizeni pro regulaci polohy zavlatovage 72 ?3

Oblast techniky

Vynalez se tyka zaviadovaciho mechanismu zemédglského seciho stroje.

Dosavadni stav tochniky

Zavladovale se vsoutasné dobd pouzivaji u diskovych secich strojii pro
urovnani povrchu pldy a piihmuti zeminy na zasetd semena. Zaviaovade provadéii
na secim stroji obvykle posledni pracovni operaci po uloZeni semen do pudy.
Zavlatovate mohou byt umistény zviast na kazdé seci botce, nebo i na mensim
pottu secich botek, nez je celkovy potet secich botek na secim stroji, pficemz jeden
zavlaCovac pak urovnéva plidu za vice botkami.

Je Zadouci, aby konstrukce zavladovade umozZiiovala zménu jeho vertikalni
polohy vici povrchu pidy podle riiznyeh pldnich podminek. U strojl, které maji
regulaci hloubky seti feSenu podéinym naklap&nim celé seci botky je nutné té2 ménit
polohu zaviagovaciho pera vii&i secf botce.

Znama feseni vyuzivaji pro zménu polohy zavladovaciho pera vidi seci botce
vetdinou kloubového spojeni a napinaci pruziny. Nevyhodou tohoto feSeni je vétsi
vyrobni slozitost a nutnost pouziti vétsi sily pro pfestaveni napinaci pruziny obsluhou
stroje.

Takove znamé fedeni napiklad obsahuje diskovou seci botku, ktera je
tvofena hlavnim nosnikem a jednim nebo dvéma secimi disky. Diskova botka mize
byt vybavena opémym kopirovacim koleckem, které je pevné nebo prestavitelng
spojeno s hlavnim nosnikem. Na hlavnim nosniku je pfipevnén pevnym &roubovym
spojem nosnik zaviaovade. Na nosniku zavlaGovade je na druhém konci upevnéno
pevné nebo vykyvné zaviatovaci pero. Zavlatovacl pero mie mit rizny tvar a je
obvykle tvofeno tvarovanym dratem zpruzné oceli Nosnik zavlaCovade a
zavlaCovaci pero tvofi komplet, ktery nazyvame zaviatovad. Na diskovém secim
stroji je obvykle vice secich botek vedle sebe vjedné nebo vice fadich. Znama
feseni zavlaovace také obvykle umoziuji zménu pracovniho Uhlu zaviadovaciho

pera prestavénim dorazu. Toto fedeni zaviadovade neumoznuje zménu vertikaini
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polohy zaviadovaciho pera vi& seci botce (resp. povrchu plidy), umoZfiuje pouze
zménu pracovniho Ghlu zaviadovaciho pera,

Dalsi znamé fedeni zaviatovate vyusivé podobného technického feseni.
Nosnik zaviaéovate ma v zadni &asti vice upeviiovacich otvord pro zaviagovaci pero.
Zaviatovaci pero je upevnéno na nosniku pomoci specialni objimky. Poloha objimky
je zaji§téna kolikem se zajisfovacim krouzkem. Po vyjmuti koliku lze objimku se
zaviaCovacim perem pfestavit na jiny otvor a tim zmé&nit vertikalni polohu
zavla¢ovaciho pera vi&i seci botce. Nevyhodou tohoto fedeni je mensi podet
moznych poloh zavlafovaciho pera vi&i sec! botce. Dalsi nevyhodou je vétsi
hmotnost a vétsi technicka slozitost objimky zavlagovaciho pera.

Dalsi moZné Fedeni je piestavovani vertikalni polohy zavialovaciho pera na
nosniku zavlatovate. Toto fedeni véak neumoziuje dostateénd jemné nastavovani
v potfebném rozsahu.

Cilem wvynalezu je vyrobné jednoduché fedeni mechanismu nastavovani
polohy zaviatovade umoZfiujici obsluze stroje jeho rychlé piestaveni s minimalni
namahou.

Dal$im cilem vynalezu je dosaZeni malych zastavbovych rozmérd, nizké
hmotnosti a vysoké Zivotnosti regulaéniho mechanismu polohy zaviaovace.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do znalné miry odstraituje a cile vynalezu naplfiuje
zafizenl pro regulaci polohy zavialovade, zejména zafizeni pro regulaci polohy
zavlatovale seciho stroje obsahujictho nejméné jednu diskovou seci botku, ktera
obsahuje nejméné jeden seci disk oto&na propojeny s hlavnim nosnikem seci botky,
podle vynalezu jehoZ podstata spodiva vtom, Ze seci botka je opatiena vodicimi
kulisami v nichZ je suvn& uloZen nosnik, ktery miize byt variantné pevny nebo
pruzny.

Na konci nosniku je pevné nebo otoin& uloZeno zaviadovaci pero.
Posouvanim nosniku ve vodicich kulisach se méni vertikaini poloha konce nosniku,
¢imZ se méni i poloha zavladovaciho pera.

Nosnik je s vyhodou zajitén pruzinou, pfitem2 ekvivalentem pruZiny mohou
byt kolik nebo $roub. Jak pruzina, tak i kolik nebo Sroub jsou k zaji§téni nosniku
zasunuty do otvor(l v nosniku vytvofenych.




_’3,, Y

Pfi pohybu seci botky ve sméru jizdy je pruZina zaklesla v otvoru nosniku,
pficemZ je tlaena proti vodici kulise. Pruzina je tak chranéna proti deformaci a
poloha nosniku zaroven pevné driena viigi vodicim kulisam. PF souasném
naklapéni secl botky v podéiné ose smérem vpied a plestavavani vertikaini polohy
zavlaovaciho pera smérem dolli dochazi k eliminaci zmény Uhiu B zavlatovaciho
pera v(gi pavodni poloze.

Nosnik mize byt rizného prifezu, pfitemz s vyhodou je prifez nosnikuy
obdélnikovy nebo tvergcovy.

Vyhodné také je kdyzZ je &ast nosniku podéiné tvarovana tak, Ze opisuje tvar
kruznice nebo E4st tvaru paraboly.

Ve vyhodném provedeni je zaviadovaci pero v nosniku pevné uloZeno tak, ze
tvofi jeden nerozebiratelny celek.

Zafizeni pro regulaci polohy zaviadovage dle tohoto vynadlezu umozfivje
vertikalni nastavovani zaviadovade v &irokém rozsahu po malych krocich. Pruzny
nosnik zaviatovade umozfiuje nastaven! uréité piitiaéné sily na zavladovaci pero a
mozZnost prokopirovani terénnich nerovnosti.

Vzhledem ktomu, Ze neni pouZito 2adnéhg kloubovéhd spojeni, Ize
pfedpokladat vyrazné deldi Zivotnost a spolehlivost tohoto zafizeni. Regulace polohy
zavlatovade die tohoto vynalezu sestava z velmi malého poctu konstrukénich prvk(,
¢imz se sniZujl celkové vyrobni naklady.

Piehled obrazki na vykrese

Vynalez bude blize osvétlen pomoci vykresu na kterém obr.1 znazorfiuje
v axonometrickém pohledu celkové uspofadani zafizeni pro regulace poiohy

zaviacovade, obr. 2 a obr.3 zndzorfiuji jednotlivé pracovni polohy celé seci botky.

Pfiklad provedeni vynalezu

Zafizeni pro regulaci polohy zaviagovade je soutasti seci botky 1, ktera je
souasti seciho stroje. Na secim stroji je umist&na cel fada secich botek 1,

Seci botka 1 (obr.1) obsahuje hlavni nosnik 3. Na hlavnim nosniku 3 je otoéné
uloZena dvojice secich disku 2, a dale dvojice svislych desek 11,12 ve kterych jsou
uloZeny vodici kulisy 4,5.
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Vodlei kulisy 4,5 jsou viozeny v obdéinikovych zamcich 13 vytvofenych ve
svislych deskéch 11,12, pfigem? jejich upevnéni je zajisténo sevienim svislych
desek 11,12 proti sob&. Obdélnikové zamky 13 tak zémezuji jejich otagivému
pohybu.

Ve vodlcimi kuiisami 4,5 je suvné ulozen pruzny nosnik 6.

Nosnik 6 mize byt variantn& pevny.

Na konci nosniku6 je oto&n& v drzaku 14 uloZeno zavladovaci pero 7.
Drzak 14 je na nosniku 6 ulozen suvng, pficemZ jeho poloha je zajisténa tak, ze je
pomaci Sroubu 15 soutasné uloZen v jednom z otvord 16 vytvofenych v nosniku 6.
To umoZiiuie jemné nastaveni velmi &irokého rozsahu vertikdlnich poloh
zavlatovaciho pera 7.

PruZny nosnik 8 umozZfiuje nastaveni urdité pitiaéné sily zaviagovaciho pera 7
vQegi povrehu plidy a prokopirovani drobnych padnich nerovnosti,

Zavlatovaci pero 7 miiZe byt na konci nosniku 6 variantn& uloZeno napevno.

Na jedné ze svislych desek 12 je otoZné upevnéno opéré kopirovaci
kolecko 17.

Nosnik 6 je zajistén pruzinou 8, prigem# variantng mise byt v zajidténi pouzit
kolik nebo Sroub.

Pruzina 8 je zasunuta do jednoho z otvord) 9 vytvofenych v nosniku 8.
Jednotlivé otvory 9 slouzi k nastaveni jednotlivych poloh zavlagovaciho pera7.
Pruzina 8 je pevné spojena s vodicitq kulisou 5.

Pruzina 8 zapada do nékterého zotvorl 8 a tim je poloha nosniku 6 vigi
vodicim kulisam 4,5 pevné zajisténa. PruZina § se tésné opira o pfedni stranu vodfci
kulisy 4, &imZ se vyrazné snizuje namahani pruziny 8 pi préci tj. jizd& seciho stroje
vpfed. Pokud chce obsluha stroje zménit nastaveni zavlaCovaciho pera 7, zdvihne
prstem jedné ruky pruzinu 8 smérem nahoru a druhou rukou posune nosnik 6
zavlatovale smérem vpfed nebo vzad, &im? se zmeéni vertikalni poloha
zavlatovaciho pera 7 vii&i seci botce 1. Po nastayeni polohy obsiuha pusti pruginu 8,
ktera zapadne do nékterého z otvor(i 9. Otvory?maji maly primér, coz umoZhuje i
mensi vzdalenost jednotlivych otvorl § mezi sebou. Tim je dosazeno jemnéjsiho
odstupriovani jednotlivych vertikalnich poloh zaviatovaciho pera 7,

Cast 10 nosniku6 je podéing tvarovana tak, Ze opisuje tvar kruznice
Variantné miZe byt &ast 10 nosniku 6 podéIné tvarovana tak, ze opisuje ¢ast tvaru
paraboly.
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Pfi pohybu seci botky 1 smérem dopfedu se stfedni ¢4st zavlaéovaciho pera 7

opira o nosnik § a zavlatovaci pero 7 svir4 s nosnikem 6 pevné stanoveny Ghel. Tim
svira i pevny (hel s povrchem plidy a vykonéva tak SVOji praci.

PFi pohybu seci botky 1 vzad se zavla&ovaci pero 7 v drzaku 14 muzZe pootodit
0 vice nez 90°. Tim je zabrangno nezadoucimu zapichnuti zavlatovaciho pera 7
hluboke do pidy a pfipadnému poskozeni jak zavlatovaciho pera 7 tak i néktera
2 Esti sec botky 1. -

Pii pohybu seciho stroje smérem dopfedu se secl botka 1 pohybuje po
povrchu pldy tak, Ze nejdfive dochazi k rozevieni pldy secimi disky 2, do vzniklé
ryhy je uloZeno osivo a ryha je ndsledng &aste&né uzaviena opérnym kopirovacim
kole¢kemn 17. Zavlatovaci pero 7 naslednd rozhrne zeminu mezi dvéma sousednimi
secimi botkami 1 a zemina piekryje ryhu s osivem.

Pro regulaci hloubky (obr.2, obr.3) secich diski 2 je moZné naklapéni celé
seci botky 1 vpodéiném smé&ru. Zménou Ghlu a se doséhne zména pracovni
hloubky h secich diskii2. Zafizeni pro regulaci polohy zavlatovate umoziiuje
vhodné regulovat vertikalni polohu zavladovaciho pera 7, a dale umoznuje to, Ze ihel
naklopeni B zavlatovaciho pera 7 se jen malo méni pii Zméné pracovni hloubky h
secich diskd 2, . pfi zméné naklopeni sec botky 1 v podéIném sméru a odpovidajici
vertikaini poloze (pracovni hloubce) zaviatovaciho pera?.
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Patentové naroky

1. Zafizeni pro regulaci polohy zaviaCovale, zejména zafizeni pro regulaci
polohy zavlatovade seciho stroje obsahujiciho nejméné jednu diskovou sec
botku (1) obsahujici nejméné jeden seci disk (2) ototné propojeny s hlavnim
nosnikem (3) seci botky (1), vyznaéujici se tim, Ze seci botka (1) je
opatfena vodicimi kulisami (4,5) v nichz je suvné uloZen pevny nebo pruzny
nosnik (6) na jehoz konci je pevné nebo otodné ulozeno zaviadovaci pero (7),
pficemZ nosnik (6) je zajidt&n pruZinou (8) nebo kolikem nebo &roubem, které
jsou zasunuty do otvorl (9) vytvofenych v nosniku (6), a &ast (10) nosniku (6)
je podéiné tvarovana tak, %o opisuje tvar kruZnice nebo &4st tvaru paraboly.

2. Zafizent pro regulace polohy zaviaovade, podle naroku 1,
vVyznacdujici se tim, Ze zavladovaci pero (7) je v nosniku {6) pevhé&
uloZeno tak, Ze tvof| jeden nerozebiratelny celek.
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