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Nz s vysuvnou Cepeli tvofeny rukojeti (1) opatfenou
vhitini podélnou rukojeovou dutinou (13), ve kieré
je suvné ve sméru podélné osy noZe uloZena éepel
(2) obsahujici $pici (22) a tupou hranu (21). Ve
vaitini ploSe rukojetové dutiny (13) je vytvorena
jednak alespon jedna vodici drazka (122) zaslepena
smérem ke $pici (22) pied okrajem rukojeti (1) a
Jednak vytahovaci drazka (121) otevfend v podéiném
sméru alespoit smérem ke $pici (22). Cepel (2) je
opatfena alespoi jednim vodicim ¢lenem (201)
odpovidajicim prittezu vodici drazky (122) a dale
spojnym ¢lenem (203). Souéasti noze je dale
vysuvny modul (3) tvofeny taznym prvkem (31)
opatfenym na jednom svém konci prpojnym ¢lenem
(33) vybavenym spojnym prvkem (331)
piipojitelnym ke spojnému élenu (203) epele (2).
Pripojny ¢len (33) svym tvarem a rozmérem
odpovida vnitinimu prifezu vytahovaci drazky
(121). ve které je pti zatazené Cepeli uloZen.
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Nuz s vysuvnou Cepeli

Oblast techniky

Predkladany vynalez spada do oblasti ruénich feznych nastrojii a tyké se noze s vysuvnou Cepeli.

Dosavadni stav techniky

V oblasti vysuvnych nozi existuje fada provedeni vysuvného mechanismu vysouvani epele z
rukojeti a jejiho zaji§téni jak v oteviené, tak uzaviené poloze.

Ve spise US 2260 141 je popsan niz s vysuvnou &epeli, ktera je aretovana v zasunuté poloze
prostiednictvim listového perka na hibeté Cepele, jehoz stlatenim se pak Cepel vysouva
pisobenim gravitace. Ve vysunuté poloze je Cepel fixovana zaskocenim ozubu piitla¢eného
rovnéZ plochym perkem do drazky na hibeté Cepele. Cepel tedy nelze vysunout pfi orientaci noze
vzhiiru a délka &epele je limitovana délkou rukojeti. Podobnym zplisobem je provedeno feSeni
podle spisu CZ 28044 (U1), byt s ponckud odlisnym provedenim pojistek. Ve spise
US 4265017 je fesena &epel CasteCné vysuvna prostiednictvim vykyvného pohybu mimo
podélnou osu rukojeti. Vysunuti Cepele ovem neni zcela pohybové jednoduché a zjevné
vyzaduje bud’ spolupraci obou rukou, nebo znainou miru jemné motoriky a tedy cviku a
zrugnosti. Jedno z provedeni vystielovaciho noZe je uvedeno ve spise US 4 523 379, ve kterém je
pouzit zna¢né slozity mechanismus vystfelovani vyuZzivajici sily vinuté pruziny, ktery ovsem
sestava z mnoha soudastek a je tak pomérné vyrobné slozity. Dalsi feseni vysuvného noze je
popsano ve spise US 4 823 463, kde je dopfedny pohyb Cepele pfi vysouvani zajistén pomoci
ponékud komplikovaného pohybu jednoho bo¢niho povrchového panelu rukojeti a zpétné
zasunuti je pak zajisténo prostfednictvim pruziny. Toto feSeni vysouvani Cepele je opét znacné
pohybové komplikované. Jednoduché Feseni posunu Cepele je popsano ve spise US 4 926 555,
kde je vysunuti ¢epele zajisténo pohybem jezdce pevné spojeného s Cepeli v draZce provedené na
jedné strané rukojeti. Vysunuti ¢epele zde vyzaduje praci palce, coz zpiisobuje snizenou jistotu a
pevnost tichopu noze. Dile je zde nebezpedi priniku negistot do vnitni asti noze uvedenou
drazkou a naslednych problému s pohybem &epele. Podobné feseni je uvedeno i ve spise US
4 858 320. Redeni noze s vysuvnou &epeli podle spisu FR 2 744 663 vyuziva pomérné slozity
mechanismus uzamknuti éepele v krajnich polohach, ktery ma mnozstvi prvki vystupujicich z
povrchu noze. Toto provedeni navic neumoZiuje snadné a rychlé vysunuti ¢epele pfi soucasném
pevném uchopu a délka Sepele je dale limitovana délkou rukojeti. Vystielovaci niz popsany ve
spise US 2017/0 175 045 vyuzivajici k pohybu Cepele soustavy vnitfnich pruzin ma velke
mnoZstvi vnitfnich soudasti snizujicich tak jeho spolehlivost a zvySujicich jak vyrobni néklady,
tak hmotnost. Podobn& je tomu u feSeni popsaného ve spise US 8 671 578. Dal3i provedeni
vystielovaciho noze je feSeno ve spise US 2013/0 305 542. Ve spise FR 2 928 575 je fixace
&epele provedena pomoci plochych pruzin uloZenych uvnitf téla noze, vysuvny pohyb oviem
opét vyzaduje doptedny pohyb jezdce palcem ruky na spodni &asti rukojeti, coZ sniZuje jak jistotu
a pevnost tichopu noze, tak rychlost vysunuti ¢epele. Podobné feSeni, jen s jezdcem umisténym
na boku rukojeti a navic s vyuzitim vinuté pruZiny pro zatazeni Sepele zpét, ktera zvySuje vyrobni
naklady i hmotnost noZe, je popsano ve spise US 2009/0 235 534. Velmi podobné feseni, jen bez
zpétné pruziny, je také uvedeno ve spisech US 2013/0 081 281 a US 2014/0 101 943.

Na sout¢asném trhu neni nabizen niz, ktery by mél &epel skrytou do rukojeti a po jejim otevieni
nebo vytazeni by mé&l charakteristiky pevného noze s fixni Cepeli, tedy ze by mél Cepel stejné
dlouhou nebo del3i neZ rukojet’ a niz v otevieném stavu by vykazoval velmi pevné spojeni Cepele
s rukojeti, aby nebylo mozné pii jakékoli praci nebo Cinnosti s nozem toto spojeni prakticky
porudit. Soucasna provedeni spojeni Cepele s rukojeti jsou pak provedena zpisobem, ktery
nedovoluje ¢epel namahat silngj$im pacenim nebo sekanim, aniz by hrozilo uvolnéni Cepele z
rukojeti a poskozeni noZe. U soucasné nabizenych nozii s pohyblivou Cepeli je pak ¢epel vZdy
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kratSi nez rukojet’. V neposledni fadé je pak nutné u nozi s pohyblivou Cepeli provést otevieni,
vytaZeni nebo vystreleni ¢epele az poté co byl niiz vytazen z kapsy nebo pouzdra. Na trhu tak
neni niz, ktery by se pfi vytahovani z pouzdra nebo odepinani se zavésného mista za soucasného
pevného tchopu zacal sam automaticky otevirat a pfi dokonéeni vytazeni jednim pohybem byl jiz
pfipraven k pouZziti.

Cilem predkladaného vynalezu je piedstavit niz s vysuvnou Cepeli, jehoZ Cepel by byla ve
vysunutém stavu pevné fixovana v rukojeti, pficemz by byla alespoii stejné dlouha jako samotna
rukojet’, a sou¢asné by bylo mozno niiz snadno otevfit jednim pohybem pfi souéasném odepinani
se zavésného mista na téle nositele.

Podstata vynalezu

Stanoveného cile je dosazeno vynalezem, kterym je niz s vysuvnou Cepeli tvofeny rukojeti
opatfenou vnitini podélnou rukojetovou dutinou, ve které je suvné ve sméru podéiné osy noze
uloZzena Cepel obsahujici vzajemné protilehle situované $pici a tupou hranu, kde rukojetova
dutina je oteviena alespori smérem ke $pici. Podstatou vynalezu je, Ze ve vnitini plose rukojetové
dutiny je v rukojeti ve sméru podélné osy noze vytvofena jednak alesponi jedna vodici drazka
zaslepena smérem ke Spici pred okrajem rukojeti, a jedna vytahovaci drazka v podélném sméru
oteviena alespoii smérem ke $pici Gepele. Cepel je jednak v koncové oblasti své tupé hrany na
sv¢ ploSe opatiena alespon jednim vodicim ¢lenem tvarem a rozmérem odpovidajicim pficnému
prufezu vodici drazky, ktery je na piicném pritezu Cepele umistén ve stejné pozici, ve které k
tomuto pricnému prifezu priléha vodici drazka, a jednak je vybavena spojnym clenem
umisténym na jejim piicném prifezu ve stejné pozici, ve které k tomuto pri¢nému prifezu ptiléha
podélna osa vytahovaci drazky, pticemz spojny ¢len je umistén ve vétsi vzdalenosti od tupé
hrany Cepele, nez vodici ¢len. Soucasti noze je vysuvny modul tvofeny linearnim taznym prvkem
opatifenym na jednom svém konci pfipojnym clenem vybavenym spojnym prvkem, ktery je
kompatibilné ptipojitelny se spojnym ¢lenem Eepele, od kterého je soucasné bez pouziti sily
odpojitelny, pfi¢emz ptipojny €len je svym tvarem a rozmérem odpovidajici pficnému vnitfnimu
prufezu vytahovaci drazky, ve které je pii zatazené Cepeli ulozen, kdy spojny prvek je spojen se
spojnym ¢lenem a tazny prvek je vyveden vytahovaci drazkou vné rukojeti.

Ve vyhodném provedeni je v rukojeti noze ve sméru osy kolmé k podéiné ose noze vytvoien
prichozi pojistny otvor uastici do rukojetové dutiny, jehoz vzdalenost od okraje rukojeti, ke
kterému sméfuje Spice Cepele, je dana souctem vzdalenosti zaslepenych konci vodicich drazek
od okraje rukojeti a vzdalenosti vodicich prvki od tupé hrany cepele. V pojistném otvoru je
suvné uloZena pojistnd zapadka, upevnéna v koncové oblasti volného konce pojistkového
pritladniku vyrobeného z pruzného materialu, ktery je upevnén ve své druhé koncové oblasti k
vnéjsimu povrchu rukojeti, pficemz rozmér pojistné zapadky od povrchu rukojeti smé€rem do

v

rukojetové dutiny je veétsi, nez je Sitka stény rukojeti v této oblasti.

Dile je vyhodné, kdyzZ jsou rukojetovéa dutina i vytahovaci drazka prichozi celou délkou rukojeti
a ve vnitini ploSe rukojetové dutiny je v rukojeti ve sméru podéIné osy noze vytvorena zasuvna
drazka, ktera je v podélném sméru smérem ke $pici Cepele oteviend a smérem opacnym je
zaslepena pred koncem rukojeti, pfi¢emz Cepel je opatiena zarazecim prvkem odpovidajicim
svou velikosti a tvarem vnitfnimu prifezu zasuvné drazky a umisténym na pii¢ném prifezu
epele ve stejné pozici, ve které k tomuto pfi¢nému priifezu pfiléha podélnd osa zasuvné drazky.
Vzdalenost zarazeciho prvku od tupé hrany Cepele odpovida rozdilu celkové délky téla noze se
zatazenou Cepeli a délky zasuvné drazky.

V dalim vyhodném provedeni je v rukojeti ve sméru podélné osy noze vytvoteno podlouhlé
zamkové lizko, jehoz konec sméfujici ke Spici Cepele je otevien vné rukojeti v roving kolmé k
jeho podélné ose, a to v Ghlu alespori 90°. V zdmkovém lizku je v jeho celé délce oto¢né ulozen
tyGovity rotaéni ovladag kruhového priifezu opatfeny na svém konci sméfujicim ke Spici Cepele
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manipulatorem provedenym jako zahnuti v pravém thlu k jeho podélné ose a presahujicim vné&jsi
obrysy noze.

S vyhodou je zamkové lizko po jedné své podélné strané oteviené vné rukojeti, kdy je na svém
konci sméfujicim od $pice ¢epele jednak otevieno do roviny kolmé ke své podélné ose v Ghlu
alespoil 90°, a jednak je na tomto konci pfekryto volnym koncem zamkového pfitla¢niku
vyrobeného z pruziciho materidlu, ktery je v oblasti svého druhého konce upevnén k povrchu
rukojeti. Pod volnou koncovou oblasti zamkového ptitlaéniku je v rukojeti ve sméru kolmém k
podélné ose noze vytvofen priichozi zamkovy prichod ustici do rukojetové dutiny, jehoz poloze
a prifezu je pii zatazené Cepeli odpovidajici poloha zamkového otvoru vytvofené¢ho v Cepeli.
Rotaéni ovlada¢ je na svém konci zasahujicim pod volny konec zamkového pritlacniku opatien
excentrem, pfi¢emz v zamkovém priichodu je suvné ulozen zamkovy ¢ep, ktery je upevnén na
zamkovém pfitlaéniku. Rozmér zdmkového ¢epu od povrchu rukojeti smérem do rukojetové
dutiny je vétsi, nez je Sirka stény rukojeti v této oblasti.

Déle je vyhodné, kdyz je rotatni ovladac na svém konci sméfujicim od Spice Cepele opatien
zamykacim vystupkem, kdy na konci zamkového lizka sméfujicim od $pice je vytvoiena
zamkova dutina Gstici do rukojetové dutiny, ktera je svymi rozméry a tvarem uzplsobena
kyvnému pohybu zamykaciho vystupku. Zamykaci vystupek zasahuje v jedné ze svych krajnich
poloh do rukojetové dutiny, pticemz v Cepeli je vytvofen zdmkovy zafez, ktery pfi zatazené
¢epeli svou polohou a svymi rozméry odpovida zamykacimu vystupku.

Predkladanym vyndlezem se dosahuje nového a vyssiho G&inku v tom, Ze k pfipravé noze do
pracovni polohy stadi jen pevné uchopit rukojet a jednim pohybem niiz oddalit od mista
uchyceni, a to bez nutnosti pfehmatdvani nebo zvlastnich pohybd ruky &i prstd, pricemz niz
vykazuje pevnostni vlastnosti noze s pevnou Cepeli, v nékterych vyhodnych provedenich pak je
Cepel alespoii stejn¢ dlouha jako je rukojet’, nebo delsi.

Objasnéni vykresu

Konkrétni piiklady provedeni vynalezu jsou schematicky znazornény na ptilozenych vykresech
kde:

Obr. 1 je bo¢ni pohled na niiz s vysuvnou &epeli ze strany pojistkového dilu rukojeti ve stavu se
zasunutou Cepeli

Obr. 2 je pficny fez samotnou rukojeti noZe rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po
spojnici A—A

Obr. 3 je podélny fez nozem ve stavu se zasunutou epeli rovinou kolmou na nakresnu obr. 1
vedenou po spojnici B— B

Obr. 4 je podélny fez samotnou rukojeti noze rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po
spojnici C - C

Obr. 5 je podélny fez samotnou rukojeti noze rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po
spojnici D—-D

Obr. 6a je podéIny fez nozem rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou Cepeli a zasuvnou pojistkou v zaaretovaném stavu

Obr. 6b je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou Cepeli a zasuvnou pojistkou v odaretovaném stavu

Obr. 7a je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po spojnici F — F ve
stavu se zasunutou ¢epeli a zasuvnou pojistkou v zaaretovaném stavu

Obr. 7b je podélny fez nozem rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po spojnici F — F ve
stavu se zasunutou Cepeli a zasuvnou pojistkou v odaretovaném stavu
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Obr. 8 je bo¢ni pohledu na niiz s vysuvnou Cepeli ze strany pojistkové &asti rukojeti ve stavu s
vysunutou cepeli

Obr. 9 je podélny fez nozem ve stavu s vysunutou Eepeli rovinou kolmou na nékresnu obr. 8
vedenou po spojnici B— B

Obr. 10 je pricny prifez samotnou rukojeti noze rovinou kolmou na podélnou osu noze s
alternativnim umisténim zasuvné drazky, vodici drazky a zimkového lizka

Obr. 11 je alternativni provedeni zamkového lizka s rota¢nim ovladaéem v zamknutém stavu a s
Cepeli v zasunutém stavu

Obr. 12 je alternativni provedeni zamkového lizka s rota¢nim ovladatem v odemknutém stavu a
s ¢epeli ve vysunutém stavu

Obr. 13a je podélny fez noZem rovinou kolmou na nakresnu obr. 11 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou Cepeli a rotaénim ovladacem v zamknutém stavu

Obr. 13b je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 11 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou ¢epeli a rotaénim ovladatem v odemknutém stavu

Obr. 14 je dalsi alternativni provedeni zamkového lizka s rotaénim ovladatem s &epeli v
zasunutém stavu

Obr. 15a je podélny fez nozem rovinou kolmou na nékresnu obr. 14 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou Cepeli a rotaénim ovladacem v zamknutém stavu

Obr. 15b je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 14 vedenou po spojnici E — E ve
stavu se zasunutou ¢epeli a rotaénim oviada¢em v odemknutém stavu

Obr. 16 je niZ z obr. 14 s vytazenou Cepeli
Obr. 17 je alternativni umisténi zamkového liizka s rotaénim ovladaem z obr. 14
Obr. 18 je alternativni provedeni noze s ¢epeli celou uzavienou v rukojeti

Obr. 19 je piiny pratez samotnou rukojeti rovinou kolmou na nakresnu obr. 18 vedenou po
spojnici A - A

Obr. 20 je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 18 vedenou po spojnici B-B
Obr. 21 je niz z obr. 18 s vytazenou Cepeli

Obr. 22 je podéIny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 21 vedenou po spojnici B — B
Vykresy znazorfiujici predstavovany vynalez a nasledné popsané ptiklady konkrétniho provedeni

v zadném pfipadé neomezuji rozsah ochrany uvedeny v definici, ale jen objasiiuji podstatu
vynalezu.

Ptiklady uskute¢néni vynalezu

Nz s vysuvnou &epeli v zakladnim provedeni znazornéném na obr. 1 obsahuje podéin¢ délenou
rukojet’ 1 tvorenou pojistkovym dilem 11 a vodicim dilem 12, které jsou vzajemné k sobé
upevnény. V podélném sméru je v rukojeti 1 mezi pojistkovym dilem 11 a vodicim dilem 12
vytvorena priichozi rukojetové dutina 13, ve které je suvné uloZena plocha Cepel 2 obsahujici
jednak tupou hranu 21 a jednak Spici 22.

Ve vnitini ploge rukojetové dutiny 13 je ve sméru podélné osy noze vytvorena jednak prichozi
vytahovaci drazka 121, a jednak dvé& vodici drazky 122, které jsou smérem k tupé hrané 21 cepele
2 v podélném sméru otevieny a smérem ke 3pici 22 jsou zaslepeny pted koncem rukojeti 1. V
pojistkovém dilu 11 rukojeti 1 je z jeji vnitfni strany tvotici vnitini plochu rukojetové dutiny 13
ve sméru podélné osy noze vytvorena zasuvna drazka 111, ktera je smérem ke 3pici 22 Cepele 2 v
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jejim zatazeném stavu oteviena a smérem k tupé hrané 21 Cepele 2 zaslepena pred koncem
rukojeti 1.

Cepel 2 je v koncové oblasti tupé hrany 21 na své plose opatiena dvéma vodicimi ¢leny 201
tvarem a rozmérem odpovidajicimi pfinému prifezu vodicich drazek 122, pfi¢emz vodici ¢leny
201 jsou na pricném prirezu Cepele 2 umistény ve stejné pozici, ve které k pricnému prifezu
epele 2 priléhaji vodici drazky 122. Cepel 2 je dale opatiena zarazecim prvkem 202, jehoz
vzdalenost od tupé hrany 21 Cepele 2 odpovida rozdilu celkové délky téla noZze se zataZzenou
¢epeli 2 a délky zasuvné drazky 111. Pozice zarazeciho prvku 202 na pti¢ném prifezu cepele 2 je
dana mistem, ke kterému k pifi¢énému prifezu Cepele 2 piiléha zasuvna drazka 111. V oblasti
mezi vodicimi prvky 201 a zardzecim prvkem 202 je cepel 2 opatiena spojnym ¢lenem 203,
tvofenym s vyhodou zahloubenim nebo v plose Cepele 2 vytvorenym otvorem. Poloha spojného
¢lenu 203 na pricném priifezu Cepele 2 je odpovidajici mistu, ke kterému k pficnému fezu Cepele
2 priléha podélna osa vytahovaci drazky 121.

Soucasti noze s vysuvnou Cepeli je vysuvny modul 3 tvofeny linearnim taznym prvkem 31, s
vyhodou vyrobenym z ohebného svinutelného materialu, ktery je na jednom svém konci opatien
tchytnym €lenem 32, s vyhodou karabinou, a na svém druhém konci piipojnym ¢lenem 33, ktery
je vybaven spojnym prvkem 331, s vyhodou Cepem. Spojny prvek 331 je kompatibilni ke
spojnému Clenu 203 Cepele 2, se kterym tvofi spojitelnou a soucasné lehce rozpojitelnou dvojici
protikusii. Pripojny ¢len 33 je svym tvarem a rozmérem odpovidajici pfiénému vnitinimu prifezu
vytahovaci drazky 121, ve které je pii zatazené Cepeli 2 ulozen, pfi¢emz spojny prvek 331 je pak
spojen se spojnym ¢lenem 203 a tazny prvek 31 je vyveden vytahovaci drazkou 121 vné rukojeti
1.

V pojistkovém dilu 11 rukojeti 1 je ve sméru kolmém k podélné ose noze vytvoren prichozi
pojistny otvor 112 sméfujici do rukojetové dutiny 13. Vzdalenost pojistného otvoru 112 od
okraje rukojeti 1, ke kterému sméfuje Spice 22 Cepele 2, je dana souétem vzdalenosti zaslepenych
konci vodicich drazek 122 od okraje rukojeti 1 a vzdalenosti vodicich prvki 201 od tupé hrany
21 Cepele 2. Pojistnym otvorem 112 prochazi pojistna zapadka 113, ktera je na vné&jSi strané noze
upevnéna na volném konci plochého pojistkového ptitlaéniku 114 vyrobeného z pruziciho
materidlu a upevnéného druhym koncem naplocho na vnéj$im povrchu pojistkového dilu 11
rukojeti 1. Pojistkovy pfitlacnik 114 ve sméru podélné osy noze piesahuje okraj rukojeti 1.
Pojistna zdpadka 113 pii vysunuté Cepeli 2 zasahuje do prostoru rukojetové dutiny 13 a je
pfilehla k tupé hrané 21 &epele 2.
Na vngjsi ploSe pojistkového dilu 11 rukojeti 1 je ve sméru podélné osy noze vytvoreno zamkové
lizko 14 tvaru podlouhlého zahloubeni, jehoz konce jsou dale otevieny pravothle k jeho podélné
ose smérem vné rukojeti 1 v ose rovnob&zné s plochou Cepele 2. Koncova oblast zamkového
lizka 14 bliz8i tupé hrané Cepele 2 v jejim zasunutém stavu je prekryta volnym koncem
plochého zdmkového pritla¢niku 133 vyrobeného z pruzného materidlu, ktery je svym druhym
koncem upevnén naplocho k povrchu pojistkového dilu 11 rukojeti 1. Pod volnym koncem
zamkového pritlaéniku 133 je v rukojeti 1 ve sméru kolmém k podéiné ose noze vytvoren
zamkovy prichod 131 ustici do rukojet'ové dutiny 13, jehoZ poloze odpovida pii zatazené &epeli
2 zamkovy otvor 23, ktery je v Cepeli 2 vytvofen. PFi zatazené &epeli 2 pak do zdmkového
otvoru 23 zapada zamkovy Cep 132, ktery dale prochazi zimkovym prichodem 131, a ktery je
na vnéjsi stran€ noze upevnén k zamkovému ptitlacniku 133.

V zamkovém lizku 14 je ototné ulozen tyCovy rotatni ovlada¢ 141 kruhového priifezu opatieny
na konci vzdalen€j$im od zamkového piitlaéniku 133 manipulatorem 134 provedenym jako
zahnuti v pravém thlu k podéiné ose rotatniho ovladade 141, pficemz manipulator 134
piesahuje vnéjsi obrysy noze. Na protilehlém konci rota¢ni ovladaé 141 v zamkovém lazku 14
zasahuje pod zamkovy pritlaénik 133 a je na tomto konci opatien excentrem 142.
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Umisténi zasuvné drazky 111 v pojistkovém dilu 11 rukojeti 1, vodici drazky 122 ve vodicim
dilu 12 rukojeti 1 a umisténi zamkového lizka 14 s rotacnim ovladac¢em 141 a zdmkovym
pfitlatnikem 133 na vodicim dilu 12 neni jedinym moznym feSenim. V alternativnim provedeni
znazornéném na obr. 10 je zasuvna drazka 111 umisténa v pojistkovém dilu 11, jedna vodici
drazka 122 umisténa v pojistkovém dilu 11 a jedna vodici drazka 122 umisténa ve vodicim dilu
12 a zamkové luzko 14 s rotaénim ovlada¢em 141 a zamkovym pfitlaénikem 133 je umisténo
na vodicim dilu 12 rukojeti 1.

Dalsi alternativou znazornénou na obr. 11, 12 a 13 je provedeni zamkového lizka 14 s rotaCnim
ovladatem 141 a zamkovym pFitlatnikem 133 na vodicim dilu 12 rukojeti 1. V tomto provedeni
je rotaéni ovlada¢ 141 na svém konci blizSim k tupé hrané 21 Cepele 2 v jejim zasunutém stavu
opatien zamykacim vystupkem 143 svirajicim pravy uhel jak s podélnou osou rota¢niho ovladace
141, tak s osou manipulatoru 134. V rukojeti 1 je v tomto provedeni na konci zamkového liizka
14 blizsim k tupé hran& 21 Cepele 2 v jejim zatazeném stavu vytvofena zdmkova dutina 135,
ktera zasahuje do rukojetové dutiny 13, a kterd svym umisténim a velikosti odpovida
zamykacimu vystupku 143. V &epeli 2 je v tomto provedeni vytvoren zamkovy zafez 24
odpovidajici svou polohou pfi zatazené Cepeli 2 a svym tvarem zamykacimu vystupku 143, ktery
v uzamknuté poloze do zdmkového zaiezu 24 zapada. Zamkovy piitlacnik 133 je v tomto
provedeni pevné uchycen k povrchu rukojeti 1 na obou koncich.

Variantou provedeni noze je alternativa zndzornéna na obr. 14, 15 a 16, kdy je zamkové lizko 14
provedeno jako podéIné uzaviena dutina prochézejici télesem rukojeti 1 v ose rovnobézné s
podélnou osou noze. Zamkové lizko 14 je na svém konci blizsim ke $pici 22 Cepele 2 v jejim
zasunutém stavu oteviené vné rukojeti 1 do roviny kolmé s jeji podélnou osou, a to v rozsahu
ahlu nejméné 90°. Na svém druhém konci bliz§im tupé hrané 21 Cepele 2 v jejim zataZeném
stavu usti zamkové lizko 14 do zamkové dutiny 135, ktera je provedena uvnitf t€la rukojeti 1 v
roviné kolmé na podélnou osu zamkového lizka 14, a ktera usti do rukojetové dutiny 13. V
zamkovém lGzku 14 je uloZen rotatni ovlada¢ 141 opatieny na jednom svém konci
manipulatorem 134 vyvedenym vné& rukojeti 1 a na druhém svém konci zamykacim vystupkem
143 vyvedenym do zamkové dutiny 135, ktera je pfizptsobena tvaru a rozmériim zamykaciho
vystupku 143. Manipulator 134 a zamykaci vystupek 143 jsou provedeny jako pravoihla zahnuti
svirajici vzdjemné hel 90°. Alternativné mize byt zamkové lizko 14 s rota¢nim ovladacem 141
a zamkovou dutinou 135 umisténo na protilehlém dilu rukojeti 1, nebo na stejném dilu rukojeti 1,
jak je znadzornéno na obr. 17.

V alternativé znazornéné na obr. 18, 19 a 20 pak niZz neni vybaven zamkovym lizkem 14,
rotaénim ovladatem 141, zamkovym pf¥itladnikem 133, zimkovym prichodem 131, zdmkovym
otvorem 23 ani zamkovym &epem 132. V tomto provedeni nliz neobsahuje zasuvnou drazku 111
a souc¢asné rukojetové dutina 13 je soub&zné s koncem Cepele 2 v jejim zatazenem stavu
zaslepena, spole&né s ni jsou zaslepeny i vodici drazky 122. V této alternativé je ptipojny ¢len 33
proveden jako ocelovy drat na svém konci zahnuty do pravého thlu, kde spojny prvek 331 je
tvofen touto zahnutou ¢asti dratu.

V zakladnim pohotovostnim stavu je néiz pripevnén na téle nositele, kdy tazny prvek 31 je bud’
prostiednictvim Gchytného &lenu 32, nebo prostym uvazanim pevné spojen s ichytnym mistem
na téle nositele. Cepel 2 je zasunuta v rukojetové duting 13, kdy se zarazeci prvek 202 nachazi na
konci zasuvné drazky 111 v misté jejiho zaslepeni, a strana tupé hrany 21 Eepele 2 pfesahuje v
podélném sméru vné rukojeti 1. Alternativng je Cepel 2 zasunuta nadoraz k zaslepeni rukojetové
dutiny 13. Tazny prvek 31 je od t&la nositele veden smérem od 3pice 22 vytahovaci drazkou 121
rukojeti 1 k jejimu druhému konci, kde je prostfednictvim ptipojného ¢lenu 33, situovaného z
vétsi Easti ve vytahovaci drazce 121, a spojného prvku 331 ukotven k epeli 2 pomoci jejiho
spojného ¢lenu 203, ktery spolu se spojnym prvkem 331 tvoii kompatibilni dvojici protikusi typu
gep — otvor. Uzavieni spojného prvku 331 ve vytahovaci drézce zajistuje jejich spojeni. Rotacni
zamkovy ovlada¢ 141 je v pozici, kdy excentr 142 svym rozsifenim sméfuje do sméru
rovnobézného s rovinou &epele 2 a nenadzvedava zamkovy pritlaénik 133 a tedy zamkovy cep



20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 307281 B6

132 prochazejici zamkovym priichodem 131 zapadd do zamkového otvoru 23 Cepele 2.
Alternativn¢ zamykaci vystupek 143 prochazi zamkovou dutinou 135 a sméfuje do prostoru
rukojetové dutiny 13, kde zapada do zamkového zafezu 24 Cepele 2, ktera je takto zam&ena v
zasunutém stavu. OtoCenim rotaéniho ovladace 141 prostfednictvim pohybu manipulatoru 134
dojde ke zméné polohy excentru 142, ktery svym rozsifenim bude nasledné sméfovat smérem k
plochému zamkovému pfitlaéniku 133, ¢imz nadzvedne jeho volny konec s upevnénym
zamkovym Cepem 132, ktery se tak dostane z prostoru rukojetové dutiny 13 a &epel 2 je tak
odemCena. Alternativné dojde otoc¢enim rota¢niho ovladate 141 k vyklopeni zamykaciho
vystupku 143 z prostoru rukojetové dutiny 13, a tim i ze zamkového zafezu 24 a &epel 2 je
odemCena. Naslednym pohybem rukojeti I smérem od téla nositele dojde k vytvoreni tazné sily
plsobici pfes tazny prvek 31 na Cepel 2, ktera se tak vysune z rukojeti 1 ven, pfi¢emz vodici
Cleny 201 pfi tomto pohybu prochdzeji vodicimi drazkami 122, o jejichz zaslepené konce se
zarazi, ¢imZ je pohyb Cepele 2 ukoncen. V tomto okamziku pojistna zapadka 113, pfitlatovana
smérem k Cepeli 2 pojistkovym pfitlacnikem 114 zapadne za tupou hranu 21 &epele 2, ktera je
tim zajiSténa ve vysunuté pozici. V kone¢né fazi tohoto pohybu &epele 2 dojde k samovolnému
rozpojeni spojného ¢lenu 203 a spojného prvku 331 v disledku vytazeni ptipojného ¢lenu 33 z
vytahovaci drazky 121.

Pramyslova vyuzitelnost

Niiz s vysuvnou Cepeli je vhodny zejména pro situace, kdy je potieba prostiednictvim rychlého
intuitivniho pohybu nahmétnout sebeobranny prostredek typu seéné a bodné zbrang, ktery bude
pfimo zminénym pohybem ihned pfipraven k pouziti, a je tedy uren at’ uz pro sebeobranné tgely
civilniho obyvatelstva, nebo pro organizované ozbrojené slozky.

PATENTOVE NAROKY

1. Nz s vysuvnou Cepeli tvofeny rukojeti (1), opatfenou vnitini podélnou rukojetovou dutinou
(13), ve které je suvné ve sméru podélné osy noZe ulozena &epel (2), obsahujici vzajemné
protilehle situované Spici (22) a tupou hranu (21), kde rukojetova dutina (13) je oteviena alespoti
smérem ke Spici (22), vyznacujici se tim, Ze ve vnitini ploSe rukojetové dutiny (13) je v rukojeti
(1) ve sméru podéIné osy noze vytvofena jednak alespon jedna vodici drazka (122) zaslepena
smérem ke Spici (22) pred okrajem rukojeti (1), a jednak vytahovaci drazka (121) v podélném
smeru oteviena alespofi smérem ke $pici (22) Cepele (2), kde Cepel (2) je jednak v koncové
oblasti své tupé hrany (21) na své plose opatiena alespoti jednim vodicim &lenem (201) tvarem a
rozmérem odpovidajicim pti¢nému prifezu vodici drazky (122), ktery je na pfi¢ném prifezu
Cepele (2) umistén ve stejné pozici, ve které k pri€nému priitezu Sepele (2) ptiléha vodici drazka
(122), a jednak je vybavena spojnym &lenem (203) umisténym na jejim priéném priifezu ve stejné
pozici, ve které k tomuto pfi¢nému prifezu priléha podélnd osa vytahovaci drazky (121), a
soucasné je spojny Clen (203) umistén ve vétsi vzdalenosti od tupé hrany (21) &epele (2) nez
vodici ¢len (201), pti€emz soucasti noze je vysuvny modul (3), tvofeny linedrnim taznym prvkem
(31) opatfenym na jednom svém konci ptipojnym &lenem (33) vybavenym spojnym prvkem
(331), ktery je kompatibiln€ pfipojitelny se spojnym ¢lenem (203) &epele (2), od kterého je
soucasné bez pouZiti sily odpojitelny, priemz pFipojny ¢len (33) je svym tvarem a rozmérem
odpovidajici pfi€nému vnitfnimu prifezu vytahovaci drazky (121), ve které je pii zatazené Gepeli
ulozen, kdy spojny prvek (331) je spojen se spojnym ¢lenem (203) a tazny prvek (31) je vyveden
vytahovaci drazkou (121) vné rukojeti (1).

2. Niz podle naroku 1, vyznadujici se tim, ze v rukojeti (1) je ve sméru osy kolmé k podéiné
ose noZe vytvofen prichozi pojistny otvor (112) dstici do rukojetové dutiny (13), jehoz
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vzdalenost od okraje rukojeti (1), ke kterému sméfuje Spice (22) Cepele (2), je dana souctem
vzdalenosti zaslepenych konct vodicich drazek (122) od okraje rukojeti (1) a vzdalenosti
vodicich prvkii (201) od tupé hrany (21) &epele (2), kde v pojistném otvoru (112) je suvné
ulozena pojistna zapadka (113) upevnénd v koncové oblasti volného konce pojistkového
pfitlatniku (133) vyrobeného z pruzného materialu, ktery je upevnén ve své druhé koncové
oblasti k vnéjdimu povrchu rukojeti (1), pfic¢emz rozmér pojistné zapadky (113) od povrchu
rukojeti (2) smérem do rukojetové dutiny (13) je vétsi, nez je Sitka stény rukojeti (2) v této
oblasti.

3. Nuaz podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze rukojetova dutina (13) i vytahovaci
drazka (121) jsou priichozi celou délkou rukojeti (1) a ve vniténi ploSe rukojetové dutiny (13) je
v rukojeti (1) ve sméru podélné osy noZe vytvofena zasuvna drazka (111), ktera je v podélném
sméru smérem ke Spici (22) Cepele (2) oteviena a smérem opa¢nym je zaslepena pied koncem
rukojeti (1), pii¢emz Cepel (2) je opatiena zarazecim prvkem (202) odpovidajicim svou velikosti
a tvarem vnitinimu priifezu zasuvné drazky (111) a umisténym na pii€ném priifezu Cepele (2) ve
stejné pozici, ve které k tomuto pficnému prifezu ptiléhd podélnad osa zasuvné drazky (111), a
soudasné vzdalenost zarazeciho prvku (202) od tupé hrany (21) Cepele (2) odpovida rozdilu
celkové délky téla noze se zatazenou Cepeli (2) a délky zasuvné drazky (111).

4. Nz podle kteréhokoli z narokd 1 az 3, vyznacujici se tim, Ze v rukojeti (1) je ve sméru
podélné osy noze vytvoreno podlouhlé zamkové liizko (14), jehoz konec sméfujici ke Spici (22)
Cepele (2) je otevien vné rukojeti (1) v roving kolmé k jeho podéIné ose, a to v thlu alespon 90°,
kde v zamkovém lizku (14) je v jeho celé délce otocné ulozen tyCovity rotatni ovladac (141)
kruhového prifezu opatfeny na svém konci sméfujicim ke $pici (22) ¢epele (2) manipulatorem
(134) provedenym jako zahnuti v pravém thlu k jeho podélné ose a piesahujicim vnéjsi obrysy
noze.

5. Nz podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze zamkové lizko (14) je po jedné své podélné
strané oteviené vné rukojeti (1), kdy je na svém konci smé&fujicim od Spice (22) epele (2) jednak
otevieno do roviny kolmé ke své podélné ose v uhlu alespon 90°, a jednak je na tomto konci
prekryto volnym koncem zamkového piitladniku (133) vyrobeného z pruziciho materidlu, ktery
je v oblasti svého druhého konce upevnén k povrchu rukojeti (1), kde pod volnou koncovou
oblasti zamkového piitlatniku (133) je v rukojeti (1) ve sméru kolmém k podélné ose noze
vytvofen pricchozi zamkovy prichod (131) ustici do rukojetové dutiny (13), jehoz poloze a
priifezu je pii zatazené Cepeli (2) odpovidajici poloha zdmkového otvoru (23) v Cepeli (2)
vytvoreného, a kde rotaéni ovlada¢ (141) je na svém konci zasahujicim pod volny konec
zamkového pritladniku (133) opatien excentrem (142), pficemz v zamkovém prichodu (131) je
suvné ulozen zamkovy &ep (132), ktery je upevnén na zamkovém ptitlaéniku (133), a jehoz
rozmér od povrchu rukojeti (2) smérem do rukojetové dutiny (13) je vétsi, nez je Sifka stény
rukojeti (2) v této oblasti.

6. Niz podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze rotaéni ovlada¢ (141) je na svém konci
smé&fujicim od Spice (22) cepele (1) opatfen zamykacim vystupkem (143), kdy na konci
zamkového lizka (14) sméfujicim od $pice (22) je vytvofena zamkova dutina (135) Ustici do
rukojetové dutiny (13), ktera je svymi rozméry a tvarem uzpusobena kyvnému pohybu
zamykaciho vystupku (143), zasahujiciho v jedné ze svych krajnich poloh do rukojetové dutiny
(13), pricemz v &epeli (2) je vytvofen zamkovy zafez (24), ktery pii zatazené Cepeli (2) svou
polohou a svymi rozméry odpovida zamykacimu vystupku (143).

7. Nz podle kteréhokoli z narokii 1 az 6, vyznacujici se tim, ze linedrni tazny prvek (31) je
vyroben z ohebného svinutelného materialu.



1377 T4

Cz 307281 B6

R

2z

o : =\ i
122\—/ N \\122

121 OBR. 2




CZ 307281 B6

- 11
114 113 112 B-B 203 44, 2

........... by / / /////}

1
S S

32

AN ONNNNNN

33

13 c-C 11
25022 000
N N NANAALANNNRNNS T S

12 OBR. 4 152

11\ D-D //11/1

(A LY L

aOMOaOOErrrrrrrrrrs
OBR. 5 12

-10 -



CzZ 307281 B6

\W\\\\\\\\\\\\\\\\N&\\\N J
134 12 OBR. 6a 142

11 134 133

A . B}

142

ﬁ\\\\\\i\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\k\ﬁ \

J
141 OBR. 6b 12J

11 E-F 133 131

S

sl Ll

MR e

) 132
12 OBR. 7a 23 2
11 133 131
%/\\\/>\// y AT STIISIS //\/\>>‘/\>/\//////// P IIIITS \/ AL LA
NN \\\\\&\\\\\\\\\\\\\\\\\\\K\\\\\\\] \
19 132 \_ 23 2

OBR. 7b

-11 -



Cz 307281 B6

23 203,201 133
22 \ )
SN
B$\ B
e
32 1
31
33317 0OBR 8
113
29 2 203 114 13
D N
an. [ v N >X/ Lk ////{/\X/// .
N21\112
121

-12-

12



Cz 307281 B6

122

14

32 114 JS 14 \ 201




CZ 307281 B6

E-E 143

134 11 24 2

2////(//\//////////////////////(/% / ,

\ 133 \13s

12 OBR. 13a 141

11 E-E 24 2

\
/(/////?// ///////////////M \,
135

" 1£1 133 448/

134 OBR: 13b



CZ 307281 B6

3 114 201 2
N Y A S N
15}
S o
;{J% ﬁmj E
134 0OBR. 14 1
1
22 2 E-E 143
\(/////3’(/ 5
/ﬁf:‘z N S ,f(\'\%%\Q‘}, \
21
134 42 oBR.15a 141 Lss
1 E.E
E-E 24

NANW W
2

=

22// //@‘; /};\\, SSSSSSS

134 141 5BR. 150

1443 Nrzs

2
77 77 JR




cz 307281 B6

NNNNNN

OBR. 20 121

3 2

\ \ 31\33\

MUSANA AU RN

114

0% 112
OBR. 22

3 331

Konec dokumentu

-16-



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

