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Re¥enf se tyké zatizen{ pro péréni, M
kterym je plnéna Jedtd daldf funkce, a to
pomely chod tkectho stroje s pouZitfm sa-
mostatného elektromotoru pro plnéni obou
funkc{. Zal{zeni sestdvd z elektromotoru /1/ - 2
se Bnékovou pPevodovkou /2/ a z pPevodu na N
Pet&zové hnacf kolo /6/, které je spojovéno A
s h¥i{delem /7/ ndhonu proslupniho ustroji
pomoc{ elektromagnetické spojky /8/. Na ] 7 : "
néboji /9/ Petdzového hnaciho kola /6/ je el | 25 918, i
uloZena volnob&¥%nd spojka, jeji% vn&jsf % | o
ghst /11/ Je vytvorena jako vedka pro spo- ¥ F
luprdci s dvojremennou pdkou /14/. Prvni 3% ]
remeno /13/ této pdky /14/ spolupracuje ” .
8 vafkou a soufasn® s koncovym spinafem
/15/, zatimco Jeji druhé remeno /16/ zasa- O 5
huje svou kladkou /17/ do obvodové dréiky , 25
/18/, vytorené na obval presuvného dflu /19/ Obr.1 w8 P
zubové spojky, uloZeného ne drdfkovenéd $4sti ) s
/20/ ntidele /7/ néhonu proslupntho ustrojf. L 5
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Vynélez se tykd zelizeni pro péréni e pomaly chod tkaciho stroje s pouiitim samostat-
ného elektromotoru. .

Ze Ulelem dosa%eni dobré kvality tkeniny je v&t#ine tryskovjch tkacich strojd vyba-
vena zatizenim pro vraceni velkového proslupniho ustroji. Takové zefizeni umofnuje vrétit’
brdové listy do polohy, kde dodlo k chybd a chybnou dtkovou nit vypérat.

Vlestni péréni se d&je p¥i podstatnd ni%¥ich otd¥kdch ne% tkani. Proto se také u
n&kterych tkacich strojd vyuZivd tohoto zafizeni pro vreceni té% k plndni del#i funkce
a to pro pomaly chod tkactho stroje. Zarizeni pro pomaly :chod je vyhodné zejména pri seri-
zovéni tkacfho stroje, proto¥e se jim odstranujc nemghavé rudni proté¥ent. ‘

Jedno ze zndmych zefizenl pro péréani a pomaly chod je redeno tak, %Ze samostatny elektro=-
motor se Znekovou prevodovkou je spojovén s valkovym proslupnim dsirojim prostfednictvim
elektromegnetické spojky.

Mezi ndhon' tkaciho stroje a proslupni ustroji je zerszena zubovd spojka, ovlddand
pékovym prevodem od pistu vzduchového vdlce. P¥ivod vzduchu do vzduchového vélce je Fizen
elektromagnetickym ¥oupétkem. PoZadovend funkce se doci{li volbou smyslu oté¥eni elektromo-
toru spolu s elektrickym ovldddnim obou spojek.

Nevyhodou uvedeného zefizeni je sloZitost a ndro&nost ne zastavény prostor. Rovn&%
nevyhodné je ovlddéni zubové spojky tlakovym vzduchem, pondvadi takto Je jeho pouZiti vhod-
né jen pro vzduchové tkacf stroje, kde je tlekovy vzduch k dispozici.

Dald{ znémé zaPizeni vyuZivéd k ovldddni zubové spojky ru¥ni péku. Poladovand funkce
se dosdhne prestavdnim rulni péky do patfid¥né polohy a ndslednym zapnutim elektromotoru
a elektiromagnetické spojky prepinalem.

Nevyhodou tohoto zePizeni je sloZitd manipulace pro obsluhu tkaciho stroje. Takto Fe-
Sené zarizeni vyluduje také moZnost aplikace tlalitkového ovldddni.

Uvedené nedostatky jsou odstran&ny u zarizeni pro pAréni a pomaly chod tkaciho stroje
podle vyndlezu. ZaPizeni sestdvéd z elektromotoru se Znekovou pfevodovkou a z pFfevodu na
volnd otodn¥d ulo¥ené hnaci kolo, které je prostdednictvim napfiklad elektromagnetické spoj-
ky spojovéno s hi*{delem ndhonu proslpntho ustroji.

Na néboji voln& qto¥n¥§ uloZeného hnaciho kola je pevnd uloZena vnit¥ni &dst volnob&Z-
né spojky. VngjsL ¥dst volnob¥%né spoJky je ne svém obvodu vytvo¥ena jako vedka pro spo-
luprdei s kladkou, umf{st¥nou ne prvnim remeni dvojramenné péky, p¥ilemZ toto rameno sou¥as-
n& spolupracuje s koncovym spina¥em, kterym Jje zapindna a vypinéna elektromegnetickd spojka
a vypinén elektromotor.

Druhé remeno dvojremenné péky Je svou kiladkou uloZeno v dréZce, vytvorené na obvodu
p¥esuvného odpruieného dilu zubové spojky, uloZeného na dréZkované &dsti h¥idele ndhonu
prodlupniho ustrojdi.

Zefizeni podle vyndlezu Jje jednoduché a mé melé ndroky na zestavdny prostor. Lze jeJ
vyhodn& pouZit pro tkaci stroje s nédhonem valkového prod3lupniho uUstrojl umistdnym uvnitd
- tkaciho stroje.

N
Ovlédéni tohoto zaffizeni je pro obsluhu jednoduché. TéZ je moZno pou%it tla&itkového
ovlédéni. Zarizen{ nepotiebuje pro plnéni své funkce tlekovy vzduch, tekie jeho pouZiteinost
neni omezena jen pro vzduchové tkacf stroje.
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P¥ikladné uspordddni za¥izeni pro pérdni a pomely chod tkacfho stroje podle vyndlezu
Je zejdnodu¥end nakresleno na vykrese. Na obr. 1 je zndzorn¥no celkové rozm{stdni{ jednotli-
vyeh prvki zatizeni a na obr. 2 je znézorndn rez A-A z obr. 1 predstavujici volnob&Znou
spojku, uloZenou na ndéboji hnacfho Fetdzového kola.

Zafizeni sestdvéd z ndhonu tvo¥eného elektromotorem ] se Znekovou prevodovkou 2, jeji%
vystupni hiidel ] je opatfen Fet&zovym kolem 4, od kterého je veden ¥etdz 5 na Fetdzové
hnaci kolo §, voln¥ oto¥né uloZené na hiideli 7 ndhonu pro¥lupniho ustroji. Podle potfeby
Je Pet¥zové hnacf kolo § spojovédno s hi*f{delf ] pomoci elektromegnetické spojky 8. Na né~
boji @ retézového hnaciho kola § je pevnd ulofena vnit¥ni ¥dst 10. volnobdZné spojky.

Vn&jsL ¥dst 11 volnob&%né spojky je vytvolfema jeko valka pro spoluprdci s kladkou 12
unisténou ne prvnim remeni dvojremenné pdky 4, které je zdroven prizplsobeno k ovlidddnt
koncového spinade 13 pro zapindni a vypinéni elektromotoru a elektromagnetické spojky.

Druhé remeno 16 dvojremenné pdky 14 Je opatfeno kladkou L] e zasshuje do obvodové
dréZfky 18 , vytvorené na obvodu p¥esuvného dflu 19 zubové spojky. Presuvny dfl 13 zubové
spoJky Jje uloZen na drdéZfkované ¥ésti 20 h¥fdele I ndhonu pro3lupniho dstroji a je dotla-~
Zovéan do zéb&ru tladnou pruZinou gl.

Presuvny d{l 19 zubové spojky Je opatfen na svém Zele dvdma axidlnd vystouplymi ozu-
by 22, korespondujicimi se dvéma axidlnimi vybrdnimi 23 v ndboji 24 hnaného kola 25, kte~
ré Je volnd oto¥ns ulo%eno na hiideli J ndhonu proZlupniho udstroji a je ve stdlém zdbdru
se zde nezndzorndnym ndhonem tkaciho stroje.

Hi{del 7 néhonu proslupnfho Ustroji je prostiednictvim pFevodovych kol 26 a 27 spojen
s hifdelem 28 pro3lupnich va¥ek, na n¥m¥ jsou umistdny pro3lupni vadky 29, 30, 3l a 32.

P¥i tkeni je od zde nezndzorn¥ného ndhonu tkacfho stroje pohén¥no hnané kolo 25) Je-
ho¥ otéeni je prost¥ednictvim dvou axidlnich vybrdni 23 v ndboji 24 hnaného kola 25 a dvou
ozubl 22, vytvoienych na ¥ele presuvného dilu 19 zubové spojky prenddeno pres piesuvny
dil 19 na hifidel 7 néhonu pro3lupniho dstroji a pomoci pfevodovych kol 26 a 27 na hiidel
28 prodlupnich valek 23, 30, 3l = 32.

Tyto valky 29, 30, 3l a 32 vyvozuji potom pohyb brdovych listl pfes zde nezndzorndny
proslupni mechanisnus. Elektromotor 1 je pritom v klidu a spojenf mezi hifdelem 1 néhonu
pro&lupniho dstroji a Fetdzovym hnacim kolem § je elektromagnetickou spojkou § pierudeno.

Funice pdrdni nastene po zapnuti elektromotoru L. Tim je pies prevodovku 2 s Fetdzovym
kolem 4 s Pet¥zem 2 pohéndno hnaci Petdzové hnaci kolo § v tekovém smyslu otéddeni, Ze
vnit¥énl &dst 1Q volnob¥%né spojky zalne undSet pres vdle¥ky vndjs{i Zdst ]l této spojky.

Vn&js1 ¥dst L1 volnobdiné spojky Jje vytvoFena jako vadke e pfi jejim otd8eni nastare
vychyleni prvniho remene |3 dvojremenné péky 14, kterd svym druhym remenem (6 s kladkou
17 prem{st{ presuvny d{f1l 19 zubové spojky poroti smé&ru plsobenf tla¥né pruiiny 21.

Pritom se axidlnif ozuby 22 vysunou z axidlnich vybréni 23 v ndboji 24 hnaného kola 25
"a prvni remeno ]3 dvojramenné pdky 14 zapne koncovy spined 15, ktery pPedd impuls k sepnuti
elektromagnetické spojky 8.

Po sepnuti elektromagnetické spojky 8§ se za¥ne otd¥et hif{del 7 néhonu prodlupniho
Ustroj{ a pies ozubend kole 26 a 21 Jje oté¥eni p¥endsdeno na hiidel 28 prodlupnich vadek

12, 30, 3l = 32.

Smysl oté¥eni hiidele 28 pro3lupnich vafek je pPitom opa&ny nef pfi tkani, tskfe nasté-
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vé zpétn& pohyb brdovych listd. PPFi dalsdim otd¥eni vn¥jai %ést 1] volnob&Zné spojky, pl-
sobici jako valka, uvolni pFes kladku 12 dvojremennou péku l4, & ozuby 22 klouzeji po
néboji 24 hneného kole 23. :

Zp&tny pohyb brdovych listd Je ukon¥en v okam#fiku, kdy se ozuby 22 dostenou do polohy
proti axiélnim vybrénim 23, v néboji g4 hnaného kola 3. Pisobenim tladné prufiny 21 se
premist{ plesuvny 411 19 zubové spojky a ozuby g3 zapadnou do exidlnich vybréni g23. Pe-
misténim p¥esuvného dilu 19 zubové spojky do polohy pro tkani se vrdtf dvojremennd pédke
14 do pivodni polohy a prvni rameno 13 vypne koncovym spinafem 15 elektromotor | = zéroven
se rozpoji elektromsgnetickd spojka 8. Tim je cyklus pdréni ukonden a tkac{ atroj Je pfi-
praven ke tkani. Pro vypdréni dal¥iho tku je nutné znovu zapnout elektromotor 1.

Pomaly chod tkaciho stroje se docflfi souassnym zepnutim elektromotoru L = elektro-
megnetické spojky §. Smysl oté¥eni elektromotoru ] je pF¥itom opa¥ny neZ pii pdrdni. Otd-
Seni htidele elektromotoru ] se prends{ pfes prevodovku 2, Pet¥zové kolo 4, Fetdz 2, Petd-
zové hnaci kolo § a elektromegnetickou spojku § na h¥{del I néhonu proélupniho uUstroji.

Otd¥en{ h¥idele 7 néhonu pro¥lupntho Ustrojf se pres pfevodovéd kola 26 a 2T prends{
na h{del 28 pro¥lupnich valek 29, 30, dL a 32 a zéroven prost¥ednictvim pfesuvného dflu
19 zubové spojky a ozubd 22 zasunutych do axidélnich vybrédni 23 v ndboji 24 ne hnené kolo
2%, které je v zdbdru se zde nezndézorndnym néhonem tkac{ho stroje.

Nestévéd pomaly chod vBech mechanisml tkaciho stroje a to ve stejném smyslu otd¥eni
jako p¥i tkeni, Vypnutim elektromotoru J a rozpojenim elektromegnetické spojky § se ukonZ{
pomaly chod a tkaci stroj je pfipraven ke tkani.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaP{zen{ pro pdréni a pomaly chod tkacfho stroje sestdvejici z elektromotoru 8 pie-
vodovkou a z prevodu ne hnac{ kolo, které je voln¥ oto¥nd uloZeno na hi*ideli ndhonu prodlup-
niho dstrojf, vyznadujici se tim, %e hnaci kolo Jje upraveno pro spojovéni s hildelem /1/
pro&lupniho Ustreji nap¥. elektromegnetickou spojkou /8/ a na nédboji /9/ hnaciho kole Je
pevn¥ ulofena vnit¥ni ¥dst /10/ volnobs¥né spojky, prilemi vn¥J¥{ ¥dst /11/ volnob&iné
spojky Je vytvorena Jake valke pro spoluprdci s kledkou /12/ na prvnim rameni /13/ avoj-
remenné péky /14/, zatimco druhé remeno /16/ této dvojramenné péky /14/ zasshuje svou klad-
kou /17/ do obvodové dréZky /18/, vytvofené na obvodu presuvného dilu /19/ zubové spojky,
uloZeného na dréfkované ¥dsti /20/ hiidele /7/ ndhonu preslupniho dstrojtl.

2. Zsrizeni podle bodu 1 vyznefujfci se tim, %e prvai remeno /13/ dvojrsmenné péky
/14/ je upraveno pro spoluprdci s koncovym spinalem 715/

| vykres
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