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URZ4DZENIE DO USTAWIANIA POLCYLINDROW WEDLUG ZADANEJ LINII UGIECIA WIRNIKOW

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do ustawiania péioylindréw wediug zadanej linii
ugl¢ocia wirnikéw przy montazu turbozespoléw.

W duzych turbozespolach 1gozna dlugoéé wirnikéw wynosi kilkadziesiqt metréw, a Srodki
uytoozeri kotowych, zwanych dalej péloylindrami, lez3 wzdiuz liniil krzywej zZwanej linig
uglecia wirnikéw., Linia ta lezy w ptaszczyznie pionowej, do ktérej jest réwnolegia linia
prosta odniesienia oddalona od tej plaszozyzny W poziomie o stals wartosé wynikajacs
z jej prayjecia, W pionie linia odniesienia jest oddalona od linii ugiecia wirnikéw o war-
todé strzalek liniil ugiecia w zadanych mie jscach,

Dotychozas znane sposoby ustawiania péicylindréw wedlug zadanej linii ugiecia, w kto~
rych prostg odnlesienia jest o$§ celowa instrumentu optycznego, bazujg na urzadzeniach
materializujacych o8 lub s$rodek pdicylindréw,

Znany jest z patentu nr 77 939 sposdéb ustawiania pdélpanewek lub cylindréow wzdiuz za-
danej osi montazu walu oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu, Sposdb tem polega na
wyznaczeniu $rodka krzywizny powierzchni nosnej w pitaszczyinie prostopadiej do osi péipa-
newki lub cylindra, a nastepnie na okres$leniu punktu mimos$rodowego przesunietego w pionie
w stosunku do wyznaczonego $rodka krzywizny i oddalonego od niego o wartosé strzatki ugie-
cla, Wyzuaczony w ten sposéb puwiki mimosrodowy stabilizuje sie tarczg celowniczg sprzegnie-
tq z elementem péipanewki lub cylindra, ktére wtycza sie wediug tego punktu w linile prostg
odniesienia w odpowiednie miejsce korpusu turbiny, W urzgdzeniu, ktére realizuje powyzszy
sposéb, zapewnienie wysokiej doktadnosci pomiaru - a co za tym idzie, precyzyjnego usta-
wienia péoipanewek lub cylindréw wediug zadanej linii ugiecia wirnikéw - uwarunkowane jest
speinieniem rzutujgcych na doktadno$é pomiaru wysokich reziméw doktadnos$ciowych wykonania
tych urzgdzeri oraz speinieniem wielu warunkéw geometrycznych, '
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Celem wynalazku jest usunlgcie wad opisanego wyzej urzadzenia, a w szczegbdlnoscli
usunigoie wplywu doktadnodci wykonania urzgdzenia na dokiadnosé ustawiania péicylindréw
wedlug zadanej krzywej i uczynienie zbednym wyszukiwanie i materializowanie osi lub
érodka ustawionego pdéloylindra.

Cel ten zostal osiggnigty przez budow¢ urzadzenia skiadajgcego sie z rozyska nosénego
2 plersécieniem wewngtrznym, opartego na wycechowanych ramionach zakohczonych przesuwnymi
stopami wspierajqoymi ustawionymi na ptaszczyinie podzialu péioylindra.

W plerécieniu wewngtrznym rozyska noénego umieszozone jest ramig¢ pomiarowe o zmienne]
diugosci zakoriczone koficéwksg pomiarowa, przy czym drugi konieo ramienia zamocowany w pier-
$cleniu wewnetrinym iozyska zakoafigzony jest tarozg ocelowniozg, ktérej srodek anajduje sie
% osi ramienia, Zmiane diugeicl ramienia pomiarowego uzyskuje si¢ prsez Jjego zsuwanie lub
rozsuwanie, przy czym po uzyskaniu zgdanej diugoéci ramie zostaje dociéniete: do powierz-
chni péicylindra spreiynq oraz zablokowane., Do ramienia przymocowana jest poziomica o osi
prostopadiej do osi ramienia, 0§ ramienia pomiarowego jest prostopadia do osi obrotu lo-
Zyska nosnego, a ta z kolel jest réwnolegia do osi pdélcylindra, co zapewnia poruszanie
sie¢ ramienia pomiarowego w plaszczyinie prostopadiej do osi péicylindra,

Stopy wspierajgoce ramion wykonane s3 ze stali magnetycznej w formie prostopadiosécia-
néw o wysokosci zapewniajacej polozenie osi lo2zyska noénego w plaszozyinie podziatu péicy=
lindra, Do stép wspierajgcych przytwiertizone sg zderaaki vypoa;tono_\t otwory pomiarowe,
Punkty oporowe zderzakéw lezg w jednej plaszczyinie z ramieniem pomiarowym, przy czym
plaszozyzna ta jost prostopadia do osi obrotu trozyska nosnego. )

Urzadzenis wediug wynalazku jest przedstawione w przykiadzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig, 1 przedstawia schemat urzadzenia w widoku z przodu, a figs 2 - w widoku z boku,

Lo2ysko noéne 1 z pierscieniem wewn¢trznym 2 oparte jest na wycechowanych ramionach
3 i 3a, zmakoficzonych przesuwnymi stopami wspierajacymi 4 i 4a ustawionymi na plaszczyinie
podziatu péioylindra.

W plerécieniu wewngtrznym 2 loiyska nodnego 1 umieszczone jest ramie pomilarowe 5
o zmiennej diugoscl zakoficzone koricéwka pomiarowg 6, pray ozym drugi koniec ramienia 5
zamocowany W plerfcieniu wewnetrznym 2 iozyska 1 zakofiozony jest tarocza celowniczg 7,
ktérej $rodek znajduje si¢ w osi ramienia 5, Ramie pomiarowe 5 dociskane jest do powierz=-
chni péicylindra przy pomooy spre2yny 8 oraz blokowane za posrednictwem Sruby blokujacej 9.
Do ramienia 5 przymocowana Jest poziommica 10 o osi prostopadlej do osi ramienia 5., 0§
ramienia pomiarowego 5 jest prostopadia do osi obrotu loZzyska nosnego 1, zas oS obrotu
lozyska 1 jest réwnolegia do osi pdélcylindrae.

Do stép wspierajacych 4 i 4a ramion 3 i 3a przytwierdzone sg zderzaki 11 i 11a lezgce
w jednej ptaszczyinie z ramieniem pomiarowym 5, Zderzaki 11 i 11a posiadaja otwory pomia=-
rowe 12 i 12a.

Posilugiwanie sig¢ urzadzeniem wedlug wynalazku jest nastepujace. Stopy wspierajace U
i 4a przesuwa si¢ po wycechowanych ramionach 3 i Ja tak, aby ich rozstaw odpowiadat Sred-
nicy pétceylindra. Tak przygotowane urzadzenie ustawia si¢ w ptaszczyzZnie pomiaru na
pilaszczyinie podaiatu péicylindra w ten sposdb, aby zderzaki 11 1 11a przylegaly do po=
wierzchni booznych pétcylindra, Rami¢ pomiarowe 5 rozsuwa sie¢ na diugos$é odpowiadajgcg
W przyblizeniu promieniowi péicylindra 1 blokuje przy pomocy Sruby blokujacej 9. Nastep=-
nie wprowadza sie¢ koricéwke pomiarowg 6 ramlenia 5 w otwér 12 zderzaka 11 i wykonuje sie
pomiar poziomeJj odleglosdci tarczy celowniczej 7 od linii prostej odniesienia, Powtdérny
pomiar poziomeJ odlegloséci tarczy celowniczej 7 od linii prostej odniesienia wykonuje sie
po wprowadzeniu konigéwkl pomiarowej 6 ramienia 5 w otwér 12a zderzaka 11a poioZonego symea
trycznie wzgledem zderzaka 11,

Nastepmile, kierujac sie wskazaniami poziommicy 10, ustawia si¢ rami¢ pomiarowe 5 w po-
zycjli pilonowej 1 wykonuje pomiar pionowej odlegio$ci tarczy celowniczej 7 od linii prosa
teJ odniesienia,
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Zaréwno podozas pomiaru poziomej, jak i pionowej odlegios$ci tarozy celownioczej 7 od
1linii prostej odniesienia, ramig¢ pomiarowe 5 jest docisksne do powierzchni péiroylindra
sprezyna 8.

Wyniki pomiaru odlegiofci punktéw charakterystycznych od linii prostej odniesienia
pozwala jg okreélié poprawki, przy pomocy ktéryoch koryguje sie w poziomie i pionie osiowe
potozenie péioylindréw wzgledem przyjetej linii prostej odniesienia, a tym samym ustawia
sle péicylindry wediug linii krzywej uglecia wirnikéw,

ZastrzezZenlia patentowe

1, Urzqdzenie do ustawiania péicylindréw wzgledem zadanej linii ugigoia wirnikéw,
znamienne tym, Ze skiada si¢ z lozyska noénego /1/ 3 pilericieniem wewnetrzmyw/2/,
opartego na wycechowanyoh ramiomach /3/ i /3a/ zakoriczonych przesuwnymi stopami wspierajg-
cymi /4/ i /ha/, do ktéryoh przytwierdzome sg zderzaki /11/ i /11a/, natomiast w piersicie=
niu wewngtrznym /2/ tozyska /1/ umieszczone jest ramie¢ pomiarowe /5/ o zmiennej diugosci
zakoniczone koricowka pomiarowg /6/, przy czym koniec ramiemia /5/ zamocowany w piersciemiu
wewngtrznym /2/ rozyska /1/ zakonczony Jjest tarcza celownioczay /7/.

2, Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne t ym, 26 rami¢ pomiarowe /5/ wypo-
sazone Jjest w spre¢2yne dociskowa /8/, $rube blokujacq /9/ i poziommnice /10/, ktérej o$
Jest prostopadia do osi ramienia /5/,.

3. Urzgdzenie wediug zastrz, |y z2namienne t ym 2¢e 0§ ramienia pomiarowego /5/
Jest prostopadia do osi obrotu lozyska nosmego /1/, a o8 obrotu rozyska /1/ Jjest réwnolegila
do osi péloylindra,

4, Uragdzenie wediug zastrz, 1, 2namienne tym z2e stopy wspierajgce /4/

i /4a/ wykonane s ze stali magnetycinej w formie prostopadioécianéw o wysokoéci zapewnia-
Jacej polozenie osi 1ozyska nosnego /1/ w plaszczyinie podziatu pélcoylindra,

5« Urzadzenie wedlug zastrz, 1, znamienne ¢t ym 20 punkty oporowe zderzakéw
/11/ 1 /1ia/ leza w jednej plaszczyznie z ramieniem pomiarowym /5/, przy czym plaszczyzna
ta jest prostopadia do osi obrotu trozyska nosnego /1/.

6. Urzqdzenie wediug zastrz, i1, znamienne tym,26e drodek tarcay celowniczej
/7/ lezy na osi przesuwu ramienia pomiarowego /5/.
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