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(54) Za¥izeni k mé¥eni amplitud

(57
Za¥izeni sestdvd z pouzdra, v némZ je uloZena
osové pohyblivé mé&¥ici tyfka ve tvaru pistu (4),
v niZz je upevnéno td&leso snimade (5) zakondené
méficim ndstavcem (3). Pistu (4) se dotykd klino- ~
vy element ve tvaru rotadniho té&lesa (7), uloZeny
odpruZené v Sikmém kandle (8) pouzdra (1). Kanil
(8) je propojen s otvorem (9) v pouzdru, v né&mi
je uloZen osové posuvny odpruZeny vypina& (10),
jehoZ hrot leZi ve vzddlenosti nejméné 0,5 mm od
rotaéniho té&lesa (7) klinového elementu.
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Vynalez se tyka za¥izeni k m&¥eni amplitud, nap¥iklad odchylek
od vyst¥eddného b&hu, frontdlnich odchylek, neokrouhlosti, odchylek
od valcového tvaru apod., s pouZitim snima&e meznich hodnot.

7némé za¥izeni k m&¥eni amplitud, popsané naprlﬁad\rsovétskem
autorském osv&d&eni &. 924 501 sestava z pouzdra, V néms je osové
ulo¥fena odprufend mé¥ici ty&ka zakondend mé&Y¥icim nastavcem. Na
m&¥ici tySce je upevndn nosil tvaru pismene T, jeho% p¥i&né rameno
je opat¥eno kontaktovymi plo¥kami, které se dot¥kaji kontaktniho
elementu, ulo¥eného pohybliv& na jednom konci t¥menu v jednom
mE&¥icim nastavci smykadla. Smykadlo je ulo%eno souose s pFiénim
ramenem n051ée a tvo¥i s pouzdrem pFfistroje t¥eci dvojici. Druhy
nastavec smykadla p¥ichdzi do styku s kontaktovym elementem, ktery
je pevné spojen s druh{m koncem t¥mene. P¥i t&chto dotecich, které
nasleduji po sobd, probihd mé&Feni absolutn& p¥ipustné odchylky od
jmenovité hodnoty méfené veli&iny.

Nevihody tohoto za¥izeni spolivajl v tom, %e ma nizkou mezni
citlivost v dfisledku pfitomnosti elektrickich kontaktovych
elementfi, nizkou provozni spolehlivost v disledku p¥itomnosti t¥eci
dvojice, sloZitou a technologicky nevhodnou konstrukci a %e se neda
zapojit do automatické sestavy, protoZe mu chybi vypinaci dstroji,
které by vedlo pist zpatky do v¥chozi polohy a tim pYipravilo
p¥istroj pro nadsledujici pracovni cyklus.

(%elem vynilezu je vytvo¥it za¥izeni pro mé¥eni amplitud tak,
aby m&lo vysokou mezni citlivost, zv¢¥enou provozni spolehlivost,
jednoduchou a technologickou konstrukci a hodilo se pro zapojeni do
automatizované soustavy.

Vynalez ¥Yefi tuto Glohu a jeho predmetem je zaf¥izeni k m&¥feni
amplitudy, sestavajici z pouzdra, Vv némZ je uloZena osov& pohyblivé
md8¥ici ty&ka zakon&end mé¥icim nastavcem. Podstata vynalezu spoliva
v tom, Ye m&¥ici tySka je tvorena pistem, v n&m¥ je upevné&no téleso
snimade =zakon&ené m&¥icim nastavcem, pFiem¥ pist se dot?¥ka

k1inového elementu ve tvaru rota&niho tdlesa, ulo¥eného odpruZené

v kandle pouzdra, propojeném s of-orem uspo¥adanym rovn&Z v

pouzdru, v ndm¥ je uloZen osové posuvny odpruZenty vypinal, jehoZ
hrot le¥i ve vzddlenosti & od rotadniho t8lesa klinového elementu.
Kanal, v kterém je ulo¥eno odprufené rotadni t&leso klinového

elementu, svird s osou pistu Ghel 8 a% 12°. vzdalenost mezi
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odpru¥enym rota¥nim t&lesem klinového elementu a hrotem odpruZeného
vypina&e je nejméné 0,5 mm.

V¢hoda zatizeni podle vyndlezu spolivd ve vysoké citlivosti,
které je dosahovédno pomoci klinového elementu, umoZBujiciho presné
fixovani m&¥ici ty&ky, ve vysoké spolehlivosti v dfisledku
neexistence t¥eci dvojice, &imZ se zvy3uje Gfinnost, v
technologidnosti konstrukce s maximalnim zjednodufenim jednotlivych
elementt a v mo%nosti automatické&ho provozu za¥izeni p¥ipojenim
vypinaciho prvku, kterym se umoZni provad&t m&¥eni amplitudy v
cyklech za sebou.

Vynalez bude vysv&tlen na p¥iklad& provedeni zndzorn&ném na
v¥krese, kde znadi obr. 1 osovy ¥ez za¥izenim, obr. Z schéma mé&feni
vyst¥ed8ného b&hu a obr. 3 podrobné schéma, vysv8tlujici funkci
za¥izeni.

- za¥izeni podle vynédlezu sestdva podle obr. 1 =z pouzdra 1, Vv
n&m% je osovd pohybliv¥& uloZena odpruZenad m&Zici ty&ka 2, zakonena
m&%ficim nastavcem 3. M¥¥ici ty%ka 2 je vytvofena jako pist 4, v
jeho? ose je upevndno t&leso snimale 5. Konec snima&e 5 je obklopen
vratnou prufinou 6, kterad se dot{¢ka pistu 4. M&%ici nastavec 3 je
ulo¥en v dolnim konci snima&e 5 osov& pohyblivE&. Pistu 4 se dot¥ka
klinovy element, vytvofeny jako rotadni t&leso 7 a ulo%eny v Sikmém
kandle 8 v pouzdru 1. $ikmy kandl 8 svira s osou pistu 4 ostry Ghel
o rovny 8 a¥ 12° a je propojen s otvorem 39, ktery je rovnéZ
vytvo¥en v pouzdru 1, pF¥iemZ osa otvoru 9 neni kolmé k ose pisfu
4. V otvoru 2 je uloZen odpru¥eny vypinad 10, ktery Jje osové
posuvny. Hrot odpruZeného vypinade 10 se nachdzi ve vzadlenosti &
od rota&niho t&lesa 7 klinového elementu, kterad musi b¥t nejméné
0,5 mm. Pouzdro 1 je shora zakryto vikem 11, o které se opira konec
vratné pru®iny 6 a konec tla&né pruZiny 12, ktera dosed& na rotadni
té€leso 7 a je ulo¥ena v Sikmém kandle 8. Dolni kryt 13 pouzdra 1
omezuje pist 4.

7a¥izeni pracuje takto: p¥i pohybu za¥izeni k p¥edem upnutému
kontrolovanému obrobku se dotkne plocha ? pistu 4 povrchu obrobku,
nafe¥ se pouzdro 1 pohybuje délﬁdopfedu k obrobku a to tak daleko,
a¥% pist 4 se posune oproti pouzdru 1 o vzdalenost, kterd je v&tsi
nebo rovnad maximaln& p¥ipustné odchylce A& S kontrolovaného
parametru. V této poloze dojde k fixovani za¥izeni v pracovni



3 CS 272253 BZ

poloze, ptidemZ p¥ednl plocha pistu 4 a hrot m&¥iciho néstavce 3
le¥i v jedné rovin&. Mé&Yeni kontrolované veli&iny za&ne natalenim
obrobku. Jakmile p¥ijde pist 4 s m¥¥icim nastavcem 3 k nejvyEsimu
bodu povrchu obrobku, pohyb pistu 4 se sastavi a pist 4 se fixuje
pomoci rotadniho t&lesa 7 klinového elementu, takZe nadale se miZe
pohybovat pouze m&%ici nastavec 3 snimade 5 vzhledem k pistu 4 po
pfimce. Tim se snimd povrch kontrolovaného obrobku a soufasné se
indikuji p¥ipadné odchylky. Po skon¥eném m&¥eni se zaYizeni
p¥ipravi pro dal3i m&¥ici oyklus tim, Ze se rota&ni t&8leso 71
odblokuje pomoci osov& posuvného odpruZeného vypinale 10, kter¢ p¥i
stladeni dosedne na rotalni tdleso 7 a uvolni tim pist 4, jenZ se
vréati do v¥chozi polohy. Zp&tny¥ pohyb pistu 4 do po&atelni polohy
nastane pfisobenim vratné pru¥iny 6. Tim je za¥izeni p¥ipraveno pro

dali pracovni cyklus.

~

PEEDMET VYNALEZU

1. 7a¥izeni k m&¥eni amplitud, sestiavajici z pouzdra, Vv némZ je
uloSena osovd pohyblivd m&¥ici ty&ka »akon&end m8¥icim nastavcem,
vyzna&enéd tim, Ze méF¥icl ty&ka (2) je tvofena pistem (4), v ndmZ je
ulo¥eno t8leso snimade (5) zakon&ené m&¥icim néstavcem (3), pfidemZ
pist (4) je v dotyku s klinovim elementem ve tvaru rota&niho télesa
(7), ulo¥eného odpruZeng& v kanile (8) pouzdra, propojeném s otvorem
(9) uspotfadanym rovn&Z v pouzdru (1), Vv n&m% je ulo%en osové
posuvny odpruZeny vypina& (10), jehoZ hrot je od rota¥niho t&lesa

(7) klinového elementu vzdélen.

2. 7a¥izeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze kanal (8) svira s
osou pistu (4) ostry thel o 8 a¥% 12°. v

5

3. za¥izeni podle bodfi 1 = 2, vyznadené tim, Ze odpru¥ené rots”

i
t%leso (7) a hrot odpruZeného vypina&e (10) jsou vzdaleny ne jméné

0,5 mm.
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