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Vynélez se tyka automatického poddvate
soudst! do pracovnich prostorlt néstroji
upnutych na rznych strojnich zafizenich,
mapiiklad na hydraulickych mebo universél-
nich lisech, dédle pro zaklddani sougdsti do
_pracovnich prostord rlznych zafizeni.

Znameé poddvace, napliklad automaticky
podavad soucasti k lisim, majl vlastni po-
honny regulovatelny mechanismus, ktery je
spfazen s podévaci rukou a spinaci liStou,
tato ovlada spina¢ pro vykondni jednoho
cyklu smykadla lisu. Tento poddval meni
moZné pouZit napfiklad pro hydraulické li-
sy, pf zakladani soufdsti vys3imi pracovni-
mi rychlostmi ap. Dal§{ zndmé podavale,
karuselovy, Soupdtkovy, otofny, pneumatic-
k¢, hydraulicky apod., maji pohyb odvozen
od pohybu smykadla lisu. PFi vy88ich pracov-
mnich rychlostech nejsou spolehlivé.

Tyto nevyhody -odstrafiuje automaticky
podavad sloZeny z mosniku, na kterém je
upevnén samostatné spinany regulovatelny
pohony mechanismus Soupdtka podle vy-
nélezu, jehoZ podstata spofivéd v tom, Ze na
hiideli pohonného mechanismu Soupétka je
umisténa nejmén& jedna vatka pro ovlddéni
podévact ruky a vatka pro ovladani spinate
pro spousténi strojniho zarizeni. Vatka pro
ovlddani strojniho zafizeni je v zdb&ru se
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spinatem ventilu stlafeného vzduchu, p¥i-
padné dalSich pfidavnych zatizeni.

Na Kkrytu poddvade je proti valce stroj-
niho zafizéeni upevnén spinal pro ovladani
strojniho zaFizeni v pifedem urfené poloze
podavaci ruky, piipadng& spina& pro ovlada-
ni ventilu odstratfiovdni soucésti stlatenym
vzduchem. Pohonny mechanismus je sloZen
z elektromotoru s pfevodovou skiini a va-
tek, je zapojen pres samostatny vypinal a
regulator otadfek ma stejnosmérny zdroj.
Spina¢ strojniho zafizeni je zapojen do
Fidictho obvodu strojniho zafizeni. Pohyb
podédvaci ruky je odvozen od vatky s opti-
mélnim tvarem. Zpétny pohyb poddvaci ruky
je rychly, v zadni poloze podavaci ruky je
prodleva, pii zakldddni soutdsti ma podé-
vaci ruka pohyb zpomalujici.

Pohyb strojniho zarizeni je odvozen od
optimdlniho tvaru vatky strojniho zafizeni
a od polohy spinafe strojniho zalizeni. No-
va konstrukce umoZiiuje vyuZiti podavace
pro vétsi podet cykll strojniho zafizeni za
minutu a wvyuZiti poddvace pro ovladani
hydraulickych lisi a dalSich strojnich za-
Fizeni.

Na pliloZeném vykrese je na obr. 1 zné-
zorn&én automaticky poddval v Castetném
fezu a na obr. 2 je zndzornén jeho phdorys.

Vynédlez je popsdn pomoci prikladu auto-
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matického podédvafe soudasti do zaklddaci
tasti méstroje hydraulického lisu.

Na méstroji 1 je pFipevn&n pomoci drZa-
ku 2 nosnik 3. Na nosniku 3 je pripevnén
kryt 4. Na spodni &asti krytu 4 je piipevndn
pohonny mechanismus 5 s prevodovou skii-
ni a vackami 6 a 7. Uvnitf krytu 4 je umis-
tén proti spinaci va&ce 7 spina& 8 strojniho
zal'izeni, déle spina& 9 ventilu stladeného
vzduchu. Na nosniku 3 je upevn&n skluz 10
a suvné ulozeno 3oupédtko 11, na kterém je
upevnéna poddvaci ruka 12. Soupdtko 11 je
pfitlatovano k vatce 6 pomoct pruZin 13.
Pohonny mechanismus 5 je zapojen ptes vy-
pina¢ 14 ma stejnosmérny zdroj a regulédtor
otaek. Spina& 8 strojniho zaffzeni je zapo-
jen do Fidictho obvodu hydraulického lisu.

Funkce poddvate podle vynélezu:

4

Zapnutim obvodu elektromotoru vypina
tem 14 se uvede do pohybu Soupdtko 11.
Soufdst propadne ze skluzu 10 na nosnik 3
pii zadni krajni poloze Soupéatka 11 s poda-
vaci rukou 12. Dal$im pohybem $oupédtka 11
se pfemisti sou¢dst podavacirukou 12 do za-
kladaci ¢éasti ndstroje 15. PFizp&tném pohybu
podavaci ruky 12 pPepne spinaci vatka 7
piepinaci kontakty spinate 8 strojniho za-
FMzeni, zapojené v Fidicim obvodu hydrau-
lického lisu.

Vyndlez je moZno vyuZit pro podavani
soucdsti do pracovnich prostord réznych
lisovacich ndstrojlt upnutych na mechanic-
kych lisech, hydraulickych lisech a podob-
ne, ddle pro zaklddani rdznych souddsti do
pracovnich prostori rznych strojnich za-
Fizeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Automaticky poddvad sloZeny z nosniku,

na kterém je upevnén samostatn& spinany

regulovatelny pohonny mechanismus 3ou-
pdtka, vyznateny tim, Ze na hfideli pohon-
ného mechanismu (5) Soupdtka (11) je u-
misténa nejméné jedna vatka (6) pro ovlé-
dani podavaci ruky (12) a wvagka (7) pro

ovladani spinafe (8) pro spousténi strojni-
ho zarizemi. '

2. Automaticky podédvaé podle bodu 1, vy-
znageny tim, Ze vatka (7) pro ovladani spi-
nate (8) strojniho zafizeni je v z&b&ru se
spinatem (9) ventilu stlafeného vzduchu,

pripadng dalSich pfidavmych zatizeni.

1 list vkresd
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