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Dispositif pour l'accrochage et le décrochage de charges
placées sous des aéronefs,.

~

La présente invention se rapporte a un disposltif
pour l'acerochage et le déecrochage de charges placées sous des
aéronefs et suspendues a des crochets respectlivement montés
plvotables autour d'un axe de rotation fixe.

Un tel dlspositlf est connu par la demande de brevet
allemand 22 14 559, Cette demande de brevet décrit un disposi-
tif de décrochage & éjecteurs, en particulier pour aéronefs,
en vue du largage d'engins tels que bombes, containers logls-
tiques ou analogues. Ces charges sont suspendues & des crochets
prévis & cet effet et stabllisées au moyen de dispositifs spé-
ciaux & clavettes, Il est prévu en tout quatre crochets qul
sont disposés par paires symétriquement par rapport & 1l'axe
longitudinal de la charge. Ces quatre crochets sont actionnés
en commun par un mécanisme & bielles et & leviers, le décro-
chage de la charge s'effectuant par un plston agissant sur un
levier central et soumis & l'actlon d'un gaz comprimé au moment
voulu, Le gaz est 1libéré par l'allumage de cartouches et aglt
simultanément sur deux pistons d'éjections appuyant directement
sur la charge et déclenchant alnsl le largage.

Un inconvénient majeur du dispositif connu réside
dans le falt que les crochets supportant la charge ne peuvent
8tre actionnés qu'en commun.Il peut toutefols s'avérer néces-
sailre d'actionner les crochets Indépendamment les uns des
autres, par exemple lorsque l'on veut larguer une bhombe sous un
angle d'inclinaison déterminé par rapport au sens du vol, de
telle sorte par exemple qu'il fallle ouvrir en premler les
crochets situés & l'avant. Par allleurs, la demande de brevet
allemand 22 14 559 n'indique pas comment le mécanlsme & blelles
et & leviers peut &tre stabilisé aprés l'accrochage de la char-
ge. L'accouplement mécanique des crochets fait qu'en outre
l'ensemble de la construction dolt &tre exécuté avec des tolé-
rances tres étroltes et que ce sont des efforts trés lmportants
gui agissent sur 1'axe de rotatlon central,

La présente inventlon a par conséquent pour objet
de réaliser un dlspositif du type précité qul permette d'ac-
tionner les crochets indépendamment les uns des autres et qui,
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de constructlon simple, garantisse un décrochage et un
accrochage sirs de la charge.

Ce résultat est atteint selon 1l'invention par le
fait qu'a chaque crochet est associédeune genoulllére action-
née séparément et constituée de deux bras articulés mutuel-
lement raccordés par un axe de rotation commun, 1'un'des bras
s'articulant sur le crochet et 1l'autre bras sur un autre axe
de rotation fixe, qu'il est prévu un ressort qul aglt sur
1'axe de rotation commun et selon sa position, cherche i le
repousser dans l'une de deux positions flnales stables corres-
pondant a la position d'accrochage ou & la position de décro-
chage du crochet, et que l'axe de rotation commun, par actlion
d'un piston sur la genouillére, peut 8tre déplacé d'une posi-
tion finale & 1l'autre position finale aprés avolr franchi un
polnt mort,

Selon l'inventlon, chaque crochet comporte ainsli son
propre mécanisme d'actionnement, Ce dernier se compose pour
1l'essentiel d'une genoulllére & deux bras et d'un ressrot
aglssant sur son axe de rotatlon commun. Le ressort est monté
par rapport au bras s'articulant sur l'axe de rotation fixe
de fagon que lors du déplacement de l'axe de rotation commun
autour de l'axe de rotation fixe, 11 en résulte pour le pre-
mier deux positions flnales stables, et ce du falt que le
ressort se trouvecomparativement moins tendu dans ces posi-
tions finales, Les posltions flnales elles-mémes sont déter-
minées par des butées dont 1'une est formée par le plston en
position de repos. Les efforts, qul lorsque la charge est
accrochée, s'exercent dans les genouilléres et par conséquent
dans leurs axes de rotatlon fixes par sulte des couples agis-
sant sur les crochets, sont sensiblement plus faibles que dans
le dispositlf connu, Les exlgences en ce qul concerne la
capaclté de charge des matériaux et les tolérances de fabrica-
tlon sont également moins sévéres dans ce dispositif selon
l'invention, La simplicité de la construction se répercute
par allleurs favorablement sur la fiabilité.

L'invention sera mleux comprise & 1l'aide de la
description d'un mode de réalisation pris comme exemple, mais
non limitatif, et 1llustré par le dessin annexé qul représente
schématliquement une vue latérale d'un crochet avec un dispo-
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sitif d'actionnement correspondant,

La flgure unique du dessin représente un crochet 1
qul est monté pivotant autour d'un axe de rotatlon 2 solldalre
du dispositif porte-charge. Le crochet comporte une surface 3
sur laquelle les dispositifs de fixatlon montés sur la charge,
par exemple des oeillets, vlennent s'appliquer aprés l'accrocha-
ge. Le crochet est, en outre, muni d'un bec 4 contre lequel le
dispositif de fixation de la charge appule lors de l'accrochage
pour falre plvoter le crochet dans le sens des aigullles d'une
montre et l'amener & la position voulue pour cet accrochage. Sur
le crochet s'articule par 1'intermédialre d'un axe de rotation
non fixe 5 un bras 6 qul est raccordé par un axe de rotation
commun non fixe 7 & un autre bras 8 s'articulant & son tour sur
un axe de rotation fixe 9. Les deux bras artlculés 6 et 8 for-
ment ensemble avec l'axe de rotation commun 7 une genoulllére
s'artlculant au niveau de 1l'axe de rotatlon fixe 9,

Sur l'axe de rotatlon commun 7 est assujettl un
ressort hélicordal 10 dont 1l'autre extrémité est malntenue
mobile en rotation sur un axe 11, L'axe de rotatlon commun 7
peut se déplacer sur une ligne circulaire représentée en tlrets
et, & la position indiquée , se trouve dans 1'une des positions
finales stables correspondant & la position d'accrochage.
Lorsque l'axe de rotatlon commun 7 se déplace le long de la
ligne circulaire en tirets pour gagner 1la seconde position
finale stable 7', 11 passe tout d4'abord, avec allongement du
ressort hélicoldal 10, par une position de polnt mort qul se
caractérise par le falt que les deux bras artliculés 6 et 8 ont
la méme orientation, c'est-a-dire que les trols axes de rota-
tion 5, 7 et 9, assoclés & la genoulllére, se trouvent sur une
droite. En poursulvant son déplacement vers la gauche, 1l'axe
de rotation 7 franchlt une position de tenslon maximale du
ressort et parvient finalement dans la seconde posltion finale
stable 7' qul est par ailleurs déterminée par une butée non
représentée,

La position du crochet représentée sur la flgure
correspond & celle qu'il occupe lorsque la charge est accro-
chée, c'est-a-dire & la position d'accrochage. Pour le décro-
chage de la charge, on actlonne un plston 12 par exemple en

-~

provoquant dans une chambre & gaz volsine 13 une augmentation
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sublte de pression qul suffit & surmonter la force du ressort
maintenant le plston 12 dans sa position de repos, Ce piston
se déplace alors vers la gauche et aglt sur la genoulllére et,
dans le cas spéclal représenté, par exemple a proximité Immé-
diate de l'axe de rotatlon commun 7, La course admise du pis-
ton est mesurée de fagon qu'elle suffise pour amener l'axe de
rotation commun 7 & la position de point mort. Comme la charge
est déja repoussée vers le bas par les pistons d'éjection non
représentés,- 11 se prodult un couple important qul aglt sur le
crochet par rapport &4 son axe de rotatlon flxe 2 et qul est
transmls & la genoulllére de maniére que 1l'axe de rotation 7,
malgré la force du ressort encore antagonlste, dépasse le polnt
de tension maximal du ressort. A partir de 1la, le ressort
hélicotdal 10 et le couple exercé par la charge tombante agls-
sent dans le méme sens, sl blen que finalement la genoulllére
atteint la seconde position finale 7' qui est stable du fait
que le ressort héllcoldal dans cette position est comparatlve-
ment molns tendu, '

Le crochet se trouve malntenant dans sa posltlon de
décrochage (représentée par une ligne en tralt mixte). A
l'acerochage de la charge, son dlsposlitlif de fixatlon appule
contre le bhec 4 et exerce ainsl sur le crochet un couple qul
suffit & J falre pivoter dans le sens des alguilles d'une
montre & l'encontre de la force du ressort hélicoldal 10 et a
1'amener & sa position d'accrochage. Cette derniére est stable
du falt de la position qu'occupe malntenant la genoulllére par
rapport au point mort, cette stabilité étant encore renforcée
par l'actlion du ressort hélicoIdal 10,

Le piston peut &tre actionné par d'autres moyens que
la presslion d'un gaz sans sortir du cadre de la présente Inven-
tion. L'actlonnement par pression des dlspositifs d'accrochage
et de décrochage, par exemple de bombes, est toutefols préféré,
étant donné que les plstons d'éjection sont eux-mémes générale-
ment actionnés par des cartouches de gaz. Il est toutefols
également envisageable d'actlonner le piston 12 par vole pure-
ment mécanique, fluidique ou électromagnétique. Il est égale-
ment possible de placer différemment le ressort aglssant sur
1'axe de rotation commun 7. Alnsl, par exemple, un ressort
h-licoldal pourralt aglr du cdté du crochet ou du bras s'artl-
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culant sur lul de telle sorte que lors du déplapement de 1l'axe
de rotation commun 7 sur la ligne circulaire en tirets, 1l
faille dépasser un point au niveau duguel le ressort aux posi-
tions finales n'est pas le plus f rtement tendu, mals le plus
fortement comprimé. L'invention n'est pas non plus limitée &
1'emploi de ressorts hélicoldaux, mals Implique uniguement
1'intervention d'une force élastique permettant d'obtenir deux
positions flnales stables de 1'axe de rotation commun,
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REVENDICATIONS
1, Dispositif pour l'accrochage et le décrochage de

charges placées sous des aéronefs et suspendues & des crochets
respectivement montés plvotables autour d'un axe de rotation
fixe, caractérisé par le falt qu'd chaque crochet (1) est
assoclé une genoulllére actionnée séparément et constituéde de
deux bras articulés (6, 8) mutuellement raccordés par un axe

de rotation commun (7), le bras (6) s'articulant sur le crochet
et 1'autre bras (8) sur un autre axe de rotation fixe (9),
qu'il est prévu un ressort {10) qul agit sur l'axe de rotation
commun (7) et,selon sa position, cherche & le repousser dans
l'une de deux positions finales stables correspondant & la
position d'acerochage ou la position de décrochage du crochet,
et que 1l'axe de rotation commun (7) par action d'un piston

(12) sur la geoulllere, peut &tre déplacé d'une position finale
a4 l'autre position finale en franchissant un point mort.

2. Disposlitif selon 1la revendication 1, caractérisé
par le falt que 1l'axe de rotatlon commun (7), & partir de la
positlon finale correspondant & la position d'acecrochage,
peut €tre amenée par l'actlon du piston (12) & la position de
polnt mort et de la, par actlon du couple exercé par la charge
sur le crochet (1), & la positlon finale correspondant & la
positlion de décrochage aprés avolr franchi une position de
fenslion maxlmale du ressort,

3. Dlspositlf selon la revendicatlion 1 ou 2, carac-
térisé par le falt que le ressort (10) est un ressort hélicoI-
dal aglssant du c8té du bras (8) s'érticulant sur l'autre axe
de rotatlon fixe (9).

4, Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 3, caractérisé par le falt que le piston (12) est
actionné par pression de gaz.
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