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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do Urzadzenie wediug wynalazku pozwala na
mechanicznego wykonywania modeli prze- wykonamie w jednej operacji modeli prze-
strzennych terenu na podstawie plaskiego ry- strzennych terenu o nachylonych stokach czyli
sunku warstwicowego lub mapy topograficz- nie schodkowych, przy czym wszystkie czyn-
nej. nosci, za wyjatkiem prowadzenia wskaznika
po mapie, 53 wykonywane mechanicznie. Na
rysunku fig. 1 przedstawia schematycznie kie-
runek ruchéw wskaznikébw po mapie na stole
nadawczym, fig 2 — kierunek ruchéw - ogra-
nicznikéw na stole roboczym, a fig. 3 — sche-
mat urzadzenia wedlug wynalazku.

Po jednej z poziomic mapy prowadzony jest
wskaznik A fig. (1). Prowadzenie mwskaznika
moze byé reczme lub automatyczne za po-
moca komérki fotoelektrycznej i ukladu nape-

*) Wiasciciel patentu oSwiadczyl, ze wsp6l- dowego z silnikami elektrycznymi. Po sgsied-
twoércami wynalazku sa prof. mgr inz Michal niej poziomicy prowadzony jest recznia
Odlanicki-Poczobutt, mgr inz. Jacek Wal- wskaZnik B w taki spos6b, aby odcinek AB
czewski, mgr inz. Jerzy Ogorzalek i mgr inz. odpowiadat w kazdej chwili w przyblizeniu
Stanistaw Latos. ’ linii spadku terenu.

Znane wurzgdzenia mechaniczne sluzace do
wykonywania meodeli pozwalaja jedynie na
wykonanie tak zwanych schodkowych modeli
terenu, wzglednie, jezeli pozwalaja ma uksztal-
towanie powierzchni stokéw tych modeli to
wymagaja wykonywania dwéch kolejno naste-
pujacych po sobie operacji za pomoca urzg-
dzen mechanicznych prowadzonych recznie.



Prowadzenie obu wskazmikéw odbywa sie
po mapie utozonej na stole nadawczym, obréb-
ka za$ modelu odbywa sie na stole roboczym
za pomocy glowicy narzedziowej (fig. 3). Ruch
narzedzia tnacego odbywa sig¢ pomiedzy punk-
tami A‘ i B‘ (fig. 2). Potozeniu wskaznika A
na mapie, oznaczonego wspolrzednymi X,y
(fig. 1) odpowiada w kazdej chwili polozenie
ogranicznika A‘ ma stole roboczym (fig. 2).
Réwniez polozeniu wskaznika B¢ wzgledem
wikaznika A o wspélrzgdnych ¢, p odpowiada
w kazdej chwili na stole roboczym polozenie
ogranicznika B¢ w stosunku do ogranicznika
A‘. Przeniesienie wspoéirzednych odbywa sie za
pomoca ukladu nadaznego lub innego ukladu,
dzieki czemu ograniczniki A° i B‘ poruszaja
sie na ‘stole roboczym wzdiuz linii, odpowia-
dajagcym poziomicom, po ktérych sa prowa-
dzone wskazniki A i B po mapie.

Glowica narzedziowa urzadzenia wedlug wy-
nalazku (fig. 3) sklada sie z freza palcowego I,
napedzanego silnikiem elektrycznym 2, obsada
zas freza 1 jest umiocowana we wrzecionie na
wieloklinie, dzieki czemu jest mozliwy osiowy
przesuw freza wuzgledem silnika. Odpowiednie
obcigzenie freza powoduje stale dociskanie je-
go obsady do ruchomej prowadnicy 3. Silnik 2
wraz z frezem przesuwa sie wzdiuz prowadri-
cy 4 ma kérej sg umieszczone dwa ogramiczniki
A‘i B g ktorych jeden jest Tuchomy. Naped
stanowi Sruba pocidgowa 5, napedzana przez
silnik elektryczmy 6 popizez skrzynke nape-
dowa 7. Uderzenie suportu o kiérykolwiek
7 ogranicznikéw A° lub B¢ powoduje w skrzyn-
ce 7 zmiane kierunku ruchu suportu. W ten
sposob frez wraz z suportem porusza sie usta-
wicznie ruchem wahadlowym pomiedzy ogra-
mmikarm A° i BY, a ograniczniki przesuwaja
su: réwnoczesnie wzdbuz linii poziomic. Sku-
tkiem tego frez 1 jest przesuwany w kierunku
poziomym od jednej poziomicy do drugiej
wzdtuz ciasnej linii zygzakowatej i réwno-
czesnie w kierunku pionowym od poziomu
jednei wars‘bmcy do poziomu drugiej. Skok
poziomy freza zmienia sie w sposéb ciggly
w zaleznoéci od zmian odlegloéci poziomic,
skok za§ pionowy jest ustalony dla danej pa-
ry poziomic i odpowiada wysokoSci warstwi-
cowej w przyjetej skali.

Przesuw freza 1 w kierunku poziomym od-
byWamewzdimpmwadmcy41tyllmnﬁedzy
ogramczmkaam A i B‘ Polozenie ogramwnu-
kow jest w ¢zasie pracy ‘urzadzenia zmieniane
w “Sposdb ‘ciggty. Zrmame poloZenia ograniczni-
k6w dokonuje sie przez spmezeme ich z dwo-

ma wskaznikami A i B przesuwanymi po ma-
pie wzdluz dwoch sasiednich poziomic (fig. 1).
Sprzezenie moze by¢ mechaniczne lub elektro-
mechaniczne.

W wyniku stezenia polozenie ogramiczni-
kéw A° i B odpowiada w kazdej chwili po-
tozeniu wskazniké6zw A i B prowadzonych po
mapie. Prowadnica 3 jest osadzona wahliwie
na lozysku 8 ponizej ogranicznika B‘ oraz jest
wsparta przesuwnie na czopie 9 ponizej ogra-
nicznika A‘ na zawieszeniach 10. Eozysko 8
i czop 9 mozna przesuwaé, skutkiem czego
odlegioé¢ pionowa miedzy nimi moze byé¢ re-
gulowana. Wysoko$é h pomiedzy lozyskiem 8
a czopem 9 jes: tak ustawiona, aby odpowia-
dala roéznicy wysokoSci warstwic w przyjetej
skali. W rezultacie, nachylenie prowadnicy 3
odpowiada nachyleniu terenu pomiedzy pozio-
micami, wzdtuz ktérych posuwajg sie wskaz-
niki A i B po mapie.

Przesuw freza 1 w kierunku pionowym do-
konuje sie przez prowadzemie go po prowad-
nicy 3. Jezeli odleglo§¢ pomiedzy ograniczni-
kami B' i A° a tym samym odleglo§¢ pozioma
miedzy lozyskami 8 i czopem 9 odpowiada
odlegloéci miedzy poziomicami na mapie, odle-
glosé za$ pionowa miedzy lozyskiem 8 a czo-
rem 9 odpowiada wysokosSci warstwicowej
w przyjetej skali, to nachylenie prowadnicy 3
odpowiada nachyleniu miedzy wanstwicami.

Urzgdzenie wedlug wynalazku pozwala na
pelne wykonanie modelu przestrzennego terenu
w jednej operacji bez konieczno$ci dokony-
wania uzupelnien.

Dobér wielkoéci elektrycznych ukladu prze-
noszenia wspoélrzednych pozwala na zmiane
skali modélu w stosunku do skali mapy. Mapa
za$ wedtug ktérej jest wykonany model nie
wymaga specjalnego przygotowania. W razie
automatycznego prowadzenia wskaznika A
mapa winna jedynie mieé¢ postaé rysunku
warstwicowego bez sytuacji. Eletkryczne po-
tgczenie stolu nadawczego ze stolem roboczym
pozwala ma umieszczenie stoléw w réinych
miejscach. Ponadto do jednego stolu nadaw-
czego moze byé¢ podlaczonych kilka stoléw mo-
boczych, wykonujgcych réwmnolegle kilka
egzemplarzy modelu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego wykonywa-
nia przestrzennego modelu terenu na pod-
stawie plaskiego rysunku warstwicowego
lub mapy topograficznej, ulozonej na stole
podawczym i przetwarzanej w materiale
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oa #tole roboczym, mnmamiennhe tym, ze
sklada sie z prowadnicy (4), po ktérej prze-
suwa &si¢ glowica narzedziowa zaopatrzona
w frez (1) i napedzana za pomocg Sruby
pociggowej (5) poprzez silnik (6), na obu
za$ koncach prowadnicy (4) s3 umocowane
zawieszenia (10), zaopatrzone w ogranicz-
niki (A° i B‘), ponizej za§ ogranicznikéw
jest umieszczone lozysko (8) i czop (9), nma
ktérych jest osadzona wahliwie prowadni-
ca (3). S

. Urzadzenie weddug zastre. 1, znamienne
tym, ze obsada freza (1) jest umocowana
we wrzecionie na wieloklinie, frez (1) zas
napedzany silnikiem (2) umieszczonymn na
glowicy narzedziowej, porusza sie ruchem
poziomym wzdluz prowadnicy (4) miedzy
ogranicznikami (A‘ i B‘), ktére s3 sprze-
zone ze wskaznikami (A i B) prowadzony-
mi po mapie (rysunku) wzdiluz dwdch sg-
siednich poziomic, skutkiem czego poloze-
nie ogranicznikbw w czasie pracy ulega
zmianie,

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamien-

ne tym, ze przesuw freza (1) w kierunku
pionowym dokonuje sie przez prowadzenie
go po prowadnicy (3), odpowiednio nachy-
lonej, przy czym nachylenie prowadnicy
(3), jest tak dobrame, ze odpowiada nachy-
leniu terenu miedzy poziomicami, wadituz
ktérych posuwaja sie wskazniki (A i B).

.- Urzadeehie wedlug zastrz. 1-3, znamienne

tym, ze skok poziomy fréza (1) zmienia sie
w sposéb ciggly zaleZnie od zmian odle-
glosci poziomic, skok zas$ pionowy jest usta-
lony dla danej pary poziomic i odpowiada
wysokoéci warstwicowej W przyjebtej skali.

Akademia Goérniczo-Hutnicza
(Katedra Geodezji)
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