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Vyndlez ge tyk4 za¥izeni pro ovldd4ni vypindn{i noe stiihaciho za-
¥{zeni jednovdloového okrouhlého pletactho stroje pro vyrobu pundochové~
ho apod. zbo%i, ktery je p¥i¥azen k rotadni kruhové pilce na pFistroji
a je kinematicky spreZen s rozkazovacim zaF{zenim stroje.

Znémé Jednovdlcové pundochové okrouhld pletaci stroje jasou u stii-
hactho za¥{zen{ opatfeny svisle pohybliviym noZfem pFfifazenym ke kruhové
pilce. Tento st¥fhaci nd% je vypindn z Sinnosti vidy v t¥ch fézich uple-
tu, kdy jeho funkoe neni tfebda, Jak napf, pii pleteni hledké vazby v 1jt-
¥u apod. Jeho funkce Je ovldddna od rozkazovaoiho za¥{zeni stroje, nap#.
od Zasovactho zaffzen{, ZaFf{zen{ md ale tu nevyhodu, Ze nap¥., p¥i poruse
gtroje p¥i pleteni lytka je tfeba po opravd uatfihnout nit apod., Tim, Ze
je nd¥ ve zvednuté poloze, nelze nit ust¥ihnout a rulnd lze t3Zko ovlé-
dat kinematicky pFfeved, nehled& na &aamovou prodlevu, nef se stroj preto-
&1 k daldf z4m¥nd.

Gxolem vyndlezu je odstranit vyse uvedenou nevyhodou, coZ je v podsta-
t% splnéno tim, %e k noZi je pPfifazen nastavitelny Slen kinematického spra-
%eni, opatfeny dorazem nastavitelnym ke spolupracujfci &4sti noZe.

Vyhodou vyndlezu Je ta skutednost, Ze rudnim paatavenim nastavitel-
ného dlenu lze kdykoliv nastavit nlZ do pracovni polohy bez ohledu na posta-
veni rozkazovaciho zabizenf.

Zat{zen{ podle vyndlezu Je v piFikladném provedeni zndzorn&no na vykre-
gech, na nichZ znadi obxr, 1 achematicky uspordddni noZe a jeho ovlddédni
na stroji, prifemZ ni¥ je nad pilkou povelem od rozkazovactho bubnu, obr. 2
toté% co obr, 1, jenomfe niZ dosedd na pilku prestavenim nastavitelného
&lenu, obr. 3 totéZ co obr., 1, jenomZe niZ je povelem od rozkazovaciho bub-
nu sniZen na pilku.

Zndmy Jednovédlcovy okrouhly pletaci strol pro vyrobu pundochového ztoii
je opat¥en pristrojem } uspofddanym nad znémym nezndzorndnym jehelnim vélcem.
Na pF{strojl 1 Je otodnd uloZens kruhovd pilka 2, pohénénd zndmym nezndzornd-
nym prevodem od jehelntho vdloe stroje. Ke zmindné kruhové pilce 2 je prifa-
zen avisle pohyblivy nif 3, slouZfof spolu s kruhovou pilkou ke st¥ihéni ni-
t{. N&Z 3 Je posuvn¥ uloZen v drZdku 4, ktery je upevn¥n pomoc{ Zroubu 5 ve
stojdnku 6 na p¥istroji 1, Nd% 3 je odpruZen tladnou pruiinou 7, kterd se opi-
réd na Jedné strand o drZdk 4 a na druhé strand o nastavitelny doraz 31 noie.
Svisléd poloha no%e 3 je ovldddna kinematickym spfaZenim od rozkazovaciho bub=-
nu 8 stroje. Tato kinematickd vazba obsahuje snfmaci pdku 10 ovlddanou seg-
menty 81 rozkazovaciho bubnu 8. Dle je ke snimaci péce 10 p¥ipevnén jeden
konec lanka 11, JjehoZ druhy koneo Je uchycen k hornimu koneci nastavitelného
dlenu 12. Mezi zmindnym koncem a stojdnkem 6, kterym lanko 11 prochdzi, je
na lanku nssazena tland pruZina 13, takZe tato tlad{ na &len 12. Spodni ko-
nec 8lenu 12 je tvarovdn tak, %e je nejprve ohnut o 90°, pak zp&tnd ohnut
do pivodntho sm¥ru, op8t ohnut o 90° a posléze ohnut opdt o 90°. Ve zmin¥né
tvarovand Jdsti je vytvoiena prlchoz{ drd¥ka 120, Vodorovnd plocha 12] prveé-
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ho ohnutf tvori doraz pro horni konec noZe 3. Na hornim konci noZe 3 je uspofd-:-
dén stavitelny kroulek 32 dosedajfof na plochu 121, pFi¥em? vliaatni t&leso no-
Ze prochdzi drdZkou 120.

Funkce vySe popsaného za¥{izeni je ndsledujfci, PFi pleteni, napi. 1lytka,
dogedd vidy snimaci{ pdka 10 na segment 81 rozkazovactho bubnu 8., Progtiednict-
vim kinematiokého pfevodu, tj. lanka 11 a &lenu 12, Je ndZ 3 drien oproti pi-
gobeni tla¥né prufiny 7 nad krubovou pilkou 2, Jak je viddt na obr. 1, Jestli-
Ze .b&hem pleteni dojde k porule a stroj se zastavi, je nap¥. tFfeba ust¥ihnout
a znovu zavést nit. V tom pifipadd obaluha rudnd pfesune spodn{ konec Slenu 12
vodorovnd ve smdru Bipky a (obr. 2) tak, aZ krouZek 32 vyjde ze z4b3ru s plo-
chou 121 a dostane se do prostoru mezi daldi zmin3nd chnut{ ¥lemu 12, coZ do-
voluje drdfka 120, jak je vid¥t na obr. 2. Vlivem plisobenf tladné prufiny 7
ndZ 3 dosedne na kruhovou pilku 2 a zafizeni Je pfipraveno k funkei. Jakmile
Je atroj a tedy rozkazovaci buben 8jpfetolen k zéménd, snimaci péka 10 sjede ze
segmentu 81, Lanko 11 Je uvolnino a tladnd pruZina 13 vrdt{ Zlen 12 do svislé
polohy. f1en 12, resp. Jeho plocha 121 tvo¥iol doraz pro krouZek 32 noZe 3,

Jje ale ni¥e ne% krouZfek 32, takZe nd% 3 z8st4vd ve pracovni poloze, jak je vi-
48t nd obr. 3. Po ustiifeni{ nit¥ pak p¥i daldim pootodeni rozkazovaciho bubnu §
snimaci pdka 10 znovu najede na segment 81 a pomoci lanka 11 je &len 12 a s nim
i niZ 3 zvednut proti tahu tlafnych pruZin 7 a 13 nad kruhovou pilku 2.

V rémei vyndlezu mohou byt provedeny ridzné obmény. Tak napi. misto rozka-
zovaciho bubnu je jako rozkazovaci za¥izenf pouZit poditaci Fetdz a rowniZ ki-
nematickd vazba k nastavitelnému &lenu 12 miZe dyt jind. RovndZ na Zlenu 12 ne-
musi byt drdZka 120, ale drdZka miZe byt na hornim konci noZe apod.

PAEDMET VYNAKLEZU

1. Za#{zenf{ pro ovldddni vypindni nofe st¥ihactho zafizeni Jednovdlcové-
ho okrouhlého pletactho stroje pro-vyrobu pundochového apod. 2zboZi, kte-
ry je pFi¥azen k rotadni kruhové pilce na pfistroji a Je kinematicky spia-
Jen a rozkazovacim za¥fzenim stroje, vyznadujic{ se tim, Ze k no%i (3)
je prifazen nastavitelny &len (12) kinematického spraieni, opatfeny dora-
zem nastavitelnym ke spolupracujfofl 3dsti noZe.

2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujfef se tim, Ze nagtavitelny &len (12) je
uspor4dén svisle a vodorovnd pohybliv¥, pfi¥emZ na Jeho spodnim konci je
vytvofena plocha (121) slouifof jaeko doraz, piidemi v t¥lese nastavitelné-
ho &lenu (12) je v tomto mfstd vytvoiena prichozi drdZka (120), kterou pro-
chéz{ horn{ konec nofe (3), a nad touto drdZkou (120) je na noii (3) pev-
nd uspofdddn stavitelny krouZek (32), dosedajici v nepracovni poloze noZe
(3) na zmindnou plochu (121).

3., Zad{zeni podle bodu 2, vyznadujfef se tim, Ze k hornimu konci naatavitelné-
ho &lenu (12) je uchyceno lanko (11) kinematického spraZeni, na némi je me-
21 nastavitelnym &lenem (12) a stojdnkem (6), jimZ lanko (11) prochdzi, :
nasazena tladnd pruZina, opirajici se obdma konci o zminény nestavitel-
ny &len (12) a atojének (6).

Polet vykresi 3
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