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Opis wynalazku

Niniejsze ujawnienie dotyczy dziedziny kontroli promieniowaniem, a w szczegdlnosci urzadzenia
do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem.

Gdy urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem typu do przemieszczania
dziata na drodze, Zrédto promieniowania, detektor i inne urzadzenia stosowane do kontroli promienio-
waniem musza by¢ stabilne i ustawione w celu zapewnienia efektu kontroli skanowaniem. Wiekszo$¢
urzadzen do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem w ksztatcie ramy bramowej stosuje czte-
rokotowe urzadzenie jezdne, to znaczy konstrukcje z czterema punktami podparcia, ale rozktad nacisku
na kota konstrukcji z czterema punktami podparcia jest hiperstatyczny, a rozktad nacisku kota jest zwia-
zany ze sztywnoscia konstrukciji, precyzji wykonania konstrukcji oraz ptaskosci nawierzchni drogi.
Gdy ukfad urzadzenia do skanowania przemieszcza sie po nieréwnej drodze, to nacisk két uktadu urza-
dzenia do skanowania moze by¢ wytracony z réwnowagi, kontakt zespotu két z podtozem moze nawet
doprowadzi¢ do zjawiska ladowania ,trzech nég wsporczych”, to jest, tylko trzy kota z grupy két urza-
dzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem laduja, a jedno koto jest zawieszone,
co moze powodowacé niestabilnos¢ urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem
i wptywac na jakos¢ obrazowania kontroli skanowaniem.

Niniejsze ujawnienie zapewnia urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem,
zawierajace urzadzenie do kontroli promieniowaniem, zawierajace sztywna rame bramowa, przy czym
rama bramowa zawiera cze$¢ poprzeczna oraz pierwsza czesé wzdtuzna oraz druga czesé wzdituzna,
ktére sa potaczone odpowiadajaco z lewym i prawym koricem czesci poprzecznej, urzadzenie jezdne,
rozmieszczone na dole urzadzenia do kontroli promieniowaniem i zawierajace pierwszy zespét kota,
drugi zespot kota, trzeci zespot kota oraz czwarty zespét kota, w ktérym kazdy z zespotdw kota zawiera
gniazdo kota oraz koto jezdne zamontowane obrotowo w gniezdzie kota, oraz belke wyréwnujaca za-
wierajaca przedni i tylni koniec. Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem cha-
rakteryzuje sie tym, Zze gniazdo kota pierwszego zespotu kota i gniazdo kota drugiego zespotu kota sa
zamocowane na state odpowiednio na przednim i tylnym koncu pierwszej czesci wzdtuznej, a gniazdo
kofa trzeciego zespotu kota i gniazdo kota czwartego zespotu kota sa potaczone zawiasowo odpowiednio
z przednim i tylnym koricem drugiej czesci wzdtuznej, oraz przedni i tylni koniec belki wyréwnujacej sa
potaczone zawiasowo z gniazdem kota trzeciego zespotu kota i z gniazdem kota czwartego zespotu kota.

Korzystnie, gniazdo kota trzeciego zespotu kota oraz gniazdo kota czwartego zespotu kota sa
potaczone zawiasowo z druga czescia wzdtuzna za pomoca potaczenia obrotowego, a osie obrotowe
znajduja sie obie wzdiuz kierunku poziomego i réwnolegle do siebie; oraz gniazdo kota trzeciego ze-
spotu kota i gniazdo kota czwartego zespotu kota sa potaczone zawiasowo z belka wyréwnujaca za po-
moca kulowego potaczenia zawiasowego.

Korzystnie, gniazdo kota trzeciego zespotu kota i gniazdo kota czwartego zespotu kota sa pota-
czone zawiasowo z druga czescig wzdtuzna i sg potaczone zawiasowo z belka wyrdwnujaca za pomoca
potaczenia obrotowego, a osie obrotowe znajduja sie wzdtuz kierunku poziomego i réwnolegle do siebie.

Korzystnie, linia przechodzaca przez i prostopadta do osi potaczenia zawiasowego belki wyrow-
nujacej i gniazda kota trzeciego zespotu kota oraz przechodzaca przez i prostopadta do osi potaczenia
zawiasowego belki wyréwnujacej i gniazda kota czwartego zespotu kotfa, jest réwnolegta do linii prze-
chodzacej przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiasowego gniazda kota trzeciego zespotu kota
i drugiej czesci wzdtuznej oraz przechodzacej przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiasowego
gniazda kota czwartego zespotu kota i drugiej czesci wzdtuznej.

Korzystnie, wysokos$¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kota trzeciego zespotu kofa i drugiej
czesci wzdtuznej jest taka sama jak wysokos$é osi potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego
zespotu kota i drugiej czesci wzdtuznej.

Korzystnie, odlegtos¢ miedzy osia potaczenia zawiasowego belki wyrdwnujacej i gniazda kota
trzeciego zespotu kota a osia potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej i gniazda kota czwartego
zespotu kota jest réwna odlegto$ci miedzy osig potaczenia zawiasowego gniazda kota trzeciego zespotu
kota i drugiej czesci wzdtuznej a osia potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu kota
i drugiej czesci wzdtuznej.

Korzystnie, wysokos$¢ osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej i gniazda kota trzeciego
zespotu kota oraz wysokosé osi potaczenia zawiasowego belki wyrdwnujacej i gniazda kota czwartego
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zespotu kota sa obie mniejsze niz wysoko$¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kotfa trzeciego ze-
spotu kota i drugiej czesci wzdtuznej oraz wysokos¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kota czwar-
tego zespotu kota i drugiej czesci wzdtuzne;.

Korzystnie, urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem zawiera ponadto
urzadzenie sprezyste rozmieszczone miedzy co najmniej dwoma sposréd urzadzenia jezdnego, belki
wyréwnujacej i drugiej czesci wzdtuznej, oraz urzadzenie sprezyste jest stosowane do zapewnienia sity
sprezystej w celu zapobiegania kotysaniu wzgledem drugiej czesci wzdtuznej gniazda kota trzeciego
zespotu kota oraz gniazda kota czwartego zespotu kota.

Korzystnie, urzadzenie sprezyste zawiera co najmniej jedno sposrdd pierwszego urzadzenia
sprezystego, drugiego urzadzenia sprezystego i trzeciego urzadzenia sprezystego, w ktérym: pierwsze
urzadzenie sprezyste jest umieszczone miedzy gniazdem kota trzeciego zespotu kota a druga czescia
wzdtuzna; drugie urzadzenie sprezyste jest umieszczone miedzy gniazdem kota czwartego zespotu kota
a druga czescia wzdtuzna; oraz trzecie urzadzenie sprezyste jest umieszczone miedzy belka wyréwnu-
jaca a druga czescia wzdtuzna.

Korzystnie, zakres kotysania gniazda kota trzeciego zespotu kota wzgledem drugiej czesci
wzdtuznej oraz zakres kotysania gniazda kota czwartego zespotu kota wzgledem drugiej czesci wzdtuz-
nej sa ograniczone.

Korzystnie, pierwsza cze$¢ wzdtuzna stanowi korpus kabiny ze zrédtem promieniowania, a druga
czes¢ wzdtuzna stanowi korpus scienny lub korpus kabiny.

W oparciu o urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem zapewnione
przez niniejsze ujawnienie, dwa z czterech zespotéw két urzadzenia jezdnego w dolnej czesci urzadze-
nia do kontroli promieniowaniem sa zamocowane na state u dotu jednej strony ramy bramowej, a pozo-
state dwa z czterech zestawodw kot sa potaczone zawiasowo ze spodem drugiej strony ramy bramowej,
moga sie obraca¢ wzgledem ramy bramowej i sa potaczone zawiasowa belka wyréwnujaca, dzieki
czemu w przypadku nieréwnej nawierzchni drogi dwa zespoty kot zawiasowych moga kotysaé sie ad-
aptacyjnie z mata amplituda, zawiasowa belka wyréwnujaca moze wykonywac¢ mikroruchy wokét watu
przegubowego na dwdch konicach, nacisk zespotéw kot na dwdch koncach jest regulowany, poprawiona
jest rownomiernos¢ nacisku zespotéw kot na dwoch koncach, nieréwnosci nawierzchni drogi mozna
lepiej dostosowac i zapewniony jest efekt kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem urzadzenia
do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem.

Inne cechy i zalety niniejszego ujawnienia stana sie wiadome dzieki szczegétowemu opisowi po-
staci wykonania niniejszego ujawnienia w odniesieniu do zataczonych figur rysunku.

Opisane tutaj zataczone figury rysunku stuza do lepszego zrozumienia niniejszego ujawnienia
i stanowia czes¢ niniejszego zgtoszenia. Schematyczne postaci wykonania niniejszego ujawnienia i ich
opis stosowane sa do wyjasnienia niniejszego ujawnienia, ale nie stanowia nieuzasadnionego ograni-
czenia niniejszego ujawnienia. Na zataczonych figurach rysunku:

Fig. 1 przedstawia schemat konstrukcji urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem
wedtug niektérych postaci wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 2 przedstawia schemat pierwszej czesci wzdtuznej urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania
promieniowaniem przedstawionego na fig. 1;

Fig. 3 przedstawia schemat drugiej cze$ci wzdtuznej urzadzenia do kontroli za pomocg skanowania
promieniowaniem przedstawionego na fig. 1;

Fig. 4 przedstawia schemat drugiej czesci wzdtuznej urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania
promieniowaniem przedstawionego na fig. 1;

Fig. 5 przedstawia schemat konstrukcji przekroju w kierunku AA konstrukcji taczacej gniazda kota, dru-
giej czesci wzdtuznej i belki wyréwnujacej przedstawionej na fig. 4;

Fig. 6 przedstawia czesciowo powiekszony schemat czeéci | z fig. 5; oraz

Fig. 7 przedstawia schemat konstrukcji faczacej zespotu kota i belki wyréwnujacej przedstawionej
na fig. 4;

Rozwiazania techniczne w postaciach wykonania niniejszego ujawnienia sa jednoznacznie
opisane w odniesieniu do zataczonych figur rysunku. Wiadomym jest, ze opisane postaci wykonania
stanowia jedynie cze$¢, a nie wszystkie postaci wykonania niniejszego ujawnienia. Ponizszy opis co
najmniej jednej przyktadowej postaci wykonania jest w rzeczywistosci jedynie ilustracyjny i nie stanowi
zadnego ograniczenia niniejszego ujawnienia i jego zastosowania lub wykorzystania. Wszystkie inne
postaci wykonania zrealizowane na podstawie postaci wykonania niniejszego ujawnienia przez znawce
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w dziedzinie bez ponoszenia jakiegokolwiek twérczego wysitku beda objete zakresem ochrony niniej-
szego ujawnienia.

O ile nie okreslono inaczej, wzgledne rozmieszczenie, wyrazenia liczbowe i wartosci czesci i etapow
opisanych w postaciach wykonania nie ograniczaja zakresu niniejszego ujawnienia. W miedzyczasie
nalezy rozumieé, ze dla wygody opisu wymiary kazdej czesci przedstawionej na zataczonych rysunkach
nie sa wykonane zgodnie z rzeczywista zaleznoscia proporcjonalna. Technologie, sposoby i urzadzenia
znane znawcy w dziedzinie moga nie byé szczegétowo omawiane, ale w stosownych przypadkach tech-
nologie, sposoby i urzadzenia powinny by¢ traktowane jako czes$é zatwierdzonej specyfikacji. We
wszystkich przedstawionych i omoéwionych tu przyktadach kazda konkretna warto$¢ nalezy interpretowacd
jako jedynie przyktadowa, a nie jako ograniczenie. Dlatego tez inne przyktady przyktadowych postaci
wykonania moga mieé¢ rézne wartosci. Nalezy zauwazyé¢, ze podobne cyfry i litery oznaczaja podobne
elementy na zataczonych rysunkach. Dlatego po zdefiniowaniu okreslonego elementu na jednym ry-
sunku nie ma potrzeby dalszego omawiania go na kolejnych rysunkach.

Jak przedstawiono na fig. 1 do 7, urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowa-
niem zawiera urzadzenie do kontroli promieniowaniem, urzadzenie jezdne oraz belke wyréwnujaca 15.

Urzadzenie do kontroli promieniowaniem zawiera sztywna rame bramowa, przy czym rama bra-
mowa zawiera czes$¢ poprzeczng 3 oraz pierwsza cze$¢ wzdtuzna 1 oraz druga cze$¢ wzdtuzna 2, ktére
sg potaczone odpowiadajaco z lewym i prawym koricem cze$ci poprzecznej 3. Urzadzenie do kontroli
Za pomoca skanowania promieniowaniem moze stanowi¢ urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania
promieniowaniem transmisyjnym, w ktérym promienie promieniowania sa emitowane ze zrédta promie-
niowania do kontrolowanego obiektu przechodzac przez kanat kontrolny portalu w ksztatcie ramy bra-
mowej, a po przejsciu przez kontrolowany obiekt promienie promieniowania sa odbierane przez detektor
w celu utworzenia obrazu skanowania promieniowaniem. Urzadzenie do kontroli promieniowaniem
moze ponadto stanowi¢ urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem rozproszonym
wstecznie, w ktérym detektor i Zrédto promieniowania urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania
promieniowaniem rozproszonym wstecznie sa umieszczone po tej samej stronie kontrolowanego
obiektu, a po tym, jak zroédto promieniowania wyemituje promienie promieniowania do kontrolowanego
obiektu, czesé promieni promieniowania jest rozpraszana z powrotem przez kontrolowany obiekt i jest
odebrana przez detektor umieszczony po tej samej stronie zrédta promieniowania w celu utworzenia
obrazu skanowania promieniowaniem. W urzadzeniu do kontroli za pomoca skanowania promieniowa-
niem transmisyjnym czes$é poprzeczna 3 moze zawiera¢ belke gtéwna; oraz jedna sposrod pierwszej
czesci wzdtuznej 1 i drugiej czesci wzdtuznej 2 moze zawieraé korpus kabiny ze Zzrédtem promieniowa-
nia, a druga moze zawiera¢ konstrukcje, taka jak korpus scienny do blokowania promieni promieniowa-
nia. Pierwsza czes¢ wzdtuzna 1 i druga cze$é wzdiuzna 2 moga réwniez stanowié korpusy kabiny.
W postaci wykonania przedstawionej na fig. 1, pierwsza czes¢ wzdiuzna 1 stanowi korpus kabiny za-
wierajacy zrédto 42 promieniowania, przy czym zrédto 42 promieniowania stanowi zrédto promieniowa-
nia transmisyjnego, detektor zawiera pionowy detektor 41 umieszczony na drugiej czesci wzdtuznej 2
i stuzy do odbierania promieni promieniowania transmisyjnego, oraz detektor poprzeczny umieszczony
na belce gtéwnej, oraz druga cze$¢ wzdtuzna zawiera ponadto korpus $cienny do blokowania promieni
promieniowania przed wypromieniowaniem na zewnatrz. W niektérych postaciach wykonania zrodto 42
promieniowania moze stanowic réwniez zrédto promieniowania rozproszonego wstecznie i w tej sytuacji
zaréwno Zrodio 42 promieniowania, jak i detektor umieszczony po tej samej stronie co Zrédto 42 pro-
mieniowania, sa umieszczone na pierwszej czesci wzdtuzne;.

Urzadzenie jezdne jest umieszczone na spodzie urzadzenia do kontroli promieniowaniem,
oraz urzadzenie jezdne moze napedzaé przemieszczanie catego urzadzenia do kontroli promieniowa-
niem. Urzadzenie jezdne zawiera pierwszy zespot 11 kota, drugi zespét 12 kota, trzeci zespét 13 kota
oraz czwarty zespét 14 kota, przy czym kazdy z zespotdow kota zawiera gniazdo kota oraz koto jezdne
zamontowane obrotowo w gniezdzie kota, oraz gniazdo kota pierwszego zespotu 11 kotfa i gniazdo kota
drugiego zespotu 12 kota sa zamocowane na state odpowiednio na przednim i tylnym koncu pierwszej
czedci wzdtuznej 1, a gniazdo kota trzeciego zespotu 13 kota i gniazdo kota czwartego zespotu 14 kota
jest potaczone zawiasowo odpowiadajaco z przednim i tylnym koricem drugiej czesci wzdtuznej 2.

Jak przedstawiono na fig. 1 do 7, kazdy zespot kota zawiera gniazdo kota oraz koto jezdne, wat
obrotowy do autorotacji kota jezdnego jest umieszczony w gniezdzie kota, a gniazdo kota jest potaczone
z urzadzeniem do kontroli promieniowaniem. Jak przedstawiono na fig. 1 i 2, pierwszy zespét 11 kota
i drugi zespét 12 kota sa nieruchomo zamontowane na przednim i tylnym konhcu pierwszej czesci wzdtuz-
nej 1, kierunek przemieszczania sie urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem
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jest do przodu, a kierunek cofania urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem jest
do tytu. Gniazda kot pierwszego zespotu 11 kota i drugiego zespotu 12 kota moga by¢ bezposrednio
przymocowane do pierwszej czesci wzdtuznej 1 przez spawanie oraz przykrecanie, a takze, jak przed-
stawiono na rysunku, moga by¢ réwniez przymocowane do pierwszej czesci wzdtuznej 1 za pomoca
czesci taczacej. Na przyktad, pierwsze gniazdo 111 kota pierwszego zespotu kota na figurze jest pota-
czone zawiasowo z elementem taczacym odpowiednio przez gérny i doiny koniec, a nastepnie element
taczacy potaczony z gérnym i dolnym koncem pierwszego gniazda 111 kota jest przymocowany
do pierwszej czesci wzdtuznej 1 za pomoca $rub tak, ze pierwsze gniazdo 111 kota jest trwale zamon-
towane na pierwszej czesci wzdtuznej 1.

Jak przedstawiono na fig. 1, 3, 4, 51 7, gniazda kot trzeciego zespotu 13 kota i czwartego ze-
spotu 14 kota sa zamocowane zawiasowo do drugiej czesci wzdtuznej 2, oraz gniazda két moga obracad
sie wokot osi zawiasowej wzgledem drugiej czesci wzdtuznej 2. Na przyktad gniazdo kota trzeciego
zespotu kota stanowi gniazdo 131 trzeciego kota, a koto jezdne zespotu trzeciego kota stanowi trzecie
koto jezdne 132, przy czym trzecie koto jezdne 132 moze obracaé sie wzgledem gniazda trzeciego kota,
gniazdo 131 trzeciego kofa jest potaczone zawiasowo z czescig taczaca 21 trzeciego kotfa, a nastepnie
do drugiej czesdci wzdtuznej 2 przymocowana jest cze$¢ taczaca 21 trzeciego kota tak, ze trzecie gniazdo 131
kota jest potaczone zawiasowo z druga czescia wzdtuzna 2.

Przedni i tyiny koniec belki wyréwnujacej 15 sg potaczone zawiasowo z gniazdem kota trzeciego
zespotu 13 kota i z gniazdem kota czwartego zespotu 14 kofa.

W tej postaci wykonania pierwszy zespét 11 kota i drugi zespdt 12 kota sposrédd czterech zespo-
téw kota urzadzenia jezdnego na dole urzadzenia do kontroli promieniowaniem sa trwale zamontowane
na dole jednej strony ramy bramowej, trzeci zespét 13 kota i czwarty zespét 14 kota sg przymocowane
zawiasowo do dolnej czesci drugiej strony ramy bramowej, a trzeci zesp6t 13 i czwarty zespét 14 kota
sg potaczone zawiasowa belka wyréwnujaca 15, tak ze trzeci zespét 13 kota i czwarty zespdt 14 kota
moga kotysac sie w matym zakresie wzgledem ramy bramowej. W przypadku napotkania nieréwne;j
nawierzchni drogi oba zespoty kota moga kotysac sie adaptacyjnie z niewielka amplituda. W miedzyczasie
belka wyréwnujaca 15 zamocowana zawiasowo z trzecim zespotem 13 kofa i czwartym zespotem 14
kota moze wykonac¢ niewielki ruch, aby wyregulowaé nacisk trzeciego zespotu 13 kota i czwartego ze-
spotu 14 kota, poprawiajac w ten sposéb réwnomiernos$é¢ nacisku trzeciego zespotu 13 kotfa i réwno-
miernos$¢ nacisku czwartego zespotu 14 kota, lepiej dostosowujac sie do nieréwnej powierzchni drogi,
zapewniajac stabilnosé jazdy urzadzenia do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem i zapew-
niajac efekt kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem. Tymczasem rama bramowa urzadzenia
do kontroli promieniowania jest sztywna, a gniazdo kotfa pierwszego zespotu 11 kota i gniazdo kota dru-
giego zespotu 12 kota sa trwale potaczone z pierwsza czescia wzdtuzna 1 tak, ze gdy urzadzenie
do kontroli promieniowaniem przemieszcza sie, pierwszy zespét 11 kota i drugi zespét 12 kota moga
podpierac sztywna rame bramowa, aby druga cze$é wzdtuzna 2 byta bardziej stabilnie podpierana przez
trzeci zespodt 13 kota i czwarty zespot 14 kota, ktore sa potaczone z belka wyréwnujaca 15, w procesie
kotysania adaptacyjnego.

W niektorych postaciach wykonania gniazdo kota trzeciego zespotu 13 kota i gniazdo kota czwar-
tego zespotu 14 kota sa potaczone zawiasowo z druga czescig wzdiuzng 2 za pomoca potaczenia ob-
rotowego, a osie obrotowe sa obie ustawione wzdtuz kierunku poziomego i rownolegle do siebie;
oraz gniazdo kofa trzeciego zespotu 13 kota i gniazdo kota czwartego zespotu 14 kota sg potaczone
zawiasowo z belkg wyréwnujaca 15 za pomoca kulowego potaczenia zawiasowego. Belka wyréwnu-
jaca 15 jest potaczona z gniazdem kofa trzeciego zespotu 13 kotfa i z gniazdem kota czwartego ze-
spotu 14 kota przegubem kulistym i moze wykonywaé niewielki ruch pod wieksza liczba katow tak,
ze mozna ulepszyé rownomiernos¢ nacisku gniazda kota trzeciego zespotu 13 kota i gniazda kota
czwartego zespotu 14 kota.

W niektorych postaciach wykonania gniazdo kota trzeciego zespotu 13 kota i gniazdo kota czwar-
tego zespotu 14 kota sa potaczone zawiasowo z druga czescia wzdtuzna 2 i sa potaczone zawiasowo
z belka wyréwnujaca 15 za pomoca potaczenia obrotowego, a osie obrotowe znajduja sie wszystkie
wzdtuz kierunku poziomego i rownolegte do siebie. Na przyktad, gniazdo kota trzeciego zespotu 13 kota
moze by¢ potaczone obrotowo z druga czescia wzdtuzna 2 watkiem 211 sworznia zawiasu trzeciego
kotfa. Jak przedstawiono na fig. 5i 6, belka wyréwnujaca 15 moze mie¢ ksztatt preta, oraz belka wyréw-
nujaca 15 moze by¢ potaczona obrotowo z kazdym gniazdem kota przez ustawienie watka zawiasu belki
wyréwnujacej 151.
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W niektérych postaciach wykonania linia przechodzaca przez i prostopadta do osi potaczenia
zawiasowego belki wyréwnujacej 15 i gniazda kota trzeciego zespotu 13 kota oraz przechodzaca
przez i prostopadta do osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej 15 i gniazda kota czwartego
zespotu 14 kota, jest rownolegta do linii przechodzacej przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiaso-
wego gniazda kota trzeciego zespotu 13 kota i drugiej czesci wzdtuznej 2 oraz przechodzace;j
przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu 14 kota oraz dru-
giej czesci wzdtuznej 2. To znaczy, linia taczaca punkty potaczen zawiasowych na dwdch koricach belki
wyréwnujacej 15 jest rownolegta do linii faczacej punkt potaczenia zawiasowego drugiej czesci wzdtuz-
nej 2 i trzeciego zespotu 13 kofa i punkt potaczenia zawiasowego drugiej czesci wzdtuznej 2 i czwartego
zespotu 14 kota. Dzieki temu uktadowi ulepszona jest wtasciwosc¢ taczenia trzeciego zespotu 13 kota
i czwartego zespotu 14 kota, a w przypadku nieréwnej powierzchni drogi, poprawiona jest réwnomiernosé
rozktadu nacisku trzeciego zespotu 13 kota i czwartego zespotu 14 kota za pomoca belki wyréwnuja-
cej 15, oraz dodatkowo poprawiona jest stabilno$é przemieszczania urzadzenia do kontroli za pomoca
skanowania promieniowaniem.

W niektérych postaciach wykonania wysoko$¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kota trze-
ciego zespotu 13 kota i drugiej czesci wzdtuznej 2 jest taka sama jak wysokosc¢ osi potaczenia zawiaso-
wego gniazda kota czwartego zespotu 14 kotfa i drugiej czesci 2 wzdituznej. Dzieki temu uktadowi trzeci
zespot 13 kotfa i czwarty zespdt 14 kota moga podpieraé urzadzenie do kontroli promieniowaniem bar-
dziej rownomiernie i stabilnie, a podczas regulowania kotysania, w przypadku nieréwnej nawierzchni
drogi, fatwiej jest przeprowadzi¢ réwnomierne regulowanie nacisku.

W niektérych postaciach wykonania odlegto$é miedzy osia potaczenia zawiasowego belki wyrow-
nujacej 15 a gniazdem kota trzeciego zespotu 13 kota oraz osig potaczenia zawiasowego belki wyrdw-
nujacej 15 a gniazdem kota czwartego zespotu 14 kota jest réwna odlegtosci miedzy osig potaczenia
zawiasowego gniazda kofa trzeciego zespotu 13 kota a druga czescig wzdtuzng 2 oraz osig potaczenia
zawiasowego gniazda kota czwartego zestawu 14 kota a druga czescia wzdtuzna 2. To znaczy, punkty
potaczen zawiasowych miedzy belka wyréwnujaca 15 a gniazdem kota trzeciego zespotu 13 kotfa
i czwartego zespotu 14 kota oraz punkty potaczen zawiasowych miedzy gniazdem kota trzeciego ze-
spotu 13 kofa i gniazdem kota czwartego zespotu 14 kota a druga czescig wzdtuznag 2 moga tworzy¢
réwnolegtobok. W przypadku nieréwnej powierzchni drogi, gdy belka wyréwnujaca wykonuje niewielki
ruch w celu wyregulowania i roztozenia nacisku zespotéw kota na dwéch kohcach, moze zostaé osia-
gnieta wieksza adaptacyjno$¢ wysokos$ci i rwnomierno$¢ nacisku trzeciego zespotu 13 kota i czwar-
tego zespotu 14 kofa, a trzeci zespot 13 kota i czwarty zespdt 14 kota moga bardziej stabilnie podpieraé
druga czes¢ wzdtuzna 2.

W niektdrych postaciach wykonania wysoko$¢ osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej 15
i gniazda kota trzeciego zespotu 13 kota oraz wysokos¢ osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnuja-
cej 15 i gniazda kota czwartego zespotu 14 kota sg mniejsze niz wysokos¢ osi potaczenia zawiasowego
gniazda kofa trzeciego zespotu 13 kofa i drugiej czedci wzdtuznej 2 oraz mniejsze niz wysokos$é osi
potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu 14 kota i drugiej czesci wzdtuznej 2.

W niektérych postaciach wykonania, urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promienio-
waniem zawiera ponadto urzadzenie sprezyste umieszczone miedzy co najmniej dwoma sposréd urza-
dzenia jezdnego, belki wyréwnujacej 15 i drugiej czesci wzdtuznej 2, przy czym urzadzenie sprezyste
jest stosowane do zapewnienia sity sprezystej zapobiegajacej kotysaniu sie gniazda kota trzeciego ze-
spotu 13 kota i gniazda kota czwartego zespotu 14 kota wzgledem drugiej czesci wzdtuznej 2, oraz urza-
dzenie sprezyste moze stanowi¢ sprezyna lub inne konstrukcje. W przypadku nieréwnej powierzchni
drogi, gdy trzeci zespdt 13 kota i czwarty zespdt 14 kota dostosowujg wychylenie wzgledem drugie;
czesci wzdiuznej 2, to ten uktad przyczynia sie do zapobiegania nadmiernemu kotysaniu trzeciego ze-
spotu 13 kota i czwartego zespotu 14 kota w przypadku napotkania duzej przeszkody na powierzchni
drogi, oraz poprawiona moze by¢ stabilnosé podparcia drugiej czesci wzdtuznej 2 podczas przeprowa-
dzania regulacji adaptacyjnej.

W niektorych postaciach wykonania, jak przedstawiono na fig. 3, miedzy gniazdem kota trzeciego
zespotu 13 kota a druga czescig wzdtuzng 2 umieszczone jest pierwsze urzadzenie sprezyste 51, i/albo
miedzy gniazdem kota czwartego zespotu 14 kota a druga czescia wzdtuzna 2 umieszczone jest drugie
urzadzenie sprezyste 52, i/albo miedzy belka wyréwnujaca 15 a drugg czescig wzdtuzng 2 umieszczone
jest trzecie urzadzenie sprezyste 53. Rozmieszczenie urzadzen sprezystych przyczynia sie do za-
pobiegania nadmiernemu kotysaniu trzeciego zespotu 13 kota i czwartego zespotu 14 kota w przypadku
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napotkania duzej przeszkody oraz poprawia stabilnosci urzadzenia, w miedzyczasie do trzeciego ze-
spotu 13 kotfa i czwartego zespotu 14 kota przytozona moze by¢ pewna sita przywracajaca, a urzadzenie
do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem mozna szybko ponownie rozstawi¢ po powrocie
do przemieszczania po rownej nawierzchni drogi.

W niektérych postaciach wykonania, ograniczone sa zakres kotysania gniazda kota trzeciego
zespotu 13 kota wzgledem drugiej czesci wzdtuznej oraz zakres kotysania gniazda kota czwartego ze-
spotu 14 kota wzgledem drugiej czesci wzdiuznej. Na przyktad w zakresie kotysania gniazda kota
umieszczona moze by¢ ptyta ograniczajaca, aby ograniczy¢ kotysanie gniazda kota, oraz zakres kotysania
gniazda kota moze by¢ ograniczony przez ograniczenie odlegtosci miedzy gniazdem kota trzeciego ze-
spotu 13 kota, gniazdem kota czwartego zespotu 14 kota i/albo belka wyréwnujaca 15 oraz druga cze-
$cig wzdiuzna 2.

W niektérych postaciach wykonania pierwsza czesé wzdtuzna 1 stanowi korpus kabiny ze 2ré-
dtem promieniowania, a druga czesé wzdtuzna 2 stanowi korpus $cienny lub korpus kabiny.

Na koniec nalezy zauwazy¢, ze powyzsze postaci wykonania sa stosowane tylko do opisania
rozwigzania technicznego wedtug niniejszego ujawnienia, lecz nie do jego ograniczenia. Chociaz niniej-
sze ujawnienie jest szczegétowo opisane w odniesieniu do korzystnych postaci wykonania, to znawca
w dziedzinie powinien zrozumieé: okreslone postaci wykonania niniejszego ujawnienia nadal mozna
modyfikowac lub czes¢ cech technicznych mozna réwnowaznie zastapié, co powinno miesci¢ sie w za-
kresie rozwiazan technicznych zastrzezonych w niniejszym ujawnieniu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem, zawierajace:
urzadzenie do kontroli promieniowaniem, zawierajace sztywna rame bramowa, przy czym
rama bramowa zawiera czes¢ poprzeczna (3), pierwszg czes¢ wzdtuzng (1) oraz druga
czes¢ wzdiuzna (2), ktére sa potaczone odpowiadajaco z lewym i prawym koncem czesci
poprzecznej (3);
urzadzenie jezdne rozmieszczone na dole urzadzenia do kontroli promieniowaniem i zawiera-
jace pierwszy zespédt (11) kota, drugi zespédt (12) kofa, trzeci zespdt (13) kota oraz czwarty
zespot (14) kota, w ktérym kazdy z zespotdéw kota zawiera gniazdo kota oraz koto jezdne za-
montowane obrotowo w gniezdzie kotfa; oraz
belke wyréwnujaca (15) zawierajaca przedni i tylny koniec,
znamienne tym, Ze gniazdo kofa pierwszego zespotu (11) kota i gniazdo kota drugiego ze-
spotu (12) kota sa zamocowane na state odpowiednio na przednim i tylnym koncu pierwsze;
czedci wzdtuznej (1), a gniazdo kotfa trzeciego zespotu (13) kota i gniazdo kota czwartego
zespotu (14) kota sa potaczone zawiasowo odpowiednio z przednim i tylnym koricem drugiej
czesci wzdtuznej (2); oraz
przedni i tylny koniec belki wyréwnujacej (15) sa potaczone zawiasowo odpowiednio z gniaz-
dem kota trzeciego zespotu (13) kotfa i gniazdem kota czwartego zespotu (14) kofa.

2. Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug zastrz, 1, znamienne
tym, ze gniazdo kofa trzeciego zespotu (13) kota i gniazdo kota czwartego zespotu (14) kota sa
potaczone zawiasowo z druga czescia wzdtuzna (2) za pomoca potaczenia obrotowego, a osie
obrotowe znajduja sie obie wzdtuz kierunku poziomego i réwnolegle do siebie; oraz gniazdo kota
trzeciego zespotu (13) kota i gniazdo kota czwartego zespotu (14) kota sg potaczone zawiasowo
z belka wyréwnujaca (15) za pomoca kulowego potaczenia zawiasowego.

3. Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 1, znamienne
tym, ze gniazdo kofa trzeciego zespotu (13) kofa i gniazdo kota czwartego zespotu (14) kota
sa potaczone zawiasowo z druga czescia wzdtuzna (2) i sa potaczone zawiasowo z belka
wyréwnujaca (15) za pomoca potaczenia obrotowego, a osie obrotowe znajduja sie wzdtuz
kierunku poziomego i réwnolegle do siebie.

4. Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 3, znamienne
tym, Ze linia przechodzaca przez i prostopadta do osi potaczenia zawiasowego belki wyrow-
nujacej (15) i gniazda kota trzeciego zespotu (13) kota oraz przechodzaca przez i prostopadta
do osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej (15) i gniazda kota czwartego zespotu (14)
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kota, jest rownolegta do linii przechodzacej przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiaso-
wego gniazda kofa trzeciego zespotu (13) kota i drugiej czesci wzdtuznej (2) oraz przechodza-
cej przez i prostopadtej do osi potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu (14)
kotfa i drugiej czesci wzdtuznej (2).

Urzadzenie do kontroli za pomocg skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 3 albo 4,
znamienne tym, Zze wysoko$¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kota trzeciego ze-
spotu (13) kota i drugiej cze$ci wzdtuznej (2) jest taka sama jak wysokosc¢ osi potaczenia za-
wiasowego gniazda kota czwartego zespotu (14) kota i drugiej czesci wzdituznej (2).
Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 5, zna-
mienne tym, Zze odlegto$¢ miedzy osig potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej (15)
i gniazda kota trzeciego zespotu (13) kota a osia potaczenia zawiasowego belki wyréwnuja-
cej (15) i gniazda kota czwartego zespotu (14) kofa jest réwna odlegto$ci miedzy osig pota-
czenia zawiasowego gniazda kota trzeciego zespotu (13) kota i drugiej czesci wzdtuznej (2)
a osig potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu (14) kota i drugiej czesci
wzdtuznej (2).

Urzadzenie do kontroli za pomocg skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 3 albo 4,
znamienne tym, ze wysokosc¢ osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnujacej (15) i gniazda
kota trzeciego zespotu kota (13) oraz wysokos$¢ osi potaczenia zawiasowego belki wyréwnu-
jacej (15) i gniazdo kota czwartego zespotu (14) kota sg obie mniejsze niz wysokos¢ osi pota-
czenia zawiasowego gniazda kofa trzeciego zespotu (13) kota i drugiej czesci wzdtuznej (2)
oraz niz wysokos$¢ osi potaczenia zawiasowego gniazda kota czwartego zespotu (14) kota
i drugiej czesci wzdtuznej (2).

Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug ktéregokolwiek z za-
strz. 1 do 4, znamienne tym, Zze zawiera ponadto urzadzenie sprezyste rozmieszczone mie-
dzy co najmniej dwoma spos$réd urzadzenia jezdnego, belki wyréwnujacej (15) i drugiej czesci
wzdtuznej (2), oraz urzadzenie sprezyste jest stosowane do zapewnienia sity sprezystej w celu
zapobiegania kotysaniu wzgledem drugiej czesci wzdtuznej (2) gniazda kota trzeciego ze-
spotu (13) kota i gniazda kota czwartego zespotu (14) kota.

Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug zastrz. 8, znamienne
tym, Zze urzadzenie sprezyste zawiera co najmniej jedno sposrdd pierwszego urzadzenia spre-
zystego (51), drugiego urzadzenia sprezystego (52) i trzeciego urzadzenia sprezystego (53),
w ktérym:

pierwsze urzadzenie sprezyste (51) jest umieszczone miedzy gniazdem kota trzeciego ze-
spotu (13) kota a druga czescig wzdtuzna (2);

drugie urzadzenie sprezyste (52) jest umieszczone miedzy gniazdem kota czwartego ze-
spotu (14) kota a druga czescia wzdtuzna (2); oraz

trzecie urzadzenie sprezyste (53) jest umieszczone miedzy belka wyréwnujaca (15) a druga
czescia wzdtuzna (2).

Urzadzenie do kontroli za pomocg skanowania promieniowaniem wedtug ktéregokolwiek z za-
strz. 1 do 4, znamienne tym, ze zakres kotysania gniazda kofa trzeciego zespotu (13) kota
wzgledem drugiej czesci wzdtuznej (2) oraz zakres kotysania gniazda kota czwartego ze-
spotu (14) kota wzgledem drugiej czesci wzdtuznej (2) sa ograniczone.

Urzadzenie do kontroli za pomoca skanowania promieniowaniem wedtug ktéregokolwiek z za-
strz. od 1 do 4, znamienne tym, Zze pierwsza czes¢ wzdtuzna (1) stanowi korpus kabiny ze zré-
dtem promieniowania, a druga czes¢ wzdtuzna (2) stanowi korpus $cienny lub korpus kabiny.
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Fig. 2
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