e POPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

o | K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(21) PV 5945-85

(40) 2vetejnéno 11 06 87

URAD PRO VYNALEZY (45) Vyddno 15 09 88

A OBJEVY

(22) Pt¥ihl&Zeno 15 08 85 -

254882

Qan (B1)

(1) Ine. C12

D 03 D 47/26

(75) LINDENTHAL ANTONIN ing., 0STI nad Orlic{, MIKULECKY KAREL ing.,

Autor vynélezu

CHOCEN, LANTA JIR! ing., OSTI nad Orlici

(54) Zatizen pro navijeni utkovych civek tkaciho stroje s vinitym prdélupem

Za¥izen{ mé4 plnici stanici, je%
v sobé& zahrnuje nejméné dvé&, ve vz4jemné
podrobnosti sestrojend a dimenzovand
navijecf{ dstroji se za¥fzenim pro p¥echod-
né p¥evzetf dtkové civky za tUlelem navi-
nut{ dtku, vedouciho od nehybné& uloZené-
ho p¥edlohového ndvinu, a jedno civkové
transportni uUstroji CTU pro dopravovéni
vidy jedné prézdné dtkové civky a alespon
p¥ibliZn& soulasn& jedné plné udtkové
civky od navijeciho dstrojf, nachdzejiciho
se v poloze vy¥izené s CTO. Naviject
Ustroji jsou uloZena pohyblivé mezi polo-~
hou vy¥fzenou s CT0 a polohou nebo po-
lohami mimo CT0 a spojena s vratnym pfes-
tavovacim dstrojim pro jejich st¥fdavé
zafazovdnf do poloh v z&vislosti na
taktu CTO.
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Vyndlez se tykad za¥izeni pro navijenf dtkov§ch civek tkaciho stroje s vlinitym pro¥Zlupem
8 plnictf stanicf, jeZ v sob&)zahrnuje navijeci Gstrojf se za¥fzenfm pro p¥echodné p¥evzeti
dtkové civky za t&elem navinutf Gtku, vedouctho od nehybn& uloZeného p¥edlohového névinu,
a civkové transportni dstroji pro dopravovdni vidy jedné prézdné dtkové civky k alespon
pfibliZn& soulasn& jedné plné ttkové civky od navijeciho dstrojf.

U zndmého za¥fzenf{ uvedeného druhu a vlastnost{ je poufito v plnici stanici jedno
mi{stnd pevn& uspo¥iddané navijeci tGstrojf. Prdzdné dtkové civky jsou zde civkovym transportnim
dstrojim jednotliv& odebirdny ze zp¥tného vedenf mezi vystupni stranou a vstupni stranou
tkacfiho proZlupu, p¥eddvédny navijecimu Gstrojf a odtud, napln&né ltkem, opZt vraceny zpétnému
vedeni k zaneseni do tkacfho proflupu. Pf¥itom je z¥ejmé, Ze p¥i uréité frekvenci zangSeni
dtku musf navijeci uUstroji pracovat s velmi vysokou navijeci rychlosti. Zpravidla je viak
sefazovédno n&kolik plnicich stanic tohoto druhu a v za¥izeni lze pak soufasné navijet nékolik
dtkovych civek. ‘ )

V disledku toho miZe byt prodloufen takt civkového transportniho tstrojfi a dmérné&
k n&mu sni¥ena navijecf rychlost. Nicmén& obvykly tkacf stroj s vlinitym proXlupem je schopen
zandfeni{ Gtku o vyZ3{ frekvenci. K dosa¥eni plného vykonu tohoto stroje je tedy nutné navijeci
rychlost znovu zvy¥ovat nebo zapojit dal¥i plnicf stanice, pop¥ipad® pfechovévaci za¥{izeni
pro v&t3{ po¥et prédzdnych i plnych tGtkovych cfvek. To je ovZem sotva p¥ijatelné, protoie
zatimco zvy%ovdni navijeci rychlosti vede k &astym poruchdm, zejména pro snadno vznikajici
pfetrhy dtku, posledn& jmenovand opatfeni jsou spojena s ndklady, které jsou v protikladu
k olekdvanym vghoddm, nehledd k tomu, Ze nap¥. pro instalaci dalSich plnicich stanic nebo/a
pfechovdvacfho za¥fizenf ani nezbyvéd misto.

O8elem vyndlezu je umoZnit efektivni navijeni dtkovych civek p¥i plném vykonu tkaciho
stroje s vlnitym pro3lupem.

Okolem vyndlezu je pak vytvo¥it u za¥fzenf dvodem zmin&ného takové opat¥eni, které
umoZhuje zvy3it rychlost dopravovdnf prdzdnych a plnych dtkovgch civek k a od navijeciho
dstrojl UmErn& k maximdlnf rychlosti zandSenf dtku p¥i souldasném sni¥enf navijeci rychlosti.

Tento Ukol je vyFe¥en podle vyndlezu tim, Ze plnicf stanice je opat¥ena nejméné& jednim
dal¥fm navijecim Gstrojim, pf¥i¥emf vSechna navijeci Gstroji, v této plnici stanici obsaZend,
jsou ulofena pohybliv& mezi polohou vy¥izenou s civkovym transportnim dstrojim a polchou
nebo polohami, nachdzejicimi se stranou od cfvkového transportnfho Gstroji, a spojena s vrat-
nym p¥estavovacim dstrojim pro jejich st¥idavé zafazovdni do uvedenych poloh v zdvislosti
na taktu civkového transportniho udstrojf.

Na zdklad® t&chto opat¥eni probfhd navijeni dtkovych civek alespofi p¥evédin& nezdvisle
na €innosti civkového transportniho dstrojf, p¥idemf viak miZe byt v kterékoliv f4zi jeho
pohybu pfed umfst&nim prizdné Gtkové civky k dispozici pln& dtkovd civka. Tim je moZno,
p¥i zachovdni z&kladnfho principu navijenfi a dopravovédni dtkovych civek, podstatn& sniZit
rychlost navijen{ a naopak zvy%it rychlost dopravovéni dtkovgch civek v souladu s poZadavkem
maximédlni frekvence zan&3eni ttku.

P¥iklad za¥fzenf podle vyndlezu je schematicky zn4zorn&n na vykrese, kde pF¥edstavuje
obr. 1 pldorysny pohled na uspo¥adadni plnici stanice k navijeni dtkovych civek, p¥ifemZ jsou
Sarkovang zakresleny dal3{ t¥i alternativn& spolupracujici{ plnicf stanice, a obr. 2 a%Z 4
detailn{ pohledy na plnici stanici podle obr. 1 s navi{jecimi dstrojimi a civkovym transportnim
dstrojim nachdzejicimi se v koncovych polohdch jednotlivgch fédz{ pracovniho taktu.

Na obr. 1 je zn&zorn&n obvykly tkacf stroj s vlnitym pro¥lupem pouze hraniénf &irou
1 vstupni strany pro3lupu. Ve sméru S od nezndzorn&né vystupni{ strany k vstupni stran& pro3lu-
pu probfhd Serchovan& zakreslend ovdlni drdha 2, podél ni% jsou vedeny, napf. pomoci undSe-
ctho fet&zu, zanaefe 3, obsahujfci vyjimateln uloZené prézdné, na tkan{ se podilevE{i dtkové
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civky 4. Tato ovdlné drdha 2, le¥fci v horizontdlni rovin¥ vn& pro¥lupu, vykazuje dva rovno-
b&%né p¥imé Useky, ddle oznalované jako prvni p¥im§ tsek 5 a druhy pfim§ - Usek 6, spojené
obloukovym Gsekem 7 pllkruhového tvaru. Zana¥ele 3, vedené nazp&t od vystupni strany pro&lu-
pu podél prvnfho p¥imého dseku 5 ovdlné drdhy 2 zprava doleva a potom podél druhého p¥imého
Useku 6 ovdlné dréhy 2 zleva doprava k vstupni strand prolupu, se pohybujf skrze jednu
mistnd pevnou plnici stanici 8 nebo alternativn& skrze ¥ty¥i plnic{ stanice 8, 9, 10, 11
tého¥ druhu, sefazené rovnob&fn& s prvnim a druhym p¥imym tGsekem 5 a 6 ovdlné dréhy 2, ve
stejngch rozte&ich, jako zana¥ele 3.

Jefto pro pochopeni podstaty vyndlezu neni nutné zatim brit z¥etel na uspo¥&déni
za¥{zen{ se &ty¥mi plnicimi stanicemi 8, 9, 10, 11, bude nejd¥ive popsdna alternativa s jednou,
prve zminénou plnic{ stanic{ 8. Tato plnic{ stanice 8 v sob& zahrnuje &v& navzdjem pevnd
spojend, ve vzdjemné podobnosti sestrojend a dimenzovand navijec{ dUstrojf, kter4 jsou uloZena
pohybliv& na nezndzornéné pevné podpdfe tkaciho stroje mezi prvnim a druhym p¥imym tGsekem
5 a 6 ovdlné drdhy 2 zana¥edd 3. Tato navijec{ dstroj{ jsou pro rozli¥enf{ d4le oznaZovéna
jako prvni navijec{ dstrojf 12 a druhé navijeci dstroji 13. P¥itom jde o b&%n& naviject
dstrojf, kterd pouffivajf nap¥. otd&ivého vodi&e pro uklddénf dtku, vedoucfho od nezndzorn&né-
ho nehybného pfedlohového ndvinu, na Gtkovou civku, prost¥edky pro prevzetf ttkové civky
a jejf pfidrZfeni b&hem navijeni atd., kter4 vZak mohou pracovat na sob& nezévisle a pouze
b&hem provozu dostdvaji impuls k zah&jeni a ukon&eni navijeni, jak ni%e uvedeno. V daném
pffkladu jsou prvnif a druhé navijeci dstrojf 12 a 13 uspo¥&ddna svymi rovnob&¥nymi osami
otdfeni ve vertikdlni rovin&, kterid je stejn¥ vzddlena jak od prvniho p¥imého tiseku 5, tak
i od druhého p¥Iimého Useku 6 ovdlné drdhy 2 zanaZedd 3, p¥ilem? sm&r jejich pohybovéni je
rovnob&¥ny se smdrem S pohybu zana¥edd 3.

Druhé navi{jeci Gstroji 13 je pomoci spojovac{ tyde 14 spojeno s v§stupnim &lenem vrat-
ného prestavovacfho Ustroji. Toto vratné prestavovaci Gstroj{ nenf blife zndzorn&no, protofe
miZe jit o jakékoliv ustrojf, které je schopné udflet navijecim Ustrojim 12, 13 pohyb ve
smyslu niZe uvedeného. Poufitelné je napf. dstrojil zndmé z popisu vyndlezu k patentu
CS 202 059 jako dtkové volici ustrojf, jeho% vadky jsou b&¥nd& pfizﬁﬁsobitelné danému G&elu.

V klidové poloze je prvni navijeci dstrojf{ 12 polohovd vy¥fzeno s civkovy§m transportnim
Gstrojim 15, jeho? osa 16 pohybu je kolm& k vertikdlni rovin& prvniho a druhého navijecfho
Gstrojf 12 a 13. Civkové transportni ustroji 15 obsahuje prvni odvdd&c! sk¥ffiku 17, kter4
je p¥ifazena k prédzdnym dtkovym c{vkdm 4 nachézejfcim se v zana%edich 3 na prvnim pfimém
Gseku 5 ovdlné dréhy 2, a druhou odvddéc{ sk¥inku 18, p¥ifazenou ke kterémukoliv z navijecich
Ustrojf 12, 13, nachdzejfcimu se v poloze vy¥fzené s civkovym transportnim dstrojim 15.
Civkové transportnf dstroji 15 v daném p¥fkladu pou¥ité je vratného typu a proto je spojeno
pomoc{ spojovaci tyfe 19 s nezndzorné&nym za¥izenim pro ud¥lovdni p¥imodarého vratného pohybu,
pracujicim synchronné& s pohybem zana%edd 3. Pojetf vyndlezu oviem nevyluduje pouZitf jiného
civkového transportnfho dstroji. Nap¥. se nabizf proveden{ na principu nekone&ného dopravniho
pésu, zndmé z popisu vyndlezu k patentu CS 187 486.

Postup &innosti vySe popsaného za¥fzenf{ pro navijenf utkovych civek s jednou plnici
stanicf{ 8 je nédsledujici. P¥ed spudténim pohybu zanadedt 3 je nejdfive umo¥n&no, aby prvni
navijecf dstrojf 12, nachdzejic{ se v poloze vy¥izeni s civkovym transportnim dstrojim 15,
navinulo samostatné plnou ttkovou civku 40, do n&ho p¥edem vloZenou, a druhé navijeci dstrojf
13 alespon napln&nou Gtkovou civku 41 (obr. 1).

Jakmile je b&hem rozji%déni tkaciho stroje sesouhlasena poloha v potfadi prvniho zanade-
e 30 s prézdnou Utkovou civkou 4 s polohou prvni odvadéct sk¥ifky 17 civkového transportniho
Ustroji 15, civkové transportni Ustroji se uvede v &innost. Rychlym pohybem ve sm&ru S1 pohybu
civkového transportniho dstroji 15 (obr. 2) se dostane prvnf odvdd&ci sk¥ifika 17 pod prvni
navijeci dstrojf 12 a druhé& odv&d&c{ sk¥ifika 18 do polohy prézdného zanaSele 32, p¥ibyv&fho
souasné naproti do druhého p¥imého tGseku 6 ov4lné drdhy 2 zanaZedd 3. P¥itom prvni odv4ddci
skfifika 17 odebrala prézdnou dtkovou civku 4 v potadf prvnimu zanafe&i 30 a pfedala prvnimu
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navijecimu dstroji 12 a soufasn& druhd odvdd&ci skfinka 18 vyzvedla plnou idtkovou cfvku
40 z prvniho navijecfho Ustroji 12 a tuto pfedala prdzdnému zanaSedi 32.

V okamZiku pfevzeti prAzdné ttkové civky 4 prvnim navijecim dstrojim 12 a plné iitkové
civky 40 prédzdnym zanaSelem 32 je ukondena prvn{ polovina taktu civkového transportnfho
dstroji 15 a tato se rychlym pohybem op&t vrdti do své vychozi polohy (obr. 3). Soudasnd&

s p¥fevzetim prézdné dtkové civky 4 je také prvnimu navijecimu dstrojf 12 d4n impuls k zahdjeni
navijeni. V okamZiku, kdy civkové transportni uUstroji 15 zaujme svou vychozf polohu, je
vratnym pfestavovacim tstrojim za¥azeno do polohy vy¥fzené s civkovym transportnim dstrojfm
15 druhé navijec{ Ustroji 13 s plnou dtkovou civkou 40, pfifem? prvni navijeci ustrojf 12

se odsune vpravo, stranou od civkového transportnfho dstrojf{ 15. Zatfmco u prvniho navijectho
dstrojil 12 probihd navijeni, ndsleduje po sesouhlasenf polohy v pofadi druhého zana3ele

31 s prdzdnou ttkovou civkou 4 s polohou prvni odv&d&ci sk¥inky 17 dal3i takt civkového
‘transportniho dstroji 15 (obr. 4), p¥i kterém probfhd odebfréni a p¥eddni prdzdné dtkové
civky 4 a vyzvednutf a pfedidn{ plné Gtkové civky 40 druhému prdzdnému zanaSedi 33 stejnym
zpisobem, jak jiZ uvedeno, ovSem s tim rozdilem, %e je nynf zapojeno druhé navijeci dstrojfl
13.

Po ukon&eni souasného taktu civkového transportniho ustrojf 15 je vratnym pfestavovacim
Ustrojim zafazeno do polohy vy¥f{zené s civkovym transportnim ustrojim 15 op&t prvni navijeci
Ustroji 12 s plnou utkovou civkou 40, druhé navijecf dstrojf 13 se odsune zp&t, stranou od
civkového transportniho dstroji 15, a cely vySe popsany postup navijenf se déle opakuje
synchronn& s pohybem zana$ell 3, p¥ifem? zanafele 3 opatfované plnymi ttkovymi civkami
postupuji do proilupu tkaciho stroje.

P¥i sefazeni &ty¥ plnicich stanic 8, 9, 10, 11 podle obr. 1 jsou pevné spojena vidy
sousedici navijec{ tdstroj{f dvou plnicich stanic pomoci spojovacich ty&ek 20, 21, 22 tak,
aby vSechna navijec{ Gstroji mohla byt zafazovédna do p¥islu&nych poloh v souhlase.s &innosti
vratného pfestavovaciho tGstroji. Rovn&Z civkovd transportnf{ ustrojf 15, 23, 24, 25 jsou
navzédjem spojena p¥ifkou 26 k vykondvéni stejnych dopravnich pohybl ve stejném Ease. P¥itom
&innost vSech t&chto plnicich stanic je spéleéné pfedstavovdna vyse popsanou &innostf jediné plnicf
stanice 8 s tim, Ze ka?dé plnic{ stanici 8, 9, 10, 11 je p¥i¥azen vidy jeden zanafel 3 s prdzd-
nou vtkovou civkou 4, nachdzejici se v soufasném okamZiku na prvnim p¥imém useku 5 ovalné
drdhy 2 zanaSedU 3 v poloze p¥isludné odvadé&ci sk¥fhky civkového transportnfho ustroji, a
Ze za¥izeni pracuje se viemi t&mito dtkovymi civkami soudasn&.

PREDMET VYNALEZU

Za¥f{zeni pro navijenf ttkovych civek tkaci{ho stroje s vlnitym proSlupem, s plnici
stanicf, je% v sob& zahrnuje navijeci dstroji se za¥izenim pro p¥echodné pfevzeti utkové
civky za d€elem navinuti dtku, vedouciho od nehybn& uloZeného p¥edlohového névinu, a civkové
transportni Ustroji pro dopravovdni vZdy jedné prézdné Gtkové civky k navijecimu dstrojf
a alespon z¥dsti soudasn& jedné plné utkové civky od navijeciho ustroji, vyznadené tim, %Ze
plnic{ stanice (8) je opat¥ena nejméné jednim dal¥im navijecim Gstrojim (13), p¥ilemZ vSechna
navijeci dstrojf (12, 13), v této plnic{ stanici (8) obsaZfend, jsou uloZena pohyblivé& mezi
polohou vy¥fzenou s civkovym transportnim dstrojim (15) a polohou nebo polohami, nachdzejfcimi
se stranou od civkového transportniho tstroji (15), a spojena s vratnym p¥estavovacim ustro-
jim pro jejich st¥idavé za¥*azovédni do uvedenych poloh v zdvislosti na taktu civkovéheo tran-
sportnfho dstrojf (15).

1 vykres
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