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Vynélez se tykd zafizenl k pienosu po-
hyb{t v prostoru pomoct bovdenu v kazZdém
sméru pohybu a TeSi problém pFenosu li-
nedrniho, rovinného nebo prostorového me-
chanického pohybu z daného soufadnico-
vého systému do libovoiného jiného sou-
Fadnicového systému.

V soulasné dobé se k prenosu mechanic-
kych pohybli pouZivd pro jeden smér vidy
jeden bovden ve spojenl s vratnou pruZi-
nou. Nevyhodou tohoto uspoFddéani je, Ze
vyFeSeni pruZiny mlZe byt nérofné vzhle-
dem k dréze, frekvenci, pasivnim odporiin,
hmotnosti posouvaného &lenu a jinym pa-
rametrim pohybu.

Uvedené nedostatky FeSi podle vyndalezu
zafizeni k prenosu pohybll v prostoru po-
moci bowdenu v kaZdém sméru pohybu. Je-
ho podstata spoCivd v tom, Ze je tvofeno
dvojici bovdenti, z nichZ kaZdy je propojen
jednak se zdrojem pohybu a jednak s pFi-
jimafem pohybu, priemZ kaZdy z bovdeni
se zdrojem pohybu a prijimafem pohybu
tvo¥i uzavieny okruh.

Zékladni ufinek zafFizeni podle vyndlezu
spodivd v tom, Ze umoZiluje nahrazeni vrat-
né pruZiny druhym bovdenem, realizujicim
vratny pohyb. ZlepSeni pfenosu pohybu spo-
¢ivd v tom, Ze kinematickd vazba spojeni
dvou bovdenti pro jeden pohyb je pevné&jsi
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neZ dvojice bovden~—pruZina. Dalsi zlepSeni
spofiva v tom, Ze z prenosu je odstranén
silovy ufinek pruZiny, ktery zpravidla ne-
mé d&asovy pribéh odpovidajici kinematic-
kym a dynamickym parametrim p¥FenaSe-
ného pohybu. Pohyb v obou smérech je vy-
nucovdn tahem bowden( a prenosu lze po-
uZit pro rychlej§i zmény p¥endfeného po-
hybu. Konetné je moZno realizovat pienos
jedné nebo vice soufadnic obecného pohy-
bu a pfenos lze uskute€nit mezi dvéma pro-
storové riizné orientovanymi rovinami.

Zafizeni podle vynélezu je déle bliZe po-
psdno na prikladech provedeni podle vy-
kresli, na nichZ obr. 1 schéma zafizeni Kk
pfenosu dvourozmérného pohybu z jedné
do druhé roviny, obr. 2, schéma zafizeni k
pfenosu dvourozmérného pohybu z jedné do
druhé roviny s otdfivym pohybem, obr. 3,
konkrétni pfiklad zafizeni podle vyndlezu u
zapisovaciho ustroji zavislosti tlumici sily
hydraulického tlumic¢e na zdvihu nebo rych-
losti pistu tlumicCe. '

Jak je patrno z obr. 1, sestdvd zafizeni k
prenosu pohybu v prostoru ze zdroje 3 po-
hybu, ktery je prvnim bovdenem 1 propojen
s prijimafem 4 pohybu, z n&hoZ je prvni
bovden 1 napojen zpét do zdroje 3 pohybu.
Druhy bowden 2 je propojen s prvnim ve-
denim 5, v n8mZ je umist&n zdroj 3 pohybu
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a s druhym valcem 6, v n8mZ je umistén
pfijima¢ 4 pohybu. Z druhého vélce 6 po-
kraduje druhy bovden 2 do prvniho vede-
ni 5.

Na obr. 2 je zndzornéno zafizeni k pfe-
nosu pohybu v prostoru, sestdvajici ze zdro-
je 3 pohybu, ktery je prvnim bovdenem 1
propojen s prijimafem 4 pohybu. Druhy
bowden 2, vyvedeny z vdlce zdroje 3 pohy-
bu, je zaveden do pfijimade 4 pohybu, u-
praveném na nosniku, v ném?Z je otoéné u-
loZena kladicka 11, vyvozujici otafivy po-
hyb 10. Druhy hovden 2 pak pokrafuje do
valce zdroje 3 pohybu, ktery vyvozuje ve
valci pohyb 8. Pritom ot4divy pohyb 10 mi-
Ze co do velikosti odpovidat pohybu 7 zdro-
je 3 pohybu nebo zménou priméru kladic-
ky 11 lze dosdhnout zv&tSeni nebo zmenSeni
otd¢ivého pohybu 10 viii pohybu 7.

Na obr. 3 je zndzornéno konkrétni po-
uziti vyndlezu p¥i zdpisu zavislosti tlumici
sily hydraulického tlumife na zdvihu (zdvi-
hovéa charakteristika) nebo rychlosti (rych-
lostni charakteristika) tlumide. Tlumié 12
je kulovymi klouby 13 upnut mezi snimat
sily 14 a kulisu 15, vedenou svislymi &epy
16. Kruhovy pohyb 17 kamene kulisového
mechanismu 3 je vyslednici vratného pohy-
bu 18 kulisy 15, ktery je shodny se zdvihem
pistu tlumi¢e 12 a vratného pohybu 19 ka-
mene kulisového mechanismu 3, ktery ve
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zndmém méfFitku predstavuje rychlost pistu
tlumite 12 (,,mechanickd derivace").

PFi zapisu zdvihové charakteristiky je
vratny pohyb 18, to je zdvih pistu tlumice,
pfenédSen prvnim bovdenem 1 na snimaé
zdvihu 20 a odtud je jiZ priib&h zdvihu spo-
lu s pribdhem tlumici sily ze snimacde sily
14 elektrickou cestou pfeveden na obrazov-
ku osciloskopu..

Pri zdapisu rychlostni charakteristiky je
vratny pohyb 19, v méFitku rychlosti pistu
tlumice, pFendSen druhym bovdenem 2 na
snimad¢ zdvihu 21 a odtud opst pribs&h rych-
losti pistu tlumife spolu s pribshem tlu-
mici sily ze snimade sily 14 elektrickou ces-
tou pfeveden opét na obrazovku oscilosko-
pu.

U harmonického pohybu, vyvozovaného
kulisovym mechanismem, lze snimat v ur-
Citém mé&ritku rychlost harmonického po-
hybu, jako drdhu pootofenou o 90° a tim
provadét mechanickou derivaci drédhy, pri-
¢emZ snimal této drahy milZe byt um1sten
mimo pohyblivé ¢4sti mechanismu. :

Uvedeny vyndlez najde uplatné&ni pro pfe-
nos pohybli mezi rizn& orientovanymi rovi-
nami v prostoru, p¥i konstrukci manipuléd-
tordl vyrobné podstatné zjednoduSenych. D&-
le slouZi pro vyvadéni jednotlivich pohybii
z pohybovych soustav na rdm, ¢imZ téleso
snimace miiZe zlstat v klidu.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni k pFfenosu pohybid v prostoru po-
moci bovdenu, a to v kaZdém sméru po-
hybu, vyznaené tim, Ze je tvofeno dvojici
bovdent (1, 2}, z nichZ kaZdy je propojen
jednak se zdrojem (3) pohybu a jednak s

pfijimacem (4} pohybu, pfidemZ kaZdy z
bovdenti (1, 2} se zdrojem (3) pohybu a
pfijimatem (4} pohybu tvofi uzavifeny o-
kruh.

3 listy vykresl
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Obr. 2
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