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Relatério Descritivo da Patente de Invengao para "SISTEMA DE
ELEVADOR".

E objeto da invengdo um sistema de elevador, tal como definido
nas reivindicagbes de patente.

Sistemas de elevador do tipo de acordo com a invengdo apre-
sentam, normalmente, uma cabine de elevador e um contrapeso, que sdo
moéveis em um pogo de elevador ou ao longo de dispositivos de guia inde-
pendentes. Para produgdo do movimento, o sistema de elevador apresenta
pelo menos um acionamento, com pelo menos um disco de acionamento,
que através de dispositivos de suporte e acionamento sustentam a cabine de
elevador e o contrapeso e transmitem as forgas de acionamento necessarias
aos mesmos.

Os dispositivos de suporte ou acionamento sdo doravante desi-
gnados por dispositivos de suporte.

Distinguem-se sistemas de elevador, nos quais sdo usados ca-
bos de ago com secgéo transversal redonda como dispositivos de suporte e
sistemas de elevador mais modernos, que apresentam dispositivos de su-
porte planos, semelhantes & correias.

Um sistema de elevador com um dispositivo de suporte seme-
lhante a correia plana em diferentes disposigcdes € conhecido do pedido
de patente PCT WO 99/43593. O elevador de acordo com esse pedido de
patente contém uma maquina de acionamento, que esta disposta no espaco
do pogo, acima da cabine de elevador, e que através de um diéco de acio-
namento atua sobre os dispositivos de suporte planos, dispostos diferente-
mente, que se encontram em interagdo com a cabine de elevador, de
tal modo que a cabine de elevador € movida para cima e para baixo. Para
reduzir pela metade a forca de tragcdo que se apresenta no dispositivo
de suporte e a forga de tragdo necessaria no disco de acionamento, em al-
gumas das disposicdes descritas dos dispositivos de suporte as suspensdes
de cabine de elevador e contrapeso estéo realizadas como sistema de sus-
pensdo de 2:1. ‘

Pela expressdo sistema de suspensdo de 2:1 é entendido um
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sistema, no qual dispositivos de suporte acionados através de um disco de
acionamento movem uma cabine de elevador e/ou um contrapeso, sendo
que os dispositivos de suporte estdo dispostos de tal modo que sua segdo
que esta em contato com o disco de acionamento move-se duas vezes mais
rapido do que a cabine de elevador e/ou o contrapeso. Nesse caso, os dis-
positivos de suporte estéo dispostos de tal modo que eles enlagam pelo me-
nos um disco de acionamento e pelo menos, respectivamente, uma polia de
inversdo na cabine de elevador e no contrapeso, e estdo fixados em suas
extremidades na regiao superior do pogo de elevador.

Em todas as variantes representadas no ddcumento WO

99/43593 com sistema de suspensdo de 2:1 sdo necessarias polias de in-
versao ou de desvio adicionais. O disco de acionamento, tal como também
as polias de inversdo ou de desvio apresentam, no interesse de um apro-
veitamento 6timo de espago e do uso de maquinas de acionamento com tor-
que da arvore movida minimo, diametros os menores possiveis.
Experiéncias com instalacdes de elevador desse tipo mostraram que as ex-
pectativas em relacdo a vida util dos dispositivos de suporte utilizados nao
sdo atendidas, isto &, frequentemente, devido a defeitos de material apre-
sentados, os mesmos devem ser substituidos prematuramente, o que, obvi-
amente, pode ser atribuido a solicitagdo de flexdo dos dispositivos de su-
porte.

A tarefa da invencgéo é, desse modo, vista no fato de ser criado
um sistema de elevador aperféigoado da espécie citada inicialmente, que
reduza ou evite as desvantagens dos sistemas conhecidos, isto &, de ser
criado um sistema de elevador, no qual a solicitagdo de flexdo dos dispositi-
vos de suporte esteja fortemente reduzida, sob conservagao das vantagens
citadas com referéhcia ao aproveitamento de espago e torque necessario na
maquina de acionamento.

A solugéo dessa tarefa esta definida nas reivindicagbes de pa-
tente. _

O sistema de elevador de acordo com a invengdo compreende

pelo menos um acionamento, com pelo menos um disco de acionamento,
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uma cabine de elevador e pelo menos um contrapeso, bem como dispositi-
vos de suporte preferivelmente semelhantes a correias planas. A cabine de
elevador, assim como também o pelo menos um contrapeso, apresentam
pelo menos uma roldana de suporte. Os dispositivos de suporte formam
junto com o disco de acionamento e as roldanas de suporte pelo menos um
sistema de suspens&o de 2:1 para a cabine e para o contrapeso, sendo que,
dependendo do tipo da disposigdo do sistema de suspensao de 2:1, ainda
sa0 necessarias uma ou mais roldanas de inversdo. O disco de acionamen-
to, as polias de inversdo eventualmente existentes, bem como a cabine de
elevador e o contrapeso com suas roldanas de suporte estdo, nesse caso,
dispostos de tal modo que na rotagdo do disco de acionamento, bem como
das roldanas de suporte e de inversao, os dispositivos de suporte sdo sem-
pre flexionados no mesmo sentido.

~ Configuragdes e desenvolvimentos vantajosos da invengdo evi-
denciam-se das reivindicagées secundarias 2 a 18.

A seguir, a invengdo é descrita com base em exemplos de reali-
zagao e com relagdo ao desenho. '

Mostram:

Figura 1 um sistema de elevador de acordo com a invencio,
com, respectivamente, uma maquina de acionamento e, respectivamente,
um sistema de suspensao de 2:1 nos dois lados da cabine de elevador, em
vista lateral. _

Figura 2 o sistema de elevador de acordo com a Figura 1, como
vista de cima. |

Figura 3 o sistema de elevador de acordo com as Figuras 1 e 2,
porém com apenas uma maquina de acionamento, bem como um eixo de
ligagéo entre dois discos de acionamento.

Figura 4 um sistema de elevador de acordo com a invengéo,
com uma Unica maquina de acionamento e um sistema de suspensio de 2:1
montado em um lado da cabine de elevador, em vista lateral.

Figura 5 o sistema de elevador de acordo com a Figura 4, como

vista de cima.



10

15

20

25

30

Figura 6 um sistema de elevador de acordo com a invencao,
com uma unica maquina de acionamento, sendo que o sistema de suspen-
sdo de 2:1 sustenta a cabine de elevador na forma de um enlagamento infe-
rior, em vista lateral.

Figura 7 o sistema de elevador de acordo com a Figura 6, como
vista de cima.

Figura 8 um sistema de elevador de acordo com a invengdo de
acordo com a Figura 6, porém com duas maquinas de acionamento, em
vista lateral.

Figura 9 o sistema de elevador de acordo com a Figura 8, como
vista de cima.

Figura 10 um dispositivo de suporte formado como correia de
nervuras conicas para um sistema de elevador de acordo com a invengéo.

Figura 11 um dispositivo de suporte formado como correia den-
tada para um sistema de elevador de acordo com a invengao.

Figura 12 um dispositivo de suporte formado como correia den-
tada com dentes em V. |

Figura 13 um dispositivo de suporte formado como correia den-
tada com dentes em arcos.

As Figuras 1 e 2 mostram em vista lateral e como vista de cima
um sistema de elevador de acordo com a inveng&o disposto em um pogo de
elevador, com, respectivamente, uma maquina de acionamento 2 e, respec-
tivamente, um sistema de suspenséo de 2:1'nos dois lados de uma cabine
de elevador 3. A cabine de elevador 3 esta guiada com sapatas de guia de
cabine 4 em dois trilhos de guia de cabine 5 e é deslocavel verticalmente ao
longo desses trilhos de guia de cabine 5. Na regido inferior da cabine de ele-
vador 3 a mesma esta dotada nos dois lados de, respectivamente, uma rol-
dana de suporte de cabine 7, cujos planos se estendem paralelamente as
paredes laterais da cabine de elevador 3 e a pequéna distdncia da mesma.

Nos dois lados da cabine de elevador esta guiado, respectiva-
mente, um contrapeso 8 por meio de sapatas de guia de contrapeso 9 em

dois trilhos de guia de contrapeso 10 e € mdvel na diregdo ascendente e na
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direc@o descendente. Cada contrapeso 8 apresenta uma roldana de suporte
de contrapeso 11.

As maquinas de acionamento 2 estdo respectivamente monta-
das sobre uma plataforma de maquina 14 disposta lateralmente na extremi-
dade superior do pogo de elevador, que se apoia, tal como representado na
Figura 1, sobre os trilhos de guia 5, 10 da cabine de elevador 3 e do contra-
peso 8, fixados no pogo de elevador 1, mas que também podem estar fixa-
dos diretamente nas paredes de pogo. Seus eixos movidos 15, respectiva-
mente voltados para uma parede lateral do pogo de elevador 1 e alinhados
um com o outro, estdo dotados, cada um deles, de um diéco de acionamento
16. Esses discos de acionamento 16 estao dispostos entre a maquina de
acionamento 2 respectivamente associada e a parede lateral contigua do
pogo de elevador 1 e verticalmente acima da(s) roldana(s) de suporte de
contrapeso 11 do contrapeso 8 respectivamente associado, sendo que seus
planos estendem-se paralelamente as paredes laterais da cabine de eleva-
dor 3 e & mesma distancia lateral das mesmas como as roldanas de suporte
de cabine 7 citadas acima. No mesmo plano como os discos de acionamento
16 e as roldanas de supdrte de cabine 7 e verticalmente acima destas ulti-
mas, estao fixadas nos dois lados da cabine de elevador 3, respectivamente,
uma roldana de inversdo 17 sobre a plataforma de maquina 14.

A cabine de elevador 3 e os dois contrapesos 8 estdo unidos
entre si por meio de dispositivos de suporte 18 através de pelo menos um
outro disco de dispositivo de suporte de tal modo que a subida da cabine de
elevador 3 causa a descidé do contrapeso 8 e inversamente. Para a subida
e descida da cabine de elevador 3 e do contrapeso 8, os dispositivos de su-
porte 18 sao postos em movimento pelos discos de acionamento 16. No pre-
sente sistema de elevador, os dispositivos de suporte 18, existentes nos dois
lados da cabine de 'elevador 3, estdo dispostos, respectivamente, tal como
mostrado na vista lateral de acordo com a Figura 1. Os dispositivos de su-
porte 18 aqui visiveis estdo fixados em uma de suas extremidades abaixo do
lado esquerdo do disco de acidnamento 16 na plataforma de maquina 14, a

partir de onde eles se estendem verticalmente para baixo, enlagam em 180
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graus a roldana de suporte de contrapeso 11 no sentido contrario aos pontei-
ros do reldgio, seguem verticalmente para cima, para o lado direito do disco
de acionamento 16, enlagam em 90 graus o disco de acionamento 16 no
sentido contrario aos ponteiros do relégio, estendem-se acima do disco de
acionamento 16, horizontalmente para a esquerda, para o lado superior da
polia de inversdo 17, enlagam a mesma em 90° no sentido contrario aos
ponteiros do reldgio, estendem-se verticalmente para baixo, para o lado es-
querdo da roldana de suporte de cabine, enlacam a mesma em 180° no
sentido contrario aos ponteiros do relégio e, a partir do lado direito da rolda-
na de suporte de cabine, estendem-se verticalmente para cirha, até seu se-
gundo ponto fixo situado abaixo do lado direito da polia de inversdo 17. O
disco de acionamento 16, a polia de inversdao 17, a roldana de suporte de
cabine 7, a roldana de suporte de contrapeso 11 e os dispositivos de suporte
18 formam um sistema de suspensdo de 2:1 para a cabine de elevador 3 e
um dos contrapesos 8. | | |

Os dispositivos de suporte mencionados estédo represéntados
nas figuras, respectivamente, como ramais de dispositivo de suporte indivi-
duais. Normalmente, porém, em sistemas de elevador realizados, varios ra-
mais de dispositivos de suporte paralelos estdo dispostos um ao lado do ou-
tro, sendo que giram em torno de discos de dispositivo de suporte de largura
correspondente.

Sob o termo "disco de dispositivo de suporte" estdo englobados,
doravahte, todos os discos que interagem com o dispositivo de suporte 18,
tal como discos de acionamento, polias de inversdo, roldanas de suporte.

Da Figura 1 e da descrigdo acima é facilmente visivel que um
sistema de suspensdo de 2:1 desse tipo garante que os dispositivos de su-
porte 18, ao girar em torno do disco de acionamento, das roldanas de su-
porte e da polia de inversdo sao flexionados sempre no mesmo sentido. Isto
tem como resultado o fato de que a carga que solicita os dispositivos de su-
porte 18 se apresenta como carga de limiar e ndo como carga alternada,
com o que o nimero de cargas de flexdao que levam a ruptura por fadiga e,

desse modo, a vida util dos dispositivos de suporte 18, aumentam drastica-
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mente. _

Da Figura 2, que representa uma vista de cima sobre o sistema
de elevador descrito com a Figura 1, é visivel que na variante de elevador
descrita acima existe no lado oposto da cabihe de elevador 3 um segundo
sistema de suspensao de 2:1, disposto simetricamente com relagéo ao plano
central 20, com uma segunda maquina de acionamento 2.

Existe a possibilidade de se sincronizar o movimento de rotagéo
dos eixos de acionamento 15 das duas maquinas de acionamento 2 de
acordo com as Figuras 1 e 2 por meio de um eixo de ligacao. |

A Figura 3 mostra uma variante de elevador, que corresponde
substancialmente ao sistema de elevador representado nas Figuras 1 e 2,
porém em vez de duas maquinas de acionamento 2 separadas, contém
apenas uma unica maquina de acionamento 2. A mesma compreende um
eixo movido, que atua sobre os dois discos de acionamento 16 ou que acio-
na o mesmo.

Com as Figuras 4 e 5 esta representado um sistema de eleva-
dor de acordo com a invengéo, no qual é cabine de elevador 3 esta guiada
por meio de uma armag&o em mochila 23 com sapatas de guia de cabine 4
em trilhos de guia de cabine 5 dispostos lateralmente. Para acionamento do
elevador, serve uma rhéquina de acionamento 2, instalada substancialmente
em um lado da cabine de elevador 3, que estd montada sobre uma platafor-
ma de maquina 14, que se apodia sobre os trilhos de guia da cabine de ele-
vador 3 e de um contrapeso 8. Nesse caso, a méaquina de acionamento 2
age através do disco de acionamento 16 sobre um sistema de suspenséo de
2:1 para a cabine de elevador 3 e o contrapeso 8, que corresponde aos sis-
temas de suspensdo de 2:1 que estdo representados nas Figuras 1 e 2 e
descritos acima, e nos quais os dispositivos de suporte sdo sempre flexiona-
dos no mesmo sentido.

Para aperfeigoar a capacidade de tragao do sistema de suspen-
séo de 2:1, isto &, para aumentar a forga de tragéo disponivel no dispositivo
de suporte 18, nos sistemas de elevador representados com as Figuras 1 a

5, as polias de inversdo 17 podem ser substituidas por maquinas de acio-
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namento 2 adicionais, ou podem ser previstos meios de transmissédo - por
exemplo, acionamentos por correia - que transmitem os torques do eixo mo-
vido 15 para as polias de inversdo 17. Um meio de transmissdo 30 desse
tipo esta representado nas Figuras 6 e 7 e esta descrito em conexdo com
essas figuras.

As Figuras 6 e 7 mostram uma outra forma de realizagdo de um
sistema de elevador de acordo com a invengdo, que igualmente apresenta
um sistema de suspensado de 2:1 para uma cabine de elevador 3 e um con-
trapeso 8, no qual os dispositivos de suporte 18 s3o flexionados sempre no
mesmb sentido. Os dispositivos de suporte 18 estdo dispostos aqui de tal
modo que eles enlagam a cabine de elevador 3 praticamente por completo,
sendo que abaixo do fundo da cabine estio instaladas nos dois lados da

mesma roldanas de suporte de cabine 7, cuja periferia se salienta, respecti-

‘vamente lateralmente, um pouco além da cabine de elevador 3, e que

transmitem as forgas de suporte e acionamento dos dispositivos de suporte
18 para a cabine de elevador 3. A cabine de elevador 3 e o contrapeso 8
estdo guiados de maneira usual em trilhos de guia n3o representados aqui.

Nessa forma de realizagdo do sistema de elevador esta fixada
lateralmente na regido superior de um pogo de elevador 1 uma maquina de
acionamento 2, que atua sobre um eixo movido 15 com dois discos de acio-
namento 16. Sobre esse eixo movido 15 esta disposto adicionalmente um
freio 26, que serve para parar a cabine de elevador 3 e o contrapeso 8. Na
regiao superior lateral do pogo de elevador 1, oposta & maquina de aciona-
mento 2, estdo apoiados em um suporte de polias de inversdo 27 duas poli-
as de inversao 17 para os dispositivos de suporte 18, que estdo alinhadas
com os discos de acionamento 16 citados, sendo que essas polias de inver-
sdo 17 estdo dispostas praticamente acima de duas roldanas de suporte de
contrapeso 11 instaladas no contrapeso 8.

Sao designados como "alinhados" varios discos de dispositivo

de suporte (discos de acionamento, polias de inverso, roldanas de suporte), .

quando os planos de disco dos mesmos situam-se em um plano comum.

As duas extremidades dos dispositivos de suporte 18 estio fixa-
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das na regiéo superior do pogo, com pequena distancia hQrizontal da parede
de cabine do lado esquerdo. Como fixagdo para as duas extremidades, esta
a disposi¢do o suporte de polia de inversdo 27 citado. Os dispositivos de
suporte 18 estendem-se de seu ponto fixo situado mais préximo da parede
de cabine, verticalmente para baixo, para as roldanas de suporte de cabine
7, enlagam as mesmas no sentido contrario aos ponteiros do relégio em 90°,
estendem-se horizontalmente a partir daqui em direg&o vertical, até os lados

direitos dos discos de acionamento 16, enlagam os mesmos no sentido con-

trario aos ponteiros do relégio em 90°, estendem-se horizontalmente para a

esquerda, até as polias de inversdo 17, enlagam as mesmas no sentido
contrario aos ponteiros do relégio em 90°, estendem-se a partir do lado es-
querdo das polias de inversdo 17 verticalmente para baixo, até o lado es-
querdo das roldanas de suporte de contrapeso 11, enlagam as mesmas no
sentido contrario aos ponteiros do relégio em 180° e estendem-se do lado
direito das roldanas de suporte de contrapeso verticalmente para cima, até
seu segundo ponto fixo no suporte de polia de inversao 27.

E facilmente visivel que também nessa forma de realizacdo do
sistema del elevador os dispositivos de suporte 18 sao flexionados exclusi-
vamente no mesmo sentido.

Com 30 esta designado nas Figuras 6 e 7 um meio de transmis-
sdo, que pode transmitir do eixo movido 15 da méquina'de acionamento 2
um torque para o eixo 31 das polias de inversao 17. Desse modo, é obtido
que o angulo de contato eficaz, pelo qual os dispositivos de suporte 18 enla-
¢am um disco acionador, -seja duplicado. Essa medida tem como conse-
qtiéncia também uma duplicagio da forca de tragdo transmissivel pelo sis-
tema de acionamento aos dispositivos de suporte 18. No caso representado,
quanto ao meio de transmissdo 30 trata-se de um'acionamento' por correia,
que abrange, por exemplo, uma correia dentada ou de nervuras conicas e
dois discos de correia correspondentes. Um meio de transmissdo 30 desse
tipo sé é instalado quandvo as condigcbes da instalagao o requerem. A instala-
¢ao de elevador também pode ser equipada posteriormente com o mesmo.

As Figuras 8 e 9 mostram uma outra forma de realizagdo do
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sistema de elevador de acordo com a inveng&o, que em relagéo a disposicdo
dos dispositivos de suporte 18 é idéntica a forma de realizag&o representada
nas Figuras 6 e 7. _

Na configurag@o a ser descrita aqui, no lugar de uma polia de
inversdo 17 esta instalada uma segunda maquina de acionamento 2 com
freio 26. Assim é alcangado também uma duplicagdo da forca de tragdo
transmitida ao dispositivo de suporte 18. Essa solugéo oferece por um lado a
vantagem de uma maior seguranga operacional gragas ao freio duplo e pos-
sibilita por outro lado a manutengdo de uma operacgao limitada com uma Gni-
ca maquina de acionamento 2 no caso de defeito em uma das maquinas de -
acionamento 2.

Dos sistemas de elevador de acordo com a invengao, repre-
sentados nas Figuras 1 a 9 é visivel que, em principio, cada um dos discos
de dispositivo de suporte 7, 11, 16, 17 pode exercer a fungdo de um disco de
acionamento acionado por uma méaquina de acionamento 2, isto €, que uma
maquina de acionamento 2 pode estar instalada fixamente no poco de ele-
vador 1 e pode atuar sobre um disco de acionamento 16 instalado de modo
nao deslocavel ou sobre uma polia de inversdo 17, que serve para a inver-
sao dos dispositivos de suporte 18, ou que uma maquina de acionamento 2
pode estar montada na cabine de elevador 3 ou no contrapeso 8 e pode atu- ‘
ar sobre uma roldana de suporte de cabine 7 ou sobre uma roldana de su-
porte de contrapeso 11. _

Como dispositivos de suporte 18 para um sistema de elevador
de acordo com a inveng&o sdo apropriados todos os dispositivos de suporte
conhecidos na construgdo de elevadores, tal como cabos de arame, cabos
de fibras sintéticas, correias planas com reforgo de arame ou de fibras sinté-
ticas etc. | |

Vantagens espéciais podem ser obtidas em todos os sistemas
de elevador descritos acima pelo fato de que como meio de suporte sao
usadas correias planas ou dispositivos de suporte semelhantes a correias
planas. Dispositivos de suporte semelhantes a correias planas possibilitam o

uso de discos de dispositivo de suporte (discos de acionamento, polias de
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inversdo e roldanas de suporte) com didmetros fortemente reduzidos - em
comparagdo com discos de meios de suporte para cabos de arame. Desse
modo, por um lado, o espéc;o de montagem necessario para sistemas de
suspensao de 2:1 de acordo com a invengdo pode ser reduzido e, por outro
lado, podem ser usadas maquinas de acionamento 2 com medidas conside-
ravelmente menores, uma vez que o torque necessario no disco de aciona-
mento esta igualmente reduzido, proporcionalmente a reducédo do didmetro
do disco de acionamento.

Vantagens adicionais sao trazidas pelo uso de correias de ner-
vuras conicas 32 ou correias dentadas 36, 37 como dispositivos de suporte
18. A Figura 10 mostra o principio de uma correia de nervuras cénicas 32,
que apresenta varias ranhuras 33 conicas e nervuras cdnicas 34, dispostas
paralelamente na diregdo longitudinal, e suportes de tragdo de reforco 35.
Usadas em combinagdo com discos de acionamento 16 formados de modo
correspondente, essas ranhuras 33 conicas e nervuras conicas 34 possibili-
tam por seu efeito conico uma transmissdo de forga substancialmente au-
mentada em relagdo a correias planas usuais entre disco de acionamento 16
e dispositivo de suporte 18 (correias de nervuras conicas 32).

E uma outra vantagem da correia de nervuras cdnicas 32 o fato
de que ela prépria se centraliza sobre os discos de suporte que a acionam
ou guiam, que em sua periferia apresentam um contraperfil correSpondente
ao perfil de nervuras/ranhuras da correia de nervUras cbnicas 32.

Para o uso como dispositivo de suporte 18 em sistemas de ele-
vador de acordo com a invengdo € de vantagem se as ranhuras 33 cénicas
das correias de nervuras conicas apresentarem um angulo de ranhura b de
80 graus a 100 graus. Preferivelmente, o angulo de ranhura b importa em
aprox. 90 graus. Esse angulo de ranhura b é substéncialmente maior do que
em correias de nervuras conicas convencionais. Pelo dngulo de ranhura b
maior, € obtida uma redugdo do ruido de funcionamento. A propriedade au-
tocentralizadora, assim como também a transmissdo de ferga maior entre
disco de acionamento 16 e dispositivo de suporte (correia de nervuras céni-

cas 32) sao, nesse caso, conservadas suficientemente.
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Vantagens semelhantes as obtidas com correias de nervuras
cdnicas também podem ser obtidas em um sistema de elevador de acordo
com a invengao com correias dentadas, que interagem com discos de acio-
namento, roldanas de suporte e polias de inversdo dentadas. A Figura 11
mostra uma correia dentada 36 com dentes 37 e suportes de tragdo de re-
forgo 35. As correias dentadas também sdo apropriadas para a operagéo em
combinagdo com discos e roldanas que apresentam diametros particular-
mente pequenos. Em geral, elas oferecem uma capacidade de tragdo extre-
mamente alta e autocentralizam-se sobre os discos e roldanas dentados,
caso elas apresentem, por exemplo, dentes em V ou dentes ‘em arco. A Fi- -
gura 12 mostra uma correia dentada desse tipo com dentes em V 38 e a Fi-

gura 13, uma correia dentada com dentes em arco 39.
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REIVINDICAGOES

1. Sistema de elevador, que compreende uma cabine de eleva-
dor (3) e um contrapeso (8) cbm, respectivamehte, um disco de dispositivo
de suporte (7, 11),Vpelo menos um disco de dispositivo de suporte (16, 17)
instalado de modo n&o deslocavel em um pogo de elevador (1), bem como
dispositivos de suporte (18) semelhantes a correias planas, sendo que os
dispositivos de suporte formam junto com os discos de dispositivo de suporte
(7, 11, 1’6, 17) formam um sistema de suspensdo de 2:1 para a cabine de

elevador (3) e para o contrapeso (8), caracterizado pelo fato de que o pelo

‘menos um disco de dispositivo de suporte (16, 17) instalado de modo néo

deslocavel no po¢o de elevador (1), bem como a cabine de elevador (3) e 0
contrapeso (8), com os discos de dispositivo de transporte (7, 11) montados
nos mesmos estao dispostos de tal rﬁodo que os dispositivos de suporte (18)
ao girar em torno de todos os discos de dispositivo de suporte sdo sempre
flexionados no mesmo sentido. ’

_ 2. Sistema de elevador de abordo com a reivindicagao 1, carac-
terizado pelo fato de que o sistema de é.uspénséo de 2:1 acima da regido de -
movimento dos discos de dispositivo de suporte (7,11) montados na cabine
de elevador (3) e no contrapeso (8) apresenta dois discos de dispositivo de
suporte (16, 17) instalados de modo ndo deslocavel no pogo de elevador,
alinhados um com o outro, e que respectivamente um dos discos de disposi-
tivo de sUporte (7, 11) instalado na cabine de elevador e no contrapeso esta

disposto de modo aproximadamente vertical abaixo de respectivamente um

- dos discos de dispositivo de suporte (16, 17) instalado de modo ndo deslo-

cével e alinhado com o mesmo, sendo que, respectivamente, as duas se-

¢oes terminais de um dispositivo de suporte (18) estéo fixadas acima da re-
gido de movimento dos discos de dispositivo de suporte (7, 11) montados na
cabine de elevador e no contrapeso e, a partir dali, estendem-se para baixo
na zona que se estende verticalmente entre os discos de dispositivo de su-
porte (7, 11) na cabine de elevador (3) e os no contrapeso (8).

3. Sistema de elevador de acordo com a reivindicagéo 1 ou 2,

caracterizado pelo fato de que os discos de dispositivo de suporte (7; 11, 16,
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17) estao presentes ou na forma de um disco de acionamento (16) instalado

de modo ndo deslocavel, acionado por uma maquina de acionamento (2), na

forma de uma polia de inversao (17), que serve para inversao dos dispositi—b

vos de suporte (18) ou na forma de uma roldana de suporte de cabine (7) ou
de uma roldana de suporte de contrapeso' (11).

4. Sistema de elevador de acordo com a reivindicagao 3, carac-
terizado pelo fato de que cada um dos discos de dispositivo de suporte (7,
11, 16, 17) pode eXercer a funcdo de um disco de acionamento (16) aciona-
do por uma maquina de acionamen_to (2), isto é, qUe uma méqu'ina de acio-
namento (2) pode estar instalada fixamente no pogo de elevador (1) e pode
atuar sobre um disco de acionamento (16) instalado de modo nao deslocavel
ou sobre uma polia de inverséo (17), que serve para inverséo dos dispositi-
vos de suporte (18), ou que uma maquina de acionamento (2) pode estar
montada na cabine de élevador (3) ou no contrapeso (8) e atuar sobre uma
roldana de suporte de cabine (7) ou sobre uma roldana d_e Supofte de con-
trapeéo (11). | | |

5. Sistéma de elevador de acordo com uma ou méis das reivin-

dicagbes 1 a 4,'Caracterizado pelo fato de que ele compreende dois contra-

pesos (8) e dois sistemas de suspenséo de 2:1.

6. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das reivin-
dicagbes 3 a 5, caracterizado pelo fato de que em dois lados opostos da ca-
bine de elevador (3) estao dispostos, respectivamente, um contrapeso (8) e,
respectivamente, um sistema de suspensao de 2:1, sendo que os sistemas
de suspensdo de 2:1 compreendem, respectivamente, pelo menos um disco
dé acionamento (16), um dispositivo de suporte (18), bem como, respecti-
vamente, pelo menos uma roldana de suporte de cabine (7) e uma roldana
de suporte de contrapeso (11). | |

7. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das reivin-
dicagdes 3 a 5, caracterizado pelo fato de que apenas em um lado da cabine
de elevador esta disposto um contrapeso (8) e um sistema de suspensdo de
2:1, sendo que o sistema de suspensdo de 2:1 compreende pelo menos um

disco de acionamento (16), um dispositivo de suporte (18), bem como, res-
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pectivamente, uma roldana de suporte de cabine (7) e uma roldana de su-
porte de contrapeso (11). | ‘

8. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das reivin-
dicagbes 3 a 5, caracterizado pelo fato de que o sistema de suspensédo de
2:1 esta formado de tal modo que o dispositivo de suporte (18) enlaga por
baixo a cabine de elevador (3), sendo que pelo menos uma roldana de su-
porte de cabine (7) esta instalada no lado inferior da cabine de elevador.

9. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das reivin- |

~dicagbes precedentes, caracterizado pelo fato de que em vez das polias de

inversado (17) estdo presentes, respectivamente, maquinas de acionamento
(2) adicionais. |

10. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei- -
vindicagdes precedentes, caracterizado pelo fato de que esta presente um
meio de transmissdo - por exemplo, um acionamento por correia - que
transmite um torque de um eixo movido (15) de uma maquina de aciona-
mento (2) a uma polia de inverséo (17). ' »

11. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei-
vindica¢des precedentes, caracterizado pelo fato de que esta presente ape-
nas uma Unica maquina de acionamento (2), que apresenta um ou dois eixos
movidos (15), cada qual com pelo mehos um disco de acionamento (16).

12. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei-
vindicagdes 1 a 10, caracterizado pelo fato de que estdo presentes duas
rhéquinas de acionamento (2), qUe apresentam, respectivamente, um eixo
movido (15) com pelo menos um disco de acionamento (16).

13. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei-

vindicagdes 1 a 10, caracterizado pelo fato d.e que estdo presentes duas

maquinas de acionamento (2), sendo que as duas maquinas de acionamento
(2) apresentam, respectivamente, dois eixos movidos (15), dos quais res-
pectivamente um sustenta pelo menos um disco de acionamento (16) e o
outro serve para a sincronizagdo mecanica do movimento de rotagdo das
duas maquinas de acionamento (2).

14. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei-
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vindicagdes precedentes, caracterizado pelo fato de que 0s dispositivos de
suporte (18) estéo formados como correia plana. v

15. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei-
vindicagbes precedentes, caracterizado pelo fato de que os dispositivos de
suporte (18) estao formados como correia de nervuras conicas (32). |

16. Sistema de elevador de acordo com a reivindicagdo 13, ca-
racterizado pelo fato de que as correias de nervuras conicas (32) apresen-
tam angulos de ranhura (b) de 80° a 100°.

17. Sistema de elevador de acordo com uma ou mais das rei- -
vmdlcag:oes precedentes, caracterizado pelo fato de que os dISpOSItIVOS de |
suporte (18) estdo formados como correia dentada (36, 38, 39). .

18. Sistema de elevador de acordo com a reivindicagao 17, ca-
racterizado pelo fato de que os dispositivos de suporte (18) estao formados
como correia dentada com dentes em V (38) ou como correia dentada com

dentes em arco (39).
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RESUMO
Patente de Invengdo: "SISTEMA DE ELEVADOR".

A invencao refere-se a urh sistema de elevador, que compreen-
de pelo menos uma maquina de acionamento (2), com pelo menos um disco
de acionamento (16), uma cabine de elevador (3), pelo menos um contrape-
so (8), bem como pelo menos um dispositivo de suporte flexivel, no qual a
cabine (3) e o pelo menos um contrapeso apresentam, cada qual, pelo me-

nos uma roldana de suporte (7, 11), e no qual o dispositivo de suporte (18),

~ com o disco de acionamento (16) e as roldanas de suporte (7, 11) forma um

sistema de suspensao de 2:1 para a cabine (3) e péra o contrapeso (8), o
sistema de suspensdo de 2:1 esta disposto de tal modo que o dispositivo de
suporte (18) € sempre flexionado no mesmo sentido pelo disco de aciona-
mento (16), as roldanas de suporte (7, 11) e por polias de inverséo (17)

eventualmente existentes.
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