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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie prze-
znaczone do badania stojakéw i podpér hydrau-
licznych pod obcigZeniem dynamciznym.

Dotychczas stojaki i podpory hydrauliczne ba-
dane byly tylko pod obcigzeniem statycznym. Taki
spos6b badania nie odzwierciedlal wszystkich czyn-
nik6w wpliywajgcych na prace podpér i stojakow
w czasie ‘ich mormalnej eksploatacdji. Znane sg
liczne przypadki niszczenia stojakoéw przy nie-
przekraczajgcym dopuszczalnej warto§ci obcigze-
nia statycznego nacisku goérotworu. Przypadki te
wskazujg na trudnouchwytne i niszczgce dziala-
nia dynamiczne goérotworu jakie wystepuje w
czasie pracy stojakow.

Znane dotychczas urzgdzenia stuzgce do bada_
nia stojakéw j podpér hydraulicznych nie majg
elementéw umozliwiajgcych przeprowadzanie ba-
dan pod obcigzeniem dynamicznym. Badania ta-
kie wymagaja bowiem krétkotrwatych wyladowan
energii kinetycznej o wielkosci okoto 3—5 tys. kGm,

przy jednoczesnym wstepnym obcigzeniu statycz- -

nym, réwnym pelnej no$noéci roboczej stojaka.'
Celem wynalazku jest umozliwienie przeprowa-
dzania badan stojakéw i podpér hydraulicznych
pod obcigZeniem dynamicznym przy jednoczesnym
okre§lonym, wstepnym obcigzeniu statycznym.
Cel ten zostat osiggniety za pomoca urzgdzenia
bedagcego przedmiotem niniejszego wymnalazku.
Istota tego wurzgdzenia polega na tym, Ze na
pionowej ramie ma umieszczony element mocu-
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jacy z otwerem oraz osadzony luzno w tym otwo-
rze trzpien, ktéry przenosi energie kinetyczna
impulsatora na badany stojak. Impulsator urza-
dzenia sklada sie ze szkieletu i z odpowtiedniej
iloSci obcigznik6w umieszczonych w tym szkiele-
cie. Poza tym impulsator jest podnoszony do g6-
ry podno$nikami hydraulicznymi oraz samoczyn-
nie zaczepiany i zabezpieczany na zaczepie krzyw-
kowym, ktéry jest zwalniany za pomocy linek.
Zaleta urzadzenia o takiej konstrukcji jest mie-
dzy innymi to, ze mrozna mim przeprowadzaé ba-
dania stojak6w rézmych typéw w warunkach
zblizonych do przecietnych warunkéw pracy sto- .
jakéw obudowy metalowej w podziemiach kopal-
ni. Badania pod c¢bcigzeniem dynamicenym za
pomoca urzadzenia wediug wynalazku umozli-
wiajq zastosowanie prawidlowych rozwigzan kon-
strukcyjnych oraz pelne okreSlenie przydatnosci
poszczegblnych rodzajéw stojakéw w odpowied-
nich warunkach pracy. Poza tym urzadzenie
odznacza sie prosta konstrukcjg i precyzja pomia-
ru.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku z przodu,
a fig 2 — urzadzenie w widoku z boku.

Jak uwidoczniono na rysunku urzgdzenie
wedlug wynalazku skiada sie z pionowej ramy 1,
w ktérej pomiedzy podstawg 2 i mocujgcym
elementem 3 umieszcza si¢ badany stojak 4. W
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ramie 1 urzgdzenia sg réwniez umieszczone kine-
tyczny impulsator 5 oraz na wspornikach 6 hy-
drauliczne podnosniki 7 zaopatrzone u géry w
krzywkowy zaczep 8, przy czym podnos$niki 7 sa
polgczone elastycznymi przewcdami 9 z zasila-
jacg stacjg 10. Kinetyczny impulsatcr 8 urzadze-
nia ma szkielet 11 utrzymujgcy odpowiednig
ilo§¢ obcigznik6w 12 potgczonych dlugimi, trzpie-
niowymi ¢&rubami 13. Natcmiast krzywkowy za-
czep § ma odbezpieczajacg linke 14 i zwalnia-
jaca linke 15. Do przenoszenia energii kinetycznej
impulsatora 5 na badany stojak 4 stuzy trzpien
16 przechodzgcy swobodnie przez otwoér w mocu-
jacym elemencie 3, ktérego poloZenie na ramie 1
mozna dowolnie ustalaé za pomocg przystawek
17. Poza tym urzgdzenie jest wyposazone w dys-
tansowe tuleje 18 i cstony 19.

Urzadzenie wediug wynalazku dziatla w naste-
pujacy spos6b. Pomiedzy podstawksg 2 i mocujacym
elementem 3 ustalcnym na odpowiedniej wyso-
ko$Sci ramy 1 za pomocg przystawek 17 umieszcza
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sie badany stojak 4, ktéry rozpreza sie¢ pod ci$-.

nieniem roboczym napedem wiasnym lub z za-
silajgcej stacji 10, przy czym dla mocowania sto-
jakéw o réznej dlugos$ci stuzg dystansowe tuleje
18. Nastepnie za pomocg linki 14 cldbezpiecza
sie krzywkowy zaczep 8, po czym przez pocig-
gniecie linki 15 zwalnia sie z tego zaczepu impul-
sator 5. Naprezenia w okre§lonych elementach
badanego stojaka 4 odczytuje sie na oscylogra-
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fach polgczonych z tensometrami elektrycznymi
zamccowanymi na badanych elementach. Po od-
czytaniu wyniké6w pomiaru opuszcza sie w doét
drggi hydraulicznych podno$niké6w 7 tak diugo,
dopoki krzywkowy zaczep 8 nie zetknie sie z
uchwytem impulsatora 5. Wobwcezas nastepuje
samoczynne zaczepienie sie zaczepu 8 o ten uch-
wyt 1 zabezpieczenie sie przed przypadkowym
wywolaniem impulsu. Po podniesieniu impulsato-
ra & na okreflong wysokoSé urzadzenie jest przy-
gctowane do nastepnego pomiaru. W czasie wy-
kenywania  pomiaru ostony 19 zabezpieczaja
cobstuge urzgdzenia przed ewentualnym wytrys-
kiem cieczy.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do badania stojaké4w i podpér hy-
draulicznych pod obcigZzeniem dynamicznym, zna-
mienne tym , Ze na pionowej ramie (1) ma
umieszczony mocujacy element (3) z otworem
oraz ma osadzeny luzno w tym otworze trzpien
(16) przenoszacy na badany stojak (4) energie Kki-
netyczng impulsatora (5) ziozonego ze szkieletu
(11) i z odpowiedniej iloSci obcigznikéw (12),

‘ktory to impulsator (5) jest ponoszony podnos$ni-

kamj (7) oraz samoczynnie zaczepiany i zabezpie-
czany na krzywkowym zaczepie (8) zwalnianym
za pomocg linek (14 i 15).
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