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Przedmiotem patentu nr 65715 jest hydrauliczny
naped przenosnika tasmowego transportujgcego no-
siwo w poziomie lub po wzniosie z samoczynng
réwnoczesng regulacja predko$ci tasmy i jej na-
piecia w zaleznoSci od ilosci transportowanego
nosiwa. Naped ten nie spelia swego zadania
w przypadku transportu nosiwa po upadzie, gdyz
ciezar nosiwa znajdujgcego sie na tasmie moze
dzialaé napedzajaco na silniki napedowe bebnéw
napedowych tasmy. W tej sytuacji silniki nape-
dowe bebnéw w zalezno$ci od stopnia zaladowa-
nia przeno$nika pracujag jako silniki lub jako
pompy, przy czym mimo pracy w charakterze
pomp, napiecie wstepne tasmy musi byé tak duze,
aby zapewnié sprzezZenie cierne pomiedzy bebnami
a tasmg. W znanym z patentu gléwnego napedzie,
niemozliwe jest uzyskiwanie duzego napiecia tasmy
przy zmniejszaniu momentu napedowego silniké6w
lub ich pracy jako pomp, gdyz wzrostowi poboru
momentu napedowego silniké6w bebnéw towarzy-
szy wzrost momentu napedowego silnika naciggu
tasmy.

Celem wynalazku jest umozliwienie transportu
nosiwa przeno$nikiem tasmowym po upadzie, przy
zachowaniu warunkéw samoczynnego dostosowy-
wania sie predkosci taSmy do wielkoSci obcigzenia
napedu, a wiec stopnia wypelnienia przekroju
poprzecznego koryta utworzonego przez tasme oraz
réwnoczesnym dostosowywaniu sie urzgdzenia na-
pinajgcego tasme do warunkéw zapewniajgcych
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sprzezenie cierne pomiedzy bebnami napedowymi,
a tasmg.

Cel ten osiggnieto przez zaopatrzenie ukladu
splywowego w zawér dlawigcy sterowany poprzez
uklad dzwigni zwigzanej z obrotowo zamocowa-
nym korpusem silnika. Ponadto zwigzano uklad
splywowy z ukladem napinania tasmy i zmiany
wydajnosci pompy zasilajacej silniki hydrauliczne.
Uklad ten pozwala na samoczynny nacigg tasmy
zar6wno w przypadku napedzajgcego charakteru
pracy silnikéw jak i hamujgcego dzialania silni-
kéw napedowych, bebnéw, tj. pomimo zmniejsze-
nia sie momentu napedowego silnikébw napedo-
wych bebnéw.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat ukladu hydraulicznego.

Do napedu przenos$nika transportujgcego nosiwo
w poziomie bgdZz po pochylo$ci w kierunku wzno-
szacym sie czy opadajacym sluzg, jak uprzednio
hydrauliczne wysokomomentowe silniki 1. Ich waly
sprzegniete sg bezposrednio z walami bebnéw na-
pedowych przenoénika, a obudowy mocowane sg
uchylnie wzgledem osi waléw.

Pompa 2 o regulowanej wydajnoSci napedzana
elektrycznym silnikiem 3 poljczona jest z hydra-
ulicznymi silnikami 1 przewodem 4 przez rozdzie-
lacz 5 i element 6 rozdzialu wydajno§ci w staltym
stosunku. Przewody sptywowe silnik6w 1 polgczo-
ne s z zasilajagcym zbiornikiem 8 poprzez samo-
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czynnie sterowany dlawiacy rozdzielacz 36 i prze-
wod 37 i rozdzielacz 5. Do przewodu 37 podlgczony
jest zawér bezpieczenstwa 38. Uchylnie mocowane
obudowy hydraulicznych silnikéw 1 majg sztywno
Zz nimi pola,czone dzwignie 39, ktére mogg wychy-
laé sie wraz z obudowsa w kierunku silownikéw 40,
natomiast ich ruch w kierunku przeciwnym ogra-
niczajg zderzaki 41.

Do napinania tasmy przeno$nika stuzy hydra-
uliczny wysokomomentowy silnik 16. Przewd6d 18,
w ktéry wbudowany jest rozdzielacz 42 poprzez
przewéd 4 rbzdmelacz 19 i przwdd 20, laczy silnik
lsg-pompa;;‘& Sl-k\l laczy sie¢ tez poprzez prze-
w6 320 romdz‘ielacz przewéd 18, rozdzielacz 42
i przew6d 43 z przewodem splywowym silnikéw 1
przed Jego doprowadzeniem do dlawigcego roz-
dz1plac|za 36, Podczas postoju przenosnika prze-
wo’ﬂ“ 20 Udciety jest*bd przewodu 18 w rozdzie-
laczu 19. Laczy on wéweczas silnik 16 poprzez roz-
dzielacz 19 i zwrotny zawdr 21 oraz przewéd 22
ze zbiornikiem 8. Przew6d 18 ma tez odgalezie-

nie 44, ktérym poprzez dlawik 12 lgczy silownik 13

z rozdzielaczem 42. W miejscach ladowania nosiwa
na przenosnik, badZ w pewnej odleglodci przed
bebnem wysypowym przenosnika podajgcego, pod
gérnym pasmem ta§my zabudowany jest uklad
sterujgcy 23 identyczny wedlug patentu nr 65 715.
Pomocniczy wuklad zasilajgcy 31 identyczny
z ukladem wedlug patentu gléwnego jest ponadto
polaczony przewodem 45 poprzez zwrotny zawér 46
z silownikami 40. Wlgczenie napedu przenos$nika
transportujgcego mnosiwo w poziomie badZ po po-
chylosci w kierunku 'wznoszgcym sie czy opada-
jacym odbywa sie automatycznie, badZ przez
obsluge w spos6b identyczny jak opisano w pa'-
tencie glé6wnym, to jest przez reczne uruchomienie
silnijka 33 pompy 32 wylgcznikiem 27 lub przez
zaladowanie tasmy ponad ramg 24 sterujgcego
ukladu 23. Przy minimalnym wychyleniu ramy 24
wywolanym obcigzeniem ladowanym nosiwem na-
stepuje zadzialanie wylgceznika 27 uruchamiajgcego
pomocniczy uklad zasilajgcy 31. Pompa 32 tego
ukladu poprzez zwrotny zawér 34 uzupelnia ewen-
tualne braki czynnika roboczego w przewodzie 29
oraz w silownikach 25 i 30, a poprzez zwrotny
zawér 46 w przewodach 45 i silownikach 40.

Przy wlasciwym ci$nieniu w tych ukladach si-
lowniki 40 ustawiaja dzwignie 39 obudéw hydra-
ulicznych sitlowniké6w 1 w polozeniu ustalonym
zderzakami 41, a silownik 25 wspéldziala $cisle
z silownikiem 30 regulujac przez uklad dZwigni 14
wydajno$é pompy 2 odpowiednio do obcigzenia
ramy 24. Przy ciSnieniu tym wylacznik 35 wylgcza
silnik 33 pompy 32 ukladu sterujacego, zalaczajac
réwnoczesnie silnik 3 pompy 2 napedu przenosnika.

Pompa 2 rozpoczyna prace przy wydajnosci po-
trzebnej do ruchu tasmy przenoénika przy biegu
luzem, podajac czynnik roboczy przewodem 4 do
rozdzielacza 5 i przewodem 18 do rozdzielacza 42.
Przy wzroScie ciSnienia rozdzielacz 42 otwiera
przeplyw czynnika do rozdzielacza 19, po przeste-
rowaniu ktérego czynnik roboczy przewodem 20
doptywa do silnika 16 powodujac jego obrét, a tym
samym ruch wézka z bebnem 17 napinajacy tasme
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4 . . .
przeno$nika. Dalszy wzrost ci§nienia’ przesterowuje
rozdzielacz 5 i Zluzowuje hamulce pmenosmka
o ile takie zastosowano.

Czynnik roboczy poprzez rozdzielacz 5 i ele-
ment 6 rozdzialu wydajnosci w stalym stosunku
doplywa do silnikéw 1 i wprawia je w ruch.
Jesli na tasmie pnenosnika nie ma jeszcze mnosi-
wa, silniki 1 pokonujg opory ruchu przenosnika
na biegu luzem. Moment reakcji na obudowie
silniké6w 1 dociska dzwignie 39 do zderzakéw 41.
Odplyw czynnika roboczego od silnik6w 1 do za-
silajacego zbiornika 8 odbywa sie bez dlawienia
przewodem 37 poprzez rozdzielacz 36 i 5.

Zaladowanie na przenosnik w rejonie ukladu
sterujacego 21 dalszej partii nosiwa zwigksza wy-
chylenie ramy 24, co powoduje wzrost ci$nienia
pod tlokiem silownika 25 i w przewodzie 29,
przymkniecie zwrotnego zaworu 34 i ruch tloka
silownika 30, ktéry poprzez uklad dzwigniowy 14
zwieksza wydajnosé pompy 2. Na skutek wzrostu
wydajnosci pompy 2 wzrasta proporcjonalnie pred-
ko$é ruchu tasmy przenosnika co zapobiega jej
przetadowaniu w miejscu przesypu.

Przy dalszym zaladowywaniu przenos$nika zwiek-
sza sie dlugo$é odcinka tas§my zaladowanej nosi-
wem. Wzrasta tym samym udzial skiadowej sily
pochodzgcej od masy nosiwa na tasmie, dzialajgcej
w kierunku ruchu tasmy, przez co obniza sie
moment obcigzenia napedowych silnikéw 1. Gdy
masa nosiwa na tasmie wzroénie na tyle, ze skla-
dowa jej sily przekroczy warto§é oporéw ruchu
przeno$nika, zmienia si¢ znak momentéw obcig-
zajgcych silniki 1, a takze reakcji na ich obudo-
wach. Od tego momentu silniki 1 zaczynajg pra-
cowaé¢ jako pcmpy, a zaladowana nosiwem tasma
przenosnika ma tendencje do rozbiegania sie.

Dzwignie 39 obudéw silnikéw 1 mnaciskajg na
tloki silowniké6w 40 wywolujgc wzrost ci$nienia
w przewodach 45 co po przymknieciu zwrotnego
zaworu 46 powoduje przesterowanie dlawigcego
rozdzielacza 36 w polozenie, w ktérym dlawi on
odplyw czynnika roboczego od silniké6w 1 przeciw-
dzialajgc ich rozbieganiu sie. Dodatkowym zabez-
pieczeniem przed rozbieganiem sie silnikéw 1 po-
nad predkosé dyktowang przez pompe 2 jest roz-
dzielacz 5, ktéry dlawi splyw czynnika roboczego
od silnikéw 1 do zbiornika 8 w przypadku gdy
ci$nienie w przewodzie 4 spadnie ponizej warbosci
potrzebnej do ugiecia sprezyny rozdzielacza 5.

Chwilowy spadek ci$nienia w przewodzie 4 nie
wplywa przy tym na obnizenie napiecia wstep-
nego taSmy przenos$nika, gdyz wskutek zdlawienia
odplywu czynnika roboczego od silnik6w 1 wzrasta
ci$nienie w przewodzie 43 przesterowujgc rozdzie-
lacz 42 w polozenie, przy ktérym silnik 16 nacigga
taSmy, i jest zasilany poprzez przewdd 43, roz-
dzielacz 42, przew6d 18, rozdzielacz 19 i przewéd 20
tym wlasnie czynnikiem odplywajacym. W mo-
mencie przej$ciowym gdy ciSnienia w przewodach
18 i 43 réwnowazg sie, zluzowaniu tasmy prze-
ciwdziala . rozdzielacz 42, ktérego suwak ustawia
sprezyny w tej sytuacji w polozeniu Srodkowym
uniemozliwiajgcym splyw czynnika roboczego
z przewodu 0.
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Wzrost ci$nienia w przewodzie 43 wywolany
dalszym doladowaniem taémy po przesterowaniu
rozdzielacza 42 przenosi sie tez przewodem 44 po-
przez dlawik 12 do silownika 13, ktéry poprzez
uklad dzwigniowy 14 zwicksza wydajnosé pompy 2.
Wzrasta przez to predko$é obrotowa bebnéw na-
pedowych i tasSmy przenosnika, co zapobiega jej
przeladowaniu.

Przy pelnym zaladowaniu przekroju i dlugosci
tasmy przeno$nika i cigglym podawaniu nosiwa,
hydrauliczne silowniki 12 i 30 przesterowujg pom-
pe 2 na najwiekszg wydajno§é, przez co zwieksza
sie do maksimum predko§é tasmy. Towarzyszy
temu jednoczesnie mnajintensywniejsze dlawienie
odplywu czynnika roboczego od silnikow 1 w roz-
dzielaczu 36 wykorzystane do niezbednego napiecia
tasmy.

Zawoér bezpieczenstwa 38 zabezpiecza wuklad
przed uszkodzeniem np. w przypadku awaryjnego
przerwania doplywu pradu. Z chwilg przerwania
podawania nosiwa na przeno$nik uklad sterujgcy 23
i sitlownik 30 powraca do stanu wyj$ciowego w spo-
s6b opisany w patencie gléwnym. Malejgcy sukce-
sywnie odcinek zaladowanej taSmy daje coraz
mniejsza skladowa sily pochodzacej od masy nosi-
wa w kierunku ruchu taSmy. Zmniejsza sie ‘wiec
ciSnienia pod tlokami 40 i w przewodzie 45. Roz-
dzielacz 36 pod dzialaniem swojej sprezyny prze-
sterowuje sie w kierunku malejagcego dzialania.
Spadek ci$nienia w przewodzie 43 powoduje po-
wrét tloka w silowniku 13, co pozwala sprezynie 15
przesterowaé¢ pompe w kierunku zmmniejszajacej sie
wydajno$ci. Zmniejsza sie napiecie tasmy prze-
no$nika uzaleznione réwniez od cisnienia w prze-
wodzie 43. )

Kiedy masa nosiwa na tasmie zmaleje na tyle,

ze sktadowa pochodzgcej od niej sily zmniejszy sie.

ponizej opor6w ruchu przenosnika dzwigni 39 obu-
déw silnikéw 1 opierajg sie o zderzaki 41, a roz-
dzielacz 36 przyjmuje polozenie pelnego otwarcia,
przy ktérym spada ciSnienie w przewodzie 43
i przesterowuje sie rozdzielacz 42. Dalszy spadek
ci$nienia w przewodzie 4, 18, a poprzez rozdzie-
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lacz 42 i przew6d 44 w silowniku 13, co pozwala
na dalsze zmniejszenie wydajno$ci pompy 2. Dal-
szy ruch przenoénika, az do jego zatrzymania sie
jest identyczny z opisanym w patencie gléwnym.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczny naped przeno$nika tasmowego
transportujgcego nosiwo w poziomie, po wznosie
lub upadzie, ktérego napedowe silniki hydrauliczne
sprzezone s3 z walami bebnéw napedzajacych
tasme, a urzgdzenie mnaciggu wstepnego tasmy na-
pedzane jest ré6wniez silnikiem hydraulicznym, za$
silniki hydrauliczne zasilane sg czynnikiem robo-
czym tloczonym przez pompe o zmiennej wydaj-
nosci, wedlug patentu nr 65715, znamienny tym, ze
obudowy mnapedowych hydraulicznych silnikéw (1)
osadzone sg obrotowo i zaopatrzone sa w promie-
niowe diwignie (39), ktérych kornce sprzezone sa
z tlokami hydraulicznych silownikéw (40) i opie-
raja sie o zderzaki (41) w przypadku napedowego
charakteru pracy silnikéw (@), za$ sitowniki (40)
przewodem (45) poprzez zwrotny zawoér (46) i prze-
wéd (29) polaczone sg z silownikiem (30) zmiany
wydajnosci pcmpy (2), a ponadto na splywowym
przewodzie (37) silnikéw (1) ma dlawigcy rozdzie-
lacz (36), a przestrzen przed rozdzielaczem (36)
przewodem (43) laczy sie z tlocznym przewodem
(18) silnika (16). o ’

2. Hydrauliczny naped przenosnika wedlug za-
strz. 1, znamienny tym, ze na tlocznym przewodzie
(18) silnika (16) ma wielopolozeniowy rozdzielacz
(42) sterowany zaréwno ciSnieniem w przewodzie
(18) jak i przewodzie (43), za§ przewéd (18Y) prze-
wodem (44) polaczony jest z silownikiem (13) zmia-
ny wydajnosci pompy (2), przy czym punkt przy-
lgczenia umiejscowiony jest za rozdzielaczem (42).

3. Hydrauliczny naped przeno$nika wedlug za-
strz. 1—2, znamienny {ym, Zze splywowy przewéd
(37 silnikéw (1) jest dwudrozny, przy czym jedna

40
jego galaZ poprzez rozdzielacz (5) laczy sie ze zbior-
nikiem (8), za§ druga galaZ laczy sie ze zbiorni-
kiem (8) poprzez zawoér (38) bezpieczenistwa.

Errata

na str. 3 w lamie 5 w wierszu 42

jest: Dalszy spadek

powinno byé: Dalszy spadek obcigzenia

silnikéw 1 powoduje spadek
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