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‘ Vyndlez se tykéd zapojeni automatického registraéniho viskozi-
. metru se gignalizaci dosaZeni nastavené mérené hodnoty, kdy soudas-
né je provedeno vypnuti pFistroje, elektrickyjch stopek a je zapnuto
kontrolni ndvésti ukondené operace.

Viskozita je jednou z dileZitych vyrobnich paremetri dasto cha-
rekterizujici specidlni vlastnosti vyrobkt., ZvESté p¥i vyirobé umélych
hmot, olejl, lakl, sledovdni polymerizaci, gelaci a podobnd. Je pou-
Zivéne celd Fada indikadnich viskozimetrl, kde sledfované hodnoty nut=
no zapisovat i p¥i rychlych zméndch viskozity jsou tyto ddaje znadné
nepresné. Pri dlouhodobyéh mé¥enich jsou tyto pristroje nédrodné na
obsluhu, Daldim ddleZitym kritériem je Sasovy pribdh m&¥tené viskozity
sledovany ve vét3iné pripadgl rudnimi stopkami. V p¥ipadech mé¥reni
ldtek, u kterych dochdzi po urdité dobé k dplnému ztuhnuti, mtZe na-
stat - p¥i opomenuti obsluhy u pFistrojl zaloZenych na principu zmé-
ny proudi, natadeni vzpruéin‘a jiné - jejich znideni.

‘Tyto nedostatky odstranuje zapojeni automatického registradniho
viskozimetru podle vyndlezu, sestdvajici z elektrickych prvki na prin-
cipu pouZiti servomechanismi spodivajici podle vyndlezu v tom, %e ;:
dvojice servomechenismi je spojena spojovacim vedenim a zapojena pro
p¥enos momentu, p¥idem? ve spojovacim vedeni je zapojen prvni odpor a
tladitko, osa prvniho servomechanismu je spojena se synchronnim motor-
kem a k ose druhého servomechanismu je p¥ipevnéno m&rné ¢idlo, na spo-
jovaci vedeni je ddle zapojen usmérnovad napdti, kterf je spojen pies
druhy odpor se zapisovadem, z usmdrnovade nap&ti je pies promdnny od-
por napojene diode na ?idfci elektrodu tyristoru, v jehoZ okruhu je
zapojeno relé, k ndmu¥ je paralelnd p¥ipojena druhd diode s dvéma roz-
pinacimi a jednim spinacim kontaktem. Usm&rnovaci dioda je napojena
na t¥eti odpor, pies ktery je pFipojen kondenzdtor na anodu tyris-
toru, pridemZ na kondenzdtor je napojeno druhé tlad{tko. Rozpineci
kontakty i spinaci kontakt jsou ddle pFipojeny k vypinadi; na spi-
naci kontakt je napojen signalizadni okruh, na druhy rozpinaci kon-
takt elektrické stopky a ne prvni rozpinaci kontakt napdjeni
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U&inek vyndlezu se projevuje tim, Ze funkce viskozimetru
je pln& autometizovdna a jeho obsluha spodivd v nasazeni vzorku
a stisknuti tladitka. Je proveden zdpis pribéhu viskozity, p¥i dosa-
‘¥eni nastavené hodnoty se p¥istroj autogmeticky vypne a odmé¥i Cas,.
Signalizadni Zdrovka neb akustické ndvééni signalizuje ukondeni
operace. |

Ne p¥ilo¥eném vykresu je zndzornéno schéma zapojeni automa-
tického zapisovaciho viskozimetru, které neomezuje predmét vynd-
lezu a kde 1, ;’ znali dvojici servomechanlgmu, nap¥iklad selsyni
spojenych spojovacim vedenim 5, 4, 3 & napojenych pro p¥enos mo-
mentu. Ve spofyacim vedeni 3 je zapojen prvni odpor 6 & spinaci
tladitko 15. Osa prvniho servomechanismu 1l je spojena se synchron-
nim motorkem 2 a k ose druhého servomechanismu ;‘je pripevnéno mér-
né &idlo 25. Na spojovaci vedeni 3 je dédle napojen usmdrnovad 23
napéti, ktery je sbojen p¥es druhy odpor 7 se zapisovadem 20,

K usmérnovadi 23 napéti je ptes proménnj odpbr 8 napojena dioda
10 na ¥fdlci elektrodu tyristoru 16 v jehoZ okruhu je zapojeno
relé 26 k nému¥ je paralelnd p¥ipojena druhd dioda 1l s rozpi-
nacimi kontakty 17 a 18 a spinacim kontaktem 19. Usm&rnovaci

dioda 12 je napojene na t¥eti odpor 9, pres ktery Je p¥ipojen
kondenzétor 22 na anodu tyristoru 16. Ne. kondenzdtor 22 je napo-
jeno soudasné druhé tlacltko 14 a rozpinaci kontakty 17, 18 i spi-
neci kontakt 19 jsou déle p¥ipojeny k vypina¥i 13, na prvni rozpi-
naci kontakt 17 je p¥ipojeno napdjeni gervomechanismi 1, l' a syn-
chronni motorek 2, na druhy rozpinaci kontakt 18 jsou napojeny
elektrické stopky 21 a na spinaci kontakt 19 signalizadéni okruh'gi;

Punkce zarizeni

Dvojice servomechanismi 1, ;', nap¥iklad selsyni jsou zapoje=-
ny pro prenos momentu, kde rotory jsou napdjeny st¥{davym proudem.
Osa servomechanismu 1 je spojena se synchronnim motorkem 2 a na
ose druhého servomechanismu 1' je p¥ipevnéno mérné &idlo 25. P¥i
zapnuti vypinade 13 je p¥es rozpinaci kontakt 17 spustén synchron-
ni motorek 2, napdjeni servomechanismi 1, ;'va pres rozpinaci kon-
tekt 18 spudtény elektrické stopky 21. Oba servomechanismy l,'l'
se uvedou do rotaéniho pohybu. Pfibrzdi-li se rotujici mérné ¢idlo
23 pfipevnéné na servomechanismu_l 1” pono¥enim do kapallny, nastane
porueni rovnovahy fdze obou servomechanismi 1, 1 a spojovacim ve-
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denim 3, 4, 3 podne téci proud, ktery je mirou viskozity. Ve spo-
jovacim vedeni 3 Je snimdna &dst napéti pro usmérnovad 23 napéti
z prvaniho odporu 6 a usmdrnéné napéti je drubhym odporem T prizpl-
sobeno rozsahu zapisovade 20. Proménny odpor 8 slou¥{ k nastaveni
spinaciho nap&ti tyristoru 16, to je reguledni rozsah p¥istroje,
zepojeného v okruhu relé 26, paralelne spojeného s druhou diodou
1l. Na anodu tyrlstoru 16 je pripojen kondenzdtor 22 pYes treti
odpor 9 na usmérnovaci diodu 12, Ve spojnici t8chto prvkd je p¥ipo-
jeno druhé tlac1tko 14 na minus potencidl., P¥i dosaZeni nastavené
hodnoty zapne relé 26 které pres rozpinaci kontakty 17, 18 vypne
synchronni motorek 2, naepdjeni servomechanismi 1, 1 , elektrické
stopky 21 a spinaci kontaekt 19 zapoji séignalizaéni okruh 24. Po
nasezeni nového vzorku je stisknutim tladitka 14 viskozimetr zno-
vu spustén. Spinaci tladitko li slou?i ke zkratovdni odporu 6 p¥i
rozbdhu servomechanismi 1, i', co¥ umo¥nuje plynuly rozb&h a za-
tlumeni mé¥iciho a ovlddeciho okruhu.
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zapojeni automatického registradniho viskozimetru,sestdvajici
z elektrickfch prvki na principu pouZiti servomechenismi, vyznadené
tim, %e dvojice gervomechanismd (1, 17) je spojena spojvacim vedenim
(5, 4, 3) a zapojena pro prenos momentu, pridemZ ve spojovacim ve-
deni (3) je zapojen prvni odpor (6) a tladitko (15), osa prvniho servo-
mechanismu je spojena se synchronnim motorkem (2) a k ose druhého
servoméchanismujje pFipevnéno mé&rné 3idlo (25), na spojovaci vedeni
(3) je ddle zapojen usmérnovad (23) napéti, ktery je spojen pres
druhy odpor (7) se zapisovalem (20), z usmérnovade (23) napdti je
pYes proménny odpor (8) napojena dioda (10) na ¥idici elektrodu
tyristoru (16), v jeho¥ okruhu je zapojeno relé (26), k némuZ je
paralelnd p¥ipojena druhd dioda (11) .8 rozpinacimi kontakty (17,
18) a spinacim kontaktem (19), usmérnovaci diode (12) je napojena
na theti odpor (9) p¥es ktery je p¥ipojen kondenzdtor (22) na ano-
du tyristoru (16), p¥ilem% na kondenzdtor (22) je napojeno druhé
t1e8itko (14) a rozpinaci kontakty (17, 18) a spinaci kontakt (19)
jsou ddle prlpoaeny\k vypinadi (13), ne prvni rozpinaci kontakt (17)
je p¥ipojeno napdjeni servomechanismi (1, 1 Ve synchronni motorek
(2), na druhy rozpinaci kontakt (18) jsou napojeny elektrické stop-
ky (21) a na spinaci kontakt (19) je napojen gignalizadni okruh (24).

1 vikren
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