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URZADZENTE DO STEROWANTA ZAUTOMATYZOWANYM PROCESEM DOJU

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sterowania zautomatyzowanym procesem doju
kr6) stosowanym zwtaszcza w halach udojowych,

Znane sj, stosowane w zmechanizowanych procesach doju, aparaty udojowe recznie
zakladane i zdedeuane z wymion krowy. Laczy sig Je z rdzZnego typu czujnikami, sygna-
lizujgcymi zakoficzenie procesu dojﬁ, co umozliwia ograniczenie wystepowania pustodoju,
niekorzystnego dla krowy. ¥ niektérych przypadkach sysgnalizacji zakoriczenia doju towa-
rzyszy zmiana podcis$nienia w kubkach udojowych. Znane sg tez urzadzenia przeznaczone do
obnizania podcisnienia w koﬁcowej,a czasenn 1 w poczatkowej fazie doju mechanicznego.

Do najbardziej znanych urzgdzeri tego typu naleza: IMPULS5A-PHYSIOMATIC, IELE=
~MELKAUTOMATIC i DOUVAC. Poprawilajg one warunki doju, lecz nie wmozliwiajq automaty-
zacjl procesu na stanowisku zdejmowania aparatu udojowego. Z patentu polskiego nr 105 034
znana Jjest kombinacja zestawienia miernika nat¢Zenia przepitywu mleka, silownika pneuma-
tycznego oraz zespoilu éaworowego, ktérych praca sterowana Jjest na drodze pneunatycznej.
W zespole tym aparat udojowy zde jmowany jest z wymlon Hzigki pracy siiownika pneumaty=-
czZnego, polaczonego z aparatem udojowym za pomoca ciegna w postaci linki, Wprowadzenie
podciénienia do sitownika powoduje przemleszczenie tioka, a tym samym odcizgnigcie lin-
ki powodujgcej zdejmowanie aparatu,

Opisane znane urzadzenla mechanizujace proces doju krow wykazuja szereg wad, gdy2
slu2g albo wylgacznie do automatycznego zde jmowania aparatu udo jowego z wymion przy sta-
lej wartoscli pocisnienia, albo tez przeznaczone sg tylko do regulacji podcisnienia
w zale2no$cli od natezenia przeplywu mleka, przy czym Jest to zawsze regulacja skokowa.
W procesie doju z zastosowaniem przedstawlonych urzgdzeni nieuniknione sg niekorzystne
dla kréw zjawiska pustodoju i doju $lepego.
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Aby zapobiec tym zjawiskom,6a takze aby umozliwié automatyczﬁe zde jmowanle apa-
ratu udojowegzo z wymion przy regulowanym ﬁozliwie korzystnym podcisnieniu, opracowa-
no urzgdzenie wediug wynalazku do sterowania automatycznym procesem doju., Istota
jego polega na tym, 2ze do obwodu zasilania urzadzenia do zmiany podcisnienia, za-
wierajacego zespbé6l przekaZnikowo-zaworowy i sterowanego lacznikiem np. kontakiro-
nowym, polaczone s3 dwa przekazZniki 1 dwa zawory elektromagnetyczne regulujgce stan
roboczy silownika pneumatycznego automatyzujacego zdejmowanle z wymlon aparatu udo-
Jjowego, .

Przy tym do jddnego bieguna tgcznika kontaktronowego podiaczony Jest wylgcznik
sterujacy praca zawordéw 1 cewky zaworu doprowadzajqcégo podcisnienie do siltownika
pneumatycznego, lub przez drugs pare zestykéw, cewka przekaznika elektromagnetyczne-
go doprowadzajacego do sitownlka pneumatycznego powietrze atmosferyczne, Natomiast do
drugiego bieguna kontaktronu szeregowo pbdlqczony Jjest reczmie zalgczany elektroma-
gnetyczny przekaZnik blokujacy, ktéry Jjednoczeénie steruje cewka wsrzekaznika steru-
jacego zaworami, Miedzy przekaZnikiem sterujacym pracg zaworéw a cewka zaworu
elektromagnetycznego przelaczajgcego podcisénienie moze byé podilaczony przekaZnik
opbéZniajacy., Cewka przekazZnika sterujgcego praca zaworéw jest wlec zasilana poprzez
kontaktron i styki przekaZnika blokujacego, ktére speiniaig role wylacznika,a Jjego
polozenie zalezy od stanu cewki przekaZnika blokujacego, na co wplywa kontaktron
i1 przycisk przekaZnika blokujacego.

Dzieki ukladowl wediug wynalazku, ktér& z Jedne] strony wykorzystuje sygnal
z lacznika kontaktronowego, przykladcﬁo urzadzenia DUOVAC, a z druglej strony polaczo=~
ny jest z silownikiem wspblpracujacym z aparatem udoJowym, mozliwe Jjest sprzeZenie
regulacji podcisnienia roboczego w aparacie udojowym z automatycznym zde jmowaniem
tego aparatu. Uklad ten zapobiega skutecznie ﬁystepowaniu pustodoju i doju $lepego,
zjawisk niekorzystnych dla ustroju krowy, a Jjednoczesnie pozwala zmechanizowaé ﬁrace
w halach udojowych przez automatyczme zdejmowanie aparatdéw udojowych.

Przedmiot wynalazku zobrazowano w przyktadowym wykonanlu na rysunku w ukladzie
schematycznym. W ukladzie elektrycznym urzgdzenia 1 do zmiany ciénienia roboczego
przykladowo typu DUOVAC, zawierajacego zespét 2 przekaZnikéw 2znajduje sie tacznik
kontaktronowy 3 sterujacy zespolem 2 1 jednoczesnie przekazujacy sygnaly do ukiadu
sterujacego automatycznym procesem doju. Uklad ten skiada sig¢ z podizczonego do jedne- -
go bleguna lgcznika kontaktronowego 3, recznie sterowanego przyciskiem 4 przekaznika
blokujacego 5, ktéry sferuje Jednoczesnie cewks, podigczonego do drugiego bieguma
lgacznika kontaktronowego 3, przekazZnika 6 sterujgcego poprzez styki A-B zaworem 7
wprovwadzajacym powietrze z atmosfery, a poprzez styki A-C z zaworem 8, wprowadzaja-
cym z rurociaggu 9 podciénienie do komory silownika pneumatycznego 10,

Przed przystqpieniem do doJu mechanicznego kontaktron 3 zamyka obwéd elektrycz-
ny, w wyniku czego przekaZnikowo-zaworowy zespél 2 urzegzenia 1 wprowadza do -udo jowe-
go aparatu 13 podcisnienie 250 ﬁm Hg, przy czym takty masazu trwaja diuzej niz takty
ssaﬂiaf ¥ tym czasle w przystawce prad elektryczny z kontaktronu 3 piynie przez styk
A=B przekaznika % do cewkl przekaZnika 6, Styk A-B przekaZnika 6'Jest otwarty, nato-
miast Jeéd styk A-C Jest zamkniety, zatem prad elektryczny przeplywa przez elektro-
magnetyczny zawér 8 wprowadzajacy z rurociggu 9 podciénienie do pneumatycznego
sitownika 10, Tlok 11 jest w gérmym polozeniu, a linka 12 jest S$ciagnieta. Dojarz
chcac zalo2yé udﬁjovy aparat 13 na wymle krowy wciska przycisk 4, poprzez ktéry ply-
nie prad do cewki przekaZnika 5. W przekazniku 5 styk A-C zawyka sig, a otwiera styk
A~-B, wobec czego elektromagnetyczny zawér 8 odcina podciénienie, a powletrze atmosfe-
ryczne wnika do pneumatycznego silownika 10 poprzez dzialajacy teraz elektromagnetyczmy
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zawdr 7. Cewka przekaZnika 6 nie otrzymuje juz napiecia. Zamknigty jest styk .~-B prze-
kaznika 6, dzigki czemu dziala elektromagnetyczny zawér 7s a otwarty jest styk i-C,
Dojarz ciaggnie za linke 12, przesuwa tiok 11 w dolne poioZenie, wciska zawdr 16 w dnie
kolektora i zaktada udojowy aparat 13 na wymie. Xrowa dojona jest przy zmmie jszonym
podcidnieniu do 250 mn Hg, a ssanle trwa krécej niz masaz,

‘Trwa ten stan dopéty, dopéki nateZenie przeplywu mleka wyplywajacego z wymienia
przekroczy warto$é 0,2 1/min, Wtedy kontaktron 3 rozwiera sig, a cewka przekaznika 5
przestaje dziatad, Styki A-C przekaZnika 5 otwieraja sig, natomiast zamykany jest
styk A-B, lecz cewka przekaznika 6 w dalszym ciagu nie otrzymuje napiecia, poniewaz
kontaktron 3 jest rozwarty., Zamkniety w przekaZniku 6 jest styk A-B, a otwarty A=C,

W pneumatycznym siltowniku 10 nad tlokiem 11 nadal panuje cid$nienie atmosferyczne.
Przekroczenie nateZenia przeplywu mleka 0,2 1/min,. jest réwniez sygnalem dla urzadze-
nia 1, ktére zmlenia podcisnienie z 250 mm Hg na 380 mm Hg, a zarazem zmienia stosumek
ssania do masa2Zu tak, %Ze ssanie trwa teraz diuzeJ niz masaz,

Taki stan utrzymuje si¢ tak diugo, jak diugo nat¢zenie przeplywu mleka jest wigk-
sze od 0,2 1/min, Po koniec doju mechanicznego natezenie przeplywu mleka maleje i W pew=-
nym momencie osiaga warto$é 0,2-1/min., W okolo 20 sekund péZniej kontaktron 3 ponownie
zamyka obwéd. Prad elektryczny ptynie wéwczas przez cewke przekaZnika 6, powodujac
otwarcie Jego styku A-3, a zamkniecie styku A-C, co sprawla, Ze zostaje zataczony
elektromagnetyczny zawér 8, ktéry wprowadza z rurociggu 9 podcisnienie do pneumétycz-
nego sitownika 10, Tlok 11 przesuwa si¢ w géreg podcia‘gajqcl linke 12, ktéra zamyka za-
wér 16 w dnile kolektora udojowego aparatu 13 odcinajgc podoisnienie w komorze mlecinej
udo Jowego aparatu 13, UdoJjowy aparat 13 zostaje zdjety'z wymienia krowy. ¥ tym czasie
élektromagnetyezny zawdr 7 jest zamknigty. Kontaktroﬁ 3 przesyla sygnal zardwno do
przystawki jak i do urzadzenia 1, ktére zmienia podcisdnienie z 380 mm Hg na 250 mm Hg,
wydluzajgc zarazem czas trwania masazu w stosunku do czasu ssania,

Wyposazenie przystawki w opéZniajgcy przekaZnik 17 powoduje, 2e elektromagnetycz=-
ny zawdér 8 zadziala kilkanasScie sekund péZniej, a w efekcie i zdjecie aparatu udojowego
nastapl dopiero po krétkim okresie czasu. Krowa moZze byé wtedy dodajana urzadzeniem 1
pracujacym przy podciénieniu obniZonym, mmie] szkodliwym dla wymienia, Jest to pozadane
w przypadku doju kréw o niskie] wydajno$ci mlecznej, bowlem niska wyd@}noéé Jest skore-
lowana z powolnym oddawaniem mleka,

Zastrze2eni a‘ patentowe

1. Urzadzenie do sterowania zautomatyzowanym procesem doju, z namlienne
t i m, %e do ukladu elektrycznego urzadzenia /1/ zmieniajacego podcisnienie robocze
i miedzy to urzadzenie a silownik pneumatyczny /10/ podlaczony jest uktad przekaZnikowo-
zaworowy, W ktérym do jednego bleguna acznika kontaktronowego /3/ urzadzenia /1/ podig-
czony Jest szeregowo sterujacy zaworami przekaznik /6/, ktéry poprzez swoje styki iA-B
polaczony Jest z cewka elektromagnetycznego zaworu /7/ doprowadzajacego powietrze
z atmosfery do sitownika pneumatycznego /10/, a poprzez styki A-C z cewka zaworu
elektromagnetyoznego /8/ wyprowadzajgcego podciénienie z rurociggu /9/ do sitownika /iQ/,
a ponadto do druglego bieguna kontaktronu /3/ podigczony jest recznie sterowany przekaZ-—
nik blokujgey /5/ i cewka sterujacego zaworaml przekafnika /6/,

2, Urzqdzonie wediug zastrz. 1, 2 namienne t y m, 26 miedzy stykami A-C
sterujacego zaworami przekaZnika /6/, a cewksq elektromagnetycznego zaworu /8/ usytuowa-
ny Jest przekaznik opbiniajgcy /17/.
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