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(54) Zakizeni pro zveddni ndkladd
(57) Zatizenf mé uchopovaci prostfedek (4) zavESen na Sesti M \

nebo vice ve své délce individuélné menitelngch ustavova- 15
cich vélcich (11 a% 16, 41 a% 46, 51 aZz 56), které jsou p
upevndny v kotvicich bodech (21 a% 26, 31 az 36, 59, 60)
umozZiujicich pohyb v prostoru, a to jak na pohyblivy 13

konstrukéni dil (1, 1°, 1°°), tak i na uchopovaci prostfedek 11

(4), ptitemZ alespoii &ty¥i ustavovaci vélce (11 az 16, 41 aZ 12

44, 55 a% 58) jsou uspofdddny Sikmo. Kotvici body (21 aZ 16
26, 31 a% 36) ustavovacich valch (11 aZ 16, 41 aZ 44, 55 az
58) jsou uspofadény jak na pohyblivém konstrukénim dilu
(1), tak také i na uchopovacim prostfedku (4) v pomyslném
kruhu (20, 30). U &ist& svislého plisobenf ndkladu je vfhod-
n& opatfit zatizenf osmi ustavovacimi vélci (51 aZ 54, 55 a2z
58), z nichZ jsou ustavovacf vélce (51 az 54) uspotddény
svisle a nachézejf se, pti pohledu shora, v rozich pomyslné-
ho pravothelniku, a %e v mezi vZdy dvéma ustavovacimi
valei (51/52, 52/53, ..) pomysIngch &tyf rovin je uspofddén
$ikmo uloZeny vilec (55, 56, ...), pfitemZ sklon $ikmo ulo-
Zenych ustavovacich vélch je vZdy ve dvou pomysingych pa- I W
ralelnich rovindch orientovén vzdjemn& opatné. . } /l{_
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Vyndlez se tykd zafizeni pro zvedani ndkladd s vodoro-
rovnd pohyblivym konstrukénim dilem a vadi nému svisle ulo-
Zenym zvedajicim a spoustéjicim se uchopovacim za¥izenim,
které je, p¥es na tah namdhané prvky, zavéSeno na konstruké&-
nim dilu a které je pevné spojeno s nakladem.Pohyblivy kon-
strukdni dil miZe byt 2zv145té jefabova kocka, kterda pojizdi
na mostovém nebo pojizdném jefdbu, muZe to ale byt i cast
vyloZniku nebo portalu mostového pojezdového Gstroji. Pohyb-
1ivy konstrukéni dil se mize pohybovat relativné i k jinému
pohyblivému dilu zvedaciho zafizeni, nap¥iklad jefabova koc-
ka vaéi pohyblivému nosici jefdabu, nebo se miZe pohybovat
jako pevnd souCédst celkové vodorovné pohyblivého zvedaciho
za¥izeni, nap¥iklad portalového je¥abu.Uchopovaci za¥izeni
pro n&klad miZe byt provedeno jako uchopovaci ram, tzv.
spreader, pro kontejnery nebo i Jjako sedlovy ndvés a podob-
nd. Podstatné je, Ze uchopovaci prostfedek je pfi prekladani
ndkladu s nim pevné spojen, takze nemiZe dojit k Za&dnému re-

lativnimu pohybu mezi ndkladem a uchopovacim zafFizenim.

Stavaijici stav_techniky

P¥i p¥ekladani kontejneru, mobilnich bunék, casti na-

kladnich automobil®i a podobné, se tyto naklady zvedaji nebo



spousti jak svisle, tak se pohybuji i ve vodorovném sméru.
K docileni vysokych pfekladovych objemi je nutno zajistit
kratké cCasy prekladky, které pak maji za vysledek velka
zrychléni, coZ se vSak odrazi ve velkych p¥i¢nych siléch.

U uchopovacich prost¥edkd 2zavésSenych na lanech dochéazi
pEi pohybu jefdbové kocky a/nebo jeFadbového mostu k vykyvnym
pohybim uchopovaciho za¥izeni, ¢&imZ se znesnadni rychlé
uchopeni nédkladu. I u JjiZ zavé&Seného nidkladu dojde také
k vykyvim, ¢imZ se zase ztiZi p¥esné usazeni nakladu napf¥i-
klad do ramu nédkladniho auta. Problém vykyvl je vyvolavan
i vlivem vétru.

Jsou uZ sice znédmy tlumie vykyvi, u nichZ jsou konce
lana upevnény na hydraulickych vdlcich. K ovladani hydrau-
lickych vdlch je ale nutné sloZité ovladaci za¥izeni, pFi-

cemZ je problém vykyvl pouze zmirnén, nikoliv vSak odstra-
nén.

U na lanech zavéSenych uchopovacich prost¥edku, které
maji byt pfi pFeklddce pevné spojeny s nakladem, spodiva
problém zv1&5té u nakladd v &ikmé poloze v tom, Ze i uchopo-
vaci za¥izeni musi byt v podpovidajicné Sikmé poloze. Tako-
véto polohovani se provadi u znamych za¥izeni s lany uZ zmi-
nénymi hydraulickymi valci. Nehled& na pot¥ebné sloZité o~
vladaci zafizeni, miZe dochdzet zv14st& u té&Z3ich Sikmych
nakladd k velkému ¢asovému zdrZeni.
| Zv1ast velky problém vznikne, kdyZz je naklad, vidéno
pohledem shora, pootoCen vi¢i uchopovacimu prost¥edku. Vy-

klonéni uchopovaciho prost¥fedku zavéSeného na lané je moZné
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jen ve velmi omezené mi¥e a je obtizZné.

Vyndlez si tedy klade =za cil vylepSit zvedaci za¥izeni
vySe popsaného druhu tak, aby bylo moZno jednoduse zabréanit
v?kyvnim pohybim uchopovaciho prost¥edku a i od néj uchope-
ného ndkladu vac¢i pohyblivému konstrukénimu dilu, a tim aby
se dal zvysit objem pFeloZeného ndkladu. Kromé& toho by mel
byt uchopovaci prost¥edek vi¢i uchopovanému ndkladu lépe po-

lohovatelny.

Podstata vyndlezu

VySe uvedené nedostatky do znac¢né miry odstranuje zve-
daci zafizeni, jehoZ podstata spoc¢ivd v tom,Ze na tah nama-
hané prvky jsou tvofeny alespoii Sesti ve své délce individu-
4lné ménitelnymi ustavovacimi valci, které jsou upevnény
v kotvicich bodech umoZiiujicich pohyb Vv prostoru jak na po-
hyblivy Kkonstrukéni d4il, tak i na uchopovaci prostfedek,
pricemZz alespon &ty¥i ustavovaci véalce jsou usporddany Sik-
mo.

Ustavovaci vadlce Jjsou v r&mci své délky pevné
ustavitelné.Tim se vytvo¥i, 2zv1lasté diky Sikmo ustavenym
vdlcim, pevné spojeni mezi pohyblivym konstrukénim dilem
a uchopovacim prostfedkem. Takto nemiZe dojit k neZadoucim
vykyvam uchopovaciho prost¥edku a nakladu.

Kromé& 2zveddni a spousténi ndkladu se muZe uchopovaci
prost¥edek, pfipadné na ném upevnéné zavazi, diky ustavova-

cim vdlcum také naklanét vzhledem k vodorovné normalni polo-



ze a - pri pohledu shora - se i ota&det kolem svislé osy.

Ustavovaci vdlce jsou ovl&adany tlakem a funguji jako
dvoj¢inné hydraulické valce. ProtoZe jsou ale hlavné namaha-
ny na fah, nevznikaji u vysunutych ustavovacich vdlcd Z&dné
problémy se vzpéren.

U zvlasté vyhodného provedeni je k dispozici Sest usta-
vovacich valcl, p¥icemZ kotvici body ustavovacich valcu jsou
uspordddny jak na pohyblivém konstrukénim dilu, tak také
i na wuchopovacim prostfedku v pomyslném kruhu.UOhel mezi
n-tym kotvicim bodem a (n+2)-tym kotvicim bodem, (tedy na-
pEiklad mezi prvnim a t¥etim kotvicim bodem, druhym a &tvr-
tym, atd.) je 120° , 1hel mezi dvéma bezprost¥fedné nédsledu-
jicimi kotvicimi body je st¥idavé 60° a3 120°, s vyhodou
90° az 120°, a 0 az 60°, s vyhodou 0 aZ 30°, a st¥edy vidy
dvou bezprost¥edné po sobé nasledujicich kotvicich bodd na
pohyblivém konstrukénim dilu a stfedy vidy dvou bezprost¥ed-
né po sobé& nasleduijicich kotvicich bodi na uchopovacim pro-
stfedku jsou, pfi pohledu shora, p¥Fi stejné G€inné délce u-
stavovacich valcd vzhledem k sobé pfXesazeny o 60°

Diky wusporadani wustavovacich vdlcd po dvojicich se
stFidajici se orientaci Sikmosti, staci ke spusténi nebo
zvednuti uchopovaciho prost¥edku nebo ndkladu v ném pouze
védlce soucCasné ovladat a pistové tyde synchronizované vysou-
vat ¢i zasouvat.

Sklonu uchopovaciho prostf¥edku se ve speci&lnim pripadeée
dosahne tak, Ze dva sousedni ustavovaci véilce, jejichZ kot-

vici body jsou na pohyblivém konstruké&nim dilu daleko od se-—



be a na uchopovacim prostfedku naopak tésné u sebe, se syn-
chronizovand zméni ve své u¢inné délce, pficemZ ostatni Cty-
¥i ustavovaci valce se ve své U¢inné délce v podstaté nezmé-
ni.

K otodeni uchopovaciho prostfedku kolem svislé osy se
kazdy druhy vdlec ve své délce zméni o stejnou miru a vZdy
mezi nimi leZici ustavovaci vdlec se zméni zhruba o stejnou
miru, ale opacné.

Pomyslny kruh, na kterém jsou ukotveny ustavovaci valce
na uchopovacim prost¥edku, miZe byt pfitom ve svém priaméru
mensi neZ pomyslny kruh, na kterém jsou ukotveny ustavovaci
vdlce na pohyblivém konstrukénim dilu.

ProtoZe jsou ustavovaci valce uspofdadény vidy na okra-
ji, mohou byt rtGznd energetickd vedeni i vedeni pro p¥enos
dat vedena nezastavénym stfedem.

V zasadé je zvedaci zaFizeni nejhospoddrnéjsi se Sesti
ustavovacimi vdlci.Je ale moZné ukotvit i 6 + 2n ustavova-
cich valecl (n = 1,2,...) vZdy na jednom 2z pomyslnych kruht
na pohyblivém konstrukcénim dilu a na uchopovacim za¥Fizeni.
Ohel mezi dvéma bezprostFedné za sebou ndsledujicimi kotvi-
cimi body by potom byla 360°/(6 + 2n) az 360°/(3 + n) re-
spektive 0 azZ 360°/6 + 2n).

U jiného vyhodného provedeni zvedaciho zafizeni podle
vyndlezu je k dispozici osm ustavovacich valcl, z nichZ jsou
&ty¥i, pFi Eisté svislém zatiZeni ndkladu, uspofadany svisle
a nachdzeji se, p¥i pohledu shora, v rozich pomyslného pra-

voihelniku. Ve &tyFech pomyslnych rovindch mezi vzdy dvéma



ustavovacimi vdlci je uspofadan jeden valec éikmo,pfiéemi
sklon Sikmych vdlci ve vZdy dvou pomyslnych paralelnich ro-
vindch je opacny.

U tohoto pfikladu provedeni je vlastni zvedaci prace
provadéna svislymi opérnymi valci a vyklonéni uchopovaciho
prostfedku kolem svislé osy provddéji Sikmo uspo¥adané usta-
vovaci valce.

Pf¥itom je vyhodné, kdyZz ije svislymi valci tvo¥eny pra-
vothelnik &tvercem, nebot pro vykl&néni mohou byt Sikmé u-
stavovaci valce ovladany ve stejném rozsahu. Otadeni nebo
naklanéni uchopovaciho prost¥edku ve vztahu k jeho vodorovné
zdkladni poloze, je provadéno v podstaté svislymi ustavova-
cimi valci.

P¥iklady provedeni jsou na vykresech znadzornény pomérné
schematicky a budou jesSte osvétleny. Ustavovaci valce jsou
s vyhodou ukotveny na strané& svého krytu na pohyblivém kon-
strukénim dilu a zase s vyhodou na uzavfeném konci tohoto
krytu. To ma& vyhodu relativné snadného konstruk&niho uspora-
dani a v tom, Ze valce maji dostatednou moZnost pohybu.

Pokud je Zadouci, aby byl odstup mezi pohyblivym kon-
strukénim dilem a uchopovacim prost¥edkem co nejmensi, mohou
byt Xkryty vdlcd ukotveny na pohyblivém konstrukénim dilu

i na strané vzdalené od uzav¥eného konce krytu.

Popis obrdzku na vykresech

Za¥izeni bude dale popsdno pomoci vykresd, na kterych



obr.l pfedstavuje na jeFabové koCce zavésSené zvedaci zafFize-
ni podle vynalezu s namontovanym uchopovacim ramem - spread-
rem, pro kontejnery v bocnim pohledu, obr.2 zndzornuje usta-
vovaci- vidlce tohoto zvedaciho =za¥Fizeni v pohledu shora,
obr.3 pFedstavuje jiné provedeni zvedaciho za¥izeni v pohle-
du zboku, obr.4 zndzorfiuje uloZeni ustavovaciho valce v pro-
vedeni z obr.3 a obr. 5 predstavuje dalSi provedeni zvedaci-

ho za¥izeni v perspektivnim pohledu.

Priklady provedeni vyndlezu

PF¥ekladaci jefab provedeny jako pojizdny jefdb sestava
z jeFabové kolky 1, kterd pojiZdi po mosté 2. Most 2 zase
miZe pojiZdét po pevné ‘uloZen§ch kolejich 3 a to kolmo
vzhledem ke své vlastni podélné ose. JeFabova kocka 1 tedy
pFedstavuje konstrukéni dil, ktery je libovolné pohyblivy.

Pod jefabovou kolkou 1 je usporddan spreader 4 k ucho-
peni kontejneru 5. Kontejner 5 je na obr. 1 zndzornén cCarko-
vanou carou.

Spreader 4 Jje zavé3en na jeFdbovou kocku 1 pfes Sest
hydraulickych ustavovacich vdlcl 11 aZ 16. Ustavovaci valce
11 aZ 16 jsou pohyblivé ukotveny v kloubu na spodni strané
je¥abové kodky 1 uzavienym koncem svého krytu. Kotvici body
21 aZ 26 lezi, jak je vidét z obr.2,na pomyslném kruhu 20 se
stfedem 10.

Kotvici body 21 aZz 26 jsou rozdéleny nestejnomérné po

obvodé& a uspofadany po dvojicich, takZe mezi po sobé nasle-



dujicimi kotvicimi body je ruznd vzdalenost. Uhel mezi kot-
vicimi body 21/23,23/25 a 25/21 je, méFeno od st¥edu 10,
vzdy 2/3m, coZz je asi 120°. Uhel mezi tésné k sobé pFiléha-
jicimi kotvicimi body 22/23,24/25 a 26/21 je w/12, - coz je
asi 15°, a thel mezi vzd&lené k sobé sousednich kotvicich
bodl, napfiklad 23/24, je odpovidajicné 7/12 w, coZ je asi
115°. Pistové tyCe ustavovacich vdlcli 11 aZ 16 jsou rovnéz

pohyblivé v prostoru v kotvicich bodech 31 aZ 36 na spreadru

4. Kotvici body 31 aZ 36 leZi rovnéZ na kruhu 30 kolem st¥e-
du 10 a jsou zde uspofddédny po dvojicich. St¥edy mezi po
dvojicich uspofddanych kotvicich bodech, napf¥iklad 24/25 na
kruhu 20, a stfedy mezi po dvojicich uspo¥adanych kotvicich
bodech, napf¥. 35/36 na kruhu 30, jsou, mé&Feno od st¥edu 10,
od sebe odsazeny o 7/3, coZ je asi o 60°.

Ke zvedani a spousténi spreadru 4 je v3ech Sest vilcu
uvedeno v Cinnost, takZe pistové tyde se synchronizované za-
souvaji nebo vysouvaji.

KdyZz se vSak kontejner 5, vzhledem k svislé ose jdouci
pfes stfed 10, vG¢i spreadru 4 otoCi, musi se tento k ucho-
peni kontejneru nejd¥iv otocit do polohy kontejneru. K oto-
ceni spreadru 4 ve sméru hodinovych ru¢icek se zasunou pis-
tové tyce ustavovacich valcu 12,14,16 a pistové tycCe ustavo-
vacich valcua 11,13,15 se v podstaté o stejny Gsek vysunou.
K otocCeni spreadru proti sméru hodinovych rucdiek se pistové
tyCe zasouvaiji a vysouvaji opacné.

Naklanéni spreadru_ﬁ_vﬁéi vodorovné roviné lze osvétlit

na jednoduchém p¥ikladé: KdyZ ustavovaci valce 13 az 16 jsou



v podstaté udrzovany v zdkladni dpoloze a oba ustavovaci

valce 11 a 12 se stejnomérné vysouvaji, tak na obr.2 dole

—

P

nachazejici se ¢&ast spreadru 4 klesd a otaci se kolem osy
které.prochézi kotvicimi body 33/34 a 35/36.

zatimco ustavovaci vélce u p¥ikladu provedeni podle
obr.l1 a 2 jsou zavéSeny na Jjefdbové koéce_&_uzavfen?mi konci
svych krytl, obr.3 pFedstavuje pFiklad provedeni, u kterého
jsou ustavovaci valce 41 aZ 46 pF¥i zasunutych pistovych ty-
éich a odpovidajicné zvednutém spreadrulf_uloieny na Jjednom
misté krytu vdlce, které je vzdaleno asi 2/3 délky krytu od
jejiho uzav¥eného konce.Na obr.4 je zndzornén ustavovaci va-
lec 41, ktery md kolem krytu uloZeny kardanovy krouzek 47,
ktery je vykyvny kolem osy 48 vuci krytu valce. Kolmo k ose
48 md Xkardanovy krouZek 47 dva Cepy 49, které zapadaji do

——

odpovidajiciciho uloZeni na Jjefrédbové koéce_i:.

U p¥ikladu provedeni podle obr.5 je spreader 4 zavésen
pFes &ty¥i svisle uloZené ustavovaci vdlce 51 aZ 54 na jera-
bové koCce 177, ktera je znazornéna Carkované. Ustavovaci
valce 51 az 54 jsoﬁ uloZeny, p¥i pohledu shora, v pravo-
dhlych rozich. VZdy dva z té&chto valcl tvofi pomyslnou rovi-
nu, uvnit¥# které je uloZen Sikmo ustavovaci valec 55,56 nebo
58. VSechny $ikmé vdalce 55 az 58 maji stejny dhel naklonéni,
pricemZ sklon valcu ,napf. }ﬁ,é?,je vZdy v ramci dvou proti-
lehlych rovin opaény . VSechny valce 51 aZz 58 jsou spojeny
se spreadrem 4 V kotvicich bodech 60 a s jefdbovou koCkou
1°" v kotvicich bodecﬁ 59, pfiCemZ vdlce se mohou v prostoru

———

pohybovat.



Ke zveddni a spousténi spreadru é_se uvadi stejnomérné
v cinnost svislé ustavovaci vélce 51 az 54, takZe pistové
tyce se synchronizované vysunuji ¢i zasunuji. MoZnosti pohy-
bu Sikmych valcu 55 az 58 jsou dany jejich éiggﬁou polohou.
K naklonéni spreadru.fj napf. k roviné tvofené valci 51
a 54, se uvedou do ¢innosti ustavovaci valce 52 a_E}, pEi-
cemZ Sikmé valce 56 a 57 konaji jim vymezeny pohyb. K nato-
ceni spreadruﬂi kolem svislé osy ve sméru hodinovych rucicek
vyjedou Sikmé vdlce 55 aZ 58. K udrZeni vysky spreadru 4 mo-
hou svislé ustavovaci valce 51 az ig provést odpovidajici

Upravu délky.



PATENTOVE N AROKY
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pro 2vedond na“adu.j

Zéfize;;Y;ﬁ vodororovné pohyblivym Kkonstrukénim
dilem a vu¢i nému svisle uloZenym zvedajicim a spoustéji-
cim se uchopovacim prostfedkem, ktery 3je pfes na tah na-
mdhané prvky zavéSen na pohyblivém konstrukénim dilu
a ktery je pevné spojen s nakladenmn,

vyznacujici s e tim, Ze na tah nam&-
hané prvky jsou tvofeny alesponn Sesti ve své délce indi-
vidudlné ménitelnymi ustavovacimi valci (11 aZ 16,41 aZ
46,51 aZ 56), které jsou wupevnény v kotvicich bodech (21
az 26,31 aZ 36,59,60) umoZiiujicich pohyb v prostoru jak

- -

na pohyblivy konstrukéni d4il (1,17°,1°7), tak i na uchopo-
vacl prost¥edek (4), pricemZ alespon c¢ty¥i ustavovaci

valce (11 aZ 16,41 aZ 44,55 az 58) jsou uspofdddny Sikmo.

Zarizeni podle néaroku 1, vyznacuijici

s e t im, Ze je opatFeno Sesti ustavovacimi valci
(11 az 16), Ze kotvici body (21 aZ 26,31 az 36) ustavova-
cich vAdlcl jsou uspo¥adadny jak na pohyblivém konstrukénim
dilu (1) tak také i na uchopovacim prost¥edku (4) v pomy-
slném kruhu (20,30), Ze Ghel mezi n-tym a (n +2)-tym kot-
vicim bodem (21/23,....respektive 31/33....) Jje roven
120°, Zé Ghel mezi bezprostf¥edné po sobé& ndsledujicimi

kotvicimi body (21/22,/23,... a 32/33,33/34...) je st¥i-

davé 60 aZ 120°, s vyhodou 90 aZ 120°, a 0 aZz 60°, s vy-



5.

hodou 0 aZ 30°, a Ze stfedy vidy dvou bezprost¥edné po
sobé nasledujicich kotvicich boda (22/23,...) na kon-
strukénim dile (1) a stFfedy mezi vZdy dvou bezprostfedné
po ‘sobé ndsledujicich kotvicich bodd (31/32,...),7Jsou,
pfi pohledu shora, p¥i stejné G¢inné délce ustavovacich

valcl (11 aZ 16) vzajemné pFesazeny o 60°.

Za¥izeni podle naroku 1 nebo 2
vyznacuijici s e tim, Ze pomyslny kruh
(30), na kterém jsou ukotveny ustavovacvi vdlce (11 aZ
16, 41 aZ 46) na uchopovacim prost¥edku (4), md& mensi
prumér neZ pomyslny kruh (20), na kterém jsou ukotveny

ustavovaci vdlce na pohyblivém konstrukénim dilu 1,17).

Farizeni podle ndroku 1 vyznacuijici
s e tim, Ze sestdvd z osmi ustavovacich valca
(51 aZ 54,55 aZ 58), z nichZ jsou ¢ty¥i (51 az 54) ,pfi
Cisté svislém plisobeni ndkladu,uspo¥ddany svisle a nacha-
zeji se , p¥i pohledu shora, Vv rozich pomyslného pravo-
dhelniku, a Ze Vv mezi vidy dvéma ustavovacimi valci
(51/52,52/53,...) pomyslnych Ccty¥ rovin je uspo¥adan Sik-
mo uloZenf valec (55,56,...), pticemZ sklon Sikmych usta-
vovacich vdalcu je vidy ve dvou pomyslnych paralelnich ro-
vindch orientovan vzajemné opacné.

-

CcC 1

=

i%fizeni podle ndaroku 4 vyznadcuj

s e tim, Ze svislymi ustavovacimi valci



(51,52,...) vytvofeny pravouihelnik je Ctverec.

ikfizeni podle jednoho z naroku 1 aZz 5,
vyznadujici s e tim, Ze ustavovaci
valce (11,...:;41,....;51,....) jsou na pohyblivém Xkon-

strukénim dilu (1,1°,1° ") ukotveny svymi kryty.

Zarizeni podle naroku 6, vyznadc¢ujici
s e t im, Ze kotvici body (21 aZ 16,59) krytu jsou

umistény na jeho uzavfeném konci.

#arizeni podle ndroku 6, vyznacuijici
s e t im , Ze kotevni body (21 aZ 26;59) krytu jsou

na od uzavfeného konce vzddleném misté (48).

Eéfizeni podle naroku 8, vy znacuijici
s e t im, Ze kotevni body Jjsou umistény ve 2/3
délky krytu od uzavieného konce krytu, a v 1/3 délky kry-

tu od otev¥eného konce z kterého vyéniva pistova tycC.
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