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Wynalazek dotyczy mechanizmu nape-
dowego pompy do smaru, stosowanej przy
maszynach parowych, sprezarkach lub in-
nych maszynach o cylindrach roboczych,
w ktorych preznoéé lub cisnienie czynnika
roboczego podlega zmianom, przyczem
czynnik ten porusza ttoczek w malym cy-
lindrze pomocniczym wbrew dziataniu spre-

zyny, co wyzyskane zostaje do napedu pom-

py «do smaru.

Znane tego rodzaju mechanizmy nape-
dowe iwyka.zui a jednak znaczna wade, mia-
nowicie suw moboczy tloczka pomocnicze-
go znacznie zmienia si¢ wraz ze zmianami
preznosci lub ci$nienia czynnika roboczego
oraz oporu pompy, wskutek czego ilosé

smaru, wytloczona podczas kazdego suwu

tloczka, waha sie w szerokich granicach, co
szkodliwie odbija si¢ na sprawnosci urza-
dzenia do smarowania.

Przedmiotem wynalazku niniejszego
jest mechanizm napedowy pompy do sma-
ru, w ktérej suw roboczy tloczka pomocni-
czego jest prawie staly, pomimo zmienno-
§ci ciénienia lub prezmosci czynnika robo-
czego i zmiennosci oporu pompy. W tym
celu miedzy sprezyne oporowa a tloczek
pomocniczy wlaczone sa dwie dzZwignie
biegunowe, stanowiace przektadnie, dzieki
czemu sila, dzialajaca na ttoczek pomocni-
czy podczas tej czesci jego suwu, ktéra
jest potrzebna do napedu pompy, napotyka
bardzo nieznaczny opér ze strony sprezy-
ny odporowej, podczas za$ pozostalej cze-



éci suwil pozwala ma zhaczné zwiekszente
. sie- p:;zegwdzmiama sprezyny, wskubek
czego ruch tloczka pomocnlczego zostaje
zahamowany bez uderzer. .

Rysunek przedstawia przy'klad wykona-
nia wynalazku, przyczem fig. 1 przedstawia
przekr6j pompy do smaru oraz czegci jej
mechanizmu napedowego, podczas gdy . fig.
2, 3 i 4 przedstawiajg rozmaite polozenia
dzwigni biegunowych podczals
suwu tloczka pomocniczego, -

W ostonie '/ umieszczone sg czeﬁm me-
chanizmu napedowego i wlasciwa pompa 4,

posiadajaca znang budowe. Ponipa £ po-

siada tlok 4a, napedzany malym korbowo-
.dem 3a i czopem korbowym 3, osadzonym
w wale 2. Na wale 2 zaklinowane jest kol-
ko zapadkowe 5, okresowo (skokami) po-
ruszane zapadka 7, osadzona na dZwigni
biegunowej 6. Ucho 6a dzwigni biegunowej
6 jest swobodnie osadzone na wale 2 tak;
ze dZwignia ta moze swobodnie wahaé sie¢
na tym wale. Jeden wal 2 moze napedzaé

nietylko jedna pompe 4, lecz caly ‘szerég:

takich pomp.
Dzwignie¢ 6 porusza za posrredmctwem

sworznia 16 tloczek pomocmiczy 8, przesu-
wajacy si¢ w odpowiednim cylindrze 9. W
pokrywie 10 cylindra znajduje sie kanatl
12, przez ktéry idoprowadzany jest do wne-
trza 11 cylindra czynnik roboczy, ktérego
wahania ci¢nienia_lub preznosci powoduja
ruch roboczy tloczka 8. W 'przestrzeni ro-
boczej 11 cylindra 9 - umieszczona jest
sprezyna 12a, przejmujaca uderzenia, kto-
reby ttoczek 8 wywotywal przy koricu kaz-
dego suwu wgore, to jest w chwili powro-
tu tloczka w pierwotne potozenie gérne.
Suw roboczy tloczka pomocniczego 8
moze by¢ wykonywany tylko przy jedno-
‘czesnem przezwymezamu napu;ma sprezy-
ny 13, podczas’ gdy powrotny jego ruch
jest powodowany rozprezaniem sig tej
cprezymy odporowej po zatiiku cisnienia w
przestrzeni 11. Wskutek rtego ‘tloczek po-
‘mocniczy 8 jest poruszany w cylindrze 9

roboczego

tam 1 zpowrotem zupetnie sgodnie z tis
chem tloka w maszynie gtowne;j,
Sprezyna 13, jak wida¢ z rysunku, dzia-

_ 1a nie bezposredmo na tlox 8, lecz za po-

srednictwem pary dZwigni biegunowych,
przyczem sworzeni 16 opiera si¢ na odpo-

-wiedniej powierzchni 19 dZwigni 6, posia-
‘dajacej powierzchni¢ toczna 18, ktéra mo-

Ze isi¢ przetaczaé¢ po powierzchni tocznej 17
dzwigni biegunowej 14. Specjalne uksztal-
towanie powierzchni tocznych 17, 18 jest
widoczne z fig. 2—, ktore przedstawiaja roz-
maite ich wzajemne polozenia przy rozmai-

‘tem " nachyleniu déwigni biegunowej 6.

Wiasciwa powierzchnia toczna jest wyko-
nana na tej dzwigni, podczas gdy druga po-
wierzchnia toczna znajduje si¢ na dzwigni
14, ktora jest ocadzona obrotowo na czopie
20. Sprezyna odporowa 13 tloczka pomoc-
niczego 8 dziala na diwignie 14 za posred-

- nictwem krazka 21, a drugim koficem qpie-

ra si¢ na korku, wkreconym w ostone. Na-
piecie sprezymny utrzymuje wskutek tego w
cigglem zetkmieciu sie czeséci mechanizmu,

. znajdujace si¢ miedzy tloczkiem pomocni-

czym 8 a 'sprezyna 13,
« Urzadzemie dziala w sposéb nastepu-
jacy.

Gdy cisnienie lub preznosé czynnika,

rozprezajacego sie w cylindrze maszyny,

zwigksza sig, to tloczek pomocniczy 8 jest
zmuszony do wykonywania suwu robocze-
go, wskutek czego sworzen 16 przekreca
dzwigni¢ biegunowa 6 o kat «. Zapadka 7,
ktéra zahacza o zab kétka zapadkowego 5,
pokreca to kotko i powoduje obrét watu 2.
Gdy ci$nienie w przestrzeni 11 zmniejszy
si¢, -to mapieta ‘sprezyna 13 odprowadza
zaréwno dzwignie¢ 6, jak réwniez i tloczek
8 w poﬂolzeme pierwotne, Przed rozpocze-

ciem si¢ suwu roboczego tloczka pomocni-
‘czego 8 powierzchnie toczne 18 i 17 dzwi-
‘gai biagu:nquch 6 i 14 stykaja sie¢ w punk-

cie, oznaczonym ma fig. 2—4 litera a. Pod-

czas wykonywania roboczego suwu tloczka

8 powierzchnia toczna. 18 przetacza sie po



powierzchni tocznej 17, przyczem po-
wierzchnia toczna 18 jest uksztaltowana
tak, ze podczas wigkszej czesci suwu ttocz-
ka punkt styku a obydwéch powierzchni
tocznych zaledwie mieznacznie przesuwa
sie, podczas gdy w. ciagu koricowej czesci
suwu tloczka punkt ten przesuwa sie o sto-
sunkowo znacznie wigksza odleglosé.

Fig. 3 przedstawia polozenie obydwéch
powierzchni tocznych 17 i 18 w tym mo-
mencie, gdy tloczek 8 wykonal juz wiek-
sza cze$¢ suwu roboczego. Przytem punkt
styku obydwéch wspomnianych powienzch-
ni tocznych przesunal sie zaledwie o mala
odleglosé od a do a’. DZwignia 6 podczas
tego przekrecita sie o kat a. Dzieki temu,
2e odlegltosé miedzy obydwoma punktami
a, a', wskutek odpowiedniego doboru ksztal-
tu powierzchni tocznych 18 i 17, jest bar-
dzo mala, osiaga sie to, ze ramie macisku
tloczka ma sprezyne 13 pozostaje, prak-
tycznie biorac, prawie jednakowe. Przy
pewnem cisnieniu w przestrzeni 11 tloczek
8 przezwycieza opér pompy oraz nacisk
sprezyny 13. Cisnienie to bedzie tem mniej-
sze, im stabsze bedzie obrane mapiecie
sprezyny 13. Poniewaz przy doborze sily
sprezyny mie potrzeba, jak to bedzie omé-
wione ponizej, uwzgledniaé sity sprezyny,
ktéraby byta potrzebna do tlumienia ude-
rzeni ttoka przy wysokiem ciénieniu czynmi-
ka roboczego, to wystarcza sprezyne 13
obliczyé tak, aby mogla oma miezawodnie
spowodowaé suw jalowy tloczka 8 i dzwi-
gni 6. Site wiec sprezyny okresla najmniej-
sze ciénienie czynnika roboczego, ktére wy-
woluje suw tloczka az do polozenia dzwi-
gni biegunowej, przedstawionego na fig. 3.

Przy dalszem przesuwaniu sig thoczka
dzwignie biegunowe zajmuja polozenie we-
dtug fig. 4. Polozenie to odpowiada dolne-
mu punktowi martwemu tloczka 8. Po-
wierzchnie toczne 18 i 17 stykaja sie wtedy
w punkcie a“, ktérego odleglosé od po-
przedniego punktu styku a’ jest kilkakrot-
nie wieksza od odleglosci punktu a’ od po-

czatkowego punktu styku a. Podczas prze-
suwania si¢ punktu styku z a’ do a* dzZwi-
gnia 6 przekreca si¢ zaledwie o mieznaczny
kat B. Wskutek duzej odleglosci miedzy
punktami styku o', @“ rami¢ dZwigni, za po-
$rednictwem ktérej cisnienie mna tloczek
przezwycigza nacisk sprezymy 13, zostaje
bardzo skrécone, -wobec czego nacisk odpo-
rowy sprezyny bardzo sie¢ zwieksza. Wsku-
tek powyzszego osiaga sie to, ze i przy sto-
sunkowo wysokiem .ci$nieniu czynnika ro-
boczego w przetrzeni 11 ruch ttoczka 8 w
dolnem potozeniu martwem zostaje zaha-
mowany bez uderzen. Podczas wickszej
czesci suwu tloczka, a’wiec podczas tego,

- gdy dZwignia 6 pokreca sie o kat 2, sita ma-~

pedna tloczka 8 jest wykorzystywana
gtéwnie do uruchomiania pompy; podczas
zaé bardzo malej czeséci suwu, odpowiada-
jacej katowi B, przeciwcisnienie sprezyny
13, ktére powinno byé obliczone tak, aby
wystarczato tylko do powodowania jato-
wego suwu ttoczka, osigga wskutek zwiek-
szenia si¢ ramienia dZwigni stosunkowo du-
23 warto$é i przejmuje udenzenie, nastepu-
jace w chwili ustawienia sie¢ ttoczka w jego
pofozenie martwe.

Zapomoca opisanego powyzZej nowego
mechanizmu napedowego osigga si¢ wiec to,
ze podczas wigkszej czesci moboczego su-
wu tloczka przeciwdziala ruchowi tloczka
stosunkowo mala sita; sita ta jednak pod-
czas mastgpujacej potem malej czesci suwu
szybko wzrasta i hamuje ruch ttoczka, nie
dopuszczajac do uderzeri. Nastgpna zaleta
mechanizmu powyzszego jest to, ze pewne
minimalne ci$nienie czynnika roboczego,
ktore wskutek doboru stosunkowo slabej
sprezyny 13 jest miewielkie, zawsze mieza-
wodnie uskuteczni te czesé suwu, ktéra od-
powiada obrotowi dZwigni 6 o kata. Pomi-
mo jednak tego réwmiez i przy silnym
wzroscie tego ciSnienia osiaga si¢ prace
tloczka 8 bez uderzer. Niezmiennosé wiel-
kosci roboczego suwu tloczka 8, zachowy-
wana przy rozmaitych cisnieniach czynni-



ka roboczego, zapewnia réwnomierna i
ciggla prace pompy do smaru.

Zastrzezenia patentowe.

1. Mechanizm mnapedowy pompy do
smaru, posiadajacej toczek pomocniczy,
ktéory jest poruszany tam i zpowrotem
przez zmienne ci$nienie plynnego lub ga-
zowego czynnika roboczego wbrew dzia-
taniu sprezyny, znamienny tem, Ze pomie-
dzy tloczek pomocniczy a sprezyne odpo-
rowa wlaczone sa dwie dZwignie bieguno-
we (6, 14) o powierzchniach tocznych,
uksztaltowanych tak, iz przy przetaczaniu
si¢ jednej dZwigni biegunowej po drugiej

podczas okreslonej czgsci roboczego suwu
ttoczka pomocniczego nacisk cprezyny na
ttoczek pomocniczy jest matly, podczas jed-
nak pozostatej czesci suwu roboczego szyb-
ko wizrasta i zahamowuje ruch ttoczka, nie
dopuszczajac do uderzen.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, ze dZwignia biegunowa (6)
jest sprzezona z walem mechanizmu pom-
py tak, iz wprawia w ruch mechanizm ten
okresowo.

Firma Alex. Friedmann.
Zastepca: Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.
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