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{87) Sptidaci jednotka pro rotorové pfedent pkize ze staplovych
vidkenngch materidll, sestdvajicf ze spfddactho Gstrojf se
" spfidacim rotorem, které je- oto&né pFipojeno k zatfzeni pro. . ’ /3
ipodévéni a rozvolfiovén{ vldken, k jehoZ hornf plode je od- . 2 * ’
nimatelné upevnéna krycf{ deska na:nf% jsou.uspotddény 13 7 40
prostfedky pro odvéddén{ piize a Eidlo pFitomnosti piize, je 23 2 a5 [ 6
pro rychlou demontéZ upravena tak, Zc téleso (3) zafzen{ 1 e 9
pro podédvénf a rozvoliiovén{ vidken m4 do stran oteviené ot 8
?

{

dréZky (19) a ve dvojitém viku.(11) proti nim v upeviiova- LEME |
cich. otvorech (23) oto¥n& uspofddané uzdvéry (20), které: -~
prochézejf do'stran otevfenymi draZkami (19) a jsou v doty-
SAK ku se spodnimi stranami (31) télesa (3) svymi dosedacfmi
' ploskami (21), pfiemZ mezi otevienou dré¥kou (19) a uzé- LA
wé&rou (20) je vile. /s’
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Sprfadaci _jednotka pra rotoroué‘pfedeni-pﬁ;ze__,, . _#

Oblast techniky
Vyndlez se tvkd spfddact jednotky pro rotorove pfredend

prize. ze_ staplovych oldkenveh materidld, . kiterd e . upravena- -
‘pra rychlou  operativni demontd? béhem  jeji obslubhy, pficemZ

viastni koncepce sprddaci jednotky zGstdvd zachouvdna.

Daosavadni stav techniky

Vliastnil sprddaci jednotka se sklddd z t@lesa ojednocova-
ciho dstrojl s poddvacim a vyEesdvacim vdleckem, opatFengho
VioZkou s kandlem pro privod ojednocenyeh vlidken do spfridaci-
ha rotoru a z vykyung pripojenégho spfddaciho dstrojf s vioZe-
nym spridacim rotorem. Téleso ojednocovaciho dstroji je zak-
rytos vikem s dalstim hornim krytem s prostfedky pro odvddent

prize a kontrolu Jjeji prfitomnosti.

Jsou zndmy i dalst konceprp usporddandt >pF&dariLh Jedno-
tek, u kterych je rdznd vzaJemné polohy rotoru a UquodvdLihu
vdlecku. U nejroziirfend jitho typu sprddaci _jednotky je osa -
rotoru  vodorovnd a osa vycesdvaciho vdlecku svisld. Hornd

Ckryt, tuorici spolu s Cidlem pretrbu jeden celek, je k t@lesu
o jednocovaciho dstrojil pripevngn duvéma Srouby. VlioZka, je jlmZ
kandlem jsou ojednocend vlidkna péfivdad@na do sprddaciho roto-
ru, e pomoéi vyvoadky pro  prlzi. upeuvnéna k viku ojednocova-
ciho dstrojf pod jeho krytem. U technologie roﬁormuéhw prede—
ni né&které vlivy, napriklad znecistovdni vydesduvaciho vdaled-
ku, ucpdvdni cest technologického toku  ojednoconych vlidken
a podobné, maji za ndsledek negativnil pdsobeni na plynulost
spriddaciho procesu nebo kvalitu vyrdbéné prlze. Tyto pripady
Jsou. zvlaste Setné pfi zpracovdni chemickych vldken, kde se
mizZe nepﬁizniué projevit vliiv staticke elektfiny, pflpadne

nevhodnd nebo deldtim skladovdni znehodnocend avivaZ.
Bétem provozu  dopfrddaciho stroje e  zapotfebili po rdzné

dlouhyech Casovych intervalech provést jednoduchy zdsabh do ob-

lasti toku ojednocenych  vldken spfddaci Jjednotkou, aniZz by
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doglo k narusent provozu astatnich, zvlaste pék sousednich
spridacich _jednotek nebo dokonce celého stroje. I soucasny
stav toto dovolu je, nebot rotorovy dopfdidacl stroj Jje konst-
ruovan tak, 2Ze je moZno vykloepit kteroukoliv sprfddact jednot-
ku do nepracovni polohy, kdy Jjsou jeji Cinné elementy odpo je-
ny. Takovou prdci musi provddét kvalifikovany pracovnik se
specidlnim ndfadim, coZ vyZaduje zvySend provoznich ndkladd
a nékdy i prostoje. 7 téchto ddvodd byly udinény kroky smérfu-
jict k odstrangéni téchto nevyhod. vytvofenim takoveho uspo?é-
dant sprddaci jednotky. aby nastingny Jjednoduchy zdsah mohla
provadst primo  obsluha stroje bez spoluprdce se seflzovaZem
nebo Jjinym kvalifikovanym pracovnikem a to tak, aby zména ne-

gativné neovlivnila uléstni.probes tvarby pfrize.

Jedna ze zndmych Fefeni. jak _Jje patrné ze spisu CS
Al 253049, Jje zaloZeno na tom. 2e vloZka s vyvodkou tvofl vy-—
Jimatelny celek, ktery je opatfen stifedicimi &dstmi odpovida-
Jjicimi stFedfcim Sdstem tdlesa ojednocovaciho dstroji a tento
celek Jje spojen s vikem t&lesa ojednocovaciha dstrojil pomocit
z4mku s uvolfovadem. Toto konstruk@ni FeSeni nahrazuje pfripo-
Jent vika dosud uZivanymi duéma Srouby a odstraﬁuje ve vetsi
mire popsané nevyhody, tykajfctl se demontdZe a‘montaZE primo
absluhou stroje bez ndrokd na‘JeJi vyS31 kvalifikaci. Prove-
deni zdmku. tvoreného uvolfovadem a alespoft jednim Cepem zdm-—
ku a pruZ2inou, Jje nevyhovujici zejména tim, Ze vystupu_ jlct
ovlddaci wvolny kornec uvclfovade nutng musi volné prochdzet
v dodate®ng uytuvorend driZce na pfedni bofni st&né uvika t&le-
sa o jednocovactiha udstroji, &imZ se do znadné miry narusujl
vzduchotechnické pomdry pro  proudéni technologickeého vzduchu
prisdvangho jinymi kandly, resp. otvory do dutiny tohoto vika
ze zUldStniho pFislusnéha otvoru na jeho hornim krytu. Prove-
deni zdmku je relatiung sloZité. nebot je zaloZeno na pouZitil
celé ffady rdznych  tvarovanych  prukd, ndrocnych na vyrobu
i pFesnast, pridem? za hlavni neuvhodu lze uvést, Ze Fecene
viko t@lesa ojednocovaciho dstroji  zlUstduvd pri uvolnéni celé

vloZky s vyvodkou ddle pFrichyceno k t&lesu o jednocovaciho ds-

trojfl a Jje tudi?® pro dCtely dal3iho Cisténi tohoto o jednacova~
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ciho dstraojl demontovatelng a2 po uvolngni dal3fch upinacich

prostredkd.

Podstata vyndlezu

“CLlem vyndlezu je odstranéni uvedenych hevyhOd;'pfiéemZ
Jeho padstata spoﬁiué>u tom, 2Ze spfddacl jednotka bezuretena-
veho doprddaciho stroje sestdvajicl ze spfddaciho dstroji se
spriddacim rotorem, které je otofng pripojeno k zarlzenl pro
poddvdant a rozvolfovdni vlidken, k  _jehoZ horni ploSe je odnf-
matelne® upevnéno dvo jité uiko na némZ jsou uspordddany prost-
redky pro advddéni prize a Cidlo pfitomnosti prilze. Jje prove-
dena. tak, 2Ze téleso zarizeni pro poddvdni a rozvolfovdni vli-
ken md do stran oteurené drdZky a ve dvojitém viku proti nim
v upevfiovacilch otvorech oto&né usporddang uzdveéry, které
prochdze ji do stran oteuvFenymi drdZkami a Jjsou v dotyku se
spodnl stranou té&lesa svymi dosedacimi ploskami, pficenZ mezi

otevfenou driZkou a uzdvérou je oboustrannd vidle.

Timto uspoddrdnim je vyrazné zjednoduseno snimdni a ins-
talovdni &4sti sprddaci jednotky, kterd podminu je pristup
k vy€esdvacimu. vdledku. '

Spraddactl Jednotké Je ddale charakteristickd tim, 2e uzd-
véra md tvar ohnutg pdlky s kruhovym prifezem, pficdemZ v mis-—
te& vnitrni strany obhybu md vytvorternu dosedacl plosku, pricemZ
na druhém,. rovném konci., je opatrfena posuvné stavitelnymi

pryky vzhledem k dosedaci plosce, které jsou provedeny ve

form& napriklad konramatic.

- Prtehled obrdzkd na vvkresech

Db .1 znaci ez sprddact  jednotkouw v bodnim pohledu

v nepracovni paoloze, obr.2 spojeni télesa ojednocovaciho udst-

rojf a dvojitého vika s krytem, obr .3 rychloupinacl uzdvéra
ve funkdEni poloze., obr.4 plddorysny pabhled na rychloupinact

uzdudru v rozevfreni (disfunkcnt ) poloze.
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P*1klad provedeni vyndlezu

Sprddaci jednotka 1 pro  rotorove pfedeni pflze ze stap-
lovych  vldkennych materidld (obr.Ll), sestdvd ze sprdidacitlho
dstrojf 2 se zndmym sprddacim rotorem a z té&lesa 3 ajednoco-

vaciho dstroji, vybavengho nezndzornén poddvacim zarfizenim

vym
“kem 4 s Udplnou vlioZkou

vldkenného pramene a vycesdvacim vdled
6, opatfenou kandlem 7 pro  dopravu o jednocenych  vldken do
spridaciho dstrojfi 2, kterd spolu s  vyvadkou 8 pro oduvddént

vyraobeng prlze z rotoru sprddactho dstrojfl 2 a s pfipadnym

separdtorem . 9 uvytvdrd vy jimatelny celek,  ktery _je aopatfen

stredicimi Jdstmi 10 odpovidajicimi stfedicim plochdam 14

v tE&lese o jednocovaciho dstroji 3.

Horni prostor t#lesa 3 ojednocovaciho dstroji je uzavken
dva jitym vikem 11, k némuZ je prostFfednictyvim nezndzorn@&nych
upinacich prostredkd pripeuvngn horni kryt 12, zahrnujfci tru-
bici 13 pro cdtah pFize a nezndzornéné cidlo jeji prftomnos—

ti.

Spo_jent dvojitého vika 11 a pripevnéného horniho krytu
12 s t&lesem I o jednocovaciho dstroji je realizovdano rychlou-—
pinacimi uzdvérami 20, otolné zabudovanymi pomoci stavitel-
nych prykd 24, 25 v upeviiovacich oﬁuorech 23 v hofniha vika
1i. resp. ve dvojitém viku 11. Rychloupinaci,uééuéra 20 ma
tvar ohnuté pdZky s kruhovym prdrezem, pficdemZ v mistE& vnit/r-—
ni strany ohybu md vytuvorFenu dosedaci plosSku 21. Horni konec
rychloupfinact uzdvéry 20 s vili prochdzi otevifenou driZkou
19 v t&lese 3. Dosedaci plofka 21, rychloupinaci uzdvéry 20

je v kontaktu se spodni stranou 31, télesa 3.(viz obr.3)

Funkce spfddaci _jednotky podle vyndlezu je ndsledujfcL:

Do jde-1i pri procesu pftedeni k zneéiéténi nebo dokonce k uc—

pani vycesdvaciho vdlecku 4, nebo Je«lilzapotfebi z né jakeho
ddvodu vydéesdvaci vdlecek vyménit, vyklopl absluha zndmym
zplsobem spfddacl jednotku do nepracovni polohy. Tim dojde
k odklopeni sprddaciho dstrojf 2 s rotorem od t&lesa ojedno-

covaciho dstrojf 3 a souCasne k odpojent ndhonu rotoru a vy-
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Cesdvaciho vdledku 4 od nezndzornénveh tangencidlnich femend.

Pokud by vyustala nutnost vylesdvacl vdledek 4 vy jmout,
nebo provest  vydistent jeho horniho  dela, je nutno  uvolnit
rychloupinaci uzdvéry 20 a_seJqut_”qyoJipé_vikQ 11 s jeho
hornim krytem 12. Tento dkon, je pfi pouZitil fefeni podle vy-
ndlezu, podstatné zjednodusen. Uvolnéni rychloupinacich uzd-
vér 20 se uskutetni jejich pootogenim cca o 380 stuphd tak,
.aby  osa symetrie téchto uzduvér "gg leZela v roving s osou
otevrenych drdZek 19, S1im2 je umoZnéno sejmutl duo jitého vika

1i. spojeného s harnim krytem 12 z horni plochy télesa 3.

Po provedeni vySe popsanych: dkond je vycesdvacl vdledek
4 pristupny - k Cisténi jeho horni plochy nebo je zplsobily
k vy jmuti pro jeha celkoveé vydidtEni nebo vyméEnu.

Pred op&tnym uvedenim spfidacil jednotky do provozu, obs-—
luharnasadi zpet., dvaojité viko 11 s jeho hornim krytem 12 na
t&leso 3, pricdemZ rychloupinaci uzdvéry 20 spadinou v oteviFe—

nych drédZkdch 19. Pootodenim rychloupinaciho uzdvéru 20

E v drdZce 19 dojde ke styku dosedaci plogky 21 se spodnil stra-
= Nnou 31 tElesa 3 a tim k pevrnému spojeni dvo jitého vika 11
= 5 t&lesem 3. Pritladnou silu  1lze nastavit pomoci kontramatic

24, 25 jejich predchozim pootoCenim na zdvitu 22, vytvofeném

vV hornl rovng cdsti rychloupinaciho uzdvéru 20.

V zdudru obsluZné operace se spfddact Jednotka priklopl
do pracovni polohy, nezndzornéné tangencidlni Femeny se dos-—
tanou do  styku s femenicemi vyZesdvaciho vdlecku 4 a rotoru

sprfddaciho dstroji 2 a sprddni proces miZe byt obnoven.

Primyslovd vyuZitelnost

Spridact  Jjednotka dle vyndlezu je vhodnd pro rotorouve

dopfdidact stroje prddelen textilnibho primyslu.
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1. Sprddact Jjednotka pro rotorové pfedent pflze ze stap-
lovyeh vlidkennych materidld., sestdvajlci ze sprddaciho dstro-
j1 se sprddacim rotorem, kterg Jje otofné pripojeno k zarilzendt
pro poddvdant a rozvolfovdani vldken, k _jehoZ horni  plose je
usporddano viko s krytem, v némZ sou uspofidddny prostfedky
pro oduddént prize a Sidlo prltomnosti prize. vyznacujicl se
tim,. Ze tdleso (3) zarfzeni pro poddvdani a rozvolfovdnt vld- .
Ken md do stran otevieng drdZky (19) a ve dvojiteém viku (110 ' '8
proti nim v upeviovacich otvorech (23) otocneé uspofrddang uzi-
vEry (200, které prochdzejl do stran otevfenymi drdZkami
(19) a jsou v dotyku se spodnimi  stranami (31> t&lesa (3
suwuymi dosedacimi ploskami (21>, pHriZemZ mezi otevrenou drdZ-
kou (19) a uzdudrou (20) je sboustrserre vdle. -

2. Sprddaci jednotka podle bodu 1, vyznadu jicl se tim,
3o  uzdudra (20) md tvar .ohnuté packy s kruhovym prifezem,
priZemz v mistZ unit*ni strany ohybu md vytvorenu dosedact

plosku (21).

3. Sprddaci Jjednotka podle bodd 1 a 2, vyznacu jiclt se
tim, Ze uzdudra (200 Jje na Jjednam rovném konci opatfena po-
suvné stavitelnymi pruky (24, 25) vzhledem K dosedaci plosSce

210 .

4. Spradaci Jjednotka podle bodd 1. 2 a 3. vyznadcu jicl se
tim. 2e na protilehlém konci od plogky (21), uzdveéry 2 je

vytvafen zduit (22) pro  posuvng stavitelng pruky (24, 25) ma- ¥

Jjtct formu kontramatic.
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