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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad manipulacyjny
do zgrzewania punktowego lub garbowego elementow o
duzych powierzchniach umozliwiajacy wlasciwe prze-
mieszczanie oraz usytuowanie tych elementéw migdzy
elektrodami zgrzewarki w procesie zgrzewania.

Dotychczas, punkty w ktorych mnalezalo wykonac
zgrzeiny wyznaczano metoda trasowania. Trasowanie
blach o duzej powierzchni jest pracochlonne oraz kfo-
potliwe, w szczegdlno$ci gdy blacha jest wykonana z
twardej stali. Wykonanie rysunku przy pomocy rysika
jest trudne, a trasowanie przy pomocy kredy lub farb
nie jest dopuszczalne, poniewaz wutrudnialoby to lub
wrecz uniemozliwiato przepltyw pradu zgrzewania. W
dotychczasowych rozwiazaniach przesuwanie plyt w cza-
sie zgrzewania odbywato si¢ po stole o statej wysokosci,
co stwarzalo znaczne trudno$ci, w szczegdlnosci przy
zgrzewaniu blach nieré6wnych. Wykonanie operacji
zgrzewania przy uzyciu znanych oprzyrzadowan jest pra-
cochlonne, nie zapewnia dobrej powtarzalnos$ci wynikow
zgrzewania, wymaga zatrudnienia do zgrzewania pra-
cownikéw o stosunkowo wysokich kwalifikacjach.

Celem wynalazku jest usunigcie tych niedogodnosci i
umozliwienie latwego przesuwania w czasie zgrzewania
elementéw o duzych powierzchniach, a takze ich jedno-
znaczne ustawienie w stosunku do elektrod zgrzewarki
dla wykonania operacji zgrzewania.

Cel ten wzostal wosiagniety w wyniku opracowania
przyrzadu zaopatrzonego w rTame mocujaca przed-
miot zgrzewany, zwiazana ruchomo z jezdnia porusza-
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jaca si¢ po drugiej jezdni do niej prostopadiej. Wzdluz
tych jezdni przymocowane sa listwy dystansowe na swej
dlugosci wyzlobienia w odleglosci rtéwnej podzialce
zgrzein. Jedna z jezdni spoczywa na silownikach pneu-
matycznych umozliwiajacych ruch pionowy tej jezdni
wraz z rama. Korzysci techniczne wynikajace z zastoso-
wania przyrzadu sg nastgpujace: mozliwo$¢ tatwego wy-
konania zgrzein w okre$lonych punktach przedmiotu,
poprawa jako$ci wykonanych zlaczy, mozliwo$¢ prze-
mieszczania elementéw nieréwnych np.: blach pofatdo-
wanych.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykla-
dzie wykonania na rysunku. Przyrzad ten stanowi ra-
ma 1 mocujaca przedmiot zgrzewany, zwigzana rucho-
mo z zespolem dwodch jezdni 2 i 3 wzajemnie prosto-
padtych. Rama 1 posiada mozliwo§¢ przemieszczania
si¢ po jezdni 2 oraz razem z jezdnia 2 mozliwo$¢ prze-
mieszczania si¢ po jezdni 3 prostopadle do jezdni 2.

Do regulacji podziatki zgrzewania stuza wymienne
dystansowe listwy 4 i 5 mocowane wzdtuz jezdni 2 i 3.
Listwy te posiadaja ma swojej dlugo$ci wyztobienia, w
odleglo$ci réwnej podzialce zgrzein. Ustalenie potoze-
nia ramy 1 realizowane jest przez zapadkowe uktady 6
zwigzane z ukladem jezdnym. Zapadkowy uklad 6 ste-
rowany jest przy pomocy dzwigniowego ukladu 7, ktéry
umozliwia wprowadzenie zapadek do wyztobienia listew
4 i 5 blokujac w ten sposob jezdnie w momencie wyko-
nania zgrzeiny. Do podnoszenia ramy 1 na wysoko$é
wyzsza od nieréwnosci blach stuza cztery pneumatyczne



sifowniki 8, na ktérych spoczywa jezdnia 3. Przyrzad
ten moze stanowi¢ wyposazenie standardowych zgrze-
warek punktowych lub garbowych.

Przedmiot zgrzewany mocuje si¢ w ramie 1, po czym
naprowadza si¢ go regcznie przy pomocy ukladu dzwig-
niowego pod elektrody zgrzewarki w miejsce wykonania
zgrzein, o odpowiednia podziatke. W przypadku zgrze-
wania przedmiotéw nieréwnych, przed przesunieciem
przedmiotu nalezy podnie$¢ stél przy pomocy sitowni-
kéw 8 przesunigé o zadana podziatke i opusci¢ przed-
miot zgriewany.
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Zastrzezenie patentowe
Przyrzad manipulacyjny do zgrzewania punktowego
lub garbowego elementéw o duzych powierzchniach, zna-
mienny tym, Ze zaopatrzony jest w rame¢ (1) mocujaca
przedmiot zgrzewany, zwiazana ruchomo z zespolem
dwéch jezdni (2) i (3) wzajemnie prostopadlych oraz
ma ona mozliwo$¢ przemieszczania si¢ wraz z jezdnia
(2) prostopadle po jezdni (3), przy czym wzdtuz jezdni

(2) i (3) przymocowane sa dystansowe listwy (4) i (5)

posiadajace na swej dlugosci wyztobienia w odlegtosci
réwnej podzialce zgrzein, a jezdnia (3) spoczywa ma
pneumatycznych sitownikach (8), umozliwiajacych ruch
pionowy tej jezdni wraz z rama (1).
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