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(54) Zapojeni regulédtoru predvolené urovné otsdek stejnosm&rného motoru,
zejména pro vzduchova &erpadla mé&fide prasnosti

Vynélez fedi zapojeni regulatoru pied-
volené urovné otalek stejnosmé&rného motorw
ku, predevdim pro vzduchova &erpadla mé&ii-
&0 pradnosti, zaloZenych na prosavani vzdu-
chu, Zapojeni obsahuje &idlo, astabilni
multivibrator, obvod piedvolby otadek,
koncovy stupen, hlidaci obvod a stejnosmér-
ny mbtod. Tidlo je tvoieno optoelektronic-
kym systémem s proménnym svételnym tokem
v zavislosti na rychlosti proudiciho média.
Zapojeni je ur&eno pro m&ride praéhosti pos.iz v
uzivané predevdim v dblnich provozech, ‘ ‘\
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Vyndlez Fe¥i zapojeni regulatoru pifedvolené trovnd otilek stejnosm&rného motoru pro

vzduchové &erpadlo méiide pradnosti.,

U U pienosnych i stacionarnich pi#istrojd pro mdfeni pradnosti v ddlnich i jinych provo-
zech, zaloZenych na prosidvani vzduchu &erpadlem, pohéndnym stejnosmérnym élektromotorem.;ge
poadavkem rovnom&rné a piesné mnoistvi prosidvaného vzduchu za jednotku Easu. Dosud znamé
zapojeni redi plynulou regulaci zmdnou napdti nebo proudu. Regulace a piedvolba otdtek stej-

nosmdrného motoru jJe tak zavisld na stabilité napéjeciho zdroje.

Uvedend nedostatky do zna&éné miry odstranuje zapojeni reguldtoru predvolené drovnd
oté&ek stejnosmérného motoru podle vynalezu. Jeho podstata spodivéd v tom, Ze vystup &idla
je piipojen na prvni vstup astabilniho multivibratoru, jehoZ druhy vstup je piipojen na
prvni vystup obvodu predvolby otadek. Jeho druhy vystup je napojen na druhy vstup kéncového
stupné, na jehoZ prvni vstup je napojen vystup astabilniho multivibrétoru. Na vstup obvodu
piedvolby otééek je piFipojen vystup hlidaciho obvodu, jehoZ vstup je napojen na prvni vy-
stup koncového stupn&. Jeho druhy vystup je piipojen na #izeny stejnosmérny mator. Cidlo
mAZe byt tvofeno eptoelektronickym systémem & proménnym sv&telnym tokem v zdvislosti na

rychlosti proudiciho media.

Zapojeni podle vyndlezu umo2nuje dosahnout rovnomdrného chodu stejnosmdrného motoru
vzduchového &erpadla v piedvolendm rozsahu ot&dek pii zachovini stejného momentu stejno-
sm&rného motoru. Zapojeni snifuje odbdr energie z napajeciho zdroje, to je predevdim vy-

hodné pro zarizeni s akumulatorovym napéjenim.
Na pi¥iloZeném vykrese je znazornéno pi#ikladné schema zapojeni podle vynéleiu.

Ne vyetup &idla & je pFipojen prvni vstup 21 astabilniho multivibratoru 2 , jehoZ
druhy vstup 22 je pfipojen na prvni vystup 31 obvodu 3 piedvolby otadek, Na druhy vystup
32 obvodu 3 piredvolby otalek je napojen druhy vetup 42 koncového stupné 4, na jehoZ prvni
vetup 41 je napojen vystup astabilniho multivibrétoru 2. Na vstup obvedu 3 predvolby otadek
je p¥ipojen vyetup hlidaciho obvodu 5, jehoz vstup je napojen na prvni vystup 43 koncového
stupné 4, jehoZ druhy vystup 44 je piipojen na ¥izeny stejnosmérny motor 6. 8idlo 1 maze
byt tvofeno\optoelektronickym systémem s proménnym svételnym tokem v zavislosti na rychlos-

ti proudiciho media.

Zapojeni pracuje tak, Ze napdtim z &idla 1 pi¥ivedenym na prvni vstup 21 astabilniho
multivibratoru 2 a napdtim z obvodu 3 ptedvolby otadek pi#ivedenym na druhy vstup 22 asta-
bilniho multivibrétoru 2 se nastavi poZadovand Uraven otadek. Zménou rychlosti prosavaného
vzduchu dojde ke zm&nd napdti v &idle 1, které méni &irku impulzd astabilniho multivibra-~
toru 2. Vystupni impulz z astabilniho multivibestoru 2 je pek pres prvni vstup 41 piiveden

do koncového stupnd 4 a zpdsobi zmdnu otstek stejnosmdrnédho elektromotoru § na piedvolenou
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urpven. Hlidaci obvod 5 svym vystupnim impulzem, pFivedenym na vstup obvodu 3 pitedvolby
otatek a jeho druhym vystupem 32 vyvedenym na druhy vetup 42 koncového stupné& 4 blokuje
&innost koncového stupné 4 8 stejnosmdrny elektromotor § zastavi. Skon&enim podminek pro

tinnost hlddaciho obvodu § pokraduje regulace popsanym zpdeobem.

Zapojeni podle vynélezu je moZno pouzit v piFenosnych i stacionarnich p*istrojich, pro
m&reni pradnosti v dblnich i jinych prevozech, zaloZenych na prosavéni vzduchu &erpadlem

pohanénym stejnoemdrnym elektromotorem.,

PREDMET vYNKALEZU

1. Zapojeni regulétoru predvolend urovnd otédek stejnosm&rného motoru, zejména pro vzdue .
chovéd %erpadla mdiile pradnoeti, vyznalené tim, Ze vystup &idla (1) je pitipojen na prvni
vatup (21) astabilniho multivibratoru (2), jehoZ druhy vstup (22) je piipojen na prvni
vystup (31) obvodu (3) predvolby otédek, jeho: druhy vystup (32) je piipojen na druhy
vetup (42) koncového stupn& (4), ne jehoZ prvni vstup (41) je piipojen vystup astabilniho
multivibrétoru (2), pFidemZ na vstup obvodu (3) predvolby otadek je pFipojen vystup hli-
daciho obvodu (5), jehoZ vstup je pFipojen na prvni vyetup (43) koncového stupnd (4),
JehoZ druhy vystup (44) je piipojen na Fizeny stejnosmdrny motor (6).

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznalené tim, %e &idlo (1) je tvoieno optoelektronickym

systémem s prom&nnym svételnym tokem v zdvislosti na rychlosti proudiciho media.

1 vykres
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