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Mechanizm do przestawiania stawidla zaworu
popychacza stuzy do automatycznego sterowania
ukladu hydraulicznego popychaczy, pracujacych na
ci$nienie 0—60 atm. i zainstalowanych na punk-
tach zaladowczych w oddzialach wydobywczych
kopalni. .

Dotychczas istniejace uklady do automatyzacji
punktéw zaladowczych, dostosowane sg do popy-
chaczy powietrznych, pracujgcyh z zaworem elek-
tropneumatycznym i tylko dla ci$nienia od 0 do
8 atm. Do popychaczy elektro-hydraulicznych do
tej pory nie ma rozwigzan zaworu, ktéry moéglby
byé sterowany automatycznie.

Na rysunku uwidoczniono przyklad wykonania
mechanizmu do przestawiania stawidla elektro-
-hydraulicznego zaworu popychacza. Mechanizm
ten sklada sie z ukladu dZwigni, wykonanych
z plaskownikéw i polgczonych przegubowo.

Do konstrukcji 1, wbudowany jest zawoér steru-
jacy popychacza oraz przymocowana podpora 2,
polaczona przegubowo z dZwigniag 3 za pomoca
sworznia usytuowanego w otworze a. DZwignia 3,
wykonana jest z plaskownika, wygietego pod ka-
tem 90° przy czym w koncowej czeSci ramion tej
dzwigni Wykoriane sg otwory b, ¢, w ktérych usy-
tuowane sg sworznie, za pomocg ktérych -dZwignia
3 polgczona jest przegubowo z dZwigniami 6 i 4.

Do zwalniaka elektro-hydraulicznego przymcco-
wana jest sztywno dZwignia 5, polaczona przegu-
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bowo z dZwignig 4 za pomocg sworznia usytuowa-
nego w otworze d.

Przy zamknietym doplywie medium do cylin-
dréw popychacza, stawidlo Dz znajduje sie w po-
lozeniu prawym P a jarzmo .J zwalniaka elektro-
-hydraulicznego, w polozeniu dolnym D. Po otrzy-
maniu impulsu elektrycznego z przekaZnika izoto-
powego przy napelnieniu wozu weglem do zgdanej
wysoko$ci, uruchamiany jest zwalniak elektro-hy-
drauliczny i jarzmo J podnosi sie do géry w po-
lozenie ‘G, przestawiajgc za pomoca uktadu dzwigni
5, 4, 3 i 6 oraz obejmy 7, stawidlo Dz w polozenie
L, otwierajgc tym samym doptyw medium do po-
pychacza, po czym nastepuje uruchomienie popy-
chacza i przesuniecie wozu, do momentu przej$cia
napelnionej weglem cze§ci wozu, poza wigzkg pro-
mieni wysylanych ze Zrédla izotopowego w kierun-
ku przekaZnika.

Gdy na drodze wigzki promieni nie ma wegla,
zostaje natychmiast wylaczony naped zwalniaka
elektro-hydraulicznego a jarzmo J opada w po-
tozenie D, natomiast stawidlo Dz przestawione
w polozenie P odcina doplyw medium do cylin-
dréw i popychacz zostaje unieruchomiony.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm do przestawiania stawidla elektro-
-hydraulicznego zaworu popychacza, za pomoca
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zwalniaka elektro-hydraulicznego, znamienny
tym, ze sklada sie z podpory (2), zamocowanej
do konstrukcji (1) oraz ukladu diwigni (3, 4,
5 i 6), polaczonych ze sobg przegubowo przy
czym diwignia (5), polaczona jest na stale ze
zwalniakiem elektro-hydraulicznym.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

4
Ze dZwignia (3), wygieta jest pod katem 90°
i posiada wykonane otwory (a), (b), (¢), przy
czym w otworach (b) i (¢) usytuowane sg swo-
rznie laczace przegubowo diwignie (3) z diwi-
gniami (6 i 4), natomiast w otworze (a), usy-
tuowany jest sworzen lgczacy obrotowo diwi-
gnie (3) z podpora (2).
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