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Ucelem YeSeni je zlepSeni konstrukce
zatizeni pro ze.chycexn ,reakce sxly uu‘cezo- }
vac:.ch prvki. Toto zafizeni sestu.vuL 2 oper,
jeZz jemou ve styku se zdkladovym rdmem vidhy /
a jsou napojeny na spoledné zdvésnd oko, > .
X ndmui je jednim koncem pripojen zatéZova- 0
el prvek, k‘bery je druhym koncem napujen T ,_,/_:-

nea zatezovacl ustrojl vahy. Uvedencao ol
udelu ge dosa.hu;je t:.m, ze opery, jez jaou —
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ulo4e11y na zdkladovém rému vidhy, ,;lsou se " ///';,
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zavesmfm okem spojeny tahly, ktera jsou
opatlena vyrovnavacm ustrog:.m a zatdZova~ =SS :
ci prvek je k zat3Zovecimu ustroji vdhy L~ o ~
p*ipojen pres uchytne lozisko. ReSeni miie >
obsahovat i dal3i moZné varianty., Redeni s
lze vyuiit p#i metrologické kontrole vah. L
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Vyndlez se tykd zafizeni pro zachyceni reakce sily zatdZo=
vacich prvkl pri metrologické kontrole vah, sestdvajici z opér,
jeZ jsou ve styku se zdkledovym rdmem vdhy a jsou napojeny na
gpoleéné zdvésné oko, k ndmuZ je jednim koncem p¥ipojen zatéZo-
vaci prvek.

Metrologickd kontrola vah se v soulasné dobé vesmés prova=-
di zdvafovymi etalony, jejichZ hmotnost plsobi tihovou gilou ne
zetd%ovaci dstroji vdhy stejné jako vdZeny materidl. Nevyhodou
tohoto zplhsobu metrologické kontroly je to, Ze ukldddni zdvaZo~
vych etalond na zdvaZové dstroji je u vdtSiny konstrukei vah vel=~
mi pracné & zdlouhavé, Kontrolovand véha je tak vyFazovdne na
dlouhou dobu z &innosti, CimZ vznikeji provozni ztrity.

Je ddle zndmé zarizeni pro metrologickou kontrolu vah, jez
sestdvd ze dvou skupin zatéZovacich prvki, které jsou napojeny
na spoledné rozvodové vedeni zdroje pohonu., Pritom jedna skupina
zatéfovacich prvkd pldsobi silou na indikadni édst kontrolniho mé-
¥idla, zatimco druhd skupine plisobi silou na véhovy nosnik zaté-
Zovaciho dUstroji vdhy. Vihodou tohoto zaXizeni je zejména to, Ze
zatd%ovaci prvky dené skupiny se velmi jednoduSe um{stuji na pii-
stupné plochy véhového nosniku, ¢imZ se podstatné zkracuje proces
metrologické kontroly vahe. Toto zaYizeni je vybaveno pFidavnym
zabizenim pro zachyceni reakce sily zatdZovacich prvki pisobicich
na zetdZovaci dstroji vdhy. Pro kaZdy z téchto zatéZovacich prvkd
je zde pouZito konzoly, jejiZ spodni opdrné patky jsou uloZeny
v otvorech zdkladového rému. Zat3¥ovaci prvek je jednim koncem
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pFipojen ke konzole a druhym koncem je pFipojen k vyrovndvaci
desce uloZené ne prigtupné plode vdhového nosniku. Posuvem vy=-
rovnédvacich desek po pristupnych plochdch vdhového noaniku a
posuvem gpodnich opdrnych patek konzoly v otvorech zdkladového
rému vdhy se vyhodnd nastavi poZadovany smér plsobeni sil zatd=-
zovacich prvki. Nevyhodou tohoto p¥idavného za¥izeni je to, Ze
neni uzplsobeno pro konstrukce vah, jeZ nemaji pot¥ebné pristup—
né plochy vdhového nosniku a jejich zdkladovy rdm neni uzpisoben
pro uloZeni spodnich opdrnych patek konzoly do otvorl.

Uvedené nevyhody odstranuje zabizeni podle vyndlezu, jehoZ -
podstata spolivd v tom, Ze opéry, jeZ jsou uloZeny na zdkladovém
rdmu vdhy, jsou spojeny se zdvésnym okem tdhly, jeZ jsou opatie=—
na vyrovndvacim dstrojim a zatdZovaci prvek je k zatdZovacimu
Ustroji vdhy p¥ipojen p¥es idchytné loZisko. Uchytnd loZiska jed-
notlivych zatéZovacich prvkd jsou uspo¥dddna ve spoledné svislé
roviné s t8Znici kontejneru.

Vyssi déinek vyndlezu spolivd v tom, Ze reakce sily zatd-
zZovacich prvkd je spolehlivé zachycena tdhly a opdrami uloZenymi
na zdkladovém rdmu véhy. Vyrovandvacim dstrojim lze podle potieby
se¥idit délku tdhel a tim nastavit smér plsobeni sily zatdZovaciho
prvku rowmobéZné se smérem plsobeni tihové sily vdZeného materidlu.
Posuvem opér po zdkladovém rdmu vdhy lze nastavit vyslednici piso=
bicich sil zat&Zovacich prvkd do sméru, ktery je toto¥ny se smdrem
tihové sily vdZeného materidlu. Tim lze piesnd vyrovnat hodnotu
zatiZeni zdvaZového Ustroji p¥i silovém plsobeni zatd¥ovacich prv-
kG s hodnotou tfhového plsobeni védZeného materidlu. Konednym vys~
ledkem pak je zpresnéni metrologické kontroly vahe. Opdry a tdhla
jsou snadno odnimatelnd a lze je tak vyhodnd pouZit pro metrolo-
gickou kontrolu dalSich vah stejného typue. '

Priklad provedeni za¥izeni podle vyndlezu je schematicky
ornén na vykresy v celkovém ndrysu.
2

V zdkladovém rému 2 vdhy je na nezndzorndném zatdZovacim
Uistroji uloZen kontejner 1 pro vdZeni sypkych nebo tekutych ma-
teridlld. Na zdkladovém rdmu 2 vdhy jsou posuvnd uloZeny opdry 3,
jeZ jsou tdhly 4 spojeny se spolednym zdv&snym okem 10. K zdvds—
nému oku 10 je jednim koncem p¥ipojen zatdZovaci prvek 9, ktery
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je druhym koncem pripojen k dchytnému loZisku 8, jeZ je uprave-~
no na zatdZovacim dstroji vdhy. Podobné jsou na zdkladovém rdmu
2 vdhy uloZeny dalSi opérky 3 s téhly 4 dalsich zatdZovacich prv-
kd Qe Pro piipojeni Jednotlivych zatéZovacich prvkd 9 jsou jed-
notlivd dchytnd loZiska 8 uspoidddne na zatdZovacim dstroji véhy
ve spoleéné gvislé roving s téZnici kontejneru 1 a jsou ve smdéru
pudorysného primétu této roviny posuvnd.

PPed zapoCetim metrologické kontroly se se¥idi délky tdhel
4,8 tim se nastavi smér silového plsobeni zatdZovaciho prvku 9
rovnobéiné se smérem plisobeni tihové sily vdZeného materidlu.
Jednotlivé zatéZovaci prvky 9 lze pFitom rozmistit posuvem opdr
3 po zdkladovém ramu 2 vdhy tak, Ze vyslednice jejich plsobicich
gil se nastavi do sméru, ktery je totoZny se smérem plsobeni ti-
hové gily vdZenédho materidlu. Tim se presnd vyrovnd hodnota zati-
Zeni zdvaZového dstroji védhy pii silovém pisobeni zaté&Zovacich
prvki s hodnotou tihové sily vdZeného materidlu. V pribéhu metro=-
logické kontroly zatéZovaci prvky 9 plsobi silové pres dchytnd
loZiska 8 na zatdZovaci dstroji kontrolované véhy. Tdhla 4 spolu
s opérami 3 pritom bezpeénd zachycuji reakci plsobici sily zatd-
zovaciho prvku 9. Po skonéeni metrologické kontroly se odpoji
tdhla 4 od opér 3 a zatéZovaci prvek 9 se odpoji od uchytného lo=-
Ziska 8. Takto uvolnéné ddsti se podle potfeby premisti k dalsi
vdze stejného typu pro jeji metrologickou kontrolu.

Vyndlezu lze vyuZit pro metrologickou kontrolu vah.
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1. Za¥izeni pro zachyceni reakce sily zatéZovacich prvki pii
metrologické kontrole vah, sestdvajici z opér, jeZ jsou ve
styku se zdkladovym rdmem vdhy & jsou napojeny na spolecéné
zdvésné oko, k¥ ndmuZ je jednim koncem p¥ipojen zatéZovaci
prvek, ktery je druhym koncem napojen ne zatdZovaci dstroji
véhy,vyznadujici se tim, Ze opdry (3), jeZ jsou uloZeny na
zdkladovém rému (2) vdhy, jsou se zdvdsnym okem (10) spoje-
ny tdhly (4), kterd jsou opatiena vyrovndvacim dstrojim (5)
a zatd%ovaci prvek (9) je k zatdfovacimu dstroji vdhy p¥ipo-
jen p¥es lchytné loZisko (8).

2., Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze dchytnd loZis-
ka (8) jednotlivych zatdZovacich prvkd (9) jsou uspoiidédna
ve gpoledné svislé roviné s t8Znici kontejneru (1).

1 vykres
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