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(54) SAUGREINIGUNGSGERAT

(57)  Um ein Saugreinigungsgerat umfassend eine
Saugeinrichtung, welche zumindest einen Saugkopf, ei-
ne Saugeinheit und eine Saugflihrung aufweist, zu ver-
bessern, wird vorgeschlagen, dass in zumindest einer
Saugkopf-Absaug-Stellung der Saugeinrichtung ein Ab-
saugbereich an dem Saugkopf und die Saugeinheit
durch die Saugfiihrung fluidfihrend verbunden sind,
und dass das Saugreinigungsgerat eine Steuerungsein-
richtung fur die Saugeinheit und zumindest einen Druck-

FIG.1

sensor umfasst, wobei der zumindest eine Drucksensor
signalwirksam mit der Steuerungseinrichtung verbunden
ist und der zumindest eine Drucksensor mit einem vor-
deren Saugfiihrungsabschnitt der Saugfiihrung sensor-
wirksam verbunden ist und die Steuerungseinrichtung
die Saugeinheit zumindest teilweise in Abhangigkeit von
Messergebnissen des zumindest einen Drucksensors
ansteuert, insbesondere steuert und/oder regelt.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Saugreinigungsgerat,
insbesondere ein Handsaugreinigungsgerat.

[0002] Die DE 10 2011 006 541 A1 offenbart einen
Staubsauger mit einem Saugkanal und einem in diesem
vorgesehenen Drucksensor zum Messen eines Ist-
Werts des Saugdrucks im Saugkanal, einem mit dem
Saugkanal stromungsverbindbaren Sauggeblase sowie
einem Regelungsmittel, welches die Leistung des Saug-
geblases in Abhangigkeit vom gemessenen Druck auf
einen Soll-Wert des Saugdrucks regelt, wobei der Staub-
sauger Mittel zur Verstellung des SollWerts des Saug-
drucks aufweist.

[0003] Die DE 10 2008 010 068 A1 offenbart eine
Vorrichtung zur automatischen Saugleistungsregelung
eines Staubsaugers, dessen Motor-/Geblaseeinheit mit
zugeordneter elektrischer oder elektronischer Regel-
schaltung angetrieben ist und dessen Staubabscheide-
einheit eine Saugduse vorgelagert ist. Ein erster Druck-
sensor bildet zur Erfassung eines von der Motor-/Ge-
blaseeinheit erzeugten, an der Staubscheideeinheit an-
liegenden Unterdrucks zusammen mit der Regelschal-
tung einen ersten Regelkreis, um auf der Basis des
Signals des ersten Drucksensors den an der Staubab-
scheideeinheit anliegenden Unterdruck auf einem vor-
gegeben Wert zu halten. Es ist ein zweiter Drucksensor
zur Erfassung eines an der Saugdiise anliegenden Un-
terdrucks vorgesehen, der zusammen mit der Regel-
schaltung einen zweiten Regelkreis bildet, um auf der
Basis des Signals des zweiten Drucksensors den an der
Saugduse anliegenden Unterdruck unterhalb eines vor-
gegebenen Werts zu halten.

[0004] Die US 2019/0365177 A1 offenbart einen
Upright-Staubsauger.

[0005] Die KR 2005-0075181 A offenbart ebenfalls
einen Staubsauger.

[0006] Die EP 1 997 412 B1 offenbart ein Verfahren
zum Betreiben eines Staubsaugers mit einer auf einen
Gebldsemotor einwirkenden Regeleinrichtung, welche
als StellgréRe die Motorleistung bzw. einen die Motor-
leistung beeinflussenden Parameter vorgibt, wobei mit
der Regeleinrichtung der von einem Sauggeblase er-
zeugte Durchfluss als RegelgroRe beeinflusst wird.
[0007] Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe
besteht darin, ein Saugreinigungsgerat zu verbessern.
[0008] Bei Ausfiihrungsformen der Erfindung wird die
zugrunde liegende Aufgabe durch ein Saugreinigungs-
gerat miteiner Saugeinrichtung, welche zumindest einen
Saugkopf, eine Saugeinheit und eine Saugfiihrung auf-
weist, geldst, wobei in zumindest einer Saugkopf-Ab-
saug-Stellung der Saugeinrichtung ein Absaugbereich
an dem Saugkopf und die Saugeinheit durch die Saug-
fuhrung fluidfiihrend verbunden sind, und wobei das
Saugreinigungsgerat eine Steuerungseinrichtung fur
die Saugeinheit und zumindest einen Drucksensor um-
fasst, wobei der zumindest eine Drucksensor signalwirk-
sam mit der Steuerungseinrichtung verbunden ist und
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der zumindest eine Drucksensor mit einem vorderen
Saugflihrungsabschnitt der Saugfiihrung sensorwirk-
sam verbunden ist und die Steuerungseinrichtung die
Saugeinheit zumindest teilweise in Abhangigkeit von
Messergebnissen des zumindest einen Drucksensors
ansteuert, insbesondere steuert die Steuerungseinrich-
tung die Saugeinheit in zumindest einem Steuerungs-
modus und/oder regelt die Steuerungseinrichtung die
Ansaugeinheit in zumindest einem Steuerungsmodus.
[0009] Insbesondere ist ein Vorteil der erfindungsge-
mafRen Lésung, dass der Drucksensor durch die sensor-
wirksame Verbindung mit dem vorderen Saugfiihrungs-
abschnitt einen Druck in der Saugfiihrung, welcher zu-
mindest &hnlichist zu dem Druck an dem Absaugbereich
des Saugkopfs, messen kann und so die Steuerungsein-
richtung die Saugeinheit so ansteuern kann, dass zumin-
dest ndherungsweise ein gewinschter Druck bei dem
Absaugbereich vorliegt. Insbesondere ist dies glinstig,
da so vermieden werden kann, dass bei dem Absaugbe-
reich ein zu groRer Unterdruck vorliegt und ein Fiihren
des Saugkopfs Uber eine zu reinigende Flache Gberma-
Rig erschwert wird und/oder dass ein hinreichend grof3er
Unterdruck vorliegt zum Absaugen von Schmutzparti-
keln.

[0010] Beispielsweise liegt der Saugkopf bei unter-
schiedlichen zu reinigenden Flachen unterschiedlich
gutan. So kann bei einer gleich bleibenden Saugleistung
der Saugeinheit bei einer Flache, bei welcher der Saug-
kopf gut anliegt, ein zu starker Unterdruck entstehen und
der Saugkopf lasst sich schwer Uber die zu reinigende
Flache bewegen. Andererseits kann beispielsweise bei
einer unebenen Flache eine hohere Saugleistung erfor-
derlich sein, um einen hinreichend grof3en Unterdruck zu
erzeugen, um solch eine Flache grindlich zu reinigen.
Daher ist eine Ansteuerung der Saugeinheit in Abhan-
gigkeit eines Druckes in dem vorderen Saugfiihrungs-
abschnitt vorteilhaft, um einen giinstigen Absaugdruck,
mit welchem beispielsweise der Saugkopf gut iiber die zu
reinigenden Flache zu fihren ist und welcher eine griind-
liche Reinigung bewirkt, zu erreichen.

[0011] Insbesondere umfasst die Saugeinheit zumin-
dest einen Motor und/oder ein Laufrad zum Ansaugen
eines Fluid, insbesondere von Luft.

[0012] Bei einigen vorteilhaften Ausfihrungsformen
weist die Saugeinrichtung unterschiedliche Stellungen
auf.

[0013] Vorzugsweise weist die Steuerungseinrichtung
unterschiedliche Steuerungsmodi auf.

[0014] Insbesondere unterscheiden sich unterschied-
liche Betriebsmodi zumindest durch unterschiedliche
Stellungen der Saugeinrichtung und/oder unterschied-
liche Steuerungsmodi der Steuerungseinrichtung.
[0015] Gilnstigerweise sind bei dem Saugreinigungs-
gerat verschiedene Betriebsmodi vorgesehen.

[0016] Gulnstigerweise wird durch die Saugeinheit ein
in einer Stromungsrichtung zu der Saugeinheit strom-
ender Saugstrom in der Saugfiihrung erzeugt.

[0017] Zumindest in der Saugkopf-Absaug-Stellung
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der Saugeinrichtung ist der Absaugbereich fluidfihrend
mit der Saugeinheit verbunden, so dass der Absaugbe-
reich von dem Saugstrom erfasst wird und in dem Ab-
saugbereich Fluid, als insbesondere Luft, und glinstiger-
weise Schmutzpartikel abgesaugt und zu der Saugein-
heit angesaugt werden.

[0018] Besonders glnstig ist es, wenn in einer vor-
deren Halfte der Saugflihrung der vordere Saugfiih-
rungsabschnitt gelegen ist und insbesondere der vor-
dere Saugfiihrungsabschnitt in einem vorderen Dirittel
der Saugfiihrung gelegen ist.

[0019] Hierbei ist die vordere Halfte und/oder das vor-
dere Drittel der Saugfiihrung bezogen auf die Erstre-
ckung der Saugfiihrung von dem Absaugbereich bis
hin zu der Saugeinheit.

[0020] Ginstigerweise erstreckt sich der vordere
Saugflihrungsabschnitt von dem Absaugbereich hinweg
in Richtung zu der Saugeinheit.

[0021] Insbesondere istder zumindest eine Drucksen-
sors mit einem Messabschnitt der Saugfiihrung verbun-
den und der Messabschnitt ist in dem vorderen Saug-
fihrungsabschnitt gelegen.

[0022] Vorzugsweise istin der Saugflihrung eine Sam-
melregion fiir angesaugte Partikel ausgebildet. Vorzugs-
weise ist vorgesehen, dass in der Sammelregion ein
Sammelbehaltnis fiir die angesaugten Partikel zumin-
dest anordenbar ist und in einem ordnungsgemaflen
Betrieb des Saugreinigungsgerates ist das Sammelbe-
haltnis in der Sammelregion angeordnet.

[0023] Insbesondere ist vorgesehen, dass in einem
hinteren Saugfiihrungsabschnitt der Saugfiihrung die
Saugeinheit und/oder eine Sammelregion fir angesaug-
te Partikel ausgebildet ist und dass der vordere Saug-
fihrungsabschnitt bezogen auf die Saugrichtung in der
Saugfiihrung vor dem hinteren Saugfiihrungsabschnitt
gelegen ist.

[0024] Ginstigerweise ist so der Drucksensor sensor-
wirksam vor der Saugeinheit und vorzugsweise vor der
Sammelregion mit der Saugfihrung verbunden, sodass
auch eine Ansammlung von gesammelten Partikeln in
der Sammelregion nicht die Druckmessung des zumin-
dest einen Drucksensors beeintrachtigt und der gemes-
sene Druck zumindest genauer zu dem Druck in dem
Absaugbereich korrespondiert.

[0025] Bei vorteilhaften Ausfiihrungsformen weist die
Saugfiihrung zumindest ein abnehmbares Saugteil und
einen Anschluss fur das abnehmbare Saugteil auf.
[0026] Vorteilhafterweise kann so die Saugeinrichtung
in zumindest eine Saugkopf-Absaug-Stellung versetzt
werden, wenn das abnehmbare Saugteil an dem An-
schluss angeschlossen ist, und die Saugeinheit kann
in zumindest eine Saugteil-Absaug-Stellung versetzt
werden, wenn das abnehmbare Saugteil nicht an dem
Anschluss angeschlossenist, sodass gunstigerweise mit
dem abnehmbaren Saugteil in dieser zumindest einen
Saugteil-Absaug-Stellung beispielsweise flexibel eine
bestimmte Stelle abgesaugt werden kann.

[0027] Ginstigerweise ist der zumindest eine Druck-
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sensor bezogen auf die Saugrichtungin der Saugfiihrung
vor dem Anschluss sensorwirksam mit einem Saugfiih-
rungsabschnitt verbunden.

[0028] Soistglnstigerweise zum Einen der zumindest
einen der zumindest eine Drucksensor hinreichend nahe
an dem Absaugbereich an dem Saugkopf gelegen, um
den dortigen Druck hinreichend giinstig zu messen und
andererseits kann, durch die sensorwirksam Verbindung
des zumindest einen Drucksensors vor dem Anschluss,
durch den Drucksensor erkannt werden, dass das ab-
nehmbare Saugteil nicht an dem Anschluss angeschlos-
sen ist, da durch den Messabschnitt kein Saugstrom
stromt und somit kein entsprechender Unterdruck er-
zeugt wird.

[0029] Insbesondere zumindest eines der Folgenden
vorgesehen:

- dassderAnschluss fur das zumindest eine abnehm-
bare Saugteil bezogen auf die Saugrichtung in der
Saugfiihrung an einem zu dem Saugkopf und insbe-
sondere zu dem Absaugbereich fihrenden Ab-
schnitt der Saugfiihrung ausgebildet ist;
und/oder

- dass der vordere Saugabschnitt bezogen auf die
Saugrichtung in der Saugfiihrung vor dem An-
schluss gelegenistund/oder dass der vordere Saug-
fiihrungsabschnitt sich von dem Absaugbereich bis
zu dem Anschluss erstreckt;
und/oder

- dassindemzumindesteinen abnehmbaren Saugteil
ein Saugteilfihrungsabschnitt der Saugfiihrung
ausgebildetistund an einem Absaugende des Saug-
teilfUhrungsabschnitts ein Anschlussgegenstiick
zum Anschlielfen an den Anschluss ausgebildet
ist und ein Ansaugende des Saugteilfiihrungsab-
schnitts fluidfiihrend mit einem zu der Saugeinheit
fuhrenden Abschnitt der Saugfiihrung, insbesonde-
re mitdem hinteren Saugfiihrungsabschnitt, verbun-
den ist;
und/oder

- dass in zumindest einer Saugkopf-Absaug-Stellung
der Saugfiihrung, in welcher das zumindest eine
abnehmbare Saugteil an dem Anschluss insbeson-
dere mit seinem Anschlussgegenstiick angeschlos-
sen ist, der Absaugbereich an dem Saugkopf fluid-
fihrend und insbesondere absaugend mit der Saug-
einheit verbunden ist und in zumindest einer Saug-
teil-Absaug-Stellung der Saugeinrichtung in welcher
das zumindest eine abnehmbare Saugteil nicht an
dem Anschluss angeschlossen ist und von diesem
getrennt ist, der Absaugbereich an dem Saugkopf
nicht absaugend mit der Saugeinheit verbunden ist.

[0030] Gilnstigerweise kann mit dem abnehmbaren
Saugteil, dessen Ansaugende des Saugteilfiihrungsab-
schnitts mit der Saugeinheit fluidfihrend verbunden ist,
mit dem Absaugende eine Stelle abgesaugt werden.

[0031] Insbesondere ist der Saufteilflihrungsabschnitt
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in einem mittleren Saugfiihrungsabschnitt gelegen. Der
mittlere Saugflihrungsabschnitt ist bezogen auf eine
Saugrichtung in der Saugfiihrung zwischen dem vorde-
ren Saugfliihrungsabschnitt und dem hinteren Saugfih-
rungsabschnitt gelegen.

[0032] Vorzugsweise istdas abnehmbare Saugteil zu-
mindest abschnittsweise formflexibel ausgebildet, so-
dass ein Benutzer zum Absaugen mit dem abnehmbaren
Saugteil dieses Saugteil glinstig an eine abzusaugende
Stelle hinbewegen und hierfiir beispielsweise das ab-
nehmbare Saugteil teilweise verbiegen kann.

[0033] Ginstigerweise istdas abnehmbare Absaugteil
zumindest abschnittsweise starr ausgebildet, sodass
beispielsweise ein Benutzer das abnehmbare Saugteil
gut an dem starren Abschnitt halten kann und beispiels-
weise mit einem starren Abschnitt das Absaugteil mit
seinem Absaugende an eine abzusaugende Stelle rich-
ten kann.

[0034] Insbesondere ist das abnehmbare Saugteil zu-
mindest ausgehend von dem Absaugende abschnitts-
weise starr ausgebildet.

[0035] Beieinigen vorteilhaften Ausfihrungsformenist
der zumindest eine Drucksensor mit einem Abschnitt der
Saugfiihrung, welcher in dem Saugkopf ausgebildet ist,
sensorwirksam verbunden.

[0036] Insbesondere istein Vorteil eines in dem Saug-
kopf gelegenen Messabschnittes, dass der Drucksensor
nahe an dem Absaugbereich den Druck misst, und so der
Druck in dem Absaugbereich besonders glinstig einstell-
bar durch die Ansteuerung der Saugeinheit ist.

[0037] Beieinigen vorteilhaften Ausfihrungsformenist
der zumindest eine Drucksensor mit einem Abschnitt der
Saugfiihrung, welcher in einem Gerategehause des
Saugreinigungsgerates gelegen ist, sensorwirksam ver-
bunden.

[0038] Beispielsweise ist ein Vorteil von einem in dem
Gerategehduse gelegenen Messabschnitt, dass der
Messabschnitt geschitzt in dem Gerategehause gele-
gen ist und beispielsweise eine sensorwirksam Verbin-
dung zu den Drucksensor geschitzt in dem Geratege-
hause verlegbar ist.

[0039] Ginstigerweise bildet der Saugkopf eine Ab-
saugkammer aus.

[0040] Bei der Absaugkammer ist der Absaugbereich
gelegen und ein Abschnitt der Saugfiihrung fihrt von der
Absaugkammer fluidfiihrend hinweg.

[0041] Insbesondere 6ffnetsich die Absaugkammerzu
dem Absaugbereich hin.

[0042] Insbesondere ist dabei zumindest eines der
Folgenden vorgesehen:

- dass der zumindest eine Drucksensor mit dem von
der Absaugkammer hinwegfiihrenden Abschnitt der
Saugfiihrung sensorwirksam verbunden ist;
und/oder

- dass der von der Absaugkammer hinwegfihrende
Abschnitt der Saugfihrung zumindest bis zu einem
mittleren Saugfiihrungsabschnitt ausgebildet ist;
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und/oder

- dass der von der Absaugkammer hinwegfiihrende
Abschnitt der Saugfiihrung bis zu dem Anschluss
ausgebildet ist.

[0043] Vorteilhafterweise kann der Drucksensors in
dem von der Absaugkammer hinwegfiihrenden Ab-
schnitt zum einen glinstig einen Druck, der zumindest
ahnlich ist zu dem Druck bei dem Absaugbereich, mes-
sen und zum anderen ist eine sensorwirksam Verbin-
dung in diesem hinwegfiihrenden Abschnitt beispiels-
weise von moglichen schéadlichen Eingriffen, welche an
dem Absaugbereich vorkommen kénnen, geschutzt.
[0044] Bei giinstigen Ausfiihrungsformen ist zumin-
dest eines der Folgenden vorgesehen:

- dass der zumindest eine Drucksensor beabstandet
zu der Saugfihrung angeordnet ist;
und/oder

- dass eine Druckleitung den zumindest einen Druck-
sensor mit der Saugfiihrung, insbesondere mit dem
vorderen Saugfiihrungsabschnitt, sensorwirksam
verbindet, wobei insbesondere ein Saugstrom in
der Saugfiihrung zumindest im Wesentlichen nicht
durch die Druckleitung strémt.

[0045] Beispielsweise ist ein Vorteil hiervon, dass der
zumindest einen Drucksensor an eine fiir ihn gunstige
Stelle angeordnet werden kann und dennoch sensor-
wirksam mit der Saugfiihrung verbunden werden kann.
[0046] Beispielsweise ist ein Vorteil, dass durch die
beabstandete Anordnung des Drucksensors von der
Saugfiihrung der Drucksensor geschiitzt von beispiels-
weise grofleren Stérgegenstanden in der Saugfiihrung
angeordnet werden kann.

[0047] Insbesondere weist das Saugreinigungsgerat
zumindest ein Gerategehause auf.

[0048] Insbesondere ist dabei zumindest eines der
Folgenden vorgesehen:

- dassder Saugkopfan dem zumindest einen Gerate-
gehause angeordnetistundinsbesondere schwenk-
bar angeordnet ist;
und/oder

- dass in dem zumindest einen Gerategehduse zu-
mindest eines von der Saugeinheit und/oder der
Sammelregion und/oder der Steuerungseinrichtung
angeordnet ist.

[0049] Insbesondere istein Vorteil hiervon, dass durch
den vorzugsweise schwenkbar an dem Gerategehause
angeordneten Saugkopf in der Saugkopf-Absaug-Stel-
lung ein ginstiges Absaugen in dem Absaugbereich des
Saugkopfs ermdglicht wird, da durch die vorzugsweise
schwenkbare Anordnung des Saugkopfs sich dieser zu-
sammen mit dem Absaugbereich giinstig an eine abzu-
saugende Flache ausrichten kann.

[0050] Vorteilhafterweise ist die Saugeinheit und/oder
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die Sammelregion und/oder die Steuerungseinrichtung
geschitzt in dem Gerategehause angeordnet.

[0051] Beispielsweise ist bei einigen Ausfihrungsfor-
men der zumindest eine Drucksensor an dem Saugkopf
angeordnet.

[0052] Beispielsweise ist ein Vorteil hiervon, dass so
der Drucksensor nicht zu weit entfernt von einem glinst-
igerweise in dem Saugkopf gelegenen Messabschnitt
angeordnet ist.

[0053] Beieinigen vorteilhaften Ausflihrungsformenist
der Drucksensor in dem Gerategehause angeordnet.
[0054] Insbesondere ist ein Vorteil hiervon, dass der
Drucksensor geschutzt in dem Geratgehduse angeord-
net ist und beispielsweise zumindest nahe zu anderen
Technikeinheiten glinstig angeordnet werden kann.
[0055] Besonders vorteilhaft ist es, wenn der Druck-
sensors zumindest bei der Steuerungseinrichtung ange-
ordnetist und insbesondere an zumindest einem Steuer-
ungselement der Steuerungseinrichtung angeordnet ist.
[0056] Insbesondere ist ein Vorteil hiervon, dass elekt-
ronische Bauteile fir die Steuerung nahe zusammen
angeordnet sind. Beispielsweise ermdglicht dies, eine
Baugruppe mit der Steuerungseinrichtung und dem zu-
mindest einen Drucksensors vorzumontieren und diese
vormontierte Baugruppe vorzugsweise in das Geratege-
hduse einzubauen. Danach ist beispielsweise lediglich
der Drucksensor sensorwirksam mit dem Messabschnitt
der Saugfiihrung, beispielsweise durch ein Verlegen der
Druckleitung, zu verbinden.

[0057] Insbesondere wird der von dem zumindest ei-
nen Drucksensors gemessene Wert in der Steuerung-
seinrichtung genutzt, um einen Parameterwert zu ermit-
teln, basierend auf welchem die Ansteuerung, beispiels-
weise die Steuerung und/oder die Regelung, der Sau-
geinheiten erfolgt.

[0058] Insbesondere ist der von dem Drucksensor ge-
messene Wert und/oder der Parameterwert ein Diffe-
renzdruck zu einem Referenzdruckwert und/oder ein
Unterdruck bei dem Ansaugbereich.

[0059] Bei ginstigen Ausflihrungsformen misst der
zumindest eine Drucksensor eine Messgréf3e, die zumin-
dest indikativ fUr einen Differenzdruck zu einem Refe-
renzdruck ist,

wobei insbesondere

- der Referenzdruck ein Umgebungsdruck in der Um-
gebung des Saugreinigungsgerates ist;
und/oder

- der Referenzdruck ein Druck in einem Messab-
schnitt der Saugfiihrung ist, wenn der Messabschnitt
nicht mit einem Saugstrom beaufschlagt ist.

[0060] Vorteilhafterweise kann so die Steuerungsein-
richtung die Saugeinheit in Abhangigkeit des Differenz-
druckes ansteuern und glinstigerweise wird so ein Ab-
saugen insbesondere bei dem Absaugbereich verbes-
sert.

[0061] Insbesondere kann durch die Ermittlung des
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Differenzdruckes relativ zu dem Referenzdruck ermittelt
werden, ob ein Saugstrom durch den vor dem Anschluss
gelegenen Saugfiihrungsabschnitt stromt und somit er-
mittelt werden, ob die Saugeinrichtung in einer Saug-
kopf-Absaug-Stellung oder in einer anderen Stellung,
insbesondere einer Saugteil-Absaug-Stellung, ist.
[0062] Bei vorteilhaften Ausfihrungsformen ist vorge-
sehen, dass die Steuerungseinrichtung bei zumindest
einem Druckschwellenwert, insbesondere bei einem zu
grofRen Unterdruck beispielsweise an dem Absaugbe-
reich, eine Saugleistung der Saugeinheit reduziert.
[0063] Insbesondere ist dabei zumindest eines der
Folgenden vorgesehen:

- dass bei zumindest einem Druckschwellenwert die
Steuerungseinrichtung eine Drehzahl bei der Saug-
einheit, beispielsweise eine Drehzahl des Saugmo-
tors und/oder eine Drehzahl des Laufrads bei der
Saugeinheit, reduziert;
und/oder

- dass bei zumindest einem Druckschwellenwert die
Steuerungseinrichtung eine an die Saugeinheit ge-
gebene Stromstéarke reduziert.

[0064] Insbesondere ist ein Vorteil hiervon, dass ein
Unterdruck insbesondere an dem Absaugbereich und/o-
deran einer anderen Stelle der Saugfihrung und/oderan
einer anderen abzusaugenden Stelle, nicht zu grof3 wird.
Beispielsweise ist ein zu groRer Unterdruck an dem
Absaugbereich und/oder an einer abzusaugenden Stelle
nachteilig, da dies das Fiihren des Saugkopfs liber eine
zu reinigende Flache behindern kann. Beispielsweise
kann ein zu grofRer Unterdruck in der Saugfiihrung zu
Schaden in der Saugfiihrung fiihren.

[0065] Bei einigen glnstigen Ausfiihrungsformen ist
zumindest ein Solldruckbereich vorgesehen und in zu-
mindest einem Steuerungsmodus steuert die Steuerung-
seinrichtung die Saugeinheit so an, dass der von dem
zumindest einen Drucksensor gemessene Druck zumin-
dest im Wesentlichen innerhalb des zumindest einen
Solldruckbereiches bleibt. Insbesondere regelt die
Steuerungseinrichtung mit zumindest einem Regelalgo-
rithmus die Saugeinheit so, dass der gemessene Druck
in dem Solldruckbereich bleibt.

[0066] Gilnstigerweise wird ein Absaugen flr einen
Benutzer komfortabler dadurch, dass der Druck bei
dem Absaugen innerhalb des Solldruckbereiches bleibt.
[0067] Insbesondere kann so ein flr ein griindliches
Absaugen vorteilhafter Druckbereich angesteuert wer-
den.

[0068] Bei vorteilhaften Ausflihrungsformen ist zumin-
dest ein Druckschaltwert vorgesehen und in zumindest
einem Steuerungsmodus nimmt die Steuerungseinrich-
tung bei Erreichen des Druckschaltwert zumindest eine
Steuerungsaktion vor.

[0069] Beispielsweise steuert die Steuerungseinrich-
tung eine Saugleistung der Saugeinheit in zumindest
einem Steuerungsmodus bei Erreichen eines Druck-
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schaltwertes auf eine hohe Leistung an.

[0070] Beispielsweise ist dies glinstig bei einem Saug-
reinigungsgerat, dessen Saugeinrichtung zumindest
auch eine Saugteil-Absaug-Stellung aufweist und vor-
teilhafterweise wird auf die hohe Leistung die Saugein-
heit angesteuert, wenn die Saugeinrichtung in der Saug-
teil-Absaug-Stellung ist. Insbesondere kann so mit dem
insbesondere abnehmbaren Absaugteil mit einer hohen
Saugleistung eine abzusaugende Stelle hochst griind-
lich abgesaugt werden.

[0071] Insbesondere ist die hohe Leistung eine Leis-
tung, welche mindestens so grof} ist, wie eine Leistung,
die in einem Steuerungsmodus fiir die zumindest eine
Saugkopf-Absaug-Stellung vorgesehen ist.

[0072] Vorteilhafterweise ist die hohe Leistung min-
destens gleich gro und vorteilhafterweise grofier als
groRe Leistungen, welche bei der Saugkopf-Absaug-
Stellung angesteuert werden, also beispielsweise gleich-
grofd oder gréRer als zumindest 80 % der gréBten Leis-
tung bei der Saugkopf-Absaug-Stellung und glinstiger-
weise gleichgro oder gréRer als die absolut grofite
Leistung bei der Saugkopf-Absaug-Stellung.

[0073] Vorteilhafterweise liegt die hohe Leistung in
einem Leistungsendbereich fir die Saugeinheit. Bei-
spielsweise betragt die hohe Leistung zumindest 60 %
und vorzugsweise zumindest 70 % und vorteilhafterwei-
se zumindest 80 % einer maximal vorgesehenen anzus-
teuernden Hochstleistung fir die Saugeinheit.

[0074] Beieinigen Ausfiihrungsformen ist die maximal
vorgesehene anzusteuernde Hochstleistung fir die
Saugeinheit die maximal zuldssige Saugleistung der
Saugeinheit.

[0075] Bei einigen bevorzugten Ausfihrungsformen
ist die maximal vorgesehene anzusteuernde Hochstleis-
tung geringer als die maximal zulassige Saugleistung der
Saugeinheit. Beispielsweise wird so eine zu groRe Uber-
beanspruchung der Saugeinheit vermieden.

[0076] Beispielsweise betragt die maximal vorgesehe-
ne anzusteuernde Hdéchstleistung zumindest 60 % und
beispielsweise zumindest 70 % der maximal zulassigen
Saugleistung der Saugeinheit.

[0077] Bei der Steuerung kdnnen unterschiedlichste
Steuerungsalgorithmen und oder Regelalgorithmen in
den Steuerungsmodi eingesetzt werden.

[0078] Bei vorteilhaften Ausfiihrungsformen wird zu-
mindest in einem Steuerungsmodus ein Regelalgorith-
mus mit zumindest einer proportionalen Komponente
und oder einer integrierenden Komponente und/oder
einer differenzierenden Komponente, also ein P-, und/o-
der ein |- und/oder ein D- und/oder ein PI- und/oder ein
PD- und/oder ein ID- und/oder ein PID-Regler, von der
Steuerungseinrichtung zum Regeln der Saugeinheit ver-
wendet.

[0079] Gunstigerweise wird hierdurch ein besonders
glinstiges Regeln der Saugeinheit ermdglicht.

[0080] Bei glinstigen Ausfiihrungsformen werden die
Messsignale des zumindest einen Drucksensors zur An-
steuerung weiterer Einheiten des Saugreinigungsgerats
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verwendet.

[0081] Insbesondere ist dies giinstig, um die vorhan-
denen Messergebnisse flr weitere Einstellungen fiir ein
verbessertes Absaugen zu nutzen.

[0082] Insbesondere ist dies vorteilhaft, um Elemente
einzusparen, da durch die Messergebnisse des zumin-
dest einen Drucksensors unterschiedliche Einheiten an-
gesteuert werden.

[0083] Beispielsweise umfasst das Saugreinigungs-
gerat an dem Saugkopf eine Blirsteneinheit mit Biirsten.
Insbesondere sind die Bursten drehbar um eine Dreh-
achse gelagert. Beispielsweise ist ein Burstenmotor vor-
gesehen, um die Bursten rotierend anzutreiben. Bei-
spielsweise kdnnen die Birsten in unterschiedliche Po-
sitionen, beispielsweise in eine Reinigungsposition, in
welcher die Blrsten mit einer zu reinigenden Flache in
Kontakt sind, und einer Ruheposition, in welcher die
Birsten von der zu reinigenden Flache beabstandet sind,
positioniert werden.

[0084] Ginstigerweise wird die Birsteneinheit zumin-
dest teilweise in Abhangigkeit der Messergebnisse des
zumindest einen Drucksensors angesteuert.

[0085] Beispielsweise wird der Blrstenmotor zumin-
dest teilweise in Abhangigkeit der Messergebnisse des
zumindest einen Drucksensors angesteuert. Beispiels-
weise wird eine Drehzahl des Birstenmotors zumindest
reduziert und/oder der Birstenmotor wird gestoppt,
wenn durch die Messergebnisse des zumindest einen
Drucksensors erkannt wird, insbesondere durch ein Er-
reichen eines Druckschaltwertes des gemessenen Dru-
ckes, dass die Saugeinrichtung in einer Saugteil-Ab-
saug-Stellung ist.

[0086] Beispielsweise wird die Position der Birsten
zumindest teilweise in Abhangigkeit der Messergebnisse
des Drucksensors angesteuert. Beispielsweise werden
die Birsten in die Ruheposition angesteuert, wenn durch
die Messergebnisse des zumindest einen Drucksensors
erkannt wird, insbesondere durch ein Erreichen eines
Druckschaltwertes des gemessenen Druckes, dass die
Saugeinrichtung in einer Saugteil-Absaug-Stellung ist.
[0087] Bei glnstigen Ausfiihrungsformen ist das
Saugreinigungsgerat ein Handgerat insbesondere mit
zumindest einem Handgriff.

[0088] Insbesondere ist der Handgriff in einer Erstre-
ckungsrichtung des Saugreinigungsgerates an einem
entgegengesetzten Ende wie der Saugkopf angeordnet.
[0089] Voranstehend und nachstehend ist bei zumin-
dest ndherungsweise vorgesehenen Merkmalen insbe-
sondere zu verstehen, dass beispielsweise Abweichun-
gen von bis zu =20%, vorzugsweise von bis zu =10%,
beispielsweise von bis zu +5%, mitumfasst sind und/o-
der dass das Merkmal zumindest im Wesentlichen vor-
gesehen ist.

[0090] Voranstehend und nachstehend ist bei zumin-
dest im Wesentlichen vorgesehenen Merkmalen insbe-
sondere zu verstehen, dass insbesondere technisch
bedingte und/oder technisch nicht relevante Abweichun-
gen mitumfasst sind und/oder dass insbesondere Abwei-
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chungen von bis zu 5% mitumfasst sind.

[0091] Voranstehend und nachstehend sind Elemente
und Merkmale, welche als beispielsweise und/oder ins-
besondere und/oder vorzugsweise und/oder giinstiger-
weise und/oder bevorzugt und/oder in Varianten und/o-
der dergleichen vorgesehen beschrieben sind, optionale
Merkmale, welche beispielsweise erfinderische Weiter-
entwicklungen darstellen, aber insbesondere fiir den
Erfolg der grundlegenden erfinderischen Losung nicht
zwingend erforderlich sind.

[0092] Bevorzugte Ausbildungen und Merkmale der
Erfindung und beispielsweise Vorteile derselben sind
Gegenstand der nachfolgenden Detailbeschreibung
und der zeichnerischen Darstellung eines Ausfliihrungs-
beispiels in unterschiedlichen Varianten.

[0093] In der Zeichnung zeigen:

Figur 1:  Ansichten eines Ausfiihrungsbeispiels eines
Saugreinigungsgerat;

Figur 2:  eine Schnittdarstellung des Ausfliihrungsbei-
spiels des Saugreinigungsgerates;

Figur 3:  eine ausschnittsweise vergroRerte Darstel-
lung der Schnittdarstellung geman Figur 2;

Figur4: das Ausflihrungsbeispiel eines Saugreini-
gungsgerates in einer Saugteil-Absaug-Stel-
lung von dessen Saugeinrichtung;

Figur 5:  eine schematische Darstellung eines Saug-
reinigungsgerates eines Ausflihrungsbei-
spiels;

Figur 6:  ein Schema einer Ansteuerung einer Saug-
einheit eines Saugreinigungsgerates.

[0094] Ein Ausfuhrungsbeispiel eines im Ganzen mit

100 bezeichneten Saugreinigungsgerates umfasst eine
Saugeinrichtung 110 mit einer Saugeinheit 112.

[0095] Beispielhaft ist ein Ausflihrungsbeispiel eines
Saugreinigungsgerat 100 in den Figuren 1 bis 4 darge-
stellt. In der Figur 5 ist beispielhaft ein Schema eines
Saugreinigungsgerat 100 dargestellt.

[0096] Die Saugeinheit 112 umfasst glinstigerweise
ein Sauggeblase mit einem Motor und mit einem Laufrad.
[0097] Die Saugeinrichtung 110 umfasst einen Saug-
kopf 116 und eine Saugfiihrung 118, wobei Uber die
Saugfiihrung 118 ein Absaugbereich 122 an dem Saug-
kopf 116 in zumindest einer Saugkopf-Absaug-Stellung
der Saugeinrichtung 110 fluidfihrend und absaugend mit
der Saugeinheit 112 verbunden ist. Beispielhaft ist diese
Stellung in den Figuren 1,2, 5 dargestellt.

[0098] Insbesondere saugt die Saugeinheit 112 in der
Saugfiihrung einen Saugstrom 123 eines Fluids, insbe-
sondere von Luft, in einer Saugrichtung 125 an, so dass
der Saugstrom in der Saugrichtung 125 stromt.

[0099] Insbesondere ist in dem Saugkopf 116 eine
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Absaugkammer 126 ausgebildet, welche sich an einer
Seite zu dem Absaugbereich 122 6ffnet. Von der Absaug-
kammer 126 fihrt ein Abschnitt der Saugfihrung 118 in
dem Saugkopf 116 hinweg.

[0100] Insbesondere istdas Saugreinigungsgerat 100
ein Bodenreinigungsgerat. Dabei ist der Saugkopf 116
fur ein Bewegen Uber einen zu reinigenden Boden aus-
gebildet, wobei die Absaugkammer 126 sich zu dem zu
reinigenden Boden Offnet, sodass der Absaugbereich
122 an dem Boden zumindest angrenzend gelegen ist.
[0101] Bei einigen giinstigen Varianten ist der Saug-
kopf 116 ausgebildet, um Uber einen zu reinigenden
Boden zu gleiten.

[0102] Bei einigen vorteilhaften Ausflihrungsformen
sind an dem Saugkopf 116 Rollen 132 drehbar gelagert,
sodass der Saugkopf 116 iber dem Boden rollen kann.
[0103] Beispielsweise weist das Saugreinigungsgerat
100 an dem Saugkopf 116 insbesondere drehbar ge-
lagerte Bursten auf. Beispielsweise sind die Birsten in
unterschiedliche Positionen einstellbar fixierbar. Bei-
spielsweise sind und in zumindest einer Reinigungsposi-
tion der Biirsten diese so angeordnet, dass sie mit einer
in dem Absaugbereich 122 gelegenen zu reinigenden
Flache in Kontakt treten. Beispielsweise ist auch eine
Ruheposition der Birsten vorgesehen, in welcher die
Birsten von einer in dem Absaugbereich 122 gelegenen
Flache beabstandet sind. Bei einigen ginstigen Varian-
ten ist ein Burstenmotor vorgesehen, welcher die dreh-
bar gelagerten Birsten um deren Drehachse rotierend
antreiben kann.

[0104] Insbesondere umfasst das Saugreinigungsge-
rat 100 ein Gerategehause 136. Insbesondere ist zumin-
dest die Saugeinheit 112 in dem Gerategehduse 136
angeordnet.

[0105] Gulnstigerweise ist der Saugkopf 116 mit dem
Gerategehause 136 verbunden.

[0106] Bei einigen glinstigen Varianten ist der Saug-
kopf 116 direkt an dem Gerategehaduse 136 vorzugs-
weise schwenkbar anmontiert, wie beispielhaft fir eine
Variante in den Figuren 1, 2 und 4 dargestellt ist.
[0107] Bei einigen gunstigen Varianten ist der Saug-
kopf 116 mittelbar an dem Gerategehause 136 anmon-
tiert.

[0108] Beispielsweise ist das Saugreinigungsgerat
100 ein Stabreinigungsgerat, welches einen Stabkorper
umfasst, und an dem Stabkérper sind das Geratege-
hause 136 und der Saugkopf 116 anmontiert. Vorzugs-
weise ist der Saugkopf 116 dabei schwenkbar an den
Stabkorper anmontiert. Bei einigen Variationen ist der
Stabkorper beispielsweise ein Haltestab. Bei einigen
Variationen ist der Stabkérper ein hohler Stab und des-
sen Hohlraum bildet zumindest einen Teilabschnitt der
Saugfiihrung 118 aus.

[0109] Insbesondere istdas Saugreinigungsgerat 100
ein Handreinigungsgerat, welches von einem Benutzer
mit der Hand insbesondere uber einen Boden oder eine
andere zu reinigende Flache zu fihren ist.

[0110] Gunstigerweise weist das Saugreinigungsgerat
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100 eine Griffvorrichtung 142 mitzumindest einem Hand-
griff 144 auf.

[0111] Insbesondere ist der Handgriff 144 mit Teilen
der Griffvorrichtung 142 an dem Gerategehause 136
anmontiert.

[0112] Beispielsweise ist bei einigen Varianten der
Stabkoérper zumindest ein Teil der Griffvorrichtung 142
und glinstigerweise ist dabei der Handgriff 144 an einem
Ende, insbesondere an einem distalen Ende, des Stab-
kdrpers ausgebildet.

[0113] Beispielsweise erstreckt sich das Saugreini-
gungsgerat 100 in einer Erstreckungsrichtung 148.
Gunstigerweise sind die Griffvorrichtung 142 insbeson-
dere mit dem Handgriff 144 einerseits und der Saugkopf
116 andererseits an in der Erstreckungsrichtung 148
entgegengesetzten Enden des Saugreinigungsgerats
100 ausgebildet.

[0114] Insbesondere ist die Griffvorrichtung 142 mit
dem zumindest einen Handgriff 144 ausgebildet, um
das Saugreinigungsgerat 100 Uber eine zu reinigende
Flache, beispielsweise einen zu reinigenden Boden, zu
fihren.

[0115] Insbesondere umfasst das Saugreinigungsge-
rat 100 eine Energieversorgungseinrichtung 152 zur Ver-
sorgung zumindest der Saugeinheit 112 und insbeson-
dere weiterer Einheiten und/oder Technik mit Energie,
insbesondere elektrische Energie.

[0116] Beieinigenvorteilhaften Variantenistdas Saug-
reinigungsgerat 100 ein kabelgebundenes Gerat. Dabei
umfasst die Energieversorgungseinrichtung 152 zumin-
dest ein Kabel. Ist das Kabel an einen Stromanschluss
angeschlossen, kann Uber dieses und die Energiever-
sorgungseinrichtung 152 Technik des Saugreinigungs-
gerates 100 mit Strom versorgt werden.

[0117] Bei einigen gunstigen Varianten umfasst das
Saugreinigungsgerat 100 einen Energiespeicher 154
fur elektrische Energie, insbesondere eine Batterie und
oder einen Akku. Mit der Energie aus dem Energiespei-
cher 154 kann zumindest die Saugeinheit 112 und ins-
besondere weitere Einheiten und/oder Technik des
Saugreinigungsgerats 100 uber die Energieversor-
gungseinrichtung 152 mit Energie, insbesondere mit
Strom, versorgt werden.

[0118] Vorzugsweise ist die Energieversorgungsein-
richtung 152 zumindest teilweise an und/oder in dem
Gerategehduse 136 angeordnet.

[0119] Beispielsweise weist das Gerategehduse 136
eine Ausnehmung 156 auf, in welcher der Energiespei-
cher 154 angeordnet werden kann und mit der Energie-
versorgungseinrichtung 152 Energie Ubertragend ver-
bunden werden kann.

[0120] Das Saugreinigungsgerat 100 umfasst eine
Steuerungseinrichtung 162 zumindest zum Ansteuern
der Saugeinheit 112.

[0121] Insbesondere umfasst die Steuerungseinrich-
tung 162 zumindest ein Steuerungselement 164, insbe-
sondere ein elektrisches Steuerungselement 164, und
beispielsweise als Computerprogrammprodukt pro-
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grammierte Steuerungsbestandteile. Beispielsweise ist
zumindest ein Steuerungselement 164 eine Platine
glnstigerweise mit zumindest einem Prozessor und/o-
der mit zumindest einem integrierten Schaltkreis.
[0122] Glnstigerweise umfasst die Saugeinrichtung
110 eine Sammelregion 172 fur angesaugte Partikel,
insbesondere fir Gber die Saugfiihrung 118 angesaugte
Schmutzpartikel. Vorzugsweise ist in der Sammelregion
172 ein Sammelbehéltnis 174, insbesondere ein zumin-
dest teilweise mit einem Filter ausgebildetes Sammel-
behaltnis 174, zumindest anordenbar. Bei einem ord-
nungsgemaflen Gebrauch des Saugreinigungsgerates
100 ist das Sammelbehaltnis 174 in der Sammelregion
172 angeordnet, sodass ein von der Saugeinheit 112
angesaugter Saugstrom durch das Sammelbehéltnis
174 strdmt und angesaugte Partikel zumindest teilweise
in dem Sammelbehaltnis 174 gesammelt und aus dem
Saugstrom zumindest gréRtenteils herausgefiltert wer-
den.

[0123] Ginstigerweise ist die Sammelregion 172 in
dem Gerategehause 136 ausgebildet.

[0124] Bei gunstigen Varianten umfasst die Saugein-
richtung 110 ein abnehmbares Saugteil 186, welches
einen Saugteilfihrungsabschnitt 187 der Saugfihrung
118 ausbildet, und einen Anschluss 188 der Saugfiihrung
118.

[0125] Gilnstigerweise ist das abnehmbare Saugteil
186 zumindest abschnittsweise beispielsweise durch
einen flexiblen Saugschlauch 192 formflexibel ausge-
bildet.

[0126] Giinstigerweise ist das abnehmbare Saugteil
186 zumindest abschnittsweise beispielsweise durch
ein starres Saugrohr 194 zumindest abschnittsweise
starr ausgebildet.

[0127] Das abnehmbare Saugteil 186 umfasst ein An-
schlussgegenstiick 196, mit welchem der Saugteilfiih-
rungsabschnitt 187 des abnehmbaren Saugteils 186 an
den Anschluss 188 fluidfiihrend in einer verbundenen
Stellung, insbesondere einer Saugkopf-Absaug-Stel-
lung, der Saugeinrichtung 110 verbunden werden kann.
Diese Stellung ist beispielhaft in den Figuren 1,2, 5 dar-
gestellt.

[0128] In zumindest einer Saugteil-Absaug-Stellung
istdas abnehmbare Saugteil 186 nichtan dem Anschluss
188 angeschlossen und beispielsweise kann dann mit
dem abnehmbaren Saugteil 186 flexibel eine bestimmte
Stelle gezielt abgesaugt werden.

[0129] Mit einem Ansaugende 214 ist der Saugteilfiih-
rungsabschnitt 187 fluidfiihrend mit einem Abschnitt der
Saugfiihrung 118, welcher zu der Saugeinheit 112 fihrt
verbunden.

[0130] Insbesondere ist die Sammelregion 172 zwi-
schen der Saugeinheit 112 und dem Ansaugende 114
des abnehmbaren Saugteils 186 angeordnet.

[0131] Das abnehmbare Saugteil 186 weist bei dem
Saugteilfihrungsabschnitt 187 ein Absaugende 216 auf,
an welchem insbesondere das Anschlussgegenstiick
196 ausgebildet ist.
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[0132] Bezogen auf eine Saugrichtung eines Saug-
stroms ist das Absaugende 216 vor dem Ansaugende
214 ausgebildet, sodass der von der Saugeinheit 112
angesaugte Saugstrom an dem Absaugende 216 in den
Saugteilfihrungsabschnitt 187 hineinstromt und durch
den Saugteilfihrungsabschnitt 187 bis zu dem Ansau-
gende 114 strdomt und von dort weiter zu der Saugeinheit
112 stromt.

[0133] Bei einigen vorteilhaften Varianten ist der An-
schluss 188 fir das abnehmbare Saugteil 186 an dem
Saugkopf 116 angeordnet, wie beispielhaft fir eine Va-
riante in Figur 1 dargestellt ist.

[0134] Bei einigen Varianten schlielt sich an dem
Saugabschnitt 128 in dem Saugkopf 116 ein weiterer
Abschnitt der Saugfiihrung 118 an, wobei der weitere
Abschnitt in dem Gerategehause 186 ausgebildet ist,
und der Anschluss 188 ist bei den Gerategehause 136
ausgebildet, wie bei der schematischen Darstellung in
der Figur 5 beispielhaft fir eine Variante dargestellt ist.
Das in der Figur 5 gezeigte Schemaiist jedoch zumindest
im Wesentlichen gleich flr eine Variante, bei welcher der
Anschluss 188 bei dem Saugkopf 116 ausgebildet ist,
sodass das Schema der Figur 5 auch fiir solche Varian-
ten reprasentativ ist.

[0135] Die Saugfiihrung 118 umfasst somit zumindest
einen vorderen Saugfiihrungsabschnitt 232, welcher von
dem Absaugbereich 122 in der Strémungsrichtung hin-
weg fuhrt und zumindest einen hinteren Saugfiihrungs-
abschnitt 234, in welchem die Saugeinheit 112 und bei-
spielsweise die Sammelregion 172 ausgebildet ist/sind.
[0136] Insbesondere weist die Saugfiihrung 118 zu-
mindest einen mittleren Saugfihrungsabschnitts 236
auf, welcher bezogen auf die Strémungsrichtung in der
Saugfilhrung 118 zwischen dem vorderen Saugfiih-
rungsabschnitt 232 und dem hinteren Saugfiihrungsab-
schnitt 234 gelegen ist. Insbesondere istin dem mittleren
Saugflihrungsabschnitt 238 das abnehmbare Saugteil
186 ausgebildet.

[0137] Insbesondere ist ein Drucksensor 252 vorge-
sehen, welcher mit der Saugfiihrung 118, vorzugsweise
mit dem vorderen Saugflihrungsabschnitt 132, sensor-
wirksam verbunden ist und der Drucksensor 252 ist zur
Ubermittlung von Messergebnissen des Drucksensors
252 signalwirksam mit der Steuerungseinrichtung 162
verbunden.

[0138] Gunstigerweise ist der Drucksensor 252 von
der Saugfiihrung 118 beabstandet angeordnet und eine
Druckleitung 254 miindet in die Saugfiihrung 118 und
fihrt zu dem Drucksensor 252.

[0139] Giinstigerweise misst der Drucksensor 252 in
einem bei dem Drucksensor 252 angeordneten Ab-
schnitt der Druckleitung 254 den Druck in dem Fluid in
der Druckleitung 254, wobei das Fluid insbesondere Luft
ist.

[0140] Insbesondere ist die Druckleitung 254 eine von
der Saugfiihrung 118 separate Leitung und der Saug-
strom stromtzumindestim Wesentlichen an Druckleitung
254, insbesondere an der Einmindung der Druckleitung

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

254 in die Saugfihrung 118, vorbei.

[0141] Insbesondereistdie Druckleitung 254 eine hoh-
le Leitung, in deren Hohlraum ein Fluid, insbesondere
Luft, ist, und durch das Fluid wird ein Druck, welcher an
der Einmlindung der Druckleitung 254 in die Saugfiih-
rung 118 vorherrscht bis zu dem Abschnitt der Druck-
leitung 154 an dem Drucksensor 252 (ibertragen.
[0142] Bei einigen gunstigen Varianten mindet die
Druckleitung 254 in den Abschnitt 128 der Saugfiihrung
118, welcher in dem Saugkopf 116 ausgebildet ist, wie
beispielhaft fur eine Varianten in dem Schema der Figur 5
dargestellt ist.

[0143] Bei einigen Varianten miindet die Druckleitung
254 in einem in dem Gerategehause 136 gelegenen
Abschnitt des vorderen Saugfiihrungsabschnitts 232 in
die Saugfiihrung 118, wie beispielhaft fiir eine Variante in
der Figur 3 dargestellt ist.

[0144] Entsprechend koénnte die Druckleitung 254 bei
den dargestellten Varianten aber auch in einen anderen
Abschnitt des vorderen Saugflihrungsabschnitts 232,
welcher insbesondere in dem Saugkopf 116 und/oder
in dem Gerategehause 136 gelegenist, miinden, sodass
die Darstellung in diesen Figuren auch fiir solche Varian-
ten reprasentativ sind.

[0145] Beispielsweise ist bei einigen Varianten der
Drucksensor 252 in dem Saugkopf 116 angeordnet.
[0146] Vorteilhafterweise ist der Drucksensor 252 in
dem Gerategehause 136 angeordnet. Vorteilhafterweise
ist der Drucksensor 252 zumindest bei der Steuerung-
seinrichtung 162 und insbesondere an einem Steuer-
ungselement 164 angeordnet. Beispielsweise ist der
Drucksensor 252 auf einer Platine der Steuerungsein-
richtung 162 angeordnet.

[0147] Insbesondere steuert die Steuerungseinrich-
tung 162 die Saugeinheit 112 zumindest teilweise in
Abhangigkeit der gemessenen Druckwerte GD des
Drucksensors 252 an. Je nach Variante und beispiels-
weise je nach Steuerungsmodus steuert die Steuerung-
seinrichtung 162 die Saugeinheit 112 und/oder regelt die
Steuerungseinrichtung 162 die Saugeinheit 112.

[0148] Insbesondere ist der von dem Drucksensor 252
gemessenen Druckwerte GD ein Differenzdruck zu ei-
nem Referenzdruck.

[0149] Bei einem ginstigen Steuerungsmodus der
Steuerungseinrichtung 162 wird geprift, ob der gemes-
sene Druckwert GD zumindest einen Druckschwellen-
wert DS Uberschreitet und falls der gemessene Druck-
wert GD den zumindest einen Druckschwellenwert DS
Uberschreitet, wird eine Steuerungsaktion vorgenom-
men.

[0150] Insbesondere ist dabei der gemessene Druck-
wert GD ein Unterdruck zu einem Referenzdruck und die
Steuerungsaktion wird ausgel6st, wenn der Unterdruck
zu grol ist. Beispielsweise ist der Referenzdruck ein
Umgebungsdruck und/oder ein Druck der Luft in dem
Absaugbereich 122, wenn dieser Absaugbereich 122
nicht an einer Flache anliegt und/oder ein Druck in
dem Messabschnitt, wenn dieses nicht mit einem Saug-
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strom beaufschlagt ist.

[0151] Bei einigen Varianten dieses Steuerungsmo-
dus wird eine Drehzahl insbesondere eines Laufrads
und/oder eines Motors der Saugeinheit 112 und/oder
eine an die Saugeinheit 112 abgegebene Leistung redu-
zZiert.

[0152] Beieinigen einfachen Varianten dieses Steuer-
ungsmodus wird die Steuerungsaktion, insbesondere
die Reduktion der Drehzahl und/oder der Leistung, vor-
genommen bis der gemessene Druckwert GD unterhalb
des Druckschwellenwerts DS liegt.

[0153] Bei einigen vorteilhaften Varianten wird eine
komplexere Ansteuerung, insbesondere eine komplexe-
re Regelung, vorgenommen, damit der gemessenen
Druckwert GD auf zumindest einen Druckbereich unter-
halb des Druckschwellenwertes DS verringert wird.
[0154] Insbesondere ist die komplexere Ansteuerung,
insbesondere die komplexere Regelung, ausgebildet,
um den Druck zumindest unter den Druckschwellenwert
und beispielsweise in einen Druckbereich unterhalb des
Druckschwellenwertes DS zu verringern, beispielsweise
zu regeln.

[0155] Bei einigen vorteilhaften Varianten eines
Steuerungsmodus regelt die Steuerungseinrichtung
162 die Saugeinheit 112 so, dass der gemessene Druck-
wert GD in einem Druckbereich zwischen einen ersten
Druckschwellenwert DS1 und einem zweiten Druck-
schwellenwert DS2 gehalten wird.

[0156] Bei besonders bevorzugten Varianten wird ein
Regelalgorithmus mit zumindest einer proportionalen
Komponente und/oder einer integrierenden Komponen-
te und/oder einer differenzierenden Komponente ver-
wendet, somit wird beispielsweise ein P-, |-, D-, PI-,
PD-, ID-, und/oder PID-Regler verwendet.

[0157] Bei einigen Varianten wird die Saugeinheit 112
so geregelt, dass der gemessene Druckwert GD hochs-
tens mit einer beispielsweise geringen Toleranzabwei-
chung von einen Zieldruck DZ abweicht.

[0158] Bei einigen gunstigen Varianten ist ein Unter-
druck als Druckschwellenwert DS, welcher nicht tber-
schritten werden soll, 25 mbar, sodass wenn der Unter-
druck groRer wird als 25 mbar, die Steuerungseinrich-
tung 162 mit zumindest einer Steuerungsaktion die
Saugeinheit 112 angesteuert.

[0159] Bei einigen gunstigen Varianten ist ein Unter-
druck als Druckschwellenwert DS, welcher nicht tber-
schritten werden soll, zumindest ndherungsweise 105
mbar. Beispielsweise ist vorgesehen, die Saugeinheit
112 so anzusteuern, dass der als Unterdruck gemessene
Druckwert GD zwischen 95 mbar und 105 mbar betragt.
[0160] Beispielsweise sind hoéhere Druckschwellen-
werte, beispielsweise der Druckbereich zwischen 95
mbar und 105 mbar Unterdruck, bei kabelgebundenen
Saugreinigungsgeraten 100 vorgesehen.

[0161] Beispielsweise ist ein Druckschwellenwert DS
bei einem aus einem Energiespeicher gespeisten Saug-
reinigungsgerat 100 geringer, beispielsweise 25 mbar.
[0162] Beizumindesteinem vorteilhaften Steuerungs-
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modus ist ein Druckschaltwert DT vorgesehen und wenn
der gemessenen Druckwert GD zumindest naherungs-
weise gleich groB ist wie der Druckschaltwert DT nimmt
die Steuerungseinheit 162 zumindest eine Steuerung-
seinrichtung vor.

[0163] Gunstigerweise entspricht der Druckschaltwert
DT zumindest im Wesentlichen einem Umgebungsdruck
und/oder einem Druck an dem Absaugbereich 122, wenn
der Absaugbereich 122 nicht mit einem Saugstrom be-
aufschlagt ist.

[0164] Istdas Saugreinigungsgerat 100 eingeschalten
und wenn der von dem zumindest einen Drucksensor
252 zwischen dem Absaugbereich 122 und dem An-
schluss 188 gemessene Druckwert GD dem Druck-
schaltwert DT zumindest naherungsweise entspricht,
ist dies indikativ daflir, dass das abnehmbare Saugteil
186 von dem Anschluss 188 abgenommen wurde und
die Saugeinrichtung 110in der Saugteil-Absaug-Stellung
ist.

[0165] Insbesondere ist eine Steuerungsaktion, wenn
der gemessene Druckwert GD zumindest naherungs-
weise dem Druckschaltwert DT entspricht, dass die
Saugeinheit 112 auf eine hohe Leistung und beispiels-
weise auf eine maximal einstellbare Leistung hochge-
fahren wird. Beispielsweise betragt die hohe Leistung
und/oder die maximal einstellbare Leistung zumindest
60 % und insbesondere zumindest 75 % der maximal
erlaubten Leistung fiir die Saugeinheit 112.

[0166] Insbesondere isteine Steuerungsaktion, insbe-
sondere wenn der gemessene Druckwert GD zumindest
naherungsweise dem Druckschaltwert DT entspricht,
dass die Birsteneinrichtung angesteuert wird und insbe-
sondere eine Drehzahl und/oder Leistung des Biirsten-
motors zumindest reduziert wird und/oder dass der Biirs-
tenmotor gestoppt wird und/oder dass die Birsten in eine
Ruheposition positioniert werden.

[0167] Insbesondere ist eine Bedieneinrichtung 262
mit zumindest einem Bedienelement vorgesehen.
[0168] Gilnstigerweise ist zumindest ein Bedienele-
ment an der Griffvorrichtung 142 angeordnet.

[0169] Beispielsweise ist zumindest ein Bedienele-
ment ein Schalter und/oder Taster und/oder Regelungs-
knopf.

[0170] Insbesondere kann mit der Bedieneinrichtung

262 das Saugreinigungsgerat 100 zumindest teilweise
bedient werden, insbesondere einstellbare Parameter,
wie beispielsweise zumindest einer von den Druck-
schwellenwerten DS, DS1, DS2 und/oder zumindest
ein Druckschaltwert DT fiir zumindest eines Steuerungs-
modus der Steuerungseinrichtung 162 eingestellt wer-
den.

[0171] Gunstigerweise umfasst das Saugreinigungs-
gerat 100 zumindest eine Ausgabeeinrichtung 272 mit
zumindest einer Ausgabeeinheit.

[0172] Insbesondere ist zumindest eine Ausgabeein-
heit eine optische Ausgabeeinheit, beispielsweise ein
Leuchtmittel und/oder ein Display.

[0173] Beispielsweise istzumindest eine Ausgabeein-
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heit eine akustische Ausgabeeinheit, beispielsweise ein
Lautsprecher.

[0174] Bei einigen gunstigen Varianten ist zumindest
eine Einheit eine Kombination eines Bedienelementes
und einer Ausgabeeinheit, beispielsweise ein Touchsc-
reen.

[0175] Bei einigen glnstigen Varianten ist zumindest
ein Bedienelement und/oder eine Ausgabeeinheit eine
Schnittstelle fir eine datenibertragende Verbindung.
Beispielsweise ist zumindest eine Schnittstelle eine
Bluetooth- und/oder WLAN Schnittstelle.

[0176] Uber die Schnittstelle kann ein Benutzer ein
externes Gerat, insbesondere ein externes Kommunika-
tionsendgerat, beispielsweise ein Smartphone, mit dem
Saugreinigungsgerat 100, beispielsweise zumindest mit
der Steuerungseinrichtung 162, datentbertragend ver-
binden. Giinstigerweise kann so der Benutzer tber das
externe Gerat das Saugreinigungsgerat 100 zumindest
teilweise bedienen und/oder sich Ausgabesignale Gber
das externe Gerat ausgeben lassen.

[0177] Insbesondere sind vorteilhafte Ausgestaltun-
gen und Funktionsweisen eines Saugreinigungsgerates
100 und beispielsweise Vorteil hiervon kurz zusammen-
gefasst wie folgt.

[0178] Das Saugreinigungsgerat 100 umfasstdie Sau-
geinrichtung 110 mit der Saugeinheit 112.

[0179] Zumindest in einer Stellung der Saugeinrich-
tung 110, insbesondere in einer Saugkopf-Absaug-Stel-
lung, ist ein Absaugbereich 122 des Saugkopfs 116 des
Saugreinigungsgerats 100 fluidfihrend durch die Saug-
fihrung 118 mit der Saugeinheit 112 verbunden und in
einem eingeschalteten Betriebsmodus saugt die Saug-
einheit 112 Luft von dem Absaugbereich 122 durch die
Saugfiihrung 118 ab.

[0180] Beispielsweise istin der Saugfiihrung 118, ins-
besondere in dem mittleren Saugflihrungsabschnitt 234,
ein abnehmbare Saugteil 186 ausgebildet.

[0181] An einem Ansaugende 214 ist der Saugteilfiih-
rungsabschnitt 187 des abnehmbaren Saugteils 186
fluidfGhrend mit der Saugeinheit 112 verbunden. An
dem Absaugende 216 weist das abnehmbare Saugteil
186 und insbesondere sein Saugteilfihrungsabschnitt
187 ein Anschlussgegenstick 196 auf, mit welchem
das abnehmbare Saugteil 186 an den Anschluss 188
der Saugeinrichtung 110 angeschlossen werden kann.
Der Anschluss 188 ist durch einen Teilabschnitt der
Saugfiihrung 118 fluidfihrend mit dem Absaugbereich
122 an dem Saugkopf 116 verbunden.

[0182] Istdas abnehmbare Saugteil 186 nicht mit dem
Anschluss 188 verbunden, kann direkt an dem Absau-
gende 116 des abnehmbaren Saugteils 186 in dieser
Saugteil-Absaug-Stellung der Saugeinrichtung 110 ab-
gesaugt werden.

[0183] Zur zumindest teilweisen Steuerung der Saug-
einheit 112 ist die Steuerungseinrichtung 162 vorgese-
hen.

[0184] Insbesondere ist der Drucksensor 252 vorge-
sehen, welcher sensorwirksam mit dem vorderen Saug-
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fihrungsabschnitt 132 der Saugfiihrung 118 verbunden
ist und signalwirksam mit der Steuerungseinrichtung 162
verbunden ist.

[0185] Gunstigerweise ist der Drucksensor 252 beab-
standet zu der Saugfiihrung 118 in dem Saugkopf 116
und/oder in dem Gerategehause 136 angeordnet. Vor-
zugsweise ist der Drucksensor 252 zumindest bei der
Steuerungseinrichtung 162 angeordnet.

[0186] Gulnstigerweise ist der Drucksensor 252 durch
eine Druckleitung 254 sensorwirksam mit der Saugfiih-
rung 118 insbesondere in deren vorderen Saugfiihrungs-
abschnitt 132 verbunden.

[0187] Insbesondere ist ein Vorteil der Druckmessung
durch den Drucksensor 252 in dem vorderen Saugfih-
rungsabschnitt 132, dass so genauer ein Druck bei dem
Absaugbereich 122 des Saugkopfs 116 gemessen wer-
den kann und durch die Ubermittlung des Messergebnis-
ses der Druckwert Messung kann die Steuerungsein-
richtung 162 gezielter die Saugeinheit 112 ansteuern,
um einen gewunschten Druck, insbesondere einen ge-
wiinschten Unterdruck, bei dem Absaugbereich 122 zu
erreichen.

[0188] Vorteilhafterweise kann so ein Druck bei dem
Absaugbereich 122 gezielter eingestellt werden und ein
Benutzer kann den Saugkopf 116 hierdurch besser tUber
eine zu reinigende Flache fihren.

[0189] Insbesondere kann durch die Druckmessungin
einem Abschnitt der Saugfuhrung 118 zwischen dem
Absaugbereich 122 und dem Anschluss 188 erkannt
werden, ob das abnehmbare Saugteil 186 an dem An-
schluss 188 angeschlossen ist oder nicht. Dementspre-
chend kann die Steuerungseinrichtung 162 die Saug-
einheit 112 in zumindest einem der Saugkopf-Absaug-
Stellung entsprechenden Steuerungsmodus ansteuern
und/oder in zumindest einem der Saugteil-Absaug-Stel-
lung entsprechenden Steuerungsmodus ansteuern.

BEZUGSZEICHENLISTE
[0190]

100 Saugreinigungsgerat

110 Saugeinrichtung

112 Saugeinheit

116 Saugkopf

118 Saugflihrung

122 Absaugbereich

123 Saugstrom

125 Saugrichtung

126 Absaugkammer

128 Saugabschnitt in dem Saugkopf
132 Rollen

136 Gerategehause

142 Griffvorrichtung

144 Handgriff

148 Erstreckungsrichtung

152 Energieversorgungseinrichtung
154 Energiespeicher



21 EP 4 520 235 A1 22

156 Ausnehmung

162 Steuerungseinrichtung

164 Steuerungselement

172 Sammelregion

174 Sammelbehaltnis

186 abnehmbares Saugteil

187 Saugteilfihrungsabschnitt

188 Anschluss

192 Saugschlauch

194 Saugrohr

196 Anschlussgegenstiick

187 Saugteilfihrungsabschnitt

214 Ansaugende

216 Absaugende

218 Saugabschnitt in dem Gerategehause
232 vorderer Saugfiihrungsabschnitt
234 hinterer Saugfiihrungsabschnitt
236 mittlerer Saugfiihrungsabschnitt
252 Drucksensor

254 Druckleitung

262 Bedieneinrichtung

272 Ausgabeeinrichtung

GD gemessener Druck

DS Druckschwellenwert

DT Druckschaltwert

Patentanspriiche

1.

Saugreinigungsgerat (100) umfassend eine Sauge-
inrichtung (110), welche zumindest einen Saugkopf
(116), eine Saugeinheit (112) und eine Saugfiihrung
(118) aufweist, wobei in zumindest einer Saugkopf-
Absaug-Stellung der Saugeinrichtung (110) ein Ab-
saugbereich (122) an dem Saugkopf (116) und die
Saugeinheit (112) durch die Saugfihrung (118) fluid-
fuhrend verbunden sind, und wobei das Saugreini-
gungsgerat (100) eine Steuerungseinrichtung (162)
fur die Saugeinheit (112) und zumindest einen
Drucksensor (252) umfasst, wobei der zumindest
eine Drucksensor (252) signalwirksam mit der
Steuerungseinrichtung (162) verbunden ist und
der zumindest eine Drucksensor (252) mit einem
vorderen Saugfiihrungsabschnitt (232) der Saug-
fuhrung (118) sensorwirksam verbunden ist und
die Steuerungseinrichtung (162) die Saugeinheit
(112) zumindest teilweise in Abhangigkeit von Mes-
sergebnissen des zumindest einen Drucksensors
(262) ansteuert, insbesondere steuert und/oder re-
gelt.

Saugreinigungsgerat (100) nach dem Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass in einer vorderen
Halfte und insbesondere in einem vorderen Drittel
der Saugfilihrung (118) der vordere Saugfiihrungs-
abschnitt (232) gelegen ist.

3. Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
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stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass in einem hinteren Saugfiihrungsabschnitt
(234) der Saugfiihrung (118) die Saugeinheit (112)
und/oder eine Sammelregion (172) fur angesaugte
Partikel ausgebildet ist und dass der vordere Saug-
fihrungsabschnitt (232) bezogen auf eine Saugrich-
tung (172) in der Saugfiihrung (118) vor dem hint-
eren Saugfiihrungsabschnitt (234) gelegen ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Saugfiihrung (118) zumindest ein abnehm-
bares Saugteil (186) und einen Anschluss (188) fiir
das abnehmbare Saugteil (186) aufweist und dass
der vordere Saugfiihrungsabschnitt (232) bezogen
auf die Saugrichtung (172) in der Saugfiihrung (118)
vor dem Anschluss (188) gelegen ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach dem voranstehen-
den Anspruch, gekennzeichnet durch zumindest
eines der Folgenden:

- dass der Anschluss (188) fiir das zumindest
eine abnehmbare Saugteil (186) bezogen auf
die Saugrichtung (172)in der Saugfiihrung (118)
an einem zu dem Saugkopf (116) und insbeson-
dere zu dem Absaugbereich (122) fihrenden
Abschnitt der Saugfuihrung (118) ausgebildet
ist;

- dass der vordere Saugabschnitt (232) bezo-
gen auf die Saugrichtung (172) in der Saugfih-
rung (118) vor dem Anschluss (188) gelegen ist
und/oder dass der vordere Saugfiihrungsab-
schnitt (232) sich von dem Absaugbereich
(122) bis zu dem Anschluss (188) erstreckt;

- dass in dem zumindest einen abnehmbaren
Saugteil (186) ein Saugteilflihrungsabschnitt
(187) der Saugfihrung (118) ausgebildet ist
und an einem Absaugende (216) des Saugteil-
fuhrungsabschnitts (187) ein Anschlussgegen-
stlick (196) zum Anschlieflen an den Anschluss
(188) ausgebildet ist und ein Ansaugende (214)
des Saugteilfiihrungsabschnitts (187) fluidfiih-
rend mit einem zu der Saugeinheit (112) fihr-
enden Abschnitt der Saugfiihrung (118), insbe-
sondere mit dem hinteren Saugflihrungsab-
schnitt (234), verbunden ist;

- dass in zumindest einer Saugkopf-Absaug-
Stellung der Saugfiihrung (118), in welcher
das zumindest eine abnehmbare Saugteil
(186) an dem Anschluss (188) insbesondere
mit seinem Anschlussgegenstiick (196) ange-
schlossen ist, der Absaugbereich (122) an dem
Saugkopf (116) fluidfiihrend mit der Saugeinheit
(112) verbunden ist und in zumindest einer
Saugteil-Absaug-Stellung der Saugeinrichtung
(110), in welcher das zumindest eine abnehm-
bare Saugteil (186) nicht an dem Anschluss
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(188) angeschlossen ist und von diesem ge-
trennt ist, der Absaugbereich (122) an dem
Saugkopf (116) nicht absaugend mit der Saug-
einheit (112) verbunden ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Drucksensor (252) mit
einem Abschnitt der Saugfiihrung (118), welcher in
dem Saugkopf (116) und/oder in einem Geratege-
hause (136) des Saugreinigungsgerates (100) aus-
gebildet ist, sensorwirksam verbunden ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriuche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Saugkopf (116) eine Absaugkammer (126)
ausbildet, bei welcher der Absaugbereich (122) ge-
legen ist, und dass ein Abschnitt der Saugfiihrung
(118) von der Absaugkammer (126) fluidfihrend
hinweg flhrt,

wobeiinsbesondere zumindest eines der Folgenden
vorgesehen ist:

-dass der zumindest eine Drucksensor (252) mit
dem von der Absaugkammer (126) hinwegfiihr-
enden Abschnitt der Saugfiihrung (118) sensor-
wirksam verbunden ist;

- dass der von der Absaugkammer (126) hin-
wegdflhrende Abschnitt der Saugfihrung (118)
zumindest bis zu einem mittleren Saugfiih-
rungsabschnitt (236) ausgebildet ist;

- dass der von der Absaugkammer (126) hin-
wegdflihrende Abschnitt der Saugfiihrung (118)
bis zu dem Anschluss (188) ausgebildet ist.

8. Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-

stehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch zu-
mindest eines der Folgenden:

- dass der zumindest eine Drucksensor (252)
beabstandet zu der Saugfiihrung (118) ange-
ordnet ist;

- dass eine Druckleitung (254) den zumindest
einen Drucksensor (252) mit der Saugfiihrung
(118), insbesondere mit dem vorderen Saug-
fuhrungsabschnitt (232), sensorwirksam ver-
bindet, wobei insbesondere ein Saugstrom
(123) in der Saugfiihrung (118) zumindest im
Wesentlichen nicht durch die Druckleitung (254)
stromt.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Saugreinigungsgerat (100) zumindest ein
Gerategehause (136) aufweist,

wobei zumindest eines der Folgenden vorgesehen
ist:
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- dass der Saugkopf (116) an dem zumindest
einen Gerategehause (136) angeordnet ist und
insbesondere schwenkbar angeordnet ist;

- dass in dem zumindest einen Gerategehause
(136) zumindest eines von der Saugeinheit
(112) und/oder der Sammelregion (172) und/o-
der der Steuerungseinrichtung (162) angeord-
net ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Drucksensor (252) in dem
zumindest einen Gerategehause (136) angeordnet
ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Drucksensor (252) bei der
Steuerungseinrichtung (162) angeordnetist und ins-
besondere an zumindest einem Steuerungselement
(164) der Steuerungseinrichtung (162) angeordnet
ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der zumindest eine Drucksensor (252) eine
MessgroRe, die zumindest indikativ fir einen Diffe-
renzdruck zu einem Referenzdruck ist, misst,
wobei insbesondere

- der Referenzdruck ein Umgebungsdruck in der
Umgebung des Saugreinigungsgerates (100)
ist;

und/oder

- der Referenzdruck ein Druck in einem Mess-
abschnitt der Saugfiihrung (118) ist, wenn der
Messabschnitt nicht mit einem Saugstrom (123)
beaufschlagt ist, wobei der zumindest eine
Drucksensor (252) in dem Messabschnitt mit
der Saugfiihrung (118) sensorwirksam verbun-
den ist.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuerungseinrichtung (162) bei zumin-
dest einem Druckschwellenwert (252), insbesonde-
re bei einem zu groRen Unterdruck, eine Saugleis-
tung der Saugeinheit (112) reduziert,
wobeiinsbesondere zumindest eines der Folgenden
vorgesehen ist:

- dass bei zumindest einem Druckschwellen-
wert (252) die Steuerungseinrichtung (162) eine
Drehzahl bei der Saugeinheit (112), beispiels-
weise eine Drehzahl eines Saugmotors und/o-
der eine Drehzahl eines Laufrads bei der Saug-
einheit (112), reduziert;

- dass bei zumindest einem Druckschwellen-
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wert (252) die Steuerungseinrichtung (162) eine
andie Saugeinheit (112) gegebene Stromstarke
reduziert.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein Solldruckbereich vorgeseheniist
und dass in zumindest einem Steuerungsmodus die
Steuerungseinrichtung (162) die Saugeinheit (112)
so ansteuert, dass der von dem zumindest einen
Drucksensor (252) gemessene Druck zumindest im
Wesentlichen innerhalb des zumindest Solldruckbe-
reiches bleibt.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest ein Druckschaltwert (DT) vorgese-
hen ist und dass in zumindest einem Steuerungs-
modus die Steuerungseinrichtung (162) eine Saug-
leistung der Saugeinheit (112) auf eine hohe Leis-
tung ansteuert.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest in einem Steuerungsmodus zumin-
dest ein proportional-integrierender-Regelalgorith-
mus, also insbesondere ein PI-Regler, und/oder
ein  proportional-integrierender-differenzierender-
Regelalgorithmus, also insbesondere ein PID-Reg-
ler, von der Steuerungseinrichtung (162) zum An-
steuern der Saugeinheit (112) verwendet wird.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Messsignale des zumindest einen Druck-
sensors (252) zur Ansteuerung weiterer Einheiten,
beispielsweise zur Ansteuerung einer Birstenein-
heit, des Saugreinigungsgerats (100) verwendet
werden.

Saugreinigungsgerat (100) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Saugreinigungsgerat (100) ein Handgerat
insbesondere mit zumindest einem Handgriff (144)
ist.
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