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Description

[0001] L’invention concerne un dispositif d’arrét auto-
matique pour élément d’installation de fermeture ou de
protection solaire mu par un actionneur selon le préam-
bule de la revendication 1.

[0002] De tels dispositifs sont connus des documents
FR 2 688 022, FR 2 756 320 et DE 197 50 210.

[0003] Dans le brevet FR 2 688 022, le dispositif com-
prend deux mécanismes de comptage et les étriers sont
maintenus en position engrenée des pignons menants
et menés par un ressort. Des poussoirs permettent
d’écarter les étriers de leur position engrenée pour la
réinitialisation du comptage.

[0004] Le dispositif décrit dans le brevet FR 2 756 320
comprend également deux mécanismes de comptage et
deux étriers. Les étriers sont déplacés vers leur position
engrenée au moyen de cames.

[0005] Le dispositif d’arrét décrit dans la demande DE
197 50 210 comprend un mécanisme de comptage a
roues pouvant étre désengrenées pour remise a zéro.
[0006] Dans les trois cas, le désaccouplement des pi-
gnons menants et des pignons menés permet le retour
en positions initiales des pignons menés par I'action
d’éléments sur des cames coeur.

[0007] En utilisation normale, le désaccouplement des
pignons est obtenu par le basculement de I'étrier par une
action volontaire de I'utilisateur lors de la détermination
des positions d’arrét automatique de fin de course de
I'élément de l'installation. En général, l'initialisation des
positions d’arrét automatique a lieu sur le chantier, une
fois seulement que toute l'installation est terminée. Il se
trouve cependant des situations dans lesquelles les po-
sitions d’arrét automatique sont réglées en usine. C’est
le cas des fenétres ou le volet, la protection solaire, no-
tamment un store vénitien, constituent un ensemble bloc
baie complet motorisé. Hors, le bloc baie est ensuite
transporté sur chantier, manipulé pour étre installé, donc
soumis inévitablement a des vibrations et des chocs, et
il a été constaté que des mécanismes de comptage ré-
glés en usine se trouvaient déréglés une fois le bloc baie
transporté et installé.

[0008] L’invention a pour but de réaliser un dispositif
d’arrét automatique insensible aux vibrations et aux
chocs et pouvant par conséquent étre réglé en usine sans
qu’il soit nécessaire de prévoir sur chantier une opération
supplémentaire de vérification et, le cas échéant de ré-
glage.

[0009] Le dispositif d’arrét automatique selon I'inven-
tion est caractérisé par la partie caractérisante de la re-
vendication 1.

[0010] Les revendications dépendantes 2 a 8 définis-
sent différents modes de réalisation du dispositif selon
l'invention.

[0011] Le dessin annexé représente, a titre d’exem-
ples, trois modes d’exécution de l'invention.

[0012] Lafigure 1 estune vue schématique du premier
mode d’exécution en position de repos, c’est-a-dire
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I'étrier dans sa premiére position.

[0013] Lafigure 2 représente le méme mode d’exécu-
tion dans une position intermédiaire déverrouillée.
[0014] La figure 3 représente le méme mode d’exécu-
tion dans sa seconde position.

[0015] Lafigure 4 représente schématiquementun se-
conde mode d’exécution en position de repos.

[0016] La figure 5 représente ce mode d’exécution en
position intermédiaire déverrouillée.

[0017] La figure 6 représente ce mode d’exécution
dans sa seconde position.

[0018] Lafigure 7 représente un troisieme mode d’exé-
cution en position de repos.

[0019] Lafigure 8 représente ce troisieme mode d’exé-
cution en position intermédiaire, butée effacée.

[0020] Lafigure9représente ce troisieme mode d’exé-
cution dans sa seconde position.

[0021] Pour une description compléte d’'un dispositif
d’'arrét automatique du type auquel sont appliqués les
modes d’exécution qui vont étre décrits, on se référera,
par exemple, au brevet FR 2 756 320 dans lequel on
retrouvera la terminologie utilisée ici.

[0022] Aux figures 1 a 3, ainsi que dans toutes les
autres figures, on a représenté schématiquement, vu se-
lon I'axe, un pignon menant 1 solidaire en rotation d’un
arbre moteur 2, un pignon mené 3 porté par un étrier
support 4 monté pivotant autour d’'un axe 5 et muni d’un
bras d’entrainement 6 et d’un bras auxiliaire 7, ces bras
étant sensiblement radiaux relativement a I'axe 5. Cette
représentation est trés schématique. Il est clair que I'on
a généralement trois pignons menants 1 et trois pignons
menés 3, chacun de ceux-ci étant associé a une came
coeur et 8 une came a encoche, comme décrit dans I'art
antérieur. Un bati 8 est représenté schématiquement. Un
ressort de traction 9 relie I'étier 4 au bati 8. Ce ressort 9
tend a maintenir I'étrier 4 dans sa premiéere position c’est-
a-dire la position dans laquelle les pignons menés 3 en-
grénent avec les pignons menants 1.

[0023] Dans I'extrémité du bras auxiliaire 4 est encas-
tré I'extrémité d’'une lame flexible 10, par exemple une
lame en acier, dont I'autre extrémité 10a, coudée vient
s’appuyer au repos contre une butée fixe 11, solidaire
du béti. Dans cette position I'étrier 4 est donc verrouillé.
Sur le bati est en outre monté un poussoir 12 muni d’un
épaulement 13 de retenue contre le bati, ce poussoir
étant retenu d’autre part par la lame 10. Un espace sé-
pare la lame 10 de I'extrémité du bras d’entrainement 6.
[0024] Une pression P exercé surle poussoir 12 a pour
effet, dans une premiére partie de la course du poussoir,
d’écarter I'extrémité 10a de la lame 10 de la buté 11,
cette lame 11 venant finalement en contact avec I'extré-
mité du bras d’entrainement 6. La pression sur le pous-
soir 12 a ensuite pour effet de faire basculer I'étrier 4 et
de 'amener dans sa seconde position représentée a la
figure 3, position dans laquelle les pignons menés 3 ne
sont plus engrenés avec les pignons menants 1.
[0025] Lorsque I'onreléche la pression sur le poussoir
12, le ressort 9 a pour effet de ramener I'étrier 4 dans la
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position représentée a la figure 2, puis la lame 10 peut
reprendre la position verrouillée représentée alafigure 1.
[0026] Le mode d’exécution représenté aux figures 4
et 6 differe du premier mode d’exécution en ce que le
bras d’entrainement 6 est remplacé par un bras d’entrai-
nement 14, lié en rotation aI'étrier 4 avec un jeu angulaire
15 et en ce que le ressort 9 est attaché au bras d’entrai-
nement 14. En outre, en ce cas, la lame flexible 10 est
en appui au repos contre I'extrémité du bras d’entraine-
ment 14. L’espace entre la lame 10 et le bras d’entrai-
nement 6 du premier mode d’exécution est remplacé ici
par le jeu angulaire 15. Dans la premiére partie de sa
course, le poussoir 12 éloigne la lame 10 de la butée fixe
11, tout en entrainant le bras d’entrainement 14, comme
représenté a la figure 5, jusqu’a rattrapage du jeu 15.
Ensuite, I'étrier, 4 est entrainé comme représenté a la
figure 6.

[0027] Dans le troisiéme mode d’exécution représenté
aux figures 7 a 9, le moyen de verrouillage est une butée
effacable constituée d’une barre rigide 16 articulée sur
le bati par 'une de ses extrémités autour d’'un axe 17 et
sollicité parunressortde traction 18 dontl'autre extrémité
est attachée au bati. La butée 16 vient s’appuyer contre
I'extrémité d’un bec 19 formé al’extrémité active du pous-
soir 12 et s’étendant parallélement a la direction de dé-
placement du poussoir. Dans cette position, I'extrémité
de la butée 16 verrouille I'extrémité du bras d’entraine-
ment 6 de I'étrier 4 en position engrenée. Dans ce cas
I'étrier n’a pas de bras auxiliaire.

[0028] Lorsqu’une pression P est exercée sur le pous-
soir 12 le bec 19 du poussoir vient écarter la butée 16
du bras d’entrainement 6 dans une premiére partie de la
course du poussoir 12, comme représenté a la figure 8.
[0029] Poursuivant sa course, le poussoir 12 entraine
le bras d’entrainement 6 comme représenté a la figure 9.
[0030] Labutée effagable pourrait étre réalisée de ma-
niére différente. En particulier la butée pourrait étre mo-
bile en translation. En outre, au lieu d’'un ressort, un autre
moyen meécanique pourrait étre utilisé pour amener
I'étrier 4 dans sa premiére position.

[0031] Les pignons pourraient étre remplacés par des
roues lisses roulant sans glissement les unes sur les
autres.

[0032] Dans les différents modes d’exécution décrits,
une course du poussoir sans effet sur I'étrier peut étre
obtenue soit en prévoyant un espace entre la lame flexi-
ble et le bras d’entrainement de I'étrier, soit en liant le
bras d’entrainement a I'étrier avec un jeu angulaire et en
agissant élastiquement sur ce bras d’entrainement pour
le maintien de I'étrier dans sa premiere position. Les mé-
canismes permettant d’assurer cette fonction ne sont pas
limités a ceux décrits.

Revendications

1. Dispositif d’arrét automatique pour élément d’instal-
lation de fermeture ou de protection solaire mu par
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un actionneur, comprenant au moins un mécanisme
de comptage comprenant au moins un élément me-
nant (1) sur un arbre moteur (2) destiné a étre lié
cinématiquemental’élément d’installation, au moins
un étrier (4) portant des éléments menés (3) aptes
a étre entrainés par le ou les éléments menants, cet
étrier étant mobile entre une premiéere position dans
laquelle les éléments menés sont entrainés par les
éléments menants et une seconde position dans la-
quelle les éléments menés ne sont pas entrainés
par les éléments menants, un moyen d’interruption
de l'alimentation de I'actionneur, ce moyen étant
commandé par le dispositif de comptage et un
moyen manuel (12) pour mettre I'étrier (4) dans sa
seconde position, la mise en seconde position de
I'étrier entrainant la réinitialisation du comptage, ca-
ractérisé en ce qu’il comprend un moyen de ver-
rouillage (10 ; 16) de I'étrier (4) dans sa premiére
position, ce moyen de verrouillage étant agencé de
maniére a étre déverrouillé par la mise en action du
moyen manuel (12) de mise en seconde position de
I'étrier.

Dispositif selon larevendication 1, danslequel I'étrier
(4) est maintenu par un moyen élastique (9) dans sa
premiére position et le moyen manuel de mise de
I'étrier dans sa seconde position est un poussoir
(12), caractérisé en ce que le moyen de verrouilla-
ge comprend deux piéces (10, 11) venant mutuelle-
ment en butée, I'une de ces pieces (10) étant effa-
cable par flexion sous I'action du moyen manuel (12)
de mise en seconde position de I'étrier.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que la piece effagable par flexion est une lame
flexible (10) solidaire de I'étrier et coopérant avec
une butée fixe (11).

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que I'étrier (4) est muni d’'un bras d’entrainement
(6; 14) et d’'un bras auxiliaire (7) auquel est fixée
une extrémité de la lame flexible (10) de telle sorte
que le bras d’entrainement est entrainé par la lame
flexible lors de I'actionnement du moyen manuel de
mise de I'étrier dans sa seconde position.

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en
ce que le bras d’entrainement (14) est lié a I'étrier
(4) avec un jeu angulaire (15) et en ce que le moyen
élastique (9) de maintien de I'étrier dans sa premiére
position agit sur le bras d’entrainement.

Dispositif selon la revendication 1, dans laquelle
I'étrier (4) est maintenu par un moyen élastique (9)
dans sa premiére position et le moyen manuel de
mise de I'étrier dans sa seconde position est un
poussoir (12), caractérisé en ce que I'étrier est mu-
ni d’'un bras d’entrainement (6), en ce que le moyen



5 EP 1 525 369 B1 6

de verrouillage est constitué d’'une butée mobile (16)
maintenue en position de butée contre le bras d’en-
trainement de I'étrier par un moyen élastique (18) et
en ce que I'extrémité active du poussoir (12) est
conformée de maniére a effacer la butée avant de
venir en contact avec le bras d’entrainement de
I'étrier.

Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en
ce que I'extrémité active du poussoir (12) présente
un bec (19) dirigé parallélement a la direction de dé-
placement du poussoir et venant en contact avec la
butée mobile effagable (16).

Dispositif selon la revendication 6 ou 7, caractérisé
en ce que la butée mobile (16) est constituée d’'une
barre dont une extrémité est en liaison pivot avec un
bati et 'autre extrémité vient en butée avec I'extré-
mité du bras d’entrainement (6) de I'étrier, un ressort
(18) maintenant la barre contre le poussoir.

Claims

Device for the automatic stoppage of an installation
element for closure or solar protection driven by an
actuator, including at least one counting mechanism
comprising at least one driving element (1) lodged
on a motor shaft (2) and provided for being kinetically
connected to the installation element; at least one
stirrup (4) supporting driven elements (3) capable of
being driven by the driving element or elements, the
stirrup being movable between a first position where
the driven elements are moved by the driving ele-
ments, and a second position where the driven ele-
ments are not moved by the driving elements; a
means for interrupting the power supply of the actu-
ator, this means being controlled by the counting de-
vice; and a manual means (12) for moving the stirrup
(4) into its second position, the movement of the stir-
rup into its second position effecting the reset of the
counting, characterised in that the device compris-
es a locking means (10; 16) for locking the stirrup
(4) in its first position, this locking means being ar-
ranged in such a manner that it is unlocked on actu-
ating the manual means (12) for moving the stirrup
in its second position.

Device according to claim 1, wherein the stirrup (4)
is maintained in its first position by an elastic means
(9), and where the manual means for moving the
stirrup inits second position is a pressing device (12),
characterised in that the locking means comprises
two pieces (10, 11) coming into mutual limit stop con-
tact, one (10) of these pieces being capable of com-
ing out of this mutual contact by flexion under the
action of the manual means (12) for moving the stir-
rup in its second position.
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3.

Device according to claim 2, characterised in that
the piece coming by flexion out of mutual limit stop
contact is a flexible blade (10) fastened to the stirrup
an coacting with a fixed stop limit (11).

Device according to claim 3, characterised in that
the stirrup (4) is equipped with a driving arm (6; 14)
and an auxiliary arm (7) to which an end portion of
the flexible blade (10) is fastened in such a manner
that the driving arm is moved by the flexible blade
when the manual means for moving the stirrup inits
second position is actuated.

Device according to claim 4, characterised in that
the driving arm (14) is connected to the stirrup (4)
through an angular clearance (15), and in that the
elastic means (9) for maintaining the stirrup in its first
position acts on the driving arm.

Device according to claim 1, wherein the stirrup (4)
is maintained in its first position by an elastic means
(9), and the manual means for moving the stirrup in
its second position is a pressing device (12), char-
acterised in that the stirrup is equipped with a driv-
ing arm (6), in that the locking means is composed
of a mobile limit stop (16) that is maintained by an
elastic means (18) in its limit stop position against
the driving arm of the stirrup, and in that the active
end portion of the pressing device (12) is formed so
as to cancel the limit stop before coming into contact
with the driving arm of the stirrup.

Device according to claim 6, characterised in that
the active end portion of the pressing device (12)
comprises a projection (19) directed in parallel to the
moving direction of the pressing device and coming
into contact with the cancellable mobile limit stop
(16).

Device according to claim 6 or 7, characterised in
that the mobile limit stop (16) is composed by a bar
whose one end is in pivotably connected to a frame,
and that the other end comes into limit stop contact
with the end portion of the driving arm (6) of the stir-
rup, a spring (18) maintaining the bar against the
pressing device.

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zum automatischen Anhalten eines In-
stallationselements zum Schliessen oder zum Son-
nenschutz, das durch einen Antrieb bewegt wird, mit
mindestens einem Zahlmechanismus, der minde-
stens ein antreibendes Organ (1) auf einer Antriebs-
welle (2) aufweist und dazu bestimmt ist, kinetisch
mit dem Installationselement verbunden zu werden;
mit mindestens einem Bligel (4), der angetriebene
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Organe (3) tragt, welche zum Antrieb durch das oder
die antreibenden Organe eingerichtet sind, wobei
der Blgel zwischen einer ersten und einer zweiten
Stellung bewegbar ist und wobei die angetriebenen
Organe in der ersten Stellung von den antreibenden
Organen bewegt werden und in der zweiten Stellung
von den antreibenden Organen nicht bewegt wer-
den; mit einem Mittel zum Unterbrechen der Ener-
gieversorgung des Antriebs, wobei dieses Mittel vom
Zahimechanismus gesteuert wird; und mit einem
handbetétigten Mittel (12) zum Uberfiihren des Bi-
gels (4) in seine zweite Stellung, wobei bei dieser
Uberfiihrung in die zweite Stellung des Biigels die
Zahlung zurlickgestellt wird, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Vorrichtung ein Mittel zur Ver-
riegelung (10; 16) des Bligels (4) in seiner ersten
Stellung aufweist, wobei dieses Mittel zur Verriege-
lung derart eingerichtet ist, dass es bei der Betati-
gung des handbetétigten Mittels (12) zur Uberfiih-
rung des Blgels in seine zweite Stellung freigegeben
wird.

Vorrichtung nach Anspruch 1, bei welcher der Blgel
(4) in seiner ersten Stellung von einem elastischen
Mittel (9) festgehalten wird, und bei der das hand-
betatigte Mittel zur Uberfiihrung des Biigels in seine
zweite Stellung ein Druckorgan (12) ist, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Verriegelungsmittel aus
zwei Teilen (10, 11) besteht, die aneinander in An-
schlag kommen, wobei das eine dieser beiden Teile
(10) vom Anschlag l6sbar ist, namlich durch Verbie-
gen unter dem Einfluss des handbetatigten Mittels
(12) zur Uberfilhrung des Biigels in die zweite Stel-
lung.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das durch Biegung I6sbare Teil eine
biegsame Zunge (10) ist, welche am Bligel befestigt
ist und mit einem festen Anschlag (11) zusammen-
wirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Bligel (4) mit einem Antriebsarm
(6; 14) und einem Hilfsarm (7) versehen ist, an dem
ein Ende der biegsamen Zunge (10) derart befestigt
ist, dass der Antriebsarm bei einer Betatigung des
handbetétigten Mittels zur Uberfiihrung des Biigels
in seine zweite Stellung von der biegsamen Zunge
bewegt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Antriebsarm (14) Gber ein Win-
kelspiel (15) mit dem Bugel (4) verbunden ist, und
dass das elastische Mittel (9) zum Halten des Bligels
in seiner ersten Stellung auf den Antriebsarm wirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, bei welcher der Bligel
(4) in seiner ersten Stellung von einem elastischen
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Mittel (9) gehalten wird und das handbetétigte Mittel
zur Uberfiihrung des Bligels in seine zweite Stellung
ein Druckorgan (12) ist, dadurch gekennzeichnet,
dass der Bligel mit einem Antriebsarm (6) versehen
ist, dass das Mittel zur Verriegelung aus einem be-
weglichen Anschlag (16) besteht, der durch ein ela-
stisches Mittel (18) am Antriebsarm des Bugels in
Anschlagstellung gehalten wird, und dass der aktive
Endbereich des Druckorgans (12) derart ausgestal-
tetist, dass er den Anschlag I6st, bevor er in Bertih-
rung mit dem Antriebsarm des Bugels gelangt.

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der aktive Endbereich des Druckor-
gans (12) einen Absatz (19) aufweist, der parallel
zur Verschiebungsrichtung des Druckorgans ver-
lauft und in Berlhrung mit dem lésbaren bewegli-
chen Anschlag (16) kommt.

Vorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der bewegliche Anschlag (16)
aus einem Stab besteht, dessen eines Ende in
Schwenkverbindung mit einem tragenden Element
stehtund das andere Ende in Anschlag mitdem End-
bereich des Antriebsarms (6) des Bligels kommt, wo-
bei eine Feder (18) den Stab gegen das Druckorgan
vorspannt.
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