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(54)发明名称

全自动炒菜机

(57)摘要

本发明公开了一种全自动炒菜机，包括：机

体，机体上设有加热装置。还包括用于烹制菜肴

的炒锅组合装置，炒锅组合装置包括设置于加热

装置上方的炒锅，炒锅连接有用于驱动其动作的

第一动作驱动机构，第一动作驱动机构包括设置

于机体上以提供驱动动力的第一驱动源构件，第

一驱动源构件的动力输出端同时连接有两组用

于驱动炒锅动作的动作执行构件，两组动作执行

构件对称设置于炒锅的两侧且分别与炒锅相连。

还包括用于翻炒搅拌菜肴的翻炒搅拌装置，翻炒

搅拌装置包括用于伸入炒锅内翻炒搅拌菜肴的

搅拌铲，搅拌铲连接有用于驱动其绕水平定轴转

动和绕竖直轴转动的第二动作驱动机构，第二动

作驱动机构设置于机体内。
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1.一种全自动炒菜机，其特征在于，包括：

机体(10)，所述机体(10)上设有加热装置(20)；

用于烹制菜肴的炒锅组合装置，所述炒锅组合装置包括设置于所述加热装置(20)上方

的炒锅(30)，所述炒锅(30)连接有用于驱动其动作的第一动作驱动机构，所述第一动作驱

动机构包括设置于所述机体(10)上以提供驱动动力的第一驱动源构件(40)，所述第一驱动

源构件(40)的动力输出端同时连接有两组用于驱动所述炒锅(30)动作的动作执行构件

(50)，两组所述动作执行构件(50)对称设置于所述炒锅(30)的两侧且分别与所述炒锅(30)

相连，以在所述第一驱动源构件(40)的驱动下驱动所述炒锅(30)以其竖直轴线为对称轴线

左右两侧往复摆动以晃锅，或驱动所述炒锅(30)以其竖直轴线为基准线朝一侧往复偏摆以

翻锅或倒菜；

用于翻炒搅拌菜肴的翻炒搅拌装置，所述翻炒搅拌装置包括用于伸入所述炒锅(30)内

翻炒搅拌菜肴的搅拌铲(60)，所述搅拌铲(60)连接有用于驱动其绕水平定轴转动和绕竖直

轴转动的第二动作驱动机构(90)，所述第二动作驱动机构(90)设置于所述机体(10)内；

用于控制所述加热装置(20)、所述第一驱动源构件(40)及所述第二动作驱动机构(90)

动作的控制系统，所述控制系统设置于所述机体(10)内，所述加热装置(20)、所述第一驱动

源构件(40)及所述第二动作驱动机构(90)分别与所述控制系统相连；

所述第二动作驱动机构(90)包括：第一安装板(91)，所述第一安装板(91)连接有用于

驱动其在水平面内绕水平定轴往复转动的第一驱动构件(92)，所述第一驱动构件(92)与所

述机体(10)相连；第二安装板(93)，所述第二安装板(93)连接有用于驱动其在竖直面内绕

竖直定轴转动的第二驱动构件(94)，所述第二驱动构件(94)设置于所述第一安装板(91)

上；置于所述第二安装板(93)上以用于驱动所述搅拌铲(60)在竖直面内绕竖直定轴转动的

第三驱动构件(95)，所述搅拌铲(60)与所述第三驱动构件(95)的输出端相连；所述第一驱

动构件(92)、所述第二驱动构件(94)及所述第三驱动构件(95)分别与所述控制系统相连以

在所述控制系统的控制下动作；

所述第一驱动构件(92)包括与所述机体(10)固定连接的第一电机(921)，所述第一电

机(921)与所述控制系统相连，所述第一电机(921)的输出端连接有用于传递动力的第一驱

动轮件(922)，所述第一驱动轮件(922)包括水平设置的第一输出轴(9221)，所述第一安装

板(91)与所述第一输出轴(9221)固定连接，以在所述第一驱动轮件(922)的带动下以所述

第一输出轴(9221)为定转轴转动；所述第二驱动构件(94)包括固定连接于所述第一安装板

(91)上的第二电机(941)，所述第二电机(941)与所述控制系统相连，所述第二电机(941)的

输出端连接有用于传递动力的第二驱动轮件(942)，所述第二驱动轮件(942)包括竖直设置

的第二输出轴(9421)，所述第二安装板(93)与所述第二输出轴(9421)固定连接，以在所述

第二驱动轮件(942)的带动下以所述第二输出轴(9421)为定转轴转动；所述第三驱动构件

(95)包括固定连接于所述第二安装板(93)上的第三电机(951)，所述第三电机(951)与所述

控制系统相连，所述第三电机(951)的输出端连接有用于传递动力的第三驱动轮件(952)，

所述第三驱动轮件(952)包括竖直设置的第三输出轴(9521)，所述搅拌铲(60)与所述第三

输出轴(9521)固定连接以在所述第三驱动轮件(952)的带动下以所述第三输出轴(9521)为

定转轴转动。

2.根据权利要求1所述的全自动炒菜机，其特征在于，
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各所述动作执行构件(50)包括：

与所述第一驱动源构件(40)的输出轴相连且以所述第一驱动源构件(40)的输出轴为

定轴转动的主动连杆(51)，所述主动连杆(51)的输出端铰接有连接侧板(52)，所述连接侧

板(52)与所述炒锅(30)固定连接，所述连接侧板(52)的侧壁上设有用于对所述炒锅(30)的

动作进行限定和导向的滑道(520)；

还包括伸入所述滑道(520)中以定点支撑所述连接侧板(52)，并使所述连接侧板(52)

沿所述滑道(520)引导的方向转动的铰接结构(53)，所述铰接结构(53)连接于所述机体

(10)上。

3.根据权利要求2所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述铰接结构(53)包括一端与所述机体(10)固定连接、另一端伸入所述滑道(520)中

的铰接杆，所述铰接杆上伸入所述滑道(520)中的顶端的外圆上转动装设有转动轮，所述转

动轮与所述滑道(520)配合设置以使所述连接侧板(52)沿所述滑道(520)引导的方向转动。

4.根据权利要求2所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述第一驱动源构件(40)包括用于提供驱动动力的第一驱动源(41)，所述第一驱动源

(41)与所述控制系统相连，所述第一驱动源(41)的输出轴的两端分别连接有用于传递动力

的两组第一动力传递组件(42)；

两组所述第一动力传递组件(42)对称设置于所述炒锅(30)的两侧，且两组所述第一动

力传递组件(42)的动力输出端分别与两组所述动作执行构件(50)相连以驱动两组所述动

作执行构件(50)同步动作。

5.根据权利要求4所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述第一驱动源(41)包括设置于所述机体(10)上的第一驱动电机(411)，所述第一驱

动电机(411)的输出端连接有减速器(412)，所述减速器(412)的输出轴的两端分别与一组

所述第一动力传递组件(42)相连；

所述第一动力传递组件(42)包括与所述减速器(412)的输出轴的端部相连的主动轮

(421)、转动连接于所述机体(10)上的从动轮(422)、张紧于所述主动轮(421)和所述从动轮

(422)上的传动带(423)，所述主动连杆(51)的输入端与所述从动轮(422)固定连接。

6.根据权利要求1所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述炒锅组合装置还包括与所述炒锅(30)配合设置的锅盖(70)，所述锅盖(70)连接有

用于驱动其动作以封盖或敞开所述炒锅(30)的第三动作驱动机构(80)，所述第三动作驱动

机构(80)设置于所述机体(10)上且与所述控制系统相连以在所述控制系统的控制下驱动

所述锅盖(70)动作。

7.根据权利要求1所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述搅拌铲(60)包括：

与所述第二动作驱动机构(90)的输出端固定连接的连接板(61)，所述连接板(61)连接

有呈杆状的连接杆(62)，所述连接杆(62)的端部连接有用于搅拌翻炒菜肴的搅拌勺(63)；

用于抵压所述连接杆(62)以使所述搅拌勺(63)在搅拌翻炒菜肴的过程中始终与所述

炒锅(30)的内锅面接触的抵压件(64)，所述抵压件(64)设置于所述连接板(61)上。

8.根据权利要求7所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述抵压件(64)包括转动连接于所述连接板(61)上的连接销(641)，所述连接杆(62)
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的顶端与所述连接销(641)垂直固定连接；

还包括向下抵压所述连接杆(62)的外周壁以使所述搅拌勺(63)保持与所述炒锅(30)

的内锅面接触的弹性件(642)，所述弹性件(642)连接于所述连接板(61)上。

9.根据权利要求6所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述全自动炒菜机还包括用于向所述炒锅(30)内自动注水或注油的注水注油装置，所

述注水注油装置设置于所述机体(10)内且包括设置于所述机体(10)上的喷射头，所述喷射

头上设有独立的用于喷水的喷水口和用于喷油的喷油口；

所述喷水口通过输水管路组合与外部水源连通，所述喷油口通过输油管路组合与用于

盛装菜油的油瓶连通，且所述输水管路组合和所述输油管路组合分别与所述控制系统连

通。

10.根据权利要求9所述的全自动炒菜机，其特征在于，

所述控制系统包括用于控制所述加热装置(20)、所述第一驱动源构件(40)、所述第二

动作驱动机构(90)、所述第三动作驱动机构(80)及所述注水注油装置动作的控制器，所述

控制器与设置于所述机体(10)外壁上的显示操作面板(111)、及多个操作按钮(112)连通。
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全自动炒菜机

技术领域

[0001] 本发明涉及炒菜机领域，特别地，涉及一种全自动炒菜机。

背景技术

[0002] 随着社会经济的迅速发展，人们的生活节奏越来越快，大部分工薪阶层更愿选择

大众消  费的快餐店、餐馆等就餐，自动炒菜机广泛的应用于快餐店、餐馆中以提高菜品的

烹饪效率 同时降低厨师的劳动强度。自动炒菜机在炒菜过程中，能否炒出可口的菜肴主要

取决于锅体 的动作和搅拌铲的动作。

[0003] 现有自动炒菜机中，用于驱动锅体运动的驱动机构仅能实现锅体的翻锅、倒菜等

简单烹  饪动作，锅体动作简单、单调，烹饪出的菜肴的味道相比厨师手动操作烹饪出的菜

肴的味道、 口感差；现有自动炒菜机的搅拌铲的搅拌动作单一且搅拌面窄，不仅需要较长

的搅拌时间且  炒出的菜肴的味道不佳。

发明内容

[0004] 本发明提供了一种全自动炒菜机，以解决现有的炒菜机的锅体动作简单、单调，仅

能实 现翻锅和倒菜等简单操作的技术问题。

[0005] 本发明采用的技术方案如下：

[0006] 一种全自动炒菜机，包括：机体，机体上设有加热装置；用于烹制菜肴的炒锅组合

装置，  炒锅组合装置包括设置于加热装置上方的炒锅，炒锅连接有用于驱动其动作的第一

动作驱动  机构，第一动作驱动机构包括设置于机体上以提供驱动动力的第一驱动源构件，

第一驱动源  构件的动力输出端同时连接有两组用于驱动炒锅动作的动作执行构件，两组

动作执行构件对  称设置于炒锅的两侧且分别与炒锅相连，以在第一驱动源构件的驱动下

驱动炒锅以其竖直轴  线为对称轴线左右两侧往复摆动以晃锅，或驱动炒锅以其竖直轴线

为基准线朝一侧往复偏摆 以翻锅或倒菜；用于翻炒搅拌菜肴的翻炒搅拌装置，翻炒搅拌装

置包括用于伸入炒锅内翻炒  搅拌菜肴的搅拌铲，搅拌铲连接有用于驱动其绕水平定轴转

动和绕竖直轴转动的第二动作驱  动机构，第二动作驱动机构设置于机体内；用于控制加热

装置、第一驱动源构件及第二动作  驱动机构动作的控制系统，控制系统设置于机体内，加

热装置、第一驱动源构件及第二动作 驱动机构分别与控制系统相连。

[0007] 进一步地，各动作执行构件包括：与第一驱动源构件的输出轴相连且以第一驱动

源构件 的输出轴为定轴转动的主动连杆，主动连杆的输出端铰接有连接侧板，连接侧板与

炒锅固定  连接，连接侧板的侧壁上设有用于对炒锅的动作进行限定和导向的滑道；还包括

伸入滑道中 以定点支撑连接侧板，并使连接侧板沿滑道引导的方向转动的铰接结构，铰接

结构连接于机  体上。

[0008] 进一步地，铰接结构包括一端与机体固定连接、另一端伸入滑道中的铰接杆，铰接

杆上  伸入滑道中的顶端的外圆上转动装设有转动轮，转动轮与滑道配合设置以使连接侧

板沿滑道  引导的方向转动。
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[0009] 进一步地，第一驱动源构件包括用于提供驱动动力的第一驱动源，第一驱动源与

控制系  统相连，第一驱动源的输出轴的两端分别连接有用于传递动力的两组第一动力传

递组件；两 组第一动力传递组件对称设置于炒锅的两侧，且两组第一动力传递组件的动力

输出端分别与  两组动作执行构件相连以驱动两组动作执行构件同步动作。

[0010] 进一步地，第一驱动源包括设置于机体上的第一驱动电机，第一驱动电机的输出

端连接  有减速器，减速器的输出轴的两端分别与一组第一动力传递组件相连；第一动力传

递组件包  括与减速器的输出轴的端部相连的主动轮、转动连接于机体上的从动轮、张紧于

主动轮和从  动轮上的传动带，主动连杆的输入端与从动轮固定连接。

[0011] 进一步地，炒锅组合装置还包括与炒锅配合设置的锅盖，锅盖连接有用于驱动其

动作以  封盖或敞开炒锅的第三动作驱动机构，第三动作驱动机构设置于机体上且与控制

系统相连以  在控制系统的控制下驱动锅盖动作。

[0012] 进一步地，第二动作驱动机构包括：第一安装板，第一安装板连接有用于驱动其在

水平  面内绕水平定轴往复转动的第一驱动构件，第一驱动构件与机体相连；第二安装板，

第二安  装板连接有用于驱动其在竖直面内绕竖直定轴转动的第二驱动构件，第二驱动构

件设置于第  一安装板上；置于第二安装板上以用于驱动搅拌铲在竖直面内绕竖直定轴转

动的第三驱动构  件，搅拌铲与第三驱动构件的输出端相连；第一驱动构件、第二驱动构件

及第三驱动构件分  别与控制系统相连以在控制系统的控制下动作。

[0013] 进一步地，第一驱动构件包括与机体固定连接的第一电机，第一电机与控制系统

相连，  第一电机的输出端连接有用于传递动力的第一驱动轮件，第一驱动轮件包括水平设

置的第一  输出轴，第一安装板与第一输出轴固定连接，以在第一驱动轮件的带动下以第一

输出轴为定  转轴转动；第二驱动构件包括固定连接于第一安装板上的第二电机，第二电机

与控制系统相  连，第二电机的输出端连接有用于传递动力的第二驱动轮件，第二驱动轮件

包括竖直设置的  第二输出轴，第二安装板与第二输出轴固定连接，以在第二驱动轮件的带

动下以第二输出轴  为定转轴转动；第三驱动构件包括固定连接于第二安装板上的第三电

机，第三电机与控制系  统相连，第三电机的输出端连接有用于传递动力的第三驱动轮件，

第三驱动轮件包括竖直设  置的第三输出轴，搅拌铲与第三输出轴固定连接以在第三驱动

轮件的带动下以第三输出轴为  定转轴转动。

[0014] 进一步地，搅拌铲包括：与第二动作驱动机构的输出端固定连接的连接板，连接板

连接  有呈杆状的连接杆，连接杆的端部连接有用于搅拌翻炒菜肴的搅拌勺；用于抵压连接

杆以使  搅拌勺在搅拌翻炒菜肴的过程中始终与炒锅的内锅面接触的抵压件，抵压件设置

于连接板上。

[0015] 进一步地，抵压件包括转动连接于连接板上的连接销，连接杆的顶端与连接销垂

直固定  连接；还包括向下抵压连接杆的外周壁以使搅拌勺保持与炒锅的内锅面接触的弹

性件，弹性  件连接于连接板上。

[0016] 进一步地，全自动炒菜机还包括用于向炒锅内自动注水或注油的注水注油装置，

注水注  油装置设置于机体内且包括设置于机体上的喷射头，喷射头上设有独立的用于喷

水的喷水口  和用于喷油的喷油口；喷水口通过输水管路组合与外部水源连通，喷油口通过

输油管路组合  与用于盛装菜油的油瓶连通，且输水管路组合和输油管路组合分别与控制

系统连通。
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[0017] 进一步地，控制系统包括用于控制加热装置、第一驱动源构件、第二动作驱动机

构、第  三动作驱动机构及注水注油装置动作的控制器，控制器与设置于机体外壁上的显示

操作面板、  及多个操作按钮连通。

[0018] 本发明具有以下有益效果：

[0019] 本发明的全自动炒菜机中，控制系统控制第一驱动源构件动作，第一驱动源构件

再控制  两组动作执行构件同步动作，又因为两组动作执行构件分别与炒锅相连，进而驱动

炒锅以其  竖直轴线为对称轴线左右两侧往复摆动以晃锅，或驱动炒锅以其竖直轴线为基

准线朝一侧往  复偏摆以翻锅或倒菜，从而本发明的全自动炒菜机的炒锅不仅能实现翻锅

和倒菜动作，同时  还能实现复杂的晃锅动作，使得炒锅的动作过程更接近厨师的操作，进

而使由炒锅烹制的菜  肴的味道和口感更佳。

[0020] 除了上面所描述的目的、特征和优点之外，本发明还有其它的目的、特征和优点。

下面  将参照图，对本发明作进一步详细的说明。

附图说明

[0021] 构成本申请的一部分的附图用来提供对本发明的进一步理解，本发明的示意性实

施例及 其说明用于解释本发明，并不构成对本发明的不当限定。在附图中：

[0022] 图1是本发明优选实施例的全自动炒菜机的空间结构示意图；

[0023] 图2是图1中全自动炒菜机去除部分机体侧板后的第一空间结构示意图；

[0024] 图3是图1中炒锅组合装置的空间结构示意图；

[0025] 图4是图3中炒锅组合装置去除部分机体侧板后的空间结构示意图；

[0026] 图5是图4的背向空间结构示意图；

[0027] 图6是图1中翻炒搅拌装置的空间结构示意图；

[0028] 图7是图6的仰视结构示意图。

[0029] 图例说明

[0030] 10、机体；20、加热装置；30、炒锅；40、第一驱动源构件；41、第一驱动源；411、第  一

驱动电机；412、减速器；42、第一动力传递组件；421、主动轮；422、从动轮；423、传  动带；50、

动作执行构件；51、主动连杆；52、连接侧板；520、滑道；53、铰接结构；60、  搅拌铲；61、连接

板；62、连接杆；63、搅拌勺；64、抵压件；641、连接销；642、弹性件；  70、锅盖；80、第三动作驱

动机构；81、第三驱动源；82、第三动力传递组件；90、第二动  作驱动机构；91、第一安装板；

92、第一驱动构件；921、第一电机；922、第一驱动轮件；  9221、第一输出轴；93、第二安装板；

94、第二驱动构件；941、第二电机；942、第二驱动  轮件；9421、第二输出轴；95、第三驱动构

件；951、第三电机；952、第三驱动轮件；9521、  第三输出轴；111、显示操作面板；112、操作按

钮。

具体实施方式

[0031] 以下结合附图对本发明的实施例进行详细说明，但是本发明可以由权利要求限定

和覆盖 的多种不同方式实施。

[0032] 参照图1和图2，本发明的优选实施例提供了一种全自动炒菜机，包括：机体10，机

体  10上设有加热装置20。还包括用于烹制菜肴的炒锅组合装置，炒锅组合装置包括设置于
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加热  装置20上方的炒锅30，炒锅30连接有用于驱动其动作的第一动作驱动机构，第一动作

驱动  机构包括设置于机体10上以提供驱动动力的第一驱动源构件40，第一驱动源构件40

的动力  输出端同时连接有两组用于驱动炒锅30动作的动作执行构件50，两组动作执行构

件50对称  设置于炒锅30的两侧且分别与炒锅30相连，以在第一驱动源构件40的驱动下驱

动炒锅30 以其竖直轴线为对称轴线左右两侧往复摆动以晃锅，或驱动炒锅30以其竖直轴

线为基准线朝  一侧往复偏摆以翻锅或倒菜。还包括用于翻炒搅拌菜肴的翻炒搅拌装置，翻

炒搅拌装置包括  用于伸入炒锅30内翻炒搅拌菜肴的搅拌铲60，搅拌铲60连接有用于驱动

其绕水平定轴转动  和绕竖直轴转动的第二动作驱动机构90，第二动作驱动机构90设置于

机体10内。还包括用  于控制加热装置20、第一驱动源构件40及第二动作驱动机构90动作的

控制系统，控制系统  设置于机体10内，加热装置20、第一驱动源构件40及第二动作驱动机

构90分别与控制系统  相连。本发明的全自动炒菜机中，控制系统控制第一驱动源构件40动

作，第一驱动源构件40  再控制两组动作执行构件50同步动作，又因为两组动作执行构件50

分别与炒锅30相连，进  而驱动炒锅30以其竖直轴线为对称轴线左右两侧往复摆动以晃锅，

或驱动炒锅30以其竖直  轴线为基准线朝一侧往复偏摆以翻锅或倒菜，从而本发明的全自

动炒菜机的炒锅30不仅能实  现翻锅和倒菜动作，同时还能实现复杂的晃锅动作，使得炒锅

30的动作过程更接近厨师的操  作，进而使由炒锅30烹制的菜肴的味道和口感更佳。

[0033] 可选地，如图4所示，各动作执行构件50包括：与第一驱动源构件40的输出轴相连

且 以第一驱动源构件40的输出轴为定轴转动的主动连杆51，主动连杆51的输出端铰接有

连接  侧板52，连接侧板52与炒锅30固定连接，连接侧板52的侧壁上设有用于对炒锅30的动

作  进行限定和导向的滑道520。还包括伸入滑道520中以定点支撑连接侧板52，并使连接侧

板  52沿滑道520引导的方向转动的铰接结构53，铰接结构53连接于机体10上。本发明的炒

锅  组合装置中，主动连杆51在第一驱动源构件40的驱动下以第一驱动源构件40的输出轴

为定  轴转动，主动连杆51的输出端再与连接侧板52铰接，而连接侧板52与炒锅30固定连

接，  连接侧板52和炒锅30可以看成整体结构，该整体结构再通过铰接结构53支撑于机体10

上  且沿滑道520引导的方向转动，从而主动连杆51、连接侧板52和炒锅30构成的整体结构

构  成特殊的单曲柄滑块机构，该单曲柄滑块机构的滑块(连接侧板52和炒锅30构成的整体

结  构)在铰接结构53和滑道520两者的约束下沿滑道520引导的方向转动运动，从而使得炒

锅  30不仅可进行沿其竖直轴线为基准线朝一侧往复偏摆的翻锅或倒菜动作，还可进行沿

其轴线  为对称轴线左右两侧往复摆动的晃锅动作，从而使得炒锅30的动作过程更接近厨

师的操作。  炒菜时，控制系统控制第一驱动源构件40动作以使两组动作执行构件50同步动

作，即使两 组单曲柄滑块机构同步动作以使炒锅30在炒菜过程中进行翻锅动作、晃锅动作

及倒菜动作，  从而使得炒锅的动作过程更接近厨师的操作，且第一驱动源构件40的结构简

单，操作控制方  便。

[0034] 可选地，本发明实施例中，滑块(连接侧板52和炒锅30构成的整体结构)以其竖直

中  线为基准线朝一侧往复偏摆包括以其竖直中线为基准线朝一侧往复大偏摆、以其竖直

中线为  基准线朝一侧往复小偏摆。滑块以其竖直中线为基准线朝一侧往复大偏摆的偏转

角大于以其  竖直中线为基准线朝一侧往复小偏摆的偏转角。当炒锅组合以其竖直中线为

基准线朝一侧往 复大偏摆时，炒锅进行倒菜动作，当炒锅组合以其竖直中线为基准线朝一

侧往复小偏摆时，  炒锅进行翻锅动作。
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[0035] 本发明具体实施例中，滑块以其竖直中线为基准线朝一侧往复大偏摆的偏转角为

80°～  110°。滑块以其竖直中线为基准线朝一侧往复大偏摆的偏转角为大于0°～60°，如图

3所  示。本发明具体实施例中，滑块以其竖直中线为对称轴线左右往复摆动的摆角为5°～

10°。

[0036] 可选地，如图4所示，铰接结构53包括一端与机体10固定连接、另一端伸入滑道520 

中的铰接杆，铰接杆上伸入滑道520中的顶端的外圆上转动装设有转动轮，转动轮与滑道

520  配合设置以使连接侧板52沿滑道520引导的方向转动。

[0037] 可选地，如图4所示，第一驱动源构件40包括用于提供驱动动力的第一驱动源41，

第一  驱动源41与控制系统相连，第一驱动源41的输出轴的两端分别连接有用于传递动力

的两组  第一动力传递组件42。两组第一动力传递组件42对称设置于炒锅30的两侧，且两组

第一动  力传递组件42的动力输出端分别与两组动作执行构件相连以驱动两组动作执行构

件50同步  动作。

[0038] 本发明具体实施例中，如图4所示，第一驱动源41包括设置于机体10上的第一驱动

电  机411，第一驱动电机411的输出端连接有减速器412，减速器412的输出轴的两端分别与

一 组第一动力传递组件42相连。第一动力传递组件42包括与减速器412的输出轴的端部相

连 的主动轮421、转动连接于机体10上的从动轮422、张紧于主动轮421和从动轮422上的传 

动带423，主动连杆51的输入端与从动轮422固定连接。工作时，控制系统控制第一驱动电 

机411动作，第一驱动电机411的动力经减速器412减速后由减速器412的输出轴向外输出至 

主动轮421上，再经传动带423传递至从动轮422上，再经与从动轮422固定连接的主动连  杆

51传递至连接侧板52上，最终由连接侧板52传递至炒锅30上。

[0039] 优选地，如图4和图5所示，炒锅组合装置还包括与炒锅30配合设置的锅盖70，锅盖 

70连接有用于驱动其动作以封盖或敞开炒锅30的第三动作驱动机构80，第三动作驱动机构 

80设置于机体10上且与控制系统相连以在控制系统的控制下驱动锅盖70动作。

[0040] 具体地，如图5所示，第三动作驱动机构80包括用于提供驱动动力的第三驱动源

81，第  三驱动源81与控制系统相连，第三驱动源81的输出端连接有用于传递动力的第三动

力传递  组件82。锅盖70与第三动力传递组件82的动力输出端相连。本发明具体实施例中，

第三驱  动源81为驱动电机，第三动力传递组件82包括装设于驱动电机的输出轴的外圆上

的主动轮、  转动设置于机体10上的从动轮、张紧于主动轮和从动轮上的传动带，锅盖70与

从动轮的输 出轴相连。

[0041] 可选地，如图6所示，第二动作驱动机构90包括：第一安装板91，第一安装板91连接 

有用于驱动其在水平面内绕水平定轴往复转动的第一驱动构件92，第一驱动构件92与机体 

10相连。第二安装板93，第二安装板93连接有用于驱动其在竖直面内绕竖直定轴转动的第 

二驱动构件94，第二驱动构件94设置于第一安装板91上。置于第二安装板93上以用于驱动 

搅拌铲60在竖直面内绕竖直定轴转动的第三驱动构件95，搅拌铲60与第三驱动构件95的输 

出端相连。第一驱动构件92、第二驱动构件94及第三驱动构件95分别与控制系统相连以在 

控制系统的控制下动作。

[0042] 本发明的翻炒搅拌装置中，搅拌铲60与第三驱动构件95相连，第三驱动构件95设

置于  第二安装板93上，第二安装板93与第二驱动构件94相连，第二驱动构件94设置于第一

安  装板91上，第一安装板91与第一驱动构件92相连，第一驱动构件92连接于机体10上，故 
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而当控制系统控制第一驱动构件92动作使第一安装板91沿水平定轴转动时，第二驱动构件 

94、第二安装板93、第三驱动构件95及搅拌铲60为设置于第一安装板91上的结构整体，该 

结构整体将绕水平定轴转动，从而搅拌铲60绕水平定轴转动以搅拌翻炒菜肴；控制系统驱

动  第一驱动构件92动作的同时，也可同时驱动第二驱动构件94动作使第二安装板93绕竖

直定  轴转动，第三驱动构件95及搅拌铲60为设置于第二安装板93上的结构整体，该结构整

体将  绕竖直定轴转动，从而搅拌铲60绕水平定轴倾转的同时绕竖直定轴转动以搅拌翻炒

菜肴；控  制系统驱动第一驱动构件92和第二驱动构件94同时动作时，也可同时驱动第三驱

动构件95  动作使搅拌铲60绕竖直定轴转动，从而搅拌铲60绕水平定轴倾转及绕竖直定轴

大直径转动  搅拌翻炒菜肴时，也可同时绕另一竖直定轴小直径转动，从而搅拌铲60在第二

动作驱动机构  90的驱动下可在炒锅的范围空间内进行多自由度结合的动作，从而使得搅

拌铲60的搅拌动作  更接近厨师的操作，相比现有技术的单一自由度搅拌且搅拌面窄，其不

仅可多自由结合搅拌  且搅拌范围大，可延伸至整个炒锅的范围，进而缩短搅拌翻炒的时

间，提高菜肴烹饪的效率  且使菜肴的味道更接近厨师的操作，菜肴的味道更好、更有特色。

[0043] 可选地，如图6所示，第一驱动构件92包括与机体10固定连接的第一电机921，第一

电  机921与控制系统相连，第一电机921的输出端连接有用于传递动力的第一驱动轮件

922，第  一驱动轮件922包括水平设置的第一输出轴9221，第一安装板91与第一输出轴9221

固定连  接，以在第一驱动轮件922的带动下以第一输出轴9221为定转轴转动。第二驱动构

件94包  括固定连接于第一安装板91上的第二电机941，第二电机941与控制系统相连，第二

电机941 的输出端连接有用于传递动力的第二驱动轮件942，第二驱动轮件942包括竖直设

置的第二输  出轴9421，第二安装板93与第二输出轴9421固定连接，以在第二驱动轮件942

的带动下以  第二输出轴9421为定转轴转动。第三驱动构件95包括固定连接于第二安装板

93上的第三电  机951，第三电机951与控制系统相连，第三电机951的输出端连接有用于传

递动力的第三驱  动轮件952，第三驱动轮件952包括竖直设置的第三输出轴9521，搅拌铲60

与第三输出轴9521  固定连接以在第三驱动轮件952的带动下以第三输出轴9521为定转轴

转动。

[0044] 本发明具体实施例中，如图6所示，第一驱动轮件922包括固定设置于第一电机921

的  输出轴的外圆上的主动轮、与机体10固定连接以用于安装第一输出轴9221的轴承座、固

定  设置于第一输出轴9221的外圆上的从动轮及张紧于主动轮和从动轮上的传动带。同样

的，第  二驱动轮件942包括固定设置于第二电机941的输出轴的外圆上的主动轮、与第一安

装板91  固定连接以用于安装第二输出轴9421的轴承座、固定设置于第二输出轴9421的外

圆上的从  动轮及张紧于主动轮和从动轮上的传动带。同样的，第三驱动轮件952包括固定

设置于第三 电机951的输出轴的外圆上的主动轮、与第二安装板93固定连接以用于安装第

三输出轴9521 的轴承座、固定设置于第三输出轴9521的外圆上的从动轮及张紧于主动轮

和从动轮上的传动 带。

[0045] 优选地，如图7所示，搅拌铲60包括：与第二动作驱动机构90的输出端固定连接的

连  接板61，连接板61连接有呈杆状的连接杆62，连接杆62的端部连接有用于搅拌翻炒菜肴

的  搅拌勺63。还包括用于抵压连接杆62以使搅拌勺63在搅拌翻炒菜肴的过程中始终与炒

锅30 的内锅面接触的抵压件64，抵压件64设置于连接板61上。

[0046] 本发明具体实施例中，如图7所示，抵压件64包括转动连接于连接板61上的连接销
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641，  连接杆62的顶端与连接销641垂直固定连接。还包括向下抵压连接杆62的外周壁以使

搅拌  勺63保持与炒锅30的内锅面接触的弹性件642，弹性件642连接于连接板61上。

[0047] 可选地，如图1所示，全自动炒菜机还包括用于向炒锅30内自动注水或注油的注水

注油  装置，注水注油装置设置于机体10内且包括设置于机体10上的喷射头(图未示)，喷射

头上  设有独立的用于喷水的喷水口和用于喷油的喷油口。喷水口通过输水管路组合(图未

示)与  外部水源连通，喷油口通过输油管路组合(图未示)与用于盛装菜油的油瓶(图未示)

连通，  且输水管路组合和输油管路组合分别与控制系统连通。

[0048] 可选地，如图1所示，控制系统包括用于控制加热装置20、第一驱动源构件40、第二

动  作驱动机构90、第三动作驱动机构80及注水注油装置动作的控制器(图未示)，控制器与

设  置于机体10外壁上的显示操作面板111、及多个操作按钮112连通。

[0049] 以上所述仅为本发明的优选实施例而已，并不用于限制本发明，对于本领域的技

术人员  来说，本发明可以有各种更改和变化。凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何

修改、等 同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图6
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