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Vynélez ¥e$i zapojeni pro regulaci zisku
zesilovafe indukéniho snimale defektosko-

pu pro méfeni stavu poSkozeni ocelovych
profild a lan. Rozsah regulace zisku lze na-

stavovat podle rychlosti pohybu méFeného 6

objektu, coZ je umoZné&no zavedenim auto-
matického reguldtoru, ktery mitiZe soufasnéd
regulovat zisk né&kolika zesilovalli indukt- Lo
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Vynélez se tyka zapojeni pro regulaci zis-
ku zesilovate induk&niho snimade defekto-
skopu pro méfeni stavu poSkozeni ocelo-
vych profilt a lan v zavislosti na rychlosti
pohybu mé¥eného objektu vafi indukCnimu
snimadi se zaméienim na dosaZeni co nej-
vétsiiho rozsahu rychlosti pohybu méfeného
objektu p¥i optimdlnich statickych a dyna-
mickych vlastnostech regulétoru.

Stavajici technika Fe$i dany problém za-
pojeni reguldtoru, ktery koriguje vliv rych-
losti mé&Feného objektu v rozsahu Vimay/Vmin =
= 4, Timto malym rozsahem rychlosti jsou
moZnosti kontroly lan zna&né& omezeny.

Tyto nedostatky FeSI zapojeni pro regu-
laci zisku zesilovate indukéniho snimade
defektoskopu pro méieni stavu poSkozeni
ocelovych profild a lan podle vynélezu, je-
hoZ podstata spo¢ivéd v tom, Ze snimac rych-
losti pohybu mé&feného objektu je svym vy-
‘stupem pfipojen na neinvertujici vstup zesi-
lovale se stabilizovanym vystupnim napé-
tim, jehoZ vystup je zapojen jednak na vstup
prvniho bloku zdporné zpé&tné vazby, tvofe-
ného pevnym odporem s paralelné pripoje-
nym kondenzatorem, a jednak na prvni
vstup diferentniho zesilovale, jehoZ druhy
vstup je pfipojen na zdroj stejnosmérného
" referen¢niho napsti a vystup diferentniho
zesilovade je propojen na vstup pievodniku
napéti—odpor reguldtoru, jehoZ vystup je
- spolu s vystupem prvniho bloku zdporné
zpétné vazby piipojen na invertujici vstup
a vystup diferen¢niho zesilovace je pfipojen
sou¢asné na vstup prevodniku napéti—od-
por zesilovade indukéniho snimace, jehoZ
vystup je spolu s vystupem druhého bloku
zaporné zpétné vazby tvolfené proménnym
odporem piipojen na invertujici vstup zesi-
lovace indukéniho snimade, k jehoZ neinver-
tujicimu vstupu je pFipojen indukéni snimac,
zatimco vystup zesilovafe indukéniho sni-
made je zapojen na vstup indikaéniho p¥i-
stroje.

Zapojeni podle vyndlezu mé prednosti v
tom, Ze rozsah regulace zisku lze nastavo-
vat podle potfeby na Vya/Vmm = 5 — 10,
kde v = rychlost pohybu mé&feného objektu,
pii dobré jakosti regulace zisku, coZ je
umoZnéno zavedenim automatického regu-
latoru, ktery miiZe soudasné regulovat zisk
nékolika zesilovalil indukéniho snimacde.

Na obrédzku je schematicky zné&zornéno
konkrétni provedeni zapojeni podle vynéa-
lezu, pfitemz u funk&niho celku automatic-
kého reguldtoru R i zesilovale Z je znazor-
néno propojeni jednotlivych funk&nich dild
véetnd snimadd a induk&niho pristroje. Znéa-
zornéno je i propojeni funkénich celklt R
a Z. Snimad rychlosti 1 pohybu méFeného
objektu je svym vystupem pFipojen na nein-
vertujici vstup zesilovate se stabilizovanym
vystupnim napétim 2, jehoZ vystup je zapo-
jen na vstup prvniho bloku zdporné zpétné
vazby 6, tvofeného pevnym odporem s pa-
ralelng piipojenym kondenzitorem, a prvnf
vstup diferenéniho zesilovale 3, jehoZ dru-
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hy vstup je pfipojen na zdroj stejnosmér-
ného referen¢niho napéti 4 a vystup dife-
ren¢niho zesilovade 3 je propojen na vstup
pfevodniku napéti—odpor 5, jehoZ vystup je
spolu s vystupem prvniho bicku zaporné
zpétné vazby 6 pFipojen na invertujici vstup
2 a vystup diferentniho zesilovafe 3 a p¥i-
pojen soufasné na vstup pfevodniku napé-
ti—odpor 10, jehoZ vystup je spolu s vystu-
pem druhého bloku zdporné zpétné vazby 11,
tvofeného proménnym odporem, pfipojen na
invertujici vstup zesilovate induk&niho sni-
mace 8, k jehoZ neinvertujicimu vstupu je
pfipojen indukéni snimaé 7 a vystup zesi-
lovade 8 je zapojen na vstup indikatniho pfi-
stroje 9. Pievodniky napéti—odpor 5 a 10
maji shodné elektrické vlastnosti, zejména
pfevodni charakteristiku R yysi. = £ (Uyst).
K vystupu diferenéniho zesilovade 3 lze pfi-
pojit soudasné n zesilovatli induké&éniho sni-
mace, kde n = 1 — 8 typicky. Automaticky
regulator R reguluje zisk zesilovade induk&-
niho snimadfe Z v zavislosti na rychlosti po-
hybu meéfeného objektu. Reguldtor R pra-
cuje takto: snima¢ 1 rychlosti pohybu mé-
feného objektu realizuje funkci Ui = kv,
kde v je rychlost méfeného objektu. Stejno-
smérné napéti Ui na vystupu snimade 1 je
privedeno na neinvertujici vstup zesilovale
se stabilizovanym vystupnim napétim 2,
pracujiciho v reZimu UiA1 = Uz JestliZe U2
je konstantni, pak zavislost UiA1 = Uz je
rovnici hyperboly. K vystupu zesilovale 2
jsou soucasn& pripojeny vstup prvniho blo-
ku zéporné zpétné vazby 6, kterd je tvofe-
na pevnym odporem, a prvni vstup difereng-
niho zesilovate 3, k jehoZ druhému vstupu
je pripojen vystup .zdroje 4 referencniho
napéti U, Zesiloval 3 realizuje funkci (Up —
— U2) A2 = Us, takZe Uz je stabilizovdno
s chybou Uy — Uz = Us/A2, kterd je volena
s ohledem na poZadavek statické a dynamic-
ké optimalizace funkce automatického re-
guldtoru R v rozsahu 10-3 — 101 vzhledem
k hodnoté& Uy v celém rozsahu rychlosti po-
hybu méfeného objektu z vy, DA Vi K VY-
stupu zesilovate 3 je pFipojen svym vstupem
prevodnik napéti—odpor, jehoZ funkce je
popsédna vztahem Ri = f (U3), ktery je svym
vystupem pfipojen spolu s vystupem prvni-
mo bloku z&porné zpé&tné vazby B na inver-
tujici vstup zesilovaCe 2. Pfevodnik 5 tedy
méni zisk A1 zesilovafe 2 zménou Ri podle
vztahu A1 = (Rz + R1)/Ri1. Zesilova¢ induké-
nfho snimacde Z s Fizenym ziskem pracuje
takto: vystup diferenéniho zesilovae 3 je
pfipojen na vstup pfevodniku napéti—odpor
10, jehoZ prevodni charakteristika Rs = {
(Us) je shodné s charakteristikou pievod-
niku 5. Vystup prevodniku 10 je spolu s vy-
stupem vé&tve zdporné zpétné vazhy 11, kte-
rd je tvofena prom&nnym odporem, pf¥ipo-
jen k invertujicimu vstupu zesilovale in-
duké&niho snimade 8, k jehoZ neinvertujici-
mu vstupu je pfipojen vystup induk&niho
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snimade 7. Vystup zesilovale 8 je zapojen
soufasn& na vstup vétve zdporné zpétné vaz-
by 11, a vstup indikaniho pfistroje defek-
toskopu 9. Cinnost zesilovate 8 je popséna
vztahem Us = U4As3, kde zisk A3 = (R3 + R4)/
/R3.

Reguldtorovy dil R zapojeni podle vyna-
lezu lze vyuZit také pro realizaci funkce

analogového déleni. Pro tuto funkci by bylo
vhodné nahradit zdroj referen&niho napéti

~ jedné hodnoty zdrojem s proménnym stabi-

lizovanym napétim a na misté prevodniku
napéti—odpor Ri pouZit tranzistor typu J-
-FET, ktery je charakterizovédn linearni pie-
vodni funkci Rpg = f (Ug). Promé&nnymi jsou
Ul, UR1 Us.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro regulaci zisku zesilovace
induk&niho snimace defektoskopu, vyznace-
né tim, Ze snimac¢ (1) rychlosti pohybu me-
Ffeného objektu je svym vystupem pfipojen
na neinvertujici vstup zesilovate (2) se sta-
bilizovanym vystupnim napétim, jehoZ vy-
stup je zapojen jednak na vstup prvniho
bloku (6) zdporné zpétné vazby, tvoreného
pevnym odporem s paralelné pFipojenym
kondenzétorem, a jednak na prvni vstup di-
- ferenéniho zesilovade (3}, jehoZ druhy vstup
je pripojen na zdroj stejnosmérného refe-
renéniho napéti (4), prifemZ vystup dife-
renéniho zesilovace (3) je pFipojen na vstup
pfevodniku (5) napéti—odpor regulétoruy,
jehoZ vystup je spolu s prvnim vystupem
prviniho bloku (8) zdporné zpétné vazby
pfipojen na invertujici vstup zesilovafe (2)
se stabilizovanym vystupnim napétim, kde
vystup diferenéniho zesilovale (3) je piipo-

jen soufasné na vstup prevodniku (10) na-
p&ti—odpor zesilovafe indukéniho snimade,
jehoZ vystup je spolu s vystupem druhého
bloku (11) zaporné zp&tné vazby, tvofené-
ho promé&nnym odporem, p¥ipojen na inver-
tujici vstup zesilovae induk¢niho snimade
{8), k jehoZ neinvertujicimu vstupu je pfi-
pojen indukéni snimaé (7), zatimco vystup
zesilovade (8) indukéniho snimace je zapo-
jen na vstup indika€niho piistroje (9]).

2. Zapojeni pro regulaci zisku podle bodu
1, vyznafené tim, Ze oba pPevodniky napé-
ti—odpor (5, 10) maji shodné elektrické
vlastnosti, zejména prevodni charakteristi-
ku R vyst. = I (Uvst. )

3. Zapojeni pro regulaci zisku podle bo-
did 1 a 2, vyznaCené tim, Ze k vystupu di-
ferenéniho zesilovaCe (3) lze pfFipojit sou-
Casné n zesilovatl indukéniho snimacde.
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