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(57) Sammendrag

Fremgangsmate og anordning for plassering ved fjernstyring
av en knergrkopling (4) fra en hovedinstallasjon (1) ovenfor en
fjerntliggende installasjon (7). Anordningen eller rammen
understgtter koplingen og fastholdes i nivA med en opphengings-
innretning ved hjelp av et bareelement, f.eks. en kabel, for
eventuelt & fastholdes ubevegelig pA den fjerntliggende instal-
lasjon. Opphengningsinnretningen tillater bevegelse av rammen i
et horisontalplan i forhold til enden av kabelen. Bareinnret-
ningen (33) kan ved hjelp av jekker beveges langs tre akser som
forlgper vinkelrett mot hverandre, og dreie om en vertikalakse.
Ved hjelp av disse to innretninger kan baide rammen og knergrkop-
lingen plasseres i stilling, og enden av koplingen sammenkoples
med en fgrste ledning som er forbundet med den fjerntliggende
installasjon. Rammen kan innbefatte en klemme (84) for sammen-—
feying av en andre ende av koplingen med enden av en andre,
fleksibel ledning.
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Foreliggende oppfinnelse angdr en anordning for etable-
ring av en fluidforbindelse mellom en nedre og e¢vre stigerer-
del, som n®rmere angitt i ingressen til de etterfelgende
henholdsvis krav 1 og 9.

Oppfinnelsen er serlig egnet for anvendelse i forbindelse
med oljeproduksjon til havs, der det er tale om & tilkople
enden av et stigerer som er nedsenket til en viss dybde fra en
hovedinstallasjon, eventuelt i form av et overflateskip, som
befinner seg ovenfor den fjerntliggende installasjon, hvor
nedsenkningsdybden er ca. 100 m.

Slike tilkoplinger har hittil vert forbundet med vanske-
ligheter og krever bruk av dykkere med derav fglgende begrens-
ning av dybden hvori tilkoplingene kan foretas. Som eksempler
pad kjent teknikk hentet fra patentlitteraturen, kan nevnes US
4 634 150, NO 165 608, NO 159 195 og NO 159 403.

Hovedformdlet med oppfinnelsen er & komme frem til en
enklere og sikrere mate & utfere slike koplingsoperasjoner pa,
med minst mulig manuelle inngrep. Dette formll oppnds ifelge
oppfinhelsen ved en anordning og fremgangsmdte av den innled-
ningsvis angitte art, med de nye og sazregne trekk som er
angitt i den karakteriserende del av henholdsvis krav 1 og 9.
Fordelaktige utferingsformer av oppfinnelsen er angitt i de
ovrige, etterfolgende krav.

Oppfinnelsen er narmere beskrevet i det felgende, i
tilknytning til de vedlagte tegninger, hvor:

Figur 1 viser et generelt riss av et oljeproduksjons-
stigerpr som gjennom overferingsledninger er forbundet med et
fartoey.

Figur 2 viser et ovre grunnriss som illustrerer plasse-
ringen av svanehalskoplingene til en undervannsboye.

Figur 3 viser en detalj som illustrerer plasseringen av
rerelementene for overfpring av oljefluider til en hoved-
installasjon, sadsom en boye.

Figur 4 viser en innretning for plassering og tilkopling
av en svanehalskopling.

Figur 5 viser en detalj ved sleden for plassering av

innretningen ifglge figur 4.
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Figur 6 viser en annen utfgrelsesform av en innretning
for plassering og tilkopling av svanehalskoplingen.

Figur 7 viser et @vre grunnriss av innretningen ifelge
figur 6.

Etterfolgende beskrivelse har tilknytning til det spesi-
elle tilfelle som omfatter plassering og tilkopling av svane-
halsformede koplinger 4 (figur 1), pa den ene side, til de
gpvre ender av rgrledninger 6 for overfering av produsert
fluidum fra et undersjeisk produksjonssted, for sammenkopling
av nevnte ender med en nedsenket beye 5 og, p& den annen side,
til de ender av overfeoringsledningene 2 som befinner seqg i
nivd med en skinne 3. Hver av koplingene vil normalt bare
benyttes for sammenfgying av et enkelt ror med én enkelt
ledning. Bunten av overferingsledninger 2 kan vare forbundet
med et overflatefartey 1 og kan tjene for overfering av pro-
duksjonen fra den undersjgiske brenn til farteyet 1. Gruppen
av ledningsrgr er i det nedre endeparti forbundet med et
fundament 7 som er beliggende p& sjebunnen og tjener som
koplingssystem for bronnen eller brgnnene.

Alle styreledninger, sazrlig elektriske eller hydrauliske,
som muliggjer de forskijellige, fjernstyrte prosesser ved
anordningen ifelge oppfinnelsen, er av hensyn til oversiktig-
heten utelatt i tegningene.

I figur 2 som viser et detaljert, ovre planriss av den
generelle plassering av svanehalskoplingene ved beyen 5, har
henvisningstall som begynner med 10, tilknytning til de forste
koplingsdeler i koplingene, henvisningstall som begynner med
11 betegner de andre koplingsdeler i koplingene og henvis-
ningstall som begynner med 12, betegner regrelementer for
hdndtering og styring av hver av koplingene som er betegnet
med henvisningsbokstaver a, b, ¢ ... kK, hvor svanehalskoplin-
gene a ... kK som er vist i figur 1, 2 og 6, er av en forenklet
type med et minimum av enkeltdeler. Hver av disse koplinger
kan anvendes spesielt i avhengighet av den ledning og det rer
som sammenkoples.

Koplingen kan f.eks. finne anvendelse ved
a: oppsamling av samtlige fluider fra brennen,

b: hydrauliske styreinnretninger ved brennhodet,
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c: fremfering av luft til en dykkerklokke,

d og

i: utsteting av luft fra dykkerklokken,

e: avleding av nitrogen fra dykkerklokken,

f: injisering av vann i brennen,

g: injisering av leftegass,

h: nitrogeninntaket for dykkerklokken nadr denne ikke er i
bruk,

j: testing og vedlikehold, eksempelvis innvendig skraping,
av vertikalledninger,

k: injisering av gass i brennen.

Koplingsdiametrene er tilpasset driftskravene som, nzrme-
re bestemt, er avhengig bdde av egenskapene hos de fluider som
sannsynligvis vil strgmme gjennom koplingene og av stremnings-
hastighetene.

Koplingene er konstruert for & vaere lett tilgjengelig for
handtering, og det er derved tatt hensyn til koplingenes
tyngde som eksempelvis for de forenklede koplinger kan oppgd
til ca. 5000 daN og lengden som kan utgjere 7-8 m ved en
boyebredde eller lengde av bzreskinnen 3 av ca. 12 m.

Rgrdelene, eksempelvis rerdelen 12a, for hdndtering og
regulering av koplingene, er i driftsstillingen fortrinnsvis
plassert pd linje med koplingenes tyngdepunkt.

Fgringsstolper 13, 131, 14, 141, 15, 151, og 16, 161 som
sikrer plasseringen og ubevegeligheten av koplingsforbindelsen
og plasseringsinnretningen, er slik fordelt at anordningen kan
innta flere, sidestilte posisjoner ovenfor handterings- og
betjeningsrordelene. I det viste tilfelle forlegper forbindel-
seslinjen mellom stolpene 13, 14, 15 og 16 parallelt med for-
bindelseslinjen mellom stolpene 131, 141, 151 og 161. Videre
er foringsstolpene 13 og 14 eller 14 og 15 eller 15 og 16
eller 131 og 141 eller 141 og 151 eller 151 og 161 anbragt i
samme avstand fra hverandre slik at anordningen kan innta tre
posisjoner, narmere bestemt med henblikk p& optimale dimensjo-
ner av anordningen.

Etter & vare anbragt pd stolpene 13, 14, 141 og 131 kan
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anordningen ifelge oppfinnelsen benyttes for hé&ndtering av
koplingene 1llc, 114, 1le og 11f. Anordnihgen<kan felgelig
anvendes for betjening av flere koplinger fra samme posisjon.

For & minske beyedimensjonene kan antallet stolper be-
grenses eksempelvis til seks eller endog til fire, mens tre
foringsstolper er det minste antall med henblikk pd anordnin-
gens stabilitet.

Ved den ovre ende av disse stolper kan det vare anordnet
en styrekabel som strekker seg oppad til en overflateinstalla-
sjon, eksempelvis et skip, hvorfra anordningen ifelge oppfin-
nelsen blir nedsenket. Disse kabler kan legges fire pa én
gang ved hjelp av en innretning som beskrevet i fransk patent-
spknad FR-A-2 529 253. Minimumsantallet av slike kabler kan,
for hver posisjon av koplingsplasseringsinnretningen, eventu-
elt reduseres til to, for & styre anordningen og forebygge
dreiebevegelse av denne. Ved en nedsenket boye med fire
foringsstolper kan sdledes antallet av styrekabler som utleg-
ges, reduseres til fire, f.eks. ved at disse forbindes med
stolpene 13, 141, 15 og 161.

For fastgjering av styrekabelen til en feringsstolpe kan
det benyttes en lesgjorbar koplingsinnretning som beskrevet i
fransk patentskrift FR~A-2 497 899. Ved anvendelse av et
frakoplingsverktey, som beskrevet i fransk patentseknad FR-A-
2 525 682, kan styrekabelen tilbakehentes etter anvendelsen.

Plasseringen av rerelementene for overfering av oljeflui-
der under anvendelse av en svanehalskopling av flerfunksjons-
type, pd en hovedinstallasjon, s8som en bgye 5, er vist detal-
jert i figur 3.

Enden 20 av overferingsreret samvirker med en forste,
ladsbar koplingsdel 22 for overfering av fluider. Endene av
overforingsrorene er anbragt pd beyen i samme forsenkning 21.
I stedet for & sammenkoples med enden av et overferingsrer som
er forbundet med den fjerntliggende installasjon, kan den ene
ende av bendet eller knergrkoplingen monteres for samvirkning
med et hvilket som helst, motsvarende element som er tilkoplet
installasjonen og som eksempelvis kan bestd av en elektrisk
strom- eller malerkontakt eller en ende av en ledning som skal

forbindes med en knergrkopling.
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Koplingen 22 er forbundet med en Y-hylse 23 hvis evre
parti er delt i to grener hvorav den ene forlgper langs rer-
aksen. Under vanlig drift er denne aksialgren lukket med en
tappeventil 24 som betjenes med en mekanisme 26. Y-hylsen 23
kan innbefatte en deflektor eller del med skrdseksjon som
normalt lukker aksialgrenen, men som ved a tilbaketrekkes,
tillater passering av verktey, f.eks. skrapeverktey, gjennom
denne aksialgren.

Denne aksialdel ender i en forbindelsesrwordel 25 som, da
den ikke er i bruk, dekkes av en rustbeskyttelseshette. Gjen-
nom rerdelen kan koplingens aksialgren forbindes med et ror
som er nedsenket fra overflaten og som anvendes nar det er
onskelig med direkte adkomst til overferingsregret. Dette kan
forekomme under rensing av reoret eller nedfering av verktoey
gjennom samme rer, idet deflektoren derved tilbaketrekkes for
deretter & tilbakefores.

I den tversgdende gren av Y-hylsen 23 er det innmontert
en stengeventil 28 med en styremekanisme 29. De to styremeka-
nismer 26 og 29 for de to ventiler 24 og 28 kan v@re forbundet
med en hydraulisk eller elektrohydraulisk manifold 30, hvor
den ¢vre manifolddel 30a da er forbundet med koplingen og den
nedre del 30b med beyen. Den nedre del er selv forbundet med
overflateinstallasjonen gjennom en slange som kan inng& i den
viste bunt ifelge figur 1.

Ved hjelp av manifolden kan ventilene &pnes eller lukkes
fra overflaten, i likhet med koplingsdelen 31 dersom det er
onskelig & frakople én eller flere slanger fra bsyen. Denne
koplingstype er konstruert av firmaet MATRA A.C.B.

Fastldsingen og lesgjeoringen av koplingsdelene 22 og 32
kan styres ved hjelp av handterings- og reguleringsrerdelen 27
hvis funksjoner, under plassering av koplingen, er & gripe
koplingen og ldse denne til de rer hvorimellom den er plas-
sert.

Bendet 31 danner forbindelse mellom ventilen 28 og en
andre, lasbar koplingsdel 32 som er sentrert i holderen 33.

Denne holder tjener ogsd for styring av enden 34 av det
fleksible ror som er montert pd en stiv seksjon 35 av det

fleksible ror. Denne stive seksjon kan forskyves glidende i
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en feringsskinne 36 som gjennom en svingtapp 36a og en jekk 39
er forbundet med et monteringselement 38. Det fleksible ror
37 kan innfores i skinnen 36 med en kabel, mens enden av det
fleksible ror beveges bort fra hovedinstallasjonen ved hjelp
av jekken 39.

For & forbinde enden med koplingen i nivd med koplings-
delen 32 kan jekken 39 dreie skinnen 36, slik at koplingsdel-
ens akse sammenfaller med aksen for endepartiet av det flek~
sible rer, mens et verktey, eksempelvis som beskrevet i NO
patentseknad 86 4132, som ligger an mot et anslag 34a, virker
til & forskyve delen 35 i skinnen 36 og bringe endepartiet 34
i inngrep med holderen 33, inntil forbindelsen kan léses i
nivd med koplingsdelen 32. NAar elementene er plassert i
stilling, kan lasingen foretas ved hjelp av rerdelen 27.

For dimensjoner som er jevnferbare med de tidligere
nevnte i forbindelse med den forenklede kopling, kan svane-
halskoplingen av flerfunksjonstype, med innbefatning av delene
22-29, 30a, 31 og 32, ha en tyngde av 11000 daN.

Figur 4 viser en anordning ifelge oppfinnelsen, ogsé
benevnt ramme, for plassering og fastgjering av svanehalskop-
lingen.

Den nedre del av rammen innbefatter to bazrende tverrbjel-
ker 40, hvori ihvertfall den ene av de to styrekabler 57 som
er fastgjort pd feringsstolpene 56, er glidbart innfert ved
40b. Styrekablene kan innfores pd tvers gjennom slisser 40a i
tverrbjelken. A

Med denne konvensjonelle innretning er slissene 40a luk-
ket med klaffer som sikrer at kablene 57 holdes permanent for-
bundet med tverrbjelken 40. Fire stolper 43 pd tverrbjelkene
40 er forbundet med hverandre gjennoﬁ en mekanosveiset kon-
struksjon. Fire foringer 41 pd et bevegelig fremferingstverr-
stykke 42 kan forskyves glidende pd disse stolper 43 under
padvirkning av to blokktaljer 44 som er fastgjort til konstruk-
sjonen. En ende av hver av kablene i disse blokktaljer er
utstyrt med et oye som gjennom en sjakkel er forbundet med
forankringspunkter 45 pd hvert av fremferingstverrstykkene 42.

I en annen, ikke vist utferelsesform, kan tverrbjelkene

40 vazre opplagret for glidebevegelse langs en viss del av
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stolpelengden, idet tverrbjelkenes bevegelse i forhold til
stolpene derved bremses av en egnet innretning, slik at for-
bindelsen mellom tverrbjelkene og fgringsstolpene kan oppret-
tes mykt. Bremseinnretningen er dessuten slik anordnet at det
ikke oppstéar parasittbevegelse i rammen ndr denne er ubevege-
lig forbundet med feringsstolpene.

I den gvre del av rammen er det anordnet en innretning
for opphenging av rammen i et bzreelement som utgdr fra hoved-
installasjonen. Denne innretning kan vzre fast eller, for-
trinnsvis, bevegelig og kan innbefatte midler for korrigering
av rammens helling under nedferingen og plasseringen pd fo-
ringsstolpen 56. Disse midler er gjennom en ring 46 forbundet
med enden av et bzreelement, f.eks. en kabel, som anvendes for
nedfering av rammen. Ringen 46 beveges i forhold til rammen i
et plan stort sett vinkelrett mot bzreelementaksen, fortrinns-
vis i to innbyrdes perpendikulare retninger, ved hjelp av to
skrue-muttersystemer som drives av to motorer 47 og 50. Ved
hjelp av en skrue 48 som drives av motoren 47 som kan vare av
hydraulisk eller elektrisk type, kan ringen 46 beveges gliden-
de i feringene pd hellingsjusteringssleden 49. Sleden som
styres langs to skinner 52, beveges under pavirkning av en
skrue 51 og en motor 50 av samme type som motoren 47.

Disse hellingsjusteringsmidler, som ved & endre posisjo-
nen av ringen 46 som en funksjon av de krefter som virker mot
rammen, sasom tyngden, stremningskraften, oppdriften osv.,
gjor det mulig & korrigere rammens vertikalstilling, slik at
den er riktig plassert under nedferingen til feringsstolpene
eller under heving fra disse. I visse tilfeller, f.eks. ved
plassering av tunge og uhéndterligé koplinger, er det i reali-
teten ikke alltid mulig a justere eller i vesentlig grad modi-
fisere rammens helling utelukkende ved bruk av hdndteringspla-
ten 64. '

Plasseringsinnretningen kan innbefatte en anordning
forfremfpring til den posisjon som skal opprettes, og en fin-
p;asseringsdel, forbundet med fremferingsanordningen, for
neyaktig oppndelse av denne posisjon.

Det bevegelige fremforingstverrstykke 42 omfatter feorin-
ger 53 for opplagring av plasseringssleden 55, som vist i
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storre mdlestokk i figur 5. Sledens 55 bevegelse langs ferin-
gene 53 frembringes ved hjelp av en jekk 60 hvis ytterhus er
montert pd det justerbare anslag 54. Justeringen av dette
anslag foregdr enten manuelt, eller automatisk ved fastgjering
p4 foringen 53. Monteringsdeler 61 danner forbindelsen mellom
jekkens 60 stangende og bjelken 62 pd plasseringssleden.

Midler for styring av hdndteringsplaten 64 er anordnet
perpendikulert pd sledeforingene 53 og pd plasseringssleden.
Midlene kan eksempelvis bestd av sylindriske sleider 63 som
samvirker med utboringer i platen. Platen beveges langs
sleidene ved hjelp av en jekk 66. Jekkens ytterhus er fast-
gjort til et anslag 65 hvis posisjon p& den sylindriske sleide
63 kan Jjusteres automtisk eller manuelt, og jekkens stangende
er forbundet med platen.

Handteringsplaten 64 omfatter en rotor 67 som styres av
en dreiemekanisme, sasom en jekk 69, som er forbundet med
platen og med rotoren, for dreiing av sistnevnte. Det er i
figur 5 vist to jekker 69. Derved oppnds et bedre balansert
dreiemoment.

En plasseringsjekk 68 som er anordnet i en vertikalstil-
ling som stort sett sammenfaller med rotorens rotasjonsakse,
har sitt ytterhus forbundet med rotoren 67 mens jekkstangen er
forbundet med en bzredel eller betjenings-forbindelsesdel 71
for koplingsspenne som er anbragt under rotoren 67. Forbin-
delsesdelen 71 er dreibart sammenkoplet med rotoren ved hijelp
av to styrte stenger 70 som er fastgjort til forbindelsesdelen
og glidbart opplagret i kanaler i rotoren.

Forbindelsesdelen 71 er anordnet for samvirkning med
handterings- og reguleringsrerdelen 27 (figur 3) eller 12
(figur 2), for plassering av koplingene og fastldsing av disse
til de rorender hvorimellom de er anbragt. Forbindelsesdelen
71 og rerdelen er mekanisk sammenkoplet under montering og
demontering av koplingen og tillater gjennomstremming av
hydraulisk fluidum for regulering av lesgjeringen og fast-
lédsingen.

Hvis koplingsforbindelsen innbefatter en hydraulisk
multikopling 30a (figur 3), kan l&singen styres av denne.
L&singen kan imidlertid bare finne sted dersom det, pd tids-
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punktet for utferelsen, er tilgjengelig en kilde for levering
av hydraulisk kraft for sammenlasingen, gjennom multikoplin-
gen. Tilfeorselen kan eksempelvis foregd gjennom en fleksibel,
hydraulisk ledning som er montert p& forhand.

Selv om det er mulig & styre l&singen ved hjelp av beyen,
vil det av sikkerhetsgrunner foretrekkes at lasingen ogsa kan
foretas ved hjelp av rerdelen og den samvirkende koplingsfor-
bindelse.

Ifplge figur 4 og 5 kan elementene beveges i fellesskap
ved anvendelse av skrue-muttersystemer, elektriske eller
hydrauliske motorer, jekker eller andre, egnede midler. Den
fagkyndige kan imidlertid velge mellom disse midler, nzrmere
bestemt pd grunnlag av deres driftssikkerhet, neyaktighet,
hastighet og pris.

Figur 6 viser en annen anordning for plassering og til-
kopling av svanehalskoplingen, og med en klemme for fastgje-
ring av det fleksible rer til koplingen under en anvendelses-
fase.

Rammen som fastholdes av ringen 46 og nedfgres langs
foringskabelen som er fastgjort i forlengelsen av ferings-
stolpene, holdes ubevegelig ved enden av nedferingsbanen pa
feringsstolpene 56 ved hjelp av stasjonare tverrstykker 83.

P4 disse tverrstykker er det anbragt fire teleskopiske
steotter 80 som beveges ved egnede midler, sasom jekker. Disse
steotter er forbundet med hverandre ved de faste deler gjennom
tverrstykker 82 og 83 og ved overendene gjennom tverrstykker
med mellomliggende innretninger som vist i figur 4, for juste-
ring av rammens skrastilling.

Som det fremgdr av figur 6 og 7, omfatter disse midler
for skrastillingsjustering en slede 49 med feringer hvori
ringen 46 er glidbart opplagret. Ringen beveges av et skrue-
muttersystem hvor skruen styres av en hydraulisk motor 47.
Sleden skyves 1 sin tur langs skinner 52 ved hjelp av et
skrue-muttersystem 51 som styres av en motor 50 (figur 7).

Fremfaringstverrstykket 42 som er fastgjort til de beve-
gelige, eovre deler av steottene, bzrer og styrer platen 64 som
beveges av jekker 66 og 60 1 innbyrdes perpendikulzre bevegel-

sesretninger, som vist i1 figur 5 og 7.
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Betjeningsforbindelsesdelen 71 styres for dreiebevegelse
og translasjonsbevegelse ‘ved hjelp av stenger 70. Forbindel-
sesdelen beveges vertikalt av jekken 68 og dreies samtidig med
rotoren 67 som beveges ved egnede midler, eksempelvis én eller
flere jekker som vist i figur 5 og 7. Betjeningsforbindelses-
delen 71 er fastgjort til betjenings- og reguleringsrerdelen
12 som er forbundet med svanehalskoplingen (figur 6 viser en
forenklet kopling) som i hver av sine ender er forbundet med
en koplingsdel 22 og 32 som kan fastgjeres til reprendene 20 og
34. Kontinuiteten ved styreledningen eller -ledningene for
ldsing av koplingsdelen eller koplingsdélene som er montert p&
koplingen, opprettes gjennom rerdelen, koplingsforbindelsen og
en link til styreposten som kan befinne seqg ved overflaten.

Etter at rammen er nedfort, plassert og forankret, ned-
senkes det bevegelige fremforingstverrstykke 42 ved anvendelse
av jekkene som er plassert i de teleskopiske stetter (figur 6)
eller ved hjelp av en blokktalje (figur 5), for & bringe kop-
lingen i driftsstilling. Da justeringen mellom koplingen og
enden 20 av overferingsstigeregret, i nivd med den ferste kop-
lingsdel 22, md vare meget neyaktig (f.eks. en toleranse pa
H7g6 iflg. NS 372), md det foretas fine bevegelser av platen
64, forbindelsesdelen 71 og rotoren 67, for oppndelse av en
slik ngyaktig montasje.

Samtidig plasseres den andre koplingsdel 32 i ytterhuset
p& holderen 33.

Etter at enden 34 av det fleksible ror er plassert i
foringsskinnen 36 og aksen for reorenden 34 er bragt, ved hjelp
av jekken 39, stort sett i flukt med aksen for koplingsdelen
32, bringes endestykket 34, ved hjelp av en klemme 84 hvis
klembakker 85 og 86 bringes i anlegg mot anslag henholdsvis 87
og 34a, til & beveges glidende gjennom holderen 33 mot kop-
lingsdelen 32, til en posisjon som tillater 1l&sing av kop-
lingsdelen. Fjernstyrt ldsing av koplingsdelene kan foretaes
etter hver sammenkopling av koplingsdelene og rerene, eller
ndr to sammenfeyningsprosesser er gjennomfert.

Klemmen 84 er utstyrt med to bakker 85 og 86 som ligger
an mot anslaget 87 i svanehalskoplingen og mot anslaget 34a i
endestykket 34 av det fleksible rer 37. Begge disse klembak-
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ker drives av en jekk 88 hvor sylinderen er forbundet med den
ovre bakke 85 og stangen 89 med den nedre bakke 86. En bzre-
rordel 90 som er innmontert mellom to anslag (ikke vist) kan
beveges glidende pa stangen 89. Ovennevnte klemme er beskre-
vet mer detaljert i NO patentseknad 86 4132. Gjennom bazrerer-
delen 90 er klemmen forbundet med en arm 91, f.eks. ved hjelp
av en vinkelplate. Den dreibare arm 91 er fastgjort til en
tapp 92 pa en traversslede som kan beveges frem og tilbake
langs sleider 93 og 94 som er fastgjort til rammen.

De ulike posisjoner som sleden kan innta, er i motsvarig-
het til de forskjellige forbindelsespunkter for klemmen 84.
Hvert punkt er beliggende rett overfor en av de andre kop-
lingsdeler 12 i knererkoplingene som er plassert mellom ram-
mens stetter som hviler p3 feringsstolper, s&som 13, 131, 14,
141, eller 14, 141, 15, 151, osv.

For 8 beveges, er sleden fastgjort til endene av en kjede
eller en kabel som danner en rektanguler slpyfe med stor hori-
sontalakse. Kjeden eller kabelen styres av fire ruller 97 som
er beliggende i samme plan og som drives av et system av rem-
skiver eller tannhjul 95 under styring av en elektrisk eller
hydraulisk motor 96 som er forankret i forhold til rammen.

Bevegelsen av armen 91 om tappen 92, for lesgjering av
klemmen etter bruk, frembringes av jekken 98.

Fjernstyringen av samtlige elementer i rammen foregar
under medvirkning av fremvisings- og plasseringsinnretninger
100, eksempelvis fjernsynskameraer, om nedvendig med prosjekt-
erer, som overvaker betjeningssonene.

Ndr rammen er fri og ikke plassert p& den fjerntliggende
installasjon, kan bevegelsene av koplingen, for plassering av
rammen, gjennomferes utelukkende ved hjelp av enten oppheng-
ningsinnretningen eller bzreinnretningen.

I beskrivelsen er vinkelen mellom endene av rerdelkoplin-
gen ca. 20°, hvilket motsvarer en form og en kurvatur som er
serlig egnet i forbindelse med det fleksible ror som fra
overflaten md fastgjeres til en beye som er nedsenket til en
dybde av ca. 100 m under vannflaten. Vinkelen kan uten ulempe
variere i stor grad. Ved en vinkel av 0° vil knergrkoplingen

kunne forbindes samtidig med endene av de to ledninger.
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PATENTEKRAY

1. Anordning for etablering av en fluidforbindelse mellom en
nedre stigererdel (6), som bestdr av minst ett stivt rer og
som strekker seg mellom havbunnen og en neddykket begye (5), og
en pvre stigererdel (2), som bestdr av minst et fleksibelt reor
og som forleper mellom beya (5) og et fartey (1) pd overfla-
ten, hvor det benyttes et kneror (4) med koplingsorganer ved
sine ender for tilkopling til hhv den evre ende (20) av det
stive ror og til den nedre ende (35) av det fleksible reor,
omfattende en bzreramme med en innretning (46) for opphengning
av bzrerammen ved hjelp av en kabel e.l. som er forbundet med
farteyet (1), og for nedfering av barerammen fra overflaten,
samt en innretning (71) til & bzre knergret,
karakterisert ved at bazreinnretningen (71)
og opphengningsinnretningen (46) er bevegelige i hvert sitt
plan i forhold til bzrerammen, hvilke plan er vinkelrette

eller tilnermet vinkelrette pa nedferingsaksen.

2. Anordning ifelge krav 1, karakterisert
v e d at bzreinnretningen (71) er bevegelig og forbundet med

posisjoneringsmidler innbefattende en kombinasjon av en frem-

‘feoringsinnretning (44, 43) og en posisjoneringsinnretning

(53 - 55, 60 - 71), hvor fremferingsinnretningen frembringer
en frem- og tilbakegdende bevegelse langs en akse for et
tverrstykke (42) hvorpa posisjoneringsinnretningen er anbragt,
idet posisjoneringsinnretningen er innrettet til & foreta
minst én dreiebevegelse og minst to translasjonsbevegelser,
hvor retningene for translasjonsbevegelsene mellom seqg ikke
danner en nullvinkel og begge forleper vinkelrett pd fremfor-
ingstranslasjonsaksen, idet dreiebevegelsens akse er parallel

med fremforingstranslasjonsaksen.

3. Anordning ifelge krav 2, karakterisert

v e d midler (84) for sammenkopling av en ende (32) av kop-
lingen med en ende (34) av en ledning (37), ved bevegelse i
flukt med enden av ledningen (37) og enden (32) av koplingen.
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4. Anordning ifelge krav 3, karakterisert
v e d at knereret (4) omfatter ldsbare koplingsdeler (22, 32)
i begge ender.

5. Anordning if¢lge krav 4, karakterisert
v e d midler for styring av koplingsdelen for 1lasing av
koplingsdelen (20, 34) fra farteyet (1).

6. Anordning ifelge ett av de foregaende krav,
karakterisert ved midler (40) for fastholding

av bazrerammen pd bgyen (5).

7. Anordning ifelge krav 6, karakterisert
v e d at fremferingsinnretningen (44, 43) innbefatter minst
én blokktalje (44).

8. Anordning ifelge krav 6, karakterisert
v e d at fremferingsinnretningen (44, 43) innbefatter minst

én jekk (81) hvis akse forleper stort sett parallelt med

fremferingstranslasjonsaksen, og at Jjekken (81) er beliggende

innenfor anordningens stolper (80).

9. Fremgangsmate for etablering av en fluidforbindelse
mellom en nedre stigererdel (6), som bestldr av minst et stivt
ror og som strekker seg mellom havbunnen og en neddykket boye
(5), og en pvre stigerpordel (2), som bestldr av minst et flek-
sibelt reor og som forleper mellom beya (5) og et fartey (1) pa
overflaten, hvor det benyttes et kneror (4) med koplingsorga-
ner ved sine ender for tilkopling til hhv den ¢vre ende (20)
av det stive re¢r og til den nedre ende (35) av det fleksible
ror, omfattende en bazreramme med en innretning (46) for opp-
hengning og nedfering av rammen fra overflaten og en innret-
ning (71) til & bzre knergret, karakterisert

v e d felgende suksessive trinn:

- nedsenking av bazrerammen fra overflatefarteyet (1) ved

hjelp av en til overflatefarteyet festet kabel e.l., si& langt

som til beyen (5),
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- utferelse av en kombinasjon av bevegelser med kabelen
p& den ene side og enten ‘bereinnretningen (71) eller opphen-
gingsinnretningen (46) pd den annen side, for anbringelse av
knerorkoplingen (4) 1 en forutbestemt posisjon.

10. Fremgangsmdte ifelge krav 9, karakterisert
v e d at det, etter at koplingen (4) er anbragt i den forut-
bestemte posisjon, opprettes en forste forbindelse mellom en
forste ende (22) av koplingen (4) og en ende (20) av en ferste
ledning (6).

11. Fremgangsmate ifeplge krav 10, karakterisert
v e d at etter at nevnte reste forbindelse er opprettet,
bringes en ende av en andre ledning (37) i flukt med en andre
ende (32) av koplingen (4), hvoretter de sammenfgres for opp-
rettelse av en andre forbindelse mellom de to elementer.

12. Fremgangsmidte ifelge krav 10 eller 11,
karakterisert ved at forbindelsene opprettes
ved anvendelse av l&sbare koplingsdeler (22, 32), hvorved
ldsingen av den ferste koplingsforbindelse gjennomferes for

eller samtidig med ldsingen av den andre koplingsforbindelse.

13. Fremgangsmdte ifelge krav 12, karakterisert
v e d at den ene eller andre av koplingsforbindelsene oppret-
tes fra overflatefarteyet (1).
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