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Przedmiotem wynalazku jest magrietoelektry;
ćzny wilgóeidtnierż dający pomiar wilgotności
sprefeowariego żbóżA poprzez pomiar jego opór*
rioici el^ktr>ciznej.

Zhanfe sposoby mierzeitta wilgotności zboża ża
pdmde4 pomiaru jfcgfc ófrórtidści elektrycznej po*
siadają tę niedogodność, że manipulowanie przy
cźynnośeiacn pdmiatówyćh ddbywa się ża pd*
ńidc4 przye&kow kofttaktowych i wtyczek, ma¬
jących za żądanie uzyskiwanie żądnych obwo*
dów elektrycznych dlsf ifółąćzeh galwahdmetru,
oporników, feródła flr4dii ora* badanej próbki
rik&a, której tfpór elektryczny ma byc żmifc*
fidńy;

ftolejhoGc czynności przy manipulowaniu prży.
ciikanii i wtyczkami musi być Ściśle ftrżestrze"
idna. Omyłka w czasie pracy powoduje niekie¬
dy uszkodzenie ruchomego układu galwandme-
tiru. Drugą hiedogodnoiclą dotychczasowego spo¬
sobu ddk^nywanief pomiaru jest td, ź* wSkażdw*
ka galwattbmetru hie jest dostatecznie hamówa-

riia i przy oddzytywaniii pómlauHl traci się sto¬
sunkowo dużo czasu na ustabilizowanie sl$
wskazówki.

WilgóCiomierz według wynalafeku usuWa
wszystkie wady i braki dotychczasowego sposo¬
bu dokonywania pomiaru.

Wszystkie przyciski kóMaktbwe jak i wtyczki
zostały zastąpione jednym przełącznikiem o ta¬
kim układzie segmentów ślizgowych i poszcze¬
gólnych kontaktów, że wszystkie czynności dla
każdego żądanego ukhrdii elektrycznego uzysku*
je się pfzez pokręcenie pokrętłem tego przełącz¬
nika, firugą cechą ćhśtfafeterystycżn^ jest to, że
układ rucnomy mierzĄeej części Wiłgoclomłerża
jest zapatrzony w ramkę aluminiową, która
daje wystarczająco silne sumienie, ażeby Wska¬
zówka nie wahali si<J przy pomiarle.

WilgtJćiomler^ Według wynalazku wyjaśni*
tfysunek, ha którym fig. 1 p(rzed*tawia schemat
ideowy odłączeń, fig. B — schemat montażowy
połączeń wilgociomierza według wynalazku, a



fig. 3 — jego widok z przodu i z boku.
Wilgociomierz według wynalazku składa1 się

z układu ruchomego ;G z ramką aluminiową 20,
przełącznika! P, oporów Ru R2 i R3 oraz źródła
prądu w postaci baterii B. Układ ruchomy G
wraz z magnesem trwałym stanowi galwanometr
o powszechnie znanej budowie. Cechą dodatnią
jego jest zsfopatrzenie układu ruchomego w ram¬
kę aluminiową, która przy ruchu układu daje
dostateczne tłumienie, 00 z kolei pozwala na
szybkie ustabilizowanie się wskazówki, a więc
umożliwia szybki odczyt wartości mierzonej, me
zmniejszając jego czułości, oraz daje dużą od¬
porność na wstrząsy, co jest ważne przy tran¬
sporcie.

Nowym rozwiązaniem w wilgociomierzu wed¬
ług wynalazku jest przełącznik P. Przełącznik P
posiada segmenty ślizgowe 2 i 2 oraz kontakty
3, 4, 5, 6, 7, 8.

Przełącznik posiada podwójne styki ślizgowe
srebrne zamiast styków fosforbrązowych utle¬
niających się, znanych dotychczas w wilgocio-
mierzach tego typu, 00 po pewnym okresie pro¬
wadzi do pomyłek.

Ruch ślizgowy i zastosowane srebrne styki
eliminują ich utlenianie, a więc wskazania pod
wpływem czasu nie ulegną odchyleniom i nie
spowodują błędów przy pomiarze.

Kolejność manipulowania przełącznikiem przy
pomiarze jestniezależnaod obsługuj ącego, co wy¬
klucza wszelkie pomyłki. Przy każdym pomia¬
rze położenie 100 (cechujące) musi być dwu¬
krotnie obserwowane, a więc istnieje kontrola
prawidłowego działania miernika przed i po
pomiarze, o czym często zapomina się gdy używa
się znanych wilgociomierzy.

W położeniu O obwód prądu jest przerwany i
cewka układu ruchomego zwarta, a więc nie
trzeba każdorazowo wyciągać wtyczki z gnia¬
zdka prtfsy, 00 musiało być stosowane w do¬
tychczas znanych wilgociomierzach.

Segmenty ślizgowe 2, 2 posiadają kształt łu¬
ków koła, przy czym segment 2 mierzy nieco
więcej niż 90°, a segment 2 nieco więcej niż 60°.
Segment 1 na całej swej powierzchni ślizgowej
posiada jednakowy profil (ślizgowy), natomiast
segment 2 na jednym ze swych krańców posiada1
występ 9, który kontaktuje zarówno z dłuższymi,
jak i krótszymi kontaktami, w przeciwieństwie
do pozostałej części powierzchni ślizgowej, któ¬
ra przy pokręcaniu tarczy T przełącznika1 P daje
tylko styk z kontaktami dłuższymi. Również
segment 2 daje styk tylko z dłuższymi kon¬
taktami. Segmenty 1 i 2 są zamocowane na okrą¬
głej tarczy izolacyjnej T, przy czym licząc w

kierunku wskazówek zegara pierwszym zamoco¬
wanym segmentem jest segment 2. Dalej posu¬
wając się w tym samym kierunku o nieco mniej
niż 60° od krańca segmentu 2 zamocowany jest
segment 2, przy czym występ 9 tego segmentu
stanowi jego początek.

Kontaltty od 3 do 8 są umieszczone obwodo-
wo w pierścieniu izolacyjnym 2, który otacza
tarczę T, na której nasadzone są segmenty 2 i 2,
nie stykając się z tarczą T.

Kontakty 3, 4, 5 stanowią jedną grupę konta¬
któw o jednakowej długości, a mianowicie o ta¬
kiej długości, że przy pokręcaniu tarczy T prze¬
łącznika P kontakty te stykają się z płsfszczyzną
ślizgowego segmentu 2. Punkt środkowy konta¬
ktu 3 jest oddalony o 30° od punktu środkowe¬
go kontaktu 4 licząc po obwodzie koła. Również
kontakt 4 jest oddalony o 30° od kontaktu 5. W
odległości około 90° (licząc po obwodzie koła)
od kontaktu 5 w pierścieniu izolacyjnym 22
osadzony jest kontakt 6, a o dalsze 30° osadzo¬
ny jest kontakt 7. Kontakty 6 i 7 są kontaktami
krótszymi zarówno od kontaktów 3, 4, 5 jak i od
kontaktu 8. Z tego powodu kontakty te przy po¬
kręcaniu przełącznika P dają styk jedynie z wy¬
stępem 9 segmentu ślizgowego 2.

-Natomiast z pozostałą częścią powierzchni śliz¬
gowej segmentu 2 nie kontaktują one zupełnie.
Kontakt 8 jest oddalony od kontaktu 7 również
o 30°. Takiukład kontaktów w połączeniu z opi¬
sanym kształtem i układem segmentów ślizgo¬
wych daje wszystkie niezbędne połączenia ele¬
ktryczne dla dokonywania pomiarów wilgotności
zboża przy pomocy mierzenia jego oporności
elektrycznej.

Połączenia kontaktów z pozostałymi elemen¬
tami wilgociomierza są następujące: kontakt 3
połączony jest z opornikiem Rp którego drugi
koniec połączony jest z minusem baterii B. Kon¬
takt 4 połączony jest z jednym z zacisków opor¬
nika R2, a1 kontakt 5 połączony jest z jednym z
zacisków opornika R3. Kontakt 6 (krótszy) połą¬
czony jest z jednym z gniazd kontaktowych, do
którego włącza się sprasowaną próbkę badanego
zboża Rx, oraz z plusem baterii B. Kontakt 7
(również krótszy) jest połączony z drugim zacis¬
kiem opornika R2 oraz z odpowiednią końcówką
układu ruchomego G. Kontakt 8 jest połączony
z drugim gniazdem kontaktowym, do którego
włącza się próbkę zboża Rx oraz z drugą koń¬
cówką układu ruchomego G, która ponadto jest
połączona z drugim zaciskiem opornika R3.

Rozróżnia się 4 zasadnicze położenia tarczy T
z segmentami 2 i 2 w stosunku do położenia kon¬
taktów 3, 4, 5, i 6, 7, 8 oznaczone symbolami



0,100, X 1, X 10. Przy położeniu 0 segment śli¬
zgowy 1 zwiera kontakty 4 i 5, a* segment 2
zwiera kontakty 7 i 8.

Przy położeniu 100 segment ślizgowy 1 zwiera
kontakty 3, 4, 5, a segment 2 zwiera kontakty
6 i 8. Przy położeniu xl segment 1 zwiera kon¬
takty 3, 4 i 5. Przy położeniu xl0 segment 1
zwiera kontakty 3 i 4.

Kąt obrotu przełącznika jest ograniczony me¬
chanicznie i wynosi dla 4-ch położeń 90° wprzód
i 90° wstecz.

Przebieg działania jest następujący:
Przy położeniu przełącznika 0 cewka urządze¬

nia ruchomego jest zwarta, a obwód prądu
przerwany. Wskazówka w tym układzie powin¬
na wskazywać 0. W razie odchylenia należy do¬
prowadzić wskazówkę do położenia 0 przez po¬
kręcenie korektora (śrubki) znajdującego się na
pokrywie miernika.

Po ustawieniu przełącznika w położenie 100
strzałka miernika powinna wskazywać 100 dzia¬
łek. W razie odchylenia wskazówki od tej war¬
tości należy sprowadzić ją do waTtości 100 dzia¬
łek przez pokręcenie gałką bocznika magnetycz¬
nego znajdującego się z przodu miernika i ozna¬
czonego liczbą 100.

Po ustawieniu przełącznika w położenie xl
następuje właściwy pomiar sprasowanej w pra¬
sie próbki zboża.

Wynik odczytuje się na skali w działkach.
Jeżeli wskazówka wskaże mniej niż 10 działek
należy ustawić przełącznik w położenie xl0
przez co zakres pomiaru zwiększa się dziesięcio¬
krotnie i wtedy dokonuje się odczytu.

Po dokonaniu odczytu przełącznik cofa się do
położenia 0.

Zastrzeżenia patentowe

1. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy,
znamienny tym, że jest zaopatrzony w jeden
przełącznik P posiadający segmenty ślizgo¬
we (1 i 2), dające styk z kontaktami (3,#4, 5
i 6, 7, 8), przy czym segment (2) posiada wy¬
stęp (9), a kontakty (6 i 7) są krótsze od kon¬
taktów (3, 4, 5, 8) o tyle, iż przy obrocie tar¬
czy (T) dają tylko styk z występem (9).

2. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy
według zastrz. 1, znamienny tym, że segment
ślizgowy (1) obejmuje kąt około 90°, a se¬

gment (2) obejmuje kąt około 60°, obydwa
są osadzone na1 obwodzie tarczy (T)t licząc w
kierunku obrotu wskazówek zegara najpierw
segment fi), a w odległości kątowej około
60° od jego krańca segment (2), przy czym
występ (9) stanowi jego początek.

3. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy,
znamienny tym, że kontakty (3, 4, 5, 6, 7 i 8)
są umieszczone w pierścieniu izolacyjnym
(11), z czego kontakty (3, 4, 5) stanowią
pierwszą grupę kontaktów, przy czym od¬
ległość kątowa między kontaktami (3 i 4) oraz
między (4 i 5) wynosi po 30°, a kontakty (6,
7 i 8) stanowią drugą grupę kontaktów rów¬
nież o 30-stopniowej między nimi odległości
kątowej, przy czym kontakt (6) jest oddalony
od kontaktu (5), licząc w kierunku ruchu
wskazówek zegara, o około 90°.

4. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy
według zastrz. 1—3, znamienny tym, że kon¬
takt (3) jest połączony z opornikiem (Rx)t
którego drugi koniec jest połączony z minu¬
sem baterii (B) kontakt (4) jest połączony z
jednym z zacisków opornika (R2), a kontakt
(5) jest połączony z jednym z zacisków opor¬
nika (R3), kontakt (6) (krótszy) jest połączony
z jednym z gniazd kontaktowych, do którego
włącza się sprasowaną próbkę (Rx) badanego
zboża, oraz z plusem baterii (B), kontakt (7)
(krótszy) jest połączony z drugim zaciskiem
opornika (R2) oraz z odpowiednią końcówką
układu ruchomego (G), kontakt (8) jest po¬
łączony z drugim gniazdem kontaktowym, do
którego włącza się próbkę zboża (Rx) oraz z
drugą końcówką układu ruchomego (G), któ¬
ra ponadto jest połączona z drugim zacis-
skiem opornika (K3).

4. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy
według zastrz. 1—4, znamienny tym, że układ
ruchomy (G) posiada ramkę aluminiową (10),
która tłumi wahanie wskazówki mierniczej i
wpływa stabilizująco na jej ruchy oraz uod¬
pornia na wstrząsy przy transporcie.

Inż. mgr Feliks Piesiewicz

Inż. mgr Stefan Piątek

Zastępca: Kolegium Rzeczników Patentowych
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Do opisu patentowego nr 40178
Ark. 1
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Da opisu patentowego nr 40178
Ark. Z
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