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Przedmiotem wynalazku jest magnetoelektry-
czny wilgediemierz dajacy pomiiar wilgotnosei
spraésowsditego #b03d4 popreez potilar jego opore
nosci eléktryczne].

¥hane sposoby mierzéttia wilgotriosel zbozd za
pofriéey potiiatu jégo oporhodei éleltrycmej po=
slatlajg te hiedogodhosd, 2 manhipulowhnie przy
ciytinoselith pomiatowych 6dbywa gie za po=
Mbcd Pizyeiskéw kotitaktowych i wiyesek, ma-
jacych 2a padarie uzyskiwanie 3adanyeh 6bwos
dow elekirycinych dla polacreh galwanometry,
opornikéw, Erédla pradu ordz badanej probki

#yoka, Ktbréj opdr eélekiryesny ma bye zmie<

TEOHY.

Kolejhobé crynnodel prey maniipuléwaniu przy-:
cilliami 1 wityczkami musi byé Scifle przestives
gaha. Omylka w ézasle pracy poweduje niekids
dy ustkodvehié ruéhomiegdp ultadu galwhnome:
t#u. Diuga nisdogodnedely dotyehdzisbwegs Spo-
s8BU Bekonywahia pomiasi jest 16, se wikasdwa
Ra galwaflorfetii nis jést dostatedznle RaMowas

na 1 prizy odczytywaniu potniaril traci sie sto-
sunkowo duZo czasu na ustabilizowanie sie
wskazowki.

Wilgoclomierz wedlug wynaldwku usuwa
wszystitie wady i braki dotychezasowepo sposo=
bu dokohAywania pothiaru.

Wszystkie ptzyviski kontaktowe jak i wiyeski
Z0staly zastgpione jédnym przetgczhiklern o th-
kim ukladzie segmientéw Slisgowych i poszeze=
gélnych kohtaktow, ze wszystkie czymmosei dla
kazdego 2adanego uktdu elektryczhego uzysku-
je sie pfzez poktecenie pokretlet tego preetytz.
nika, Drugy cechg charakterystycang jest to, ge
ukiad ruchomy tilerzaeej czedel wﬂgociom:ler!a
jest zabpatrzohy w ramke aluminiows, ktéra
daje wystaresajaco silne tiumienle, azeby wakaa
#6Wka nle wahald aié przy pomiarse.

Wilgoeiomlerz Wedtug wynalazku wyjashia
rysuhek, ha kidrym fig. 1 preedstawia schemat
ideowy botaczen, Hp. & < schemut montaowy
potgezen wilgociomierza wedlug wynalazku, &



fig. 3 — jego widok z przodu i z boku.

Wilgociomierz wedlug wynalazku sklada sie
z uktadu ruchomego G z ramka aluminiowa 10,
przelacznika P, oporéw R;, R, i R; oraz Zrédia
pradu w postaci baterii B. Uklad ruchomy G
wraz z magnesem trwalym stanowi galwanometr
o powszechnie znanej budowie. Cecha dedatnia
jego jest zaopatrzenie ukiadu ruchomego w ram-
ke aluminiowsa, ktéra przy ruchu ukladu daje
dostateczne ttumienie, co z kolei pozwala na
szybkie ustabilizowanie si¢ wskazéwki, a wiec
umozliwia szybki odczyt warto§ci mierzonej, mie
zmniejszajgc jego czulo$ci, oraz daje duzg od-
porno$é na wstrzasy, co jest wazne przy tran-
sporcie,

Nowym rozwigzaniem w wilgociomierzu wed-
tug wynalazku jest przelacznik P. Przelacznik P
posiada segmenty §lizgowe 1 i 2 oraz kontakty
3,4,5 6,78

Przelacznik posiada podwéjne styki Slizgowe
srebrne zamiast stykéw fosforbrazowych utle-
niajacych sig, znamych dotychczas w wilgocio-
mierzach tego typu, co po pewnym okresie pro-
wadzi do pomylek.

Ruch §$lizgowy i zastosowane srebrne styki
eliminujgq ich utlenianie, a wiec wskazania pod
wplywem czasu nie ulegng odchylemiom i mie
spowodujg bledéw przy pomiarze,

Kolejno$¢é manipulowania przelgcznikiem przy
pomiarze jestniezaleznaod obstugujacego, co wy-
klucza wszelkie pomytki. Przy kazdym pomia-
rze polozenie 100 (cechujace) musi byé dwu-
krotnie obserwowane, a wigc istnieje kontrola
prawidlowego dzialania miernika przed i po
pomiarze, o czym czesto zapomina sie gdy uzywa
sie znanych wilgociomierzy.

W polozeniu O obwéd pradu jest przerwany i
cewka ukladu ruchomego zwarta, a wiec nie
trzeba kazdorazowo wyciagaé wtyczki z gnia-
zdka prasy, co musialo byé stosowane w do-
tychczas znanych wilgociomierzach.

Segmenty §lizgowe 1, 2 posiadajg ksztait tu-
kéw kola, przy czym segment 1 mierzy niéco
wiecej niz 90°, a segment 2 nieco wiecej niz 60°.
Segment 1 na calej swej powierzchni $lizgowej
posiada jednakowy profil (§lizgowy), natomiast
segment 2 na jednym ze swych krancéw posiada
wystep 9, ktéry kontaktuje zar6wno z dluzszymi,
jak i krétszymi komtaktami, w przeciwienstwie
do pozostalej czeSci powierzchni Slizgowej, kt6-
ra przy pokrecaniu tarczy T przelacznika P daje
tylko styk z kontaktami dluzszymi Réwniez
segment 1 daje styk tylko z dluzszymi kon-
taktami. Segmenty 1 i 2 s3 zamocowane na okra-
glej tarczy izolacyjnej T, przy czym liczac w

kierunku wskazéwek zegara pierwszym zamoco-
wanym segmentem jest segment 1. Dalej posu-
wajac sie w tym samym kierunku o nieco mniej
niz 60° od krarica segmentu 1 zamocowany jest
segment 2, przy czym wystep 9 tego segmentu
stanowi jego poczatek.

Kontakty od 3 do 8 sa umieszczone obwodo-
wo w pierScieniu izolacyjnym 1, ktéry otacza
tarcze T, na ktérej nasadzone sa segmenty 1i 2,
nie stykajac sie z tarczg T.

Kontakty 3, 4, 5 stanowia jedna grupe konta-
ktéw o jednakowej dlugoéci, a mianowicie o ta-
kiej dtugosci, ze przy pokrecaniu tarczy T prze-
lacznika P kontakty te stykaja sie z plaszczyzng
Slizgowego segmentu 1. Punkt $rodkowy konta-
ktu 3 jest oddalony o 30° od punktu $rodkowe-
go kontaktu 4 liczac po obwodzie kola. Réwniez
kontakt 4 jest oddalony o 30° od kontaktu 5. W
odleglo$ci okolo 90° (liczac po obwodzie kotla)
od kontaktu 5 w pierSciemiu izolacyjnym 11
osadzony jest kontakt 6, a o dalsze 30° osadzo-
ny jest kontakt 7. Kontakty 6 i 7 sa kontaktami
krétszymi zaréwno od kontaktéw 3, 4, 5 jakiod
kontaktu 8. Z tego powodu kontakty te przy po-
krecaniu przelacznika P dajq styk jedynie z wy-
stepem 9 segmentu Slizgowego 2.

Natomiast z pozostalg czeScig powierzchni §liz-
gowej segmentu 2 mie kontaktujg one zupetlnie.
Kontakt 8 jest oddalony od kontaktu 7 réwniez
0 30°, Taki uklad kontaktéw w polaczeniu z opi-
sanym ksztattem i ukladem segmentéw S$lizgo-
wych daje wszystkie niezbedne polgczenia ele-
ktryczne dla dokonywania pomiaréw wilgotnosci
zboza przy pomocy mierzenia jego oporno$ci
elektrycznej.

Polaczenia kontaktéw z pozostalymi elemen-
tami wilgociomierza sa nastepujace: kontakt 3
polaczony jest z opornikiem R;, ktérego drugi
koniec polaczony jest z minusem baterii B. Kon-
takt 4 polgczony jest z jednym z zaciskéw opor-
nika R,, & kontakt 5 polgczony jest z jednym z
zaciskéw opornika R;. Kontakt 6 (krétszy) pola-
czony jest z jednym z gniazd kontaktowych, do
ktérego wlgcza sie sprasowang prébke badanegzo
zboza Rx, oraz z plusem baterii B. Kontakt 7
(réwniez kroétszy) jest polgczony z drugim zacis-
kiem opornika R, oraz z odpowiednig koncéwka
ukltadu ruchomego G. Kontakt 8 jest polgczony
z drugim gnmigzdem kontaktowym, do ktérego
wlacza sie proébke zboza Rx oraz z drugg kon-
c6éwka ukladu ruchomego G, ktéra ponadto jest
polaczona z drugim zaciskiem opornika Rj.

Rozr6znia sie 4 zasadnicze poloZenia tarczy T
z segmentami 1 i 2 w stosunku do polozenia kon-
taktéw 3, 4, 5, i 6, 7, 8 oznaczone symbolami



0,100, X 1, X 10. Przy polozeniu 0 segment §li-
zgowy 1 zwiera kontakty 4 i 5, & segment 2
-zwiera kontakty 7 i 8.

Przy polozeniu 100 segment Slizgowy 1 zw.era
kontakty 3, 4, 5, a segment 2 zwiera kontakty
6 i 8. Przy potozeniu xl1 segment 1 zwiera kon-
takty 3, 4 i 5. Przy polozeniu x10 segment 1
zwiera kontakty 3 i 4.

Kat obrotu przelgcznika jest ograniczony me-

chanicznie i wynosi dla 4-ch polozen 90° wprzéd

i 90° wstecz.

Przebieg dziatamia jest nastepujacy:

Przy polozemiu przelgcznika 0 cewka urzadze-
nia rucnhomego jest zwarta, a obwdéd pradu
przerwany. Wskazéwka w tym ukladzie powin-
na wskazywaé 0. W razie odchylenia nalezy do-
prowadzi¢ wskazéwke do polozenia 0 przez po-
krecenie korektora (Srubki) znajdujacego sie na
pokrywie miernika.

Po ustawieniu przelacznika w polozenie 100

strzatka miernika powinna wskazywaé 100_dzia-
lek. W razie odchylenia wskazéwki od tej war-
toéci nalezy sprowadzi¢ ja do wartosci 100 dzia-
lek przez pokrecenie gatka bocznika magnetycz-
nego znajdujacego sie z przodu miernika i ozna-
czonego liczbg 100.

Po ustawieniu przelgcznika w polozenie x1
nastepuje wlaSciwy pomiar sprasowanej w pra-
sie probki zboza.

Wynik odczytuje sie na skali w dzialkach.
Jezeli wskazéwka wskaze mmiej niz 10 dzialek
nalezy ustawié przelacznik w polozenie x10

przez co zakres pomiaru zwieksza sie dziesiecio-

krotnie i wtedy dokonuje sie odczytu.
Po dokonaniu odczytu przelgcznik cofa sie do
polozenia 0.

Zastrzezenia patentowe

1. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy,
znamienny tym, Ze jest zaopatrzony w jeden
przelacznik P posiadajacy segmenty élizgo-
we (I i 2), dajace styk =z kontaktami (3 4, 5
i 6, 7, 8),przy czym segment (2) posiada wy-
step (9), a kontakty (6 i 7) sg krétsze od kon-
taktéw (3, 4, 5, 8) o tyle, iz przy obrocie tar-
czy (T) daja tylko styk z wystepem (9).

2. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy
wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze segment

§lizgowy (1) obejmuje kat okolo 90°, a se-

€ment (2) obejmuje kat okolo 60°, obydwa
sg osadzone n& obwodzie tarczy (T), liczac w
kierunku obrotu wskazéwek zegara majpierw
segment (1), a w odlegloSci katowej okolo
60° od jego krafica segment (2), przy czym
wystep (9) stanowi jego poczatek,

3. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy,

znamienny tym, ze kontakty (3, 4, 5, 6, 7 1 8)
s3 umieszczone w DpierScieniu izolacyjnym
(11), z czego kontakty (3, 4, 5) stanowig
pierwszg grupe kontaktéw, przy czym od-
legloéé katowa miedzy kontaktami (3 i 4) oraz
migdzy (4i5) wynosi po 30°, a kontakty (6,
7 i 8) stanowia druga grupe kontaktéw réw-
niez o 30-stopniowej miedzy nimi odleglosci
katowej, przy czym kontakt (6) jest oddalony
.od- kontaktu (5), liczac w kierunku ruchu
wskazéwek zegara, o okolo 80°.,

4. Magnetoelekiryczny wilgociomierz oporowy

wedlug zastrz, 1—3, znamienny tym, ze kon-
takt (3) jest polgczony z opornikiem (R,),
ktorego drugi koniec jest polaczony z minu-
sem baterii (B) kontakt -(4) jest polaczony z
jednym z zaciskéw opornika (R,), a kontekt
(5) jest potaczony z jednym z zaciskéw opor-
nika (R;), kontakt (6) (krétszy) jest polaczony
z jednym z gniazd kontaktowych, do ktérego
wlgcza sie sprasowang prébke (Rx) badanego
zboza, oraz z plusem baterii (B), kontakt (7)
(krétszy) jest polaczony z drugim zaciskiem
opornika (R,) oraz z odpowiednig koficéwky
ukladu ruchomego (G), kontakt (8) jest po-
taczony z drugim gniazdem kontaktowym, do
ktérego wlacza sie¢ probke zboza (Rx) oraz z
drugg koficéwka ukladu ruchomego (G), kt6-
ra ponadto jest polaczona z drugim zacis-
skiem opornika (R;).

4. Magnetoelektryczny wilgociomierz oporowy

wedlug zastrz. 1—4, znamienny tym, ze uklad
ruchomy (G) posiada ramke aluminiowsg (10),
ktéra ttumi wahanie wskazéwki mierniczej 1
wplywa stabilizujagco na jej ruchy oraz uod-
pornia na wstirzasy przy transporcie.
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Inz mgr Stefan Pigtek
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Do opisu patentowego nr 40178
Ark. 1
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Da opisu patentowego nr 40178
Ark. 2
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