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Zapojeni obvod{ pro pfenos informaci na tech-
nologickém celku z riznych &&sti technologic:
kého celku do fidiciho stanoviSté napfiklad
z rypadla, zakladade a pohdné&cich stanic pasove
dopravy do dispecinku-a zpét. Zapojeni obvodii
je tvofeno dvoudrdtovym propojenim spojova-
cich moduld #idici stanice a pod¥izenych stanic.
Spojovaci modul ¥idici stanice je pres jednotku
programového Fizeni Fidici stanice propojen na
displej, na ruéni vstupy a na zafizeni pro pisem-

~nou formu zprav. Spojovaci moduly podfizenych

stanic jsou propojeny pres jednotku programo-
vého Fizeni podiizené stanice na kontaktni vy-
stupy redlného prostfedi, na bezkontaktni vy-
stupy redlného prostifedi, na displej, na ruéni
vstupy, na zafizeni pro pisemnou formu zprav a
na blok vykonovych d&lenti, ovlddajicich chod
technologického celku. '
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Vyndlez se tyka zapojeni obvoddi pro pFenos
informaci na technologickém celku z rznych
¢asti technologického celku do Fidiciho stano-
vi§t8, napfiklad z rypadla, zakladafe, poh&n&-
cich stanic pasové dopravy do dispefinku a zp#&t.

DosaZeny stav technologické trovné dobyvaci-
~ ho procesu se vyznacCuje narlstajici intenzitou

vyroby, zvySovanim pfepravovanych dobyvanych
a zakladanych materidldl — v uhelném hornictvi
jde zejména o uhli a skrytou zeminu. Tyto po-
Zadavky se projevuji v rostoucich nédrocich na
automatizaci ovladacich prvki{, na automatizaci
pofizovanych informaci a na jejich rychlé zpra-
covéani. Dosahované pfepravni rychlosti materia-
1t vyZadujl nasazeni novych prvki Fidici sousta-
vy, coZ se projevuje nap¥. osazovdnim pohéane-
cich stanic jednak martistajicim mnoZstvim auto-
matickych &idel a snimaét a také malych Fidi-
cich jednotek piFimo na Géasti technologického
celku, jednak rychlym zpracovanim informaci
z.t&chto ¥idicich jednotek v rozsahu technolo-
gického celku. Dosavadni FeSeni pFenosu infor-
maci mezi t&8mito ¢&4stmi bylo zaloZeno na kon-
centraci dat pfenosem po vodidich do Fidiciho
velinu, a to tak, Ze bud z kaZdé &4asti technolo-
gického celku byl veden jisty pofet vodigt od-
povidajici po&tu signalii nebo sniZeny pocet
vodiéd pro dany rozsah informaci nebo konetné
pouze dvoudratovy p¥enos jednim smérem do
centrdlniho stanovists. Tato uspofadani vyzado-
vala pfi v&tsim poétu prendSenych informaci
znaéné ndroky na poéty vodi€d, coZ se projevo-
valo riistem investic a ndroky na udrZzbu v t&Z-
kém provozu povrchovych doldl, nebo se prodlu-
7oval cyklus sh&ru dat a zna&n& zpomalovaly
moZnosti fizeni v redlném Case.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zapojeni obvo-
df pro pfenos informaci na technologickém cel-
ku riiznych &asti technologického celku do fidi-
ciho stanovistd, napiiklad z rypadla, zakladace
a pohandcich stanic pasové dopravy do dispe-
* Ginku a zp&t podle vynalezu, jehoZ podstatou je,
7e je tvofeno dvoudrdtovym propojenim spojo-
vacich modull Fidici stanice a podfizenych sta-
nic.

Spojovaci modul Fidici stanice je pFes jednot-
ku programového Fizeni fidici stanice propojeu
na displej, na ru¢ni vstupy a na zafizeni pro pi-
semnou formu zprav. Druhy spojovaci modul ¥i-

- dici stanice je dvoudratovym vedenim’ propojen

do vy$8i informacni soustavy.

Spojovaci moduly podfizenych stanic jsou pro-
pojeny pFes jednotku programového Fizeni pod-
Fizené stanice na kontakini vystupy redlného
prostiedi, na bezkontaktni vystupy redlného pro-
st¥edi, na displej, na ru&ni vstupy, na zafizeni
pro pisemnou formu zprdv a na blok vykono-
vych &lenti ovladajicich chod technologického
celku. )

Zapojeni obvodil pro pfenos infermaci na tech-
nologickém celku umoZiluje jednak vyuZit jed-
notek programového Fizeni na jednotlivych &és-

tech Ke sb&ru a zpracovéani informac! lokalniho
vyznamu' a vytvofeni termindld sit®,~ jednak u-
moZiuje rychly obousmé&rny pienos informaci
mezi Fidicim stanovi§t¥m a podFizenym stano-
vi§tém, napfiklad pohané&ci stanici nebo rypad-
lem, zakladatem atd. Nov& ziskanou vlastnosti
zapojenim podle vyndlezu je moZnost evidenci
pracovnich €innosti provdd&nych obsluhou, pra-
covniky ddrZby, kontrolni &innost Fidicich pra-
covnikii daného tseku.

Zapojeni obvodl podle vynalezu pfi nejmen-
$Im moZném poctu vodidd podstatné rozifuje po-
Cet a kvalitu obousmé&rn& p¥enadenych informa-
ci, umoZiiuje sledovat a hodnotit tyto informace
jak v redlném Case, tak po volitelné dobg, auto-
maticky ziskané udaje dopliiovat, komentovat a
pfedavat kumulované nebo vybrané informace
jinou formou, nap¥. pisemnou formou, jak na

Nxe

technologicky celek, tak pop¥ipad& na vySsi in-

. formaéni stiedisko. -

Na vykresu je schematicky zndzorn&no zapoje-
ni obvodid pro pfenos informaci na technologic-
kém celku podle vynalezu p¥i pouZiti jedné ¥i-
dici a tFi podfizenych stanic.

Zapojeni obvodii pro pfenos informaci na tech-
nologickém celku je tvofeno dvoudréatovym pro-
pojenim 11 spojovacich moduld 3 podfizenych
stanic 2, umist&nych napfiklad na rypadle,. za-
kladaéi a pohdnéci stanici jednoho dopravniku
dédlkové pasové dopravy a z Fidici stanice 1 u-
mistdné napiiklad ve velinu technologického
celku. Spojovaci moduly 3 podfFizenych stanic 2
jsou propojeny pfes jednotku programového Fi-
zeni 5 podfizené stanice 2 jednak na kontaktni
vystupy 6 redlného prostfedi 14, jednak na bez-
kontaktni vystupy 7 redlného prostiedi 14, dale
pak na displej 8, na ru&ni vstupy 9, nap¥. kla-
vesnice, a na zafizeni 10 pro pisemnou formu
zprav. Spojovaci modul 3 ¥Fidici stanice 1 je pfes
jednotku programowvého Fizeni 4 Fidici stanice 1
propojen na displej 8, na ru&ni vstupy 9, napf.
klavesnice, a na zafizeni 10 pro pisemnou formu
zprav. Zapojeni miZe byt dopln&no dalSim spo-
jovacim modulem 3 na Fidici stanici 1 pro p¥ipo-
jeni dvoudratovym vedenim 11 do vyS§i infor-
mad¢ni soustavy 12. Na jednotku programového
fizeni 5 na podfizené stanici 2 je dale pfipojen
blok vykonovych ¢lent 13, ovlddajicich chod
technologického celku.

" P¥enos mezi podiizenou 2 a Fidici stanici 1 je
provozovan obousmérng, coZ znamend moZnost
vzajemné vymény informaci, vyuZivani operac-
nich paméti jinych jednotek a urfovéni priority
zprav. Cinnost zapojeni miiZe byt Fizena progra-
movs, pFitemZ kazdd jednotka programového fi-
zeni 4 a 5 miZe byt Fizena samostatng pracuji-
cim programem, tedy pisobit jako lokalni auto-
matika pro pofizovani a zpracovani jnformaci.
Zapojeni podle vyndlezu umoZiiuje tedy decen-
tralizaci rozhodovacich funkci, a tim podstatn&
sniZuje nebezpe¢i ochromeni #idicich funkci na
celém zafizeni souCasné&, a zvySuje tak provozu-
schopnost zafizeni v dlouhodobém provozu.




PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni obvodii pro pfenos informacl na
technoloegickém celku z rliznych ¢asti technolo-
gického celku do Fidicitho stanovist&, nap¥iklad
z rypadla, zakladate a pohané&cich stanic pasové
dopravy do dispeCinku a zpé&t, vyznacené tim, Ze
je tvofeno dvoudrdtovym propojenim (11} spo-
jovacich moduld (3) ¥Fidici stanice (1) a pod¥i-
zenych stanic (2).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze
spojovaci modul (3) Fidici stanice (1) je pFes
jednotku programového Fizeni (4) Fidici stanice
(1) propojen na displej (8), na ruéni vstupy (9}
a na zafizeni (10) pro pisemnou formu zprav,

pficemZ druhy spojovaci modul (3) ¥idici stani-
ce (1) je dvoudratovym vedenim (11) propojen
do vys8i informatni soustavy (12).

3. Zapojeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze
spojovaci moduly (3) podfizenych stanic (2]
jsou propojeny pres jednotku programového ¥i-
zeni (5) podfizené stanice (2) na kontaktni vy-
stupy (6) redlného prost¥edi (14), na bezkon-
taktni vystupy (7) redlného prostfedi (14), na
displej (8), na ru¢ni vstupy (9), na zafizeni (10)
pro pisemnou formu zprav a na blok vykono-
vych Clentt (13), ovladajicich chod technologic-
kého celku. '
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