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69 Dispositif d’appui avec indicateur automatique de pression a la boule, pour accouplement de remorqué.

@ Ce dispositif d’appui comprend un tube télescopi-
que supérieur (2) et un tube télescopique inférieur
(1). L’effort exercé par la charge sur le dispositif d’ac-
couplement tend & appliquer le tube télescopique (1)
contre un organe élastique, placé sur la fourche (4) ou
sur le tube télescopique inférieur (1). Ceci provoque le
déplacement d’une aiguille (6) par rapport a un indica-
teur 4 cadran (7), en permettant ainsi de relever la va- o7
leur de la pression future & la boule. L’indicateur & ca-
dran (7) est en outre pourvu de trous ovales, permet-
tant le déplacement de Pindicateur a cadran (7) pour
’ajustage de sa position, par rapport a l’aiguille (6).
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REVENDICATIONS

1. Dispositif d’appui avec indicateur automatique de pression &
la boule pour accouplement de remorque, ce dispositif comprenant
un tube télescopique en deux parties, une fourche, une manivelle et
un organe d’appui, caractérisé par le fait qu’il comprend une aiguille
(6) et un indicateur a cadran (7) avec trois trous ovales (8, 9, 10) et
un organe élastique (11), 'organe d’appui étant placé a proximité
immédiate du dispositif d’accouplement entre le véhicule remorqué
et le véhicule tracteur, de maniére que la pression exercée par le véhi-
cule remorqué sur P'organe d’appui par P'intermédiaire du tube téles-
copique est absorbée par I'organe élastique (11), en provoquant un
déplacement de P'aiguille (6) par rapport a I'indicateur a cadran (7),
ce déplacement étant proportionnel 4 la pression de la boule.

2. Dispositif d’appui selon la revendication 1, caractérisé par le
fait que Vorgane d’appui est constitué par une roue (5).

3. Dispositif d’appui selon la revendication 1, caractérisé par le
fait que P'organie élastique (11) est constitué par un coussin de caout-

- chouc appliqué sur la fourche (4).

4. Dispositif d’appui selon la revendication 1, caractérise par le
fait que I'organe élastique (11) est constitué par une matiere élasti-
que autre que le caoutchouc ou par un ressort.

5. Dispositif d’appui selon I'une des revendications 1 a 4, carac-
térisé par le fait que organe élastique (11) est fixé & I'extrémité infé-
rieure du tube télescopique.

6. Dispositif d’appui selon I'une des revendications 1 & 5, carac-
térisé par le fait que I'organe élastique (11) est placé plus ou moins
loin sur la fourche (4) vers 'organe d’appui (5) selon la charge et la
longueur de la fourche (4), de fagon a faire varier la charge appli-
quée sur I'organe €lastique (11).

7. Dispositif d’appui selon 'une des revendications 1 & 6, carac-
térisé par le fait que la fourche (4) est munie d’un arrét de fin de
course (12) correspondant 4 la charge maximale et un arrét (13)
pour la position inférieure.

8. Dispositif d’appui selon I'une des revendications 1,et 347,
caractérisé par le fait que I’organe d’appui (5) est constitué par une
semelle de base.

La présente invention concerne un dispositif d’appui pour re-
morques, caravanes, etc., ol la contrainte du véhicule remorqué sur
le dispositif d’accouplement du véhicule tracteur peut étre automati-
quement relevée. Dans la plupart des cas, ce dispositif d’accouple-
ment consiste en une boule sur le véhicule tracteur et en une coquille
de boule sur le véhicule remorqueé.

On sait que la charge sur le dispositif d’accouplement du véhicule
tracteur exerce a un degré éminent une influence sur ses facultés de
freinage, de direction et de tenue de route. Plusieurs pays ont
élaboré des propositions concernant une pression 4 la boule appro-
pri¢e. En Suéde et en Allemagne, pays précurseurs en ce domaine,
on recommande une charge sur le dispositif tracteur de 50 & 75 kg.

L’invention a pour but de permettre de déterminer, au moyen
d’une roue d’appui, placée sur le véhicule remorqué, aussi prés que
possible du dispositif d’accouplement, déja lors du chargement et
avant le départ, la pression 4 la boule, puis de régler le chargement
de fagon & obtenir une pression & la boule appropriée.

A cet effet, le dispositif d’appui selon I'invention présente les ca-
ractéristiques spécifiées dans la revendication 1.

L’invention sera mieux comprise en se référant a la description
qui va suivre, 4 titre d’exemple, de deux formes d’exécution particu-
liéres du dispositif, en se référant au dessin annexé, dans lequel:

v

la fig. 1 est une vue du dispositif d’appui lui-méme;

les fig. 2 et 3 montrent indicateur automatique de pression 4 la
boule;

la fig. 4 montre un dispositif d’appui avec un élément de torsion
monté dans Pextrémité du tube télescopique, et

les fig. 5 et 6 montrent le détail de 'agencement d’un dispositif
indicateur.

0

Le dispositif d’appui illustré 4 la fig. 1 est principalement consti-
tué par deux tubes 1 et 2, lesquels sont télescopiquement emboités et
coulissent I'un dans I'autre au moyen d’une manivelle 3. Sur 'extreé-
mité du tube intérieur, une fourche articulée 4 est montee, portant
une roue 5. Sur I'axe fixe de cette fourche 4 sont montés une aiguille
6 et un indicateur a cadran 7.

La fig. 2 montre Paiguille 6 et I'indicateur 4 cadran 7. Sur I'indi-
cateur 4 cadran 7, il y a trois trous ovales 8, 9 et 10, ou I'indicateur &
cadran 7 est fixé au moyen de vis. De cette fagon, 'indicateur &
cadran 7 peut &tre déplacé verticalement afin de régler sa position
par rapport 4 I'aiguille 6 (calibrage). Afin d’obtenir une indication
exacte de poids par rapport 4 la distance, 4 la bille, a I'élasticite, etc.,
il est d’un trés grand avantage que ce calibrage puisse étre effectué.
La fig. 3 montre un organe élastique 11, placé entre la fourche 4
et I'un des tubes télescopiques 1. Cet organe élastique 11 absorbe
Ieffort de la roue 5 lors d’un chargement. Dans cet exemple,
3p l'organe élastique 11 consiste en un coussin de caoutchouc, mais il
pourrait également &tre constitué par une autre matiére que le caout-
chouc, ou encore par un ressort, notamment un ressort en épingle a
cheveux, un ressort en spirale, etc. Lorsque la roue 5 a été baissée
vers le sol au moyen de la manivelle 3, organe ¢€lastique 11 est com-

35 primé en proportion de la charge et la fourche s’¢léve. Ainsi, I'ai-
guille 6, & montage fixe, change de position par rapport a I'indica-
teur 4 cadran 7. Du fait que P'indicateur 4 cadran 7 est gradué, on
peut lire la valeur de la pression & la boule.

Selon la charge et au moyen de la fourche prolongée 4 de la roue,

40 I'unité élastique 11, sous la forme d’un ressort ou d’un élément de
torsion, peut étre déplacée vers I'extrémité contre la roue 5 afin de
pouvoir absorber une plus grande force.

La fig. 4 montre un autre modéle ol un élément de torsion est
monté dans I'extrémité du tube télescopique 1. Le dessin montre

45 également le tube télescopique supérieur 2, la manivelle 3, la fourche
4 et la roue 5. On y voit également une aiguille 6 et un indicateur &
cadran 7.

La fig. 5 montre en détail I'aiguille 6 et I'indicateur a cadran 7,

mentionné ci-dessus 4 la fig. 4, ainsi qu'une fourche 4 et le tube téles-
50 copique 1. Le dispositif indicateur selon ce modéle est par consé-
quent placé dans I’extrémité du tube télescopique 1.

La fig. 6 montre un arrét de fin de course 12 pour charge élevée,
et un arrét 13 pour la position inférieure, ainsi que la fourche 4, le
tube télescopique inférieur 1 et un élément de torsion 14. Dans le

ss cadre de 'unité d’absorption de force, il y a la possibilité de rempla-
cer I’élément de torsion par un ressort dit en épingle a cheveux ou un
ressort en spirale, etc.
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