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(54) Zafizeni pro vyménu girlandovych vale&kovych stolic

U%elem vyndlezu je umo¥ndni mechani-
zované vymény girlandovych védledkovych
stolic, zejména stolic na spodni v&tvi
transportéru. Uvedeného ¥elu se dosshne
tim, %e na zdkladnim &lénku hlavniho zdvi%-
ného vyloZnikes je oto&n& kolem vodorovné-
ho &epu ulo¥eno pomocné zdviZné rameno
vykyvoné ve svislé rovin&, podél kterého Jje
k nevijdku umisténému na zdkladnim ¥lénku N
hlavnfho zdviZ¥ného vyloZniku vedeno zdvds-
né lano, priZem¥ volny konec pomocného
zdviZného ramene prilehly oto&né ploZind
Je kloubov& spojen s pistni ty¥{ ovlddaci-
ho vélce, ktery je ukotven k zdékladnimu
&lénku hlavniho zdviZného vyloZniku.

A7

N

1’480

VAN

WLVAS

227465



227465 2

Vynélez se tykd zarizeni pro vymdnu girlandovych vdle&kovych stolic u ddlkovych pdso-
vych transportérd o velkych 3i¥kéch dopravniho pésu, kde girlandové vdlelkové stolice musi
byt méndny v pribdhu provozu transportéru z ddvodu poruchy loZisek, a hmotnost girlandy
pritom vylu¥uje mo¥nost ru¥ni manipulace.

Jsou znéma zafizeni vyu¥ivajici ke své ¥innosti kolovy terenni podvozek, na n&m¥ je
umfst¥na otolnd plodina s teleskopicky vysuvnym a skldpdcim vyloZnikem opatfenym hdkem,
zavdSenym na land hydraulického navijdku a s druhym bo&nim navijdkem, umisténym na vyloZni-
ku. Kolovy terénni podvozek je vybaven ddle zdsobnikem novjych a vyFazenych girlandovych
stolic.

K vym¥n¥& horni girlandové stolice je nutno upevnit na strané protilehlé k zaffzeni hdk
lana vyloZniku, a na stran® p¥ilehlé k za¥{zeni pak lano druhého bo&niho navijéku. Girlando-
vé stolice se poté vyvdsi z Zepd pomoci vyvé3ovacich zdvési, a zveddnim lana vyloZniku a po-
pousténim lana navijéku se girlandové stolice vyvlékne z prostoru pod horni v&tvi pédsu aZ
je volnd vyvéena ve svislé poloze. Lano bo¥niho navijdku se odpoji a stolice se uloZi do
zdésobniku. Montd% nové girlandové stolice probihd v opa¥ném po¥adi.

Nedostatkem tohoto zaPfzeni je zpisob umist3ni bo¥nfho navijdku, u n¥hof nelze vyskové
ménit polohu v pribshu pracovniho dkonu p¥i vym&n& horni girlandové stolice a viibec nelze
zajistit tah v ose spodni girlandové stolice, protoZe navijdk nelze tak hluboko spustit.
Nedostatkem je té% nutnost vyrovnsni kolového podvozku do vodorovné roviny pomoci hydraulickych
opér. Nevyhodou jerdébové koncepce hlavniho vyloZniku a zavdSeni hdku na lan& je nemoZnost vy-
vodit v ur&itych fdzich montéZe zna¥né ¥ikmy tah.

Déle je znémo znrizepi vyuz{vajic{ ke své &innosti pdsovy podvozek a otolnou plodinu
rypadla a zpravidla ponechdvajlci nd ploZind vjloZnik rypsdla. Na tento v¥loZnik se montuj{
dva dal3fi ¥ldnky vyloZniku ovlddané hydraulicky, p¥i¥em? se na posledni ¥ldnek vyloZniku zs-
v8Suje na krdtky Fetdz jerdbovy hdk.

Bo¥ni pomocny navijdk je umistén na semostatném, dvoudlénkovém, hydraulicky ovlddeném
vyloZniku, jeho¥ zdékladni ¥ést se kotvi do nosné konstrukce housenice. Toto zafizeni vykond-
vé veskeré manipula¥n{ pohyby velice operativn& a oproti prvnimu zafizenl je vyhodn#&jsL.
Jeho nedostatkem vdak jJe, %e konstrukce vylo¥niku bo¥niho navijdku vadi obsluze p¥i prové-
d¥n{ pomocnych dkond, blifs{mu postaveni vi3i st¥ednim dflim trensportéru a té% vlastni na-
vijék umfstdny ne konci vylo¥niku je pom&rn¥ choulostivy vzhledem k moZnému podkozeni pii
manipulaci.

Nevyhody t&chto zndmych zaffzeni Jjsou odstranény redenim podle vyndlezu, kde na zdklad-
nim ¥lénku hlavnfho zdviZného vyloZniku je otodnd kolem vodorovného Zepu uloZeno pomocné
zdvi¥né remeno vykyvné ve svislé rovind, podél kterého je k navijéku umisténému na zéklednim
&lénku hlavaniho zdviZ¥ného vyloZnfiku vedeno zdv&sné lano, opatiené na konci zdv8sem, prilem%
volny konec pomocného zdvi¥ného ramene p¥ilehly oto&né ploding Je kloubové spojen s pistni
ty¥{ ovlédactho vélce, ktery je ukotven k zdkladnimu ¥lénku hlavatho zdviZného vylo¥niku.

Timto uspofdddnim podle vyndlezu je dosafeno nejen toho, %e v zévésném lan& je moZno
vyvodit zna¥nd Xikmy tah, co¥ je zejména nutné p¥l vym¥nd spodni girlandové stolice, sle
1 toho, %e vzhledem k umist¥ni pomocného zdviZiného ramene na zékladnim %ldnku zdviZného vy-
lo¥nfku je mo%no s celym za¥f{zenim najet do t¥sné blizkosti pdsového transportéru, prilem?
pomocnd zdvi¥né rameno nep¥ekdif obsluze pF¥i provédéni pomocnych dkond a nebezpeli polkozeni
vliastnfho navijéku p#i menipulaci je vzhledem k jeho poloze minimdlni. ’

Na p¥ipojeném vykresu je zndzornin piiklad proveden{ podle vyndlezu, kde na obr. 1 je
zapizeni pro vymdnu girlandovyich vdlefkovych stolic v néryse.
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Zat{zent i;ro vyménu girlandovych véle&kovych stolic Je umisténo na pésovém podvozku
'l-, na n&m% spolivd oto¥nd ploBina 2 se zdroji energie a s ovlddecim zaFfzenim téchto zdroja-
a ovlddacich silovych vdled. Na otoZnd plo¥in& 2, je v loZisku 3 otolné& upevnén ﬁlavni zdviz-
ny vylo¥nik 22, ktery je tvoten zdklednim Xldnkem 2, ke kterému je sti¥edovim Zepem 6 upevnén
stiedni &lének 8, k jeho¥ konci je koncovym &epem 13 p¥ipojeno koncové rameno 12, Zékladnt

&lének 5 je zdvihdn a spoustdn zdviinym vélcem 20 ukotvenym na otoZné ploding 2.

Stfedn{ flének je ovlddén natd¥ecim vélcem 1 ukotvenym na zdkladnim &lénku 5 a koncové
rameno 12 je pfes tdhlo 11 a jednoramennou péku 10 ovlddéno koncovym vélcem 9. Na zdikladnim
&lénku 5 hlavntho zdviiného vyloZniku 22 je oto¥nd kolem vodorovného ‘Fepu 23 uloZeno pomocné
zdvi¥né rameno 19 vykyvné ve svislé roving, podél kterého je k navijdku 21 umfst¥nému na
zdkladnim ¥ldnku 5 hlavniho zdvi¥ného vylo¥niku 22 vedeno z4v&sné lano 24 opatfené na konci
zdvésen 18. Volny konec pomocného zdviZného ramene 19 prilehly oto¥nd Ploding 2 je kloubovd
spojen s pistnf ty&f{ 25 ovlddaciho vdlce 4, ktery je ukotven k zdkladnimu &lénku 5 hlavniho
zdviZného vyloZniku 22. Na koncovém rameni 12 hlavniho zdviZného vjlo¥nfku je uchycen jefd-
bovy hék.14.

A

P¥i vyménd girlandové véledkové stolice pojfidi pésovy podvozek 1 podél pdsového trans-
portéru tak, %e podélnd osa pdsového transportéru a podélné osa pésového podvozku | jéou
rovnob&%¥né a hlavn{ zdviZny vylofnik je nato&en tak, Ze jeho podélnd osa leX{ ve sviglé
roviné prochédzejlic{ podélnou osou horni girlandové vdlelkové stolice 16 zavélené ve stXednim
dilu 15 pdsového transportéru. Horui girlandovd véleékové stolice 16 se vyvési na stran&

p¥ilehlé k pdsovému podvozku 1 a jejfl krajn{ vdleZek se uchytf do zdvEsu 18.

Pomocné zdviZné rameno 19 se ovlddacim vélcem 4 nstol{ tak, aby se zdévEsné lano 24
dostalo p#i tahu do osy krajniho véledku vyvéSené horni girlandové vdle&kové stolice 16.
Na protilehlé stran® se pak hornf girlandové véledkovs stolice 16 rovn&% vyv&s{ a uchyti
se na jerdbovy hék 14. Pohybem koncového ramene 12, st¥edniho &ldnku 8 a p¥fpadnd i zdklad-
ntho &ldnku 5 se krajni bod koncového ramene 12 nastavi tak, aby jeddbovy hdk 14 byl p¥i
tahu v ose krajniho védle¥ku vyvdSené horni girlandové vdlefkové stolice 16. Poloha pomocné-
ho zdviZného ramene se v p¥ipad¥ pot¥eby akoriguje. Poté se provede krdtky pohyb zdvésného
lana 24 smérem ven a obsluha na této strand vyvdsi vyvidovaci z&vds a z&visné lano 24 se
opét krdtce popusti. Obdobné operace se provede na protilehlé strand pohybem koncového ra-
mene 12. Poté se pFistoupl k cyklu podvlékdni horni girlandové vdledkové stolice pod pésen,
tj. ke spoust&ni z4v&sného lana 24 a ke stoupdni koncového ramene 12 jeho naté&enfm, natd-
genim st¥ednniho &lénku 8 a p¥{padnd i natd¥enim zdékladniho &ldnku 5, p¥i soulasné dpravé
polohy pomocného zdvi¥ného ramene 19 tak, aby horni girlandové vdleZkovd stolice 16 byla
stdle pod mirnym tahem. i

Cely pohyb se zastavi v okam¥iku, kdy horni girlandové véleZkovd stolice 16 bude ve
svislé poloze nad konstrukci pésového transportéru. Pak se odpojf zdv&sné lano 24 na spodnim
konci a hlavn{ zdviZny vyloZnik 22 se natodi nad pristaveny dopravni prostfedek, na ktery
horn? girlandovou véledkovou stolici 16 odloZ{ a ta je jedt& odpojena od Jefdbového hdku 14.
Monté% nové horni girlandové vdledkové stolice 16 se pak provede obrécenym postupem.

Obdobnym zplsobem se té% provede demontd% i montd® doln{ girlandové vdledkové stolice 17

PREDMET VYNLLEZU

Zarizeni pro vyménu girlandovych véledkovych stolic u pdsovych transportérd sklddajic{
se z pdsového podvozku, na kterém je umistdna otodng plo3ina s viceXldnkovym hlavnim zdvii-
nym vylo¥nikem a pomocnym zdviZnym ramenem ovlddanym nezdvisle na hlavaim zdvi%ném vyloZnf-
ku, vyznadujici se tim, %e na zdkladnim &lénku (5) hlavnfho zdvi¥ného vilo¥kuku (22) je
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oto&n¥ kolem vodorovného Zepu. (23) ulo¥eno pomocné zdvi¥né rameno (19) vykyvné ve svislé
rovin&, podél kterého je k navijdku (21) umisténému ne zdékladnim &lénku (5) hlavniho zdvii-
ného vylo¥niku (22) vedeno zdv&sné lano (24) opat¥ené na konci zdvésem (18), priZem#¥ volny
konec pomocného zdvi¥ného ramene (19) pFilehly oto¥né plo3ind (2) je kloubové spojen s pist-
ni ty¥i (25) ovlédaciho vélce (4), ktery Je ukotven k zékladnimu &lénku (5) hlavaniho zdvii-
ného vyloZniku (22).

1 vykres
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