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(54) Bezeichnung : STEUERN EINES KUPPLUNGSAKTUATORS

(57) Abstract: The invention relates to a method for controlling an actuator for actuating a clutch, consisting of the following steps;
a temperature in the region of the actuator is determined, the actuator is controlled in accordance with a first stored parameter if the
temperature exceeds a predetermined threshold value, and the actuator is otherwise controlled in accordance with a second stored
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(57) Zusammenfassung: Ein Verfahren zum Steuern eines Aktuators zur Betétigung einer Kupplung umfasst Schritte des
Bestimmens einer Temperatur im Bereich des Aktuators, des Ansteuerns des Aktuators in Abhéngigkeit eines ersten abgespeicherten
Parameters, falls die Temperatur einen vorbestimmten Schwellenwert {ibersteigt, und des Ansteuerns des Aktuators in Abhéngigkeit
eines zweiten abgespeicherten Parameters, sonst.
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Steuern eines Kupplungsaktuators

Die Erfindung betrifft die Steuerung eines Kupplungsaktuators, insbesondere bei tiefen
Temperaturen.

Aus der DE 10 2012 204 929 A1 wird ein Verfahren zur Inbetriebnahme einer Kupplung
vorgeschlagen, bei dem ein Druckverlauf in einem hydraulischen Aktuator wahrend einer Be-
tatigung der Kupplung abgetastet wird, um eine Klemmkraftkennlinie zu bestimmen, die im

Folgenden fiir eine Betatigung der Kupplung verwendet wird.

Ein hydraulischer Aktuator zur Betatigung der Kupplung umfasst einen Ausgleichsbehalter,
der mittels einer Verbindungséffnung mit einer hydraulischen Ubertragungsstrecke verbunden
ist. Ein Kolben, der zum Aufbauen des hydraulischen Drucks verwendet werden kann, gibt die
Verbindungs6ffnung dann frei, wenn er sich in einer vorbestimmten Position befindet. In dieser
Position ist die Kupplung iblicherweise unbetatigt. Sinkt eine Temperatur im Bereich des Ak-
tuators stark ab, so kann im Bereich des Kolbens eine gewisse Undichtigkeit entstehen. Dies
kann dadurch bedingt sein, dass ein Kolbenring im Bereich der Verbindungsoffnung mit der
Zeit seine urspriingliche Form verlasst und teilweise in die Verbindungsoéffnung eindringt. Wird
der Kolben dann verfahren, sodass der hydraulische Druck im Bereich des Kolbens ansteigt,
kann Hydraulikfluid an dem verformten Kolbenring vorbeilaufen. Die hydraulische Flissigkeit
kann in diesem Fall in den Ausgleichsbehélter oder sogar in das Innere des Aktuators vordrin-
gen. Dieses Problem tritt insbesondere dann auf, wenn als hydraulisches Fluid ein Getriebedl
statt eines speziellen Hydraulikfluids verwendet wird. Die Verwendung von Getriebedl ist in-
sbesondere bei einer im Mihlbad laufenden nassen Kupplung oder nassen Doppelkupplung
verbreitet. Ein Kolbenring, der an das Getriebedl angepasst ist, kann das oben beschriebene,

unerwunschte Verhalten zeigen.

Die Leckage kann eine Verschiebung eines Kupplungsparameters bewirken. Beispielsweise
kann ein vorbestimmter Tastpunkt, an dem die Kupplung beginnt, ein Drehmoment zwischen
ihrer Eingangs- und ihrer Ausgangsseite zu Ubertragen, verschoben werden. Ein manuell oder
auch automatisch gesteuerter Schaltvorgang kann dadurch gestdrt werden, wodurch ein
Fahrkomfort reduziert sein kann. Auch eine Lebensdauer der Kupplung oder einer mit ihr ver-

bundenen Komponente kann dadurch verkirzt sein.
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Es ist bekannt, die elastischen Eigenschaften der Dichtung durch zyklisches Bewegen des
Aktuators zu verbessern. Eine hierfur erforderliche Reibungswarme baut sich jedoch nur sehr
langsam auf, sodass das Verfahren haufig nicht anwendbar ist. Kénnen die zyklischen Bewe-
gungen nicht in ausreichendem Mal} durchgeflihrt werden, kann eine automatische Adaption
einer Kupplungskennlinie, die einen Zusammenhang zwischen einer Position des Kolbens und
einer Betatigung der Kupplung angibt, verstimmt werden. Ein anschlief’iender Schaltvorgang
kann daher nicht mit einer geforderten Prazision durchgefihrt werden. Eine automatische
Angleichung der Parameter im weiteren Fahrbetrieb kann einen langen Betrieb oder haufige

Betatigungen erfordern.

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Steuern
eines Aktuators zur Betatigung einer Kupplung anzugeben, die eine verbesserte Kupplungs-
steuerung auch bei tiefen Temperaturen gewahrleistet. Die Erfindung 16st diese Aufgaben mit-
tels eines Verfahrens und einer Vorrichtung mit den Merkmalen der unabhangigen Anspriiche.

Unteranspriche geben bevorzugte Ausflihrungsformen wieder.

Ein erfindungsgemafes Verfahren zum Steuern eines Aktuators zur Betatigung einer
Kupplung umfasst Schritte des Bestimmens einer Temperatur im Bereich des Aktuators, des
Ansteuerns des Aktuators in Abhangigkeit eines ersten abgespeicherten Parameters, falls die
Temperatur einen vorbestimmten Schwellenwert (ibersteigt, und des Ansteuerns des Aktua-

tors in Abhangigkeit eines zweiten abgespeicherten Parameters sonst.

Durch das Vorsehen eines dedizierten Parameters und, wenn die Temperatur unter dem
Schwellenwert liegt, kbnnen die speziellen Verhaltnisse bei tiefen Temperaturen gesondert
von den besser erforschten und leichter beherrschbaren Verhaltnissen bei hdheren Tempera-
turen behandelt werden. Eine Betatigungsgenauigkeit des Aktuators kann dadurch gesteigert

sein. Komforteinbufien oder ein unsauberer Schaltvorgang kénnen so vermieden werden.

Bevorzugterweise umfasst der Parameter eine Klemmekraftsteifigkeit. Die Klemmkraftsteifigkeit
entspricht einem Steigungsfaktor der Betatigungskennlinie. Erfolgt die Betatigung des Aktua-
tors zusatzlich auf der Basis weiterer Parameter, so kbnnen diese auf konstante Werte ge-
setzt werden, wahrend die Betatigung des Aktuators auf der Basis des zweiten abgespeicher-

ten Parameters erfolgt.
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Es ist weiter bevorzugt, dass der Parameter am Aktuator bestimmt und der abgespeicherte
Parameter nur dann aktualisiert wird, wenn die bestimmte Temperatur den vorbestimmten
Schwellenwert Ubersteigt. Anders ausgedriickt kann eine automatische Aktualisierung des Pa-
rameters unterbunden sein, wahrend der Aktuator auf der Basis des zweiten Parameters an-
gesteuert wird. In einer Variante kénnen der erste Parameter und/oder der zweite Parameter
zwar angepasst werden, jedoch nur in ihrem jeweiligen Verwendungsbereich. Ein Anpassen
des ersten Parameters wahrend des Ansteuerns des Aktuators auf der Basis des zweiten Pa-

rameters oder umgekehrt ist somit ausgeschlossen.

In einer weiteren Ausfihrungsform ist der zweite abgespeicherte Parameter von der
bestimmten Temperatur abhangig. Beispielsweise kann der Parameter auf der Basis der

Temperatur bestimmt werden, etwa mittels einer Wertetabelle oder einer linearen Gleichung.

In einer Variante steigt der zweite abgespeicherte Parameter zwischen einer ersten
vorbestimmten Temperatur und einer zweiten vorbestimmten Temperatur, die gréler als die
erste vorbestimmte Temperatur ist, linear an. Dadurch kann der Aktuator beim Ubergang sei-
ner Temperatur Uber den vorbestimmten Schwellenwert verbessert gesteuert werden. In einer
besonders bevorzugten Ausflihrungsform driickt der zweite vorbestimmte Parameter einen
Faktor aus, der mit dem ersten vorbestimmten Parameter multipliziert wird, um den Aktuator
bei Temperaturen unterhalb des vorbestimmten Schwellenwerts anzusteuern. Dadurch kann
von einem eventuellen automatischen Anpassungsmechanismus des ersten Parameters wah-
rend eines Betriebs des Aktuators bei einer Temperatur oberhalb des vorbestimmten Schwel-

lenwerts Gebrauch gemacht werden.

In einer Ausflihrungsform entspricht die zweite vorbestimmte Temperatur dem Schwellenwert.
Der Ubergang zwischen der Verwendung des zweiten vorbestimmten Parameters und dem

Missachten dieses Parameters kann so besonders gleichmaRig gestaltet werden.

In einer weiteren Ausfihrungsform wird nach dem Bestimmen, dass die Temperatur unter
dem vorbestimmten Schwellenwert liegt, ein Drucktest durchgefiihrt, bei dem eine zu einem
vorbestimmten Druck korrespondierende Position des Kolbens oder ein zu einer vorbestimm-
ten Position des Kolbens korrespondierender Druck bestimmt wird und der lineare Verlauf des
zweiten Parameters derart angepasst, dass der Verlauf die zueinander korrespondierenden
Werte des Drucktests umfasst. Eine Leckage von Hydraulikfluid kann so verbessert kompen-

siert werden.



WO 2015/028013 PCT/DE2014/200393

-4 -

Das Ansteuern des Aktuators auf der Basis des zweiten abgespeicherten Parameters kann
beendet werden, wenn die Temperatur im Bereich des Aktuators liber den Schwellenwert ans-
teigt. Zusatzlich oder alternativ kann das Ansteuern des Aktuators nur in Abhangigkeit des
ersten Parameters auch dann durchgefiihrt werden, wenn der Aktuator ausreichend weit be-
wegt wurde. Insbesondere dann, wenn der Aktuator nach dem Bestimmen der unter dem vor-
bestimmten Schwellenwert liegenden Temperatur einen vorbestimmten Weg zuriickgelegt hat,
kann der Aktuator stets in Abhangigkeit des ersten abgespeicherten Parameters betatigt wer-

den.

In einer weiteren Ausfiihrungsform kann anstelle des Wegs auch eine Zeitspanne verwendet
werden. Nach Ablauf einer vorbestimmten Zeitspanne nach dem Bestimmen der unter dem
vorbestimmten Schwellenwert liegenden Temperatur kann der Aktor stets in Abhangigkeit des

ersten abgespeicherten Parameters betatigt werden.

Eine erfindungsgemalfe Vorrichtung zur Steuerung eines Aktuators zur Betatigung einer
Kupplung umfasst einen Temperatursensor zur Bestimmung einer Temperatur im Bereich des
Aktuators und eine Steuereinrichtung, die dazu eingerichtet ist, die Temperatur mit einem vor-
bestimmten Schwellenwert zu vergleichen und den Aktuator in Abhangigkeit eines ersten ab-
gespeicherten Parameters anzusteuern, falls die Temperatur den vorbestimmten Schwellen-
wert Ubersteigt, oder ansonsten den Aktuator in Abhangigkeit eines zweiten abgespeicherten

Parameters anzusteuern.

Die Erfindung wird nun mit Bezug auf die beigefligten Figuren genauer beschrieben, in denen:

¢ Fig. 1 ein Kupplungssystem zur Verwendung in einem Kraftfahrzeug;

e Fig. 2 Verlaufe am Kupplungssystem von Fig. 1, und

¢ Fig. 3 ein Ablaufdiagramm eines Verfahrens zum Steuern des Kupplungssystems von Fig.
1

darstellt.

Fig. 1 zeigt einen Aufbau eines hydrostatischen Kupplungssystems 100 zur Verwendung in
einem Kraftfahrzeug. Diese schematische Darstellung zeigt nur den Aufbau zur Betatigung ei-
ner von zwei Kupplungen eines Doppelkupplungsgetriebes, die Betatigung der anderen Kupp-
lung erfolgt analog. Das dargestellte Kupplungssystem kann jedoch auch zur Betétigung nur

einer einzelnen Kupplung verwendet werden.
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Das hydraulische Kupplungssystem 100 umfasst auf der Geberseite 102 ein Steuergerat 104,
das einen Aktuator 106 ansteuert. Der Aktuator 106 ist iber ein Getriebe 107 mit dem Kolben
108 eines Zylinders 110 kinematisch verbunden. Bei einer Lageveranderung des Aktuators
106 und damit des Kolbens 108 im Zylinder 110 entlang des Aktuatorwegs nach rechts wird
das Volumen des Zylinders 110 verandert, wodurch ein Druck P in dem Zylinder 110 aufge-
baut wird, der Gber ein Druckmittel 112 tber eine Hydraulikleitung 114 zur Nehmerseite 116
des hydraulischen Kupplungssystems 100 ibertragen wird. Die Hydraulikleitung 114 ist be-
zuglich ihrer Lange und Form bevorzugterweise der Bauraumsituation des Kraftfahrzeugs an-
gepasst. Auf der Nehmerseite116 verursacht der Druck P des Druckmittels 112 in einem Zy-
linder 118 eine Weganderung, die auf eine Kupplung 120 Ubertragen wird, um diese zu beta-

tigen. Die Kupplung 120 kann eine im Olbad laufende Nasskupplung umfassen.

Der Druck P in dem Zylinder 110 auf der Geberseite 102 des hydraulischen Kupplungssys-
tems 100 kann mittels eines optionalen ersten Sensors 122 ermittelt werden. Bei dem ersten
Sensor 122 handelt es sich bevorzugt um einen Drucksensor. Die von dem Aktuator 106 zu-
riickgelegte Wegstrecke entlang des Aktuatorwegs kann mittels eines optionalen zweiten
Sensors 124 ermittelt werden optionalen. Bei einem Offnungs- oder SchlieRvorgang der Kupp-
lung 120 kdnnen in geeigneter Weise Messdaten aufgenommen werden, anhand derer ein
Adaptionsparameter des hydrostatischen Kupplungssystems 100 bestimmt werden kann. Die
Messdaten und/oder die daraus bestimmten Adaptionsparameter kénnen in einem Speicher
vorgehalten werden. Die Adaptionsparameter kénnen eine Kennlinie umfassen, die diskret als
Wertepaare oder parametrisch in beschreibender Form abgelegt sein kann. Im ersten Fall
kénnen Werte, die zwischen abgespeicherten Wertepaaren liegen, mittels Interpolation aus

benachbarten Wertepaaren bestimmt werden.

Der Zylinder 110 ist mit einem Ausgleichsbehalter 126 verbunden, wobei eine Verbindungs-
6ffnung 128 durch den Kolben 108 freigegeben wird, wenn sich der Kolben 108 in einer vor-
bestimmten Position befindet. In der Darstellung von Fig. 1 erreicht der Kolben 108 diese Po-
sition, indem er aus der dargestellten Position weiter nach links gefahren wird. In dieser Posi-
tion ist das Druckmittel 120 Ublicherweise unbetatigt und der Druck P im Zylinder 110 ist mi-
nimal. Durch das Freigeben kann ein Druck- und/oder Volumenausgleich ermdglicht werden.
Dieser Vorgang wird auch Schniiffeln genannt und die Position, bei der die Verbindungsoff-

nung 128 freigegeben ist, wird auch als Schniffelposition bezeichnet.
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Fig. 2 zeigt Verlaufe am Kupplungssystem 100 von Fig. 1. In einem oberen Bereich zeigt ein
erster Verlauf 205 exemplarisch einen Wert flr den zweiten Parameter zur Ansteuerung des
Aktuators 106 an. Der zweite Parameter kann insbesondere die Klemmkraftsteifigkeit betref-
fen. In einem unteren Bereich zeigt ein zweiter Verlauf 210 die Verwendung einer automati-
schen Adaption des Parameters, in Abhangigkeit dessen der Aktuator 106 angesteuert wird.
Beide Verlaufe 205, 210 beziehen sich auf eine in horizontaler Richtung von links nach rechts

ansteigende Temperatur. Angegebene absolute Temperaturen sind hierbei rein exemplarisch.

Im Folgenden wird davon ausgegangen, dass der zweite Parameter, der durch den ersten
Verlauf 205 ausgedriickt wird, nur dann angewendet werden soll, wenn eine Temperatur im
Bereich des Aktuators 106 unterhalb eines Schwellenwerts 215 liegt, der hier exemplarisch
mit 0° angegeben ist. Der zweite Verlauf 205 kann den zweiten Parameter absolut ausdri-
cken. Dabei ist bevorzugt, dass der zweite Parameter den Wert 1 erreicht, wenn die Tempera-
tur den Schwellenwert 215 erreicht. In einer anderen Ausfiihrungsform kann der zweite Para-
meter einen Wertebereich zwischen 0 und 1 aufweisen, wobei der zweite Parameter als Fak-
tor des ersten Parameters ausgewertet wird. Je nach Grofie des zweiten Parameters kann so
unterhalb des Schwellenwerts 215 maximal ein Wert fiir den Parameter verwendet werden,
der dem des ersten Parameters entspricht. In Abhangigkeit des zweiten Parameters kann der

verwendete Wert jedoch noch kleiner sein.

Der erste Verlauf 205 steigt bevorzugterweise zwischen einer ersten Temperatur 220 und
einer zweiten Temperatur 225 linear an. Die zweite Temperatur 225 fallt bevorzugterweise mit
dem Schwellenwert 215 zusammen. Alternativ kann die zweite Temperatur 225 auch unter-
halb des Schwellenwerts 215 liegen. Unterhalb der zweiten Temperatur 225 ist der Wert des
ersten Verlaufs 205 vorzugsweise konstant. Dabei ist weiter bevorzugt, dass der Wert des

ersten Verlaufs 205 gréf3er als 0 ist.

Fig. 3 zeigt ein Ablaufdiagramm eines Verfahrens 300 zum Steuern des Kupplungssystems
100 von Fig. 1. Das Verfahren 300 ist insbesondere zum Ablaufen auf dem Steuergerat 104

eingerichtet.

In einem ersten Schritt 305 wird eine Temperatur im Bereich des Aktuators 106 bestimmt.
Dazu kann beispielsweise ein Temperatursensor abgetastet werden, der vom Steuergerat 104
umfasst ist, wenn das Steuergerat 104 im Bereich des Aktuators 106 angeordnet ist. In einem

nachfolgenden Schritt 310 wird Gberprift, ob die bestimmte Temperatur iiber einem Schwel-
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lenwert 215 liegt, wie er beispielsweise in Fig. 2 dargestellt ist. Ist dies der Fall, so wird in ei-
nem Schritt 315 der Aktuator 106 in Abhangigkeit von einem ersten abgespeicherten Parame-
ter angesteuert. Die Ansteuerung erfolgt Ublicherweise zusatzlich in Abhangigkeit eines Sig-
nals, das einen Offnungsgrad der Kupplung 120 angibt. Das Signal kann beispielsweise von
einem durch einen Fahrer des Kraftfahrzeugs zu betatigenden Kupplungspedal abgetastet
werden. Optional kann in Schritt 315 auch zeit- oder ereignisgesteuert eine Adaption des ers-
ten Parameters an das Kupplungssystem 100 erfolgen. Dazu kann insbesondere in bekannter
Weise ein Zusammenhang zwischen einem Weg des Aktuators 106 und dem Druck P im Zy-
linder 110 bestimmt und entsprechend ausgewertet werden. Die Ansteuerung des Aktuators
106 im Schritt 315 kann zusatzlich noch von weiteren Parametern abhangig sein, die statisch

oder dynamisch bestimmt werden kdnnen.

Wird im Schritt 310 hingegen bestimmt, dass die bestimmte Temperatur unterhalb des
Schwellenwerts 225 liegt, so erfolgt ein Ansteuern des Aktuators 106 in einem Schritt 320, wo
das Ansteuern von einem zweiten vorbestimmten Parameter abhangig ist. Wie oben mit Be-
zug auf Fig. 2 genauer erlautert ist, kann der zweite vorbestimmte Parameter absolut angege-
ben oder vom ersten Parameter abhangig sein. Wahrend der Ansteuerung des Aktuators 106
im Schritt 320 erfolgt keine automatische Adaption. Insbesondere der erste Parameter bleibt
bevorzugterweise unbeeinflusst von Messungen am Kupplungssystem 100, wahrend die
Temperatur unterhalb des Schwellenwerts 215 liegt. In einer Ausfiihrungsform kann der zwei-
te abgespeicherte Parameter jedoch angepasst werden, wahrend die Temperatur unterhalb

des Schwellenwerts 225 liegt.

In einem optionalen Schritt 325 wird ein Drucktest vorgenommen. Dabei wird der Aktuator 106
entweder an eine vorbestimmte Position gefahren und der korrespondierende Druck P ge-
messen oder der Aktuator 106 wird angesteuert, bis sich ein vorbestimmter Druck P einges-
tellt hat und der dazu korrespondierende Weg wird gemessen. In beiden Fallen resultiert aus
dem Drucktest ein Weg des Aktuators 106 und ein dazu korrespondierender Druck P an dem
Kupplungssystem 100. Der zweite Parameter kann daraufhin so angepasst werden, dass das
bestimmte Wertepaar von ihm umfasst ist. Betrifft der zweite Parameter mittelbar oder unmit-
telbar die Klemmkraftsteifigkeit des Kupplungssystems 100, so kann der zweite Parameter
angehoben oder abgesenkt werden, damit der durch die Klemmkraftsteifigkeit definierte linea-
re Zusammenhang zwischen dem Weg und dem Druck das durch den Drucktest bestimmte
Wertepaar umfasst. Anschliefdend kann das Verfahren 300 zum Schritt 320 zurtickkehren und

erneut durchlaufen.
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Um das Ansteuern des Aktuators 106 auf der Basis des zweiten Parameters zu terminieren,
sind unterschiedliche Abbruchkriterien moglich, die auch miteinander kombiniert werden kon-
nen. In einer Ausfuhrungsform werden periodisch die Schritte 305 und 310 erneut durchlau-
fen, sodass bei Ansteigen der Temperatur im Bereich des Aktuators 106 die Ausfiuihrung des
Schritts 320 zugunsten des Schritts 315 beendet wird. In einer anderen Variante kann in ei-
nem Schritt 330 bestimmt werden, ob der durch den Aktuator 106 zurtickgelegte Weg einen
vorbestimmten Weg Ubersteigt. Der zuriickgelegte Weg wird dabei kumulativ aus den Bewe-
gungen des Aktuators 106 zusammengesetzt, die ab einem Startzeitpunkt erfolgt sind. Der
Startzeitpunkt kann beispielsweise eine Inbetriecbnahme des Kraftfahrzeugs bei einer Tempe-
ratur unterhalb des Schwellenwerts 225 umfassen. Hat der Aktuatorweg den vorbestimmten
Weg erreicht, so geht das Verfahren 300 in den Schritt 315 Uber. Andernfalls kann der Schritt

320 erneut ausgeflhrt werden.

Ein weiteres Abbruchkriterium kann in einem Schritt 335 Uberprift werden. Dabei wird
bestimmt, ob eine Zeitspanne, in der der Aktuator 106 in Betrieb war, eine vorbestimmte Zeit-
spanne erreicht hat. Als Startzeitpunkt kann wieder die Inbetriebnahme des Kraftfahrzeugs
100 bei einer Temperatur unterhalb des Schwellenwerts 215 verwendet werden. Ist die vor-
bestimmte Zeitspanne erreicht, so fahrt das Verfahren 300 mit dem Schritt 315 fort. Andern-

falls kehrt es zum Schritt 320 zuriick und kann diesen erneut durchlaufen.
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Bezugszeichenliste

Fig. 1 ein Kupplungssystem zur Verwendung in einem Kraftfahrzeug;
Fig. 2 Verlaufe am Kupplungssystem von Fig. 1, und
Fig. 3 ein Ablaufdiagramm eines Verfahrens zum Steuern des Kupp-

lungssystems von Fig. 1

100 Kupplungssystem

102 Geberseite

104 Steuergerat

106 Aktuator

108 Kolben

110 Zylinder

112 Druckmittel

114 Hydraulikleitung

116 Nehmerseite

118 Zylinder

120 Kupplung

122 erster Sensor

124 zweiter Sensor

126 Ausgleichsbehalter

128 Verbindungsoffnung

205 erster Verlauf

210 zweiter Verlauf

215 Schwellenwert

220 erste Temperatur

225 zweite Temperatur

300 Verfahren

305 Bestimmen Temperatur

310 Temperatur > Schwellenwert?

315 Ansteuern Aktuator in Abhangigkeit von erstem Parameter
320 Ansteuern Aktuator in Abhangigkeit von zweitem Parameter
325 Drucktest

330 Aktuatorweg > vorbestimmter Weg?

335 Zeitspanne > vorbestimmte Zeitspanne?
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Patentanspriche

1. Verfahren (300) zum Steuern eines Aktuators (106) zur Betatigung einer Kupplung
(120), wobei das Verfahren (200) folgende Schritte umfasst:

Bestimmen (305) einer Temperatur im Bereich des Aktuators (106);
Ansteuern (315) des Aktuators (106) in Abhéngigkeit eines ersten abgespeicherten
Parameters, falls die Temperatur einen vorbestimmten Schwellenwert (215) (iber-
steigt, und
Ansteuern (320) des Aktuators (106) in Abhangigkeit eines zweiten abgespeicherten
Parameters, sonst.

2. Verfahren (300) nach Anspruch 1, wobei der Parameter eine Klemmkraftsteifigkeit um-
fasst.

3.  Verfahren (300) nach Anspruch 1 oder 2, wobei der Parameter am Aktuator (106) be-
stimmt und der abgespeicherte Parameter nur dann aktualisiert wird, wenn die bestimm-
te Temperatur den vorbestimmten Schwellenwert (215) lbersteigt.

4.  Verfahren (300) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei der zweite abge-
speicherte Parameter von der bestimmten Temperatur abhangig ist.

5.  Verfahren (300) nach Anspruch 4, wobei der zweite abgespeicherte Parameter zwi-
schen einer ersten vorbestimmten Temperatur (220) und einer zweiten vorbestimmten

Temperatur (225), die groRer als die erste vorbestimmte Temperatur ist, linear ansteigt.

6.  Verfahren (300) nach Anspruch 5, wobei die zweite vorbestimmte Temperatur (225)
dem Schwellenwert (215) entspricht.

7. Verfahren (300) nach einem der Anspriche 5 bis 6, wobei nach dem Bestimmen (310),
dass die Temperatur unter dem vorbestimmten Schwellenwert liegt, ein Drucktest (325)
durchgeflihrt wird, bei dem eine zu einem vorbestimmten Druck korrespondierende Po-
sition des Kolbens (108) oder ein zu einer vorbestimmten Position des Kolbens (108)
korrespondierender Druck bestimmt wird und der lineare Verlauf des zweiten Parame-
ters derart angepasst wird, dass der Verlauf die zueinander korrespondierenden Werte
des Drucktests (325) umfasst.

8.  Verfahren (300) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei nachdem der Aktua-
tor (106) nach dem Bestimmen (310) der unter dem vorbestimmten Schwellenwert (215)
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liegenden Temperatur einen vorbestimmten Weg zuriickgelegt hat (330), der Aktuator
(106) stets in Abhangigkeit des ersten abgespeicherten Parameters betatigt wird.

Verfahren (300) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei nach Ablauf einer
vorbestimmten Zeitspanne (335) nach dem Bestimmen der unter dem vorbestimmten
Schwellenwert (215) liegenden Temperatur der Aktuator (106) stets in Abhangigkeit des
ersten abgespeicherten Parameters betatigt wird.

Vorrichtung (104) zur Steuerung eines Aktuators (106) zur Betatigung einer Kupplung,
folgende Elemente umfassend:
einen Temperatursensor zur Bestimmung einer Temperatur im Bereich des Aktua-
tors (106);
eine Steuereinrichtung (104), die dazu eingerichtet ist, die Temperatur mit einem
vorbestimmten Schwellenwert (215) zu vergleichen und
den Aktuator (106) in Abhangigkeit eines ersten abgespeicherten Parameters anzus-
teuern, falls die Temperatur den vorbestimmten Schwellenwert (215) lbersteigt,
oder ansonsten
den Aktuator (106) in Abhangigkeit eines zweiten abgespeicherten Parameters an-

zusteuern.
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