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(57)Anotace:

Svétlomet pro motorova vozidla ma mechanickou osu (4),
kolem niZz Ize rotovat, ze pomoci elektromechanického
fixa¢niho ¢lenu (6), ktery je upevnén k reflektoru (1), zdrojem
svétla (2) nebo reflektorem (1) jednim sefizovacim akénim
¢lenem (5) a tim umoznit funkci zachovéni korektniho sefizeni
vertikalniho sklonu reflektoru (1) pro funkei potkavacich
svétel a pro funkci dalkovych svétel zménou prostorového

rozloZeni svétla.
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Svétlomet pro motorova vozidla

Oblast techniky

Vynilez se tyka svétlometu reflektorového typu pro motorova vozidla, u kterého je vyfesena
mechanicka konstrukce slouZici ke zménd funkce svétlometu za ielem zmény prostorového
rozloZeni svétla.

Ve funkci potkdvacich svétel jde svazek svétla konvergentng (divergentng) pod vyraznou

hranici svétla a tmy, ve funkci dalkového svétla je svételny svazek zhruba kolimovany.

Dosavadni stav techniky

Vzajemnou zménou polohy zdroje svétla vzhledem k reflektoru se d4 ménit svazek paprski
vychazejici ze svétlometu. Piesunem zdroje svétla z ohniska parabolického reflektoru
piestava byt odrazeny svazek kolimovany.

Zménou vertikalni polohy zdroje svétla vzhledem k parabolickému reflektoru dojde rovnéz k
vertikalnimu posunu svételnéh’o‘ svazku vychazejiciho z parabolického reflektoru.

Na téchto fyzikalnich principech je zaloZena fada dvouvldknovych Zarovek, které i/yuiivaji
geometrické rozmisténi vlaken pro funkce dalkovych a potkavacich svétel. Zménu funkce
svétlometu lze docilit zménou polohy zdroje svétla vzhledem k reflektoru.

Pfi pouziti vybojkového zdroje svétla je nufnosti pouziti automatického setizovaciho

~ systému, ktery je sloZen ze senzorli vyhodnocujicich uhel naklonu vozidla, fidici jednotky,
ktera vyhodnocuje vstupni signaly ze senzorl a sefizovaciho akéniho &lenu. Sefizovaci akéni
Clen nataci celym reflektorem kolem pivotniho bodu za ugelem zachovani korektniho
sefizeni vertikalniho sklonu rozhrani potkévaciho svétla dle pozadavkd danych pfedpisem.
Dosav‘adni stav mechanismi slouZicich ke zmé&né& polohy svételného zdroje vzhledem k
reflektoru je feSen pfidavnym sefizovacim akénim ¢lenem umisténym ve svétlometu (Patenty
US005769525, DE19741377,DE 19710632). Nevyhodou téchto feseni je pouZiti dvou
sefizovacich ak¢nich Clentl, ¢imz se zvétsi zastavbovy prostor ve svétlometu nutny pro
upevnéni externiho sefizovaciho akéniho ¢lenu, nutnost soub&Zné sefizovat jak parabolicky

reflektor, tak i samotny sefizovaci akéni ¢len.




‘Samotny sefizovaci akéni Elen, ktery neni zastavén v oblasti parabolického odraZede je taktéZ

nachylny otfestm.

Podstata vynilezu

Nevyhoda externiho sefizovaciho akéniho Clenu je odstranéna podle vynalezu u svétlometu,
ktery se sklada z reflektoru ptiblizné parabolického tvaru, zdroje svétla, neprithledné clony,
sefizovaciho akéniho ¢lenu umoziujiciho zménu vertikalniho nastaveni reflektoru za Gcelem -
korektntho sefizeni svétlometu dle poZadavki danych predpisem pro potkavaci svétla a
elektromechanického fixaéniho ¢lenu, slouZiciho k mechanické fixaci funkce svétlometu.
Zména funkce svétlometu je dana zménou vzajemné polohy zdroje svétla a reflektoru.
Uvnitt reflektoru je v blizkosti jeho optické osy uloZen zdroj svétla, ktery je pevnd uchycen v
drzaku zdroje svétla. Na samotném drzéku zdroje svétla mize byt umisténa nepruhlednd
clona, ktera zabratiuje dopadu paprskii, vychazejicich ze spodni &4sti zdroje svétla nebo tato
neprihledna clona mize byt pevné pfipevnéna k reflektoru.

Cely systém obéahuje mechanickou osu, kolem niZ rotuje reflektor svétlometu a osu, kolem
niZ rotuje samotny zdroj svétla. Pfi splynuti t&chto os lze rotovat se zdrojem svétla nebo
reflektorem pomoci jediného setizovaciho akéniho ¢lenu, napt. krokového motorku.
Sefizovaci akni ¢len diky svému pfesnému pozicovani miize rotovat s drzakem zdroje svétla
kolem pivotni osy. Rotace reflektoru je umoZnéna pomoci elektromechanického fixaéniho
¢lenu, umisténého pevné k parabolickému odraze¢i. Timto ¢lenem miiZe byt elektromagnet
plnici funkci mechanického zdmku pro obé funkce svétlometu.

Pro funkei potkévacich svétel je hiidelka elektromagnetu zasunuta k drzaku zdroje svétla,
&imz je pevné spojen reflektor vzhledem k zdroji svétla. Timto spojenim se pfenasi pohyb ze
sefizovaciho akéniho Clenu na reflektor, coZ lze vyuZit ke korektnimu setizeni vertikdlniho
sklonu rozhrani potkavaciho svétla dle pozadavki danych predpisem.

Pro funkci dalkovych svétel se piesune reflektor do mista, odkud l1ze po pfivedeni
elektrického napéti k elektromagnetu pfesunout hiidelku tohoto magnetu do piedem

definované polohy za t¢elem uzamknuti parabolického reflektoru vzhledem k pouzdru




svétlometu a zéroveit uvolnéni vazby mezi drzdkem zdroje svétla a samotnym reflektorem.
Naslednym pohybem sefizovaciho akéniho &lenu je docileno pohybu zdroje svétla vzhledem
k parabolickému reflektoru.Rotace zdroje svétla je rychla a plynula a nedochazi k 2adnym
otfestim zdroje svétla.

Zména funkce z dalkového svétla do funkce potkavacich svétel je provedena zp&tnou rotaci
zdroje svétla smérem k reflektoru, nasledné vypnuti napéti na elektromagnetu zptsobi
zamknuti drzédku zdroje svétla vzhledem k reflektoru pomoci pruZiciho elementu plisobiciho
na hfidelku magnetu a nasledné setizeni vertikalniho sklonu rozhrani dle pozadavki danych

pfedpisem.

Piehled obrazkd na vvkresech

Podstata vyndlezu je blize objasnéna pomoci pfipojenych vykresti. Na obrazku &. 1 je
zobrazeno mechanické schéma polohovaciho mechanismu v zadnim pohledu ve funkci
potkavacich svétel, obr. &.2 zobrazuje bo¢ni pohled mechanismu pfi stejné funkci svétel,
obr. &3 zobrazuje polohovaci mechanismus v zadnim pohledu ve funkci dalkovych svétel,

obr. €. 4 zobrazuje bo¢ni pohled mechanismu pfi stejné funkci svétel.

Priklad provedeni vynalezu

‘Na obréazku 1,2,3,4 je zobrazeno mechanické schéma svétlometu v zadnim a v bo¢nim
pohledu pro obé€ funkce svétlometu. Systém se sklada z reflektoru 1 pfiblizné parabolického
- tvaru, zdroje svétla 2, nepruhledné clony 9, sefizovaciho akéniho élénu 5 hmoiﬁujiciho‘
zmeénu vertikalniho nastaveni reflektoru 1 za ﬁéelem korektniho sefizeni svétlometu dle
poZzadavku danych predpisem pro potkavaci svétla a elektromechanického fixa¢niho &lenu 6,
slouziciho k mechanické fixaci funkce svétlometu.

Zména funkce svétlometu je ddna zménou vz4jemné polohy zdroje svétla 2 a reflektoru 1.
Uvniti reflektoru 1 je v blizkosti jeho optické osy 8 uloZen zdroj svétla 2, ktery je pomoci
pruzn€ deformovatelnych &asti pevng uchycen v drzaku zdroje svétla 3. Na samotném drzdku
zdroje svétla 3 miize byt umisténa nepriihledna clona 9, kter4 zabraiiuje dopadu paprski,
vychazejicich ze spodni ¢ésti zdroje svétla 2 nebo tato neprihledna clona 9 mtize byt

pevné pfipevnéna k reflektoru 1.




Cely systém obsahuje mechanickou osu 4, kolem niZ rotuje reflektor 1 svétlometu a osu,
kolem niZ rotuje samotny zdroj svétla 2. Pfi splynuti t&chto os v mechanickou osu 4 1ze
rotovat se zdrojem svétla 2 nebo reflektorem 1 pomoci jediného sefizovaciho akéniho &lenu
3, napf. krokového motorku. Sefizovaci akéni €len 5 diky svému pfesnému pozicovani mize
rotovat s drzakem zdroje svétla 3 kolem pivotni osy. Rotace reflektoru 1 je umoZnéna pomoci
elektromechanického fixa¢niho Elenu, umist&ného pevné k reflektoru 1.Timto
elektromechanickym fixatnim ¢lenem 6 mtize byt elektromagnet plnici funkci mechanickeho
zamku pro ob¢€ funkce svétlometu.

Pro funkei potkdvacich svétel je hfidelka elektromagnetu zasunuta k drzaku zdroje

svétla 3, ¢imz je pevné spojen reflektor 1 vzhledem k zdroji svétla 2. Timto spojenim se
'pfené§i pohyb ze sefizovaciho akéniho &lenu 5 na reflektor 1, coZ lze vyuzit ke korektnimu
sefizeni vertikalniho sklonu rozhrani potkévaciho svétla dle pozadavka danych piedpisem.
Pro funkci dalkovych svétel se pfesune reflektor 1 do mista, odkud lze po pfivedeni
elektrického napéti k elektromagnetu pfesunout hiidelku tohoto elektromagnetu do predem -
definované polohy za uéelem uzamknuti parabolického reflektoru 1 vzhledem k pouzdru
svétlometu 7 a zéroveti dojde k uvolnéni vazby mezi drzdkem zdroje svétla 3 a samotnym
reflektorem 1. Naslednym pohybefn sefizovaciho akéniho ¢lenu 5 je docileno pohybu 2drbje
svétla 2 vzhledem k parabolickému reflektoru 1. Rotace zdroje svétla 2 je rychl4 a plynulé a
nedochazi k Zadnym otfesiim zdroje svétla 2.
Zména funkce z délkového svétla do funkce potkavacich svétel je provedena zpétnou rotaci
zdroje svétla 2 smérem k reflektoru 1, nasledné vypnuti napéti na elektromagnetu zpusobi
zamknuti drzaku zdroje svétla 3 vzhledem k parabolickému réﬂektoru’_l pomoci pruZiciho
elementu plsobiciho na hifdelku elektromagnetu a nasledné sefizeni vertikalniho sklonu

rozhrani- dle poZadavki danych piedpisem.




PATENTOVE NAROKY

Svétlomet pro motorova vozidla, skladajici se z reflektoru pro usmériieni svazku svétla,
zdroje svétla, neprithledné clony slouzici k odclonéni &asti reflektoru, sefizovaciho
ak¢niho Clenu a elektromechanického fixa&niho ¢lenu pro fixaci polohy zdroje svétla nebo
reflektoru, vyznacéeny tim,Ze zména prostorového rozloZeni svétla je provedena
sefizovacim ak¢énim ¢lenem (5), ktery pro funkci potkavacich svétel zajisti rotaci

reflektoru za ucelem zachovani korektniho sefizeni vertikalniho sklonu rozhrani svétla.

Svétlomet bodle bodu 1, vyznadeny tim,Ze neprihledna clona (9) je uchycena na

drzaku zdroje svétla (3) nebo je umisténa na reflektoru (1).

Svétlomet podlebodu 1, vyznadeny tim, Ze sefizovaci akéni &len (5) mtze mit
jako pohon elektricky motor nebo krokovy motor nebo hydraulicky pohon nebo

pneumaticky pohon.

Svétlomet podlebodu I, vyznadeny tim,Ze elektromechanickym fixaénim
¢lenem (6) mtize byt elektromechanicka brzda nebo elektromagnet.

Svétlomet podle bodu 1, vyzna&eny tim,Ze zdrojem svétla (2) mize byt spirala

halogenové Zarovky s pfi¢nym nebo axialnim uloZenim vlikna.

Svétlomet podle bodu 1, vyznadeny tim,Ze zdrojem svétla (2) muze byt piicéné

nebo axialné ulozeny oblouk plynového vyboje




Obr. 1

Obr. 2
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