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一种架设小半径桥梁的架桥机

(57)摘要

本申请涉及一种架设小半径桥梁的架桥机，

其包括主梁、支撑组件、起吊组件和前横移轨道，

支撑组件设置在主梁底壁，起吊组件沿主梁长度

方向平行设置有两组，且用于带动预制梁移动；

主梁滑动连接在前横移轨道上，其特征在于：还

包括平衡组件，平衡组件包括配重梁、驱动件和

吊装绳，配重梁沿横向滑动连接在主梁上，且沿

主梁横向与起吊组件的滑动方向相反，驱动件设

置在配重梁上，吊装绳套设在主梁上，且一端设

置在前横移轨道上，另一端用于设置在桥墩上，

且能够使得前横移轨道趋于靠近吊装绳另一端。

本申请便于对小半径桥梁的架设。
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1.一种架设小半径桥梁的架桥机，包括主梁(1)、支撑组件(2)、起吊组件(3)和前横移

轨道(4)，所述支撑组件(2)设置在主梁(1)底壁，所述起吊组件(3)沿所述主梁(1)长度方向

平行设置有两组，且用于带动预制梁移动；所述主梁(1)滑动连接在所述前横移轨道(4)上，

其特征在于：还包括平衡组件(5)，所述平衡组件(5)包括配重梁(51)、驱动件(55)和吊装件

(56)，所述配重梁（51）沿宽度方向滑动连接在所述主梁（1）上，且配重梁(51)沿所述主梁

(1)  宽度方向移动的方向与所述起吊组件(3)的滑动方向相反；

所述起吊组件(3)包括横移天车(31)和天车滑轨(32)，所述平衡组件(5)还包括支撑架

(54)和与所述天车滑轨(32)平行的配重滑轨(52)；所述天车滑轨(32)水平设置有两条，且

与所述配重滑轨(52)依次沿所述主梁(1)横向滑动连接在所述主梁(1)顶壁，所述横移天车

(31)沿所述天车滑轨(32)长度方向滑动连接在两所述天车滑轨(32)上，所述支撑架(54)设

置在所述配重滑轨(52)上，且一端能够沿配重滑轨(52)长度方向滑动，另一端与所述配重

梁(51)固接，所述配重梁(51)沿主梁(1)长度方向保持相对静止；

所述驱动件(55)设置在配重梁(51)上，所述驱动件(55)对应起吊组件(3)设置有两组，

包括牵引锁(551)和至少两个转辊(555)，所述转辊(555)两端分别转动连接在所述配重滑

轨(52)和天车滑轨(32)上，且两所述转辊(555)分别靠近配重滑轨(52)两端设置；所述牵引

锁(551)套设在两所述转辊(555)上，并固设在所述横移天车(31)，且和所述支撑架(54)上

可拆卸连接；

所述驱动件(55)还包括连接液压缸(553)和第一连接杆(554)，所述连接液压缸(553)

固设在绕过转辊(555)一侧的所述牵引锁(551)上，所述第一连接杆(554)固设在连接液压

缸(553)的活塞杆一端，且所述连接液压缸(553)的活塞杆与所述主梁(1)平行，所述支撑架

(54)上开设有供所属第一连接杆(554)伸入的连接槽；

吊装件（56）包括吊装绳（561）、定位钢管（562）、吊装液压缸（563）、拉环（564）和若干转

轮（565）；

定位钢管（562）水平并沿主梁（1）长度方向分布，且定位钢管（562）沿主梁（1）横向穿入

桥墩固定；吊装绳（561）一端套设在前横移轨道（4）伸出桥墩部分，另一端围绕主梁（1）上方

套设在主梁（1）上，并绕设在定位钢管（562）上，通过钢丝绳卡扣固定；吊装液压缸（563）通

过螺栓固定在配重梁（51）底壁，且吊装液压缸（563）的活塞杆与主梁（1）横向平行并朝向定

位钢管（562）一侧，拉环（564）焊接在吊装液压缸（563）活塞杆一端，且吊装绳（561）穿过拉

环（564）设置；转轮（565）转动连接在主梁（1）和配重梁（51）上对应吊装绳（561）位置，且转

轮（565）轴向水平并垂直于吊装绳（561）设置；安装边梁时，横移天车(31)无法将边梁横移

至安装位置，启动连接液压缸(553)带动第一连接杆(554)远离配重梁(51)，之后通过钢丝

绳将配重梁(51)与定位钢管（562）连接；之后调节主梁(1)整体沿前横移轨道（4）向桥墩边

侧移动，进而带动边梁到达安装位置，配重梁(51)与桥梁保持相对静止；与此同时，启动吊

装液压缸（563），使得吊装液压缸（563）的活塞杆带动拉环（564）运动，进而带动吊装绳

（561）转向并绕过配重梁(51)向远离定位钢管（562）一侧运动，进而对吊装绳（561）及吊装

绳（561）一端的横向轨道施加吊装拉力，减少横向轨道竖直向下的力，对前横移轨道（4）进

行吊装支撑，完成边梁的安装。

2.根据权利要求1所述的架设小半径桥梁的架桥机，其特征在于：所述第一连接杆

(554)设置为棱柱。
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3.一种架设小半径桥梁的架桥机，包括主梁(1)、支撑组件(2)、起吊组件(3)和前横移

轨道(4)，所述支撑组件(2)设置在主梁(1)底壁，所述起吊组件(3)沿所述主梁(1)长度方向

平行设置有两组，且用于带动预制梁移动；所述主梁(1)滑动连接在所述前横移轨道(4)上，

其特征在于：还包括平衡组件(5)，所述平衡组件(5)包括配重梁(51)、驱动件(55)和吊装件

(56)，所述配重梁（51）沿宽度方向滑动连接在所述主梁（1）上，且配重梁(51)沿所述主梁

(1)  宽度方向移动的方向与所述起吊组件(3)的滑动方向相反；

所述起吊组件(3)包括横移天车(31)和天车滑轨(32)，所述平衡组件(5)还包括支撑架

(54)和与所述天车滑轨(32)平行的配重滑轨(52)；所述天车滑轨(32)水平设置有两条，且

与所述配重滑轨(52)依次沿所述主梁(1)横向滑动连接在所述主梁(1)顶壁，所述横移天车

(31)沿所述天车滑轨(32)长度方向滑动连接在两所述天车滑轨(32)上，所述支撑架(54)设

置在所述配重滑轨(52)上，且一端能够沿配重滑轨(52)长度方向滑动，另一端与所述配重

梁(51)固接，所述配重梁(51)沿主梁(1)长度方向保持相对静止；

所述驱动件(55)设置在配重梁(51)上，所述驱动件(55)对应起吊组件(3)设置有两组，

包括牵引锁(551)和至少两个转辊(555)，所述转辊(555)两端分别转动连接在所述配重滑

轨(52)和天车滑轨(32)上，且两所述转辊(555)分别靠近配重滑轨(52)两端设置；所述牵引

锁(551)套设在两所述转辊(555)上，并固设在所述横移天车(31)，且和所述支撑架(54)上

可拆卸连接；所述驱动件(55)还包括套环(556)、限位套(557)和第二连接杆(558)，所述第

二连接杆(558)沿配重梁(51)长度方向穿过所述支撑架(54)，所述套环(556)固设在所述牵

引锁(551)上，且所述套环(556)套设在所述第二连接杆(558)伸出支撑架(54)部分，所述限

位套(557)可拆卸连接在所述第二连接杆(558)伸出支撑架(54)一端；

吊装件（56）包括吊装绳（561）、定位钢管（562）、吊装液压缸（563）、拉环（564）和若干转

轮（565）；

定位钢管（562）水平并沿主梁（1）长度方向分布，且定位钢管（562）沿主梁（1）横向穿入

桥墩固定；吊装绳（561）一端套设在前横移轨道（4）伸出桥墩部分，另一端围绕主梁（1）上方

套设在主梁（1）上，并绕设在定位钢管（562）上，通过钢丝绳卡扣固定；吊装液压缸（563）通

过螺栓固定在配重梁（51）底壁，且吊装液压缸（563）的活塞杆与主梁（1）横向平行并朝向定

位钢管（562）一侧，拉环（564）焊接在吊装液压缸（563）活塞杆一端，且吊装绳（561）穿过拉

环（564）设置；转轮（565）转动连接在主梁（1）和配重梁（51）上对应吊装绳（561）位置，且转

轮（565）轴向水平并垂直于吊装绳（561）设置；安装边梁时，横移天车(31)无法将边梁横移

至安装位置，启动连接液压缸(553)带动第一连接杆(554)远离配重梁(51)，之后通过钢丝

绳将配重梁(51)与定位钢管（562）连接；之后调节主梁(1)整体沿前横移轨道（4）向桥墩边

侧移动，进而带动边梁到达安装位置，配重梁(51)与桥梁保持相对静止；与此同时，启动吊

装液压缸（563），使得吊装液压缸（563）的活塞杆带动拉环（564）运动，进而带动吊装绳

（561）转向并绕过配重梁(51)向远离定位钢管（562）一侧运动，进而对吊装绳（561）及吊装

绳（561）一端的横向轨道施加吊装拉力，减少横向轨道竖直向下的力，对前横移轨道（4）进

行吊装支撑，完成边梁的安装。

4.根据权利要求3所述的架设小半径桥梁的架桥机，其特征在于：所述第二连接杆

(558)设置为棱柱。
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一种架设小半径桥梁的架桥机

技术领域

[0001] 本申请涉及架桥设备领域，尤其是涉及一种架设小半径桥梁的架桥机及施工方

法。

背景技术

[0002] 贵阳至黄平高速公路TJ10路线主线全长7.9km，并在上寨、马坡槽分别与瓮马高

速、瓮马铁路交叉，需要架设立交。上寨枢纽互通为全线九处控制性工程之一，被交路改造

长度2060米，其中6跨40m预制T梁，且墩柱曲线半径220m，超过了常规40mT梁架设曲线半径

不小于350~400m的要求。

[0003] 预制箱梁的曲线半径越小，曲线弧度就越大，普通架桥机由于自身技术指标的限

制，难以保持架梁安全平稳，施工的安全风险高，无法架设小半径桥梁一般是通过预制改现

浇，特别在深谷地段，也不能使用大型吊车进行吊装。

[0004] 针对上述中的相关技术，发明人认为现浇高支架搭设成本高，安全风险大，且变更

图纸手续繁琐，影响工期。

发明内容

[0005] 为了便于对小半径桥梁的架设，本申请提供一种架设小半径桥梁的架桥机。

[0006] 本申请提供的一种架设小半径桥梁的架桥机采用如下的技术方案：

[0007] 一种架设小半径桥梁的架桥机，包括主梁、支撑组件、起吊组件和前横移轨道，所

述支撑组件设置在主梁底壁，所述起吊组件沿所述主梁长度方向平行设置有两组，且用于

带动预制梁移动；所述主梁滑动连接在所述前横移轨道上，还包括平衡组件，所述平衡组件

包括配重梁、驱动件和吊装绳，所述配重梁沿横向滑动连接在所述主梁上，且沿所述主梁横

向与所述起吊组件的滑动方向相反，所述驱动件设置在配重梁上，所述吊装绳套设在所述

主梁上，且一端设置在所述前横移轨道上，另一端用于设置在桥墩上，且能够使得所述前横

移轨道趋于靠近所述吊装绳另一端。

[0008] 通过采用上述技术方案，架桥在架桥时，主梁前端在支撑组件的作用下前进并放

置在下一桥墩上的前横移轨道上，调节靠近前端的起吊组件，并将预制梁前端吊起，并和运

梁车将预制梁运送至桥梁边侧，之后通过另一起吊组件将预制梁尾端吊起，之后微调起吊

组件带动预制梁运动至两桥墩之间，之后调节起吊组件带动预制梁横移至安装位置，同时

通过驱动件使得配重梁朝向远离预制梁方向移动，之后对预制梁进行安装和定位；安装边

梁时，调节主梁整体沿前横移轨道向桥墩边侧移动，进而通过起吊组件带动边梁到达安装

位置，同时向吊装绳施力，对前横移轨道进行吊装支撑；设置的配重梁和驱动件，能够在预

制梁横移时，通过配重梁的反向运动，平衡主梁横向所受的压力，使得主梁时刻保持稳定，

通过吊装绳，能够在主梁整体沿前横移轨道滑动时，对前横移轨道进行吊装支撑，平衡前横

移轨道所受的压力，提高主梁安装边梁时的稳定性。

[0009] 可选的，所述起吊组件包括横移天车和天车滑轨，所述平衡组件还包括支撑架和
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与所述天车滑轨平行的配重滑轨；所述天车滑轨水平设置有两条，且与所述配重滑轨依次

沿所述主梁横向滑动连接在所述主梁顶壁，所述横移天车沿所述天车滑轨长度方向滑动连

接在两横移天车上，所述支撑架设置在所述配重滑轨上，且一端能够沿配重滑轨长度方向

滑动，另一端能够沿所述配重梁长度方向滑动，所述配重梁沿主梁长度方向保持相对静止。

[0010] 通过采用上述技术方案，设置的天车滑轨和配重滑轨，能够同步沿主梁滑动，为横

移天车与配重梁的相对运动提供联动基础，通过支撑架连接配重轨道与配重梁，使得配重

轨道沿主梁的滑动与配重梁的横移保持独立，使得配重梁沿主梁长度方向保持相对静止，

提高主梁沿长度方向上受力的均匀和稳定，进而使得预制梁在横移时主梁整体的稳定性。

[0011] 可选的，所述驱动件对应起吊组件设置有两组，包括牵引锁和至少两个转辊，所述

转辊两端分别转动连接在所述配重滑轨和天车滑轨上，且两所述转辊分别靠近配重滑轨两

端设置；所述牵引锁套设在两所述转辊上，并同时固设在所述横移天车和支撑架上。

[0012] 通过采用上述技术方案，设置的牵引锁和转辊，在横移天车沿天车滑轨移动时，带

动牵引锁随横移天车移动，牵引锁在两转辊的作用下改变牵引方向，使得横移天车带动支

撑架沿与横移天车相反的方向移动，实现配重梁与横移天车的同步反向运动，使得主梁横

向的受力平衡，减少主梁的晃动，避免主梁侧翻的状况发生，且无需人工调控，省时省力。

[0013] 可选的，所述驱动件还包括连接液压缸和第一连接杆，所述连接液压缸固设在绕

过转辊一侧的所述牵引锁上，所述第一连接杆固设在连接液压缸的活塞杆一端，且所述连

接液压缸的活塞杆与所述主梁平行，所述支撑架上开设有供所属第一连接杆伸入的连接

槽。

[0014] 通过采用上述技术方案，设置的连接液压缸和第一连接杆，能够通过连接液压缸

带动第一连接杆伸入连接槽，实现与配重梁的可拆卸连接，能够在安装边梁时，在主梁横移

的过程中，向配重梁施力，使得配重梁与桥墩保持相对静止，提高主梁整体的稳定性。

[0015] 可选的，所述驱动件还包括套环、限位套和第二连接杆，所述第二连接杆沿配重梁

长度方向穿过所述支撑架，所述套环固设在所述牵引锁上，且所述套环套设在所述连接杆

伸出支撑架部分，所述限位套可拆卸连接在所述第二连接杆伸出支撑架一端。

[0016] 通过采用上述技术方案，设置的套环、限位套和第二连接杆，实现与配重梁的可拆

卸连接，通过第二连接杆加强与配重梁的连接，通过限位套避免套环脱离第二连接杆，加强

套环与第二连接杆的连接稳定性，便于牵引锁施力。

[0017] 可选的，所述第一连接杆和第二连接杆设置为棱柱。

[0018] 通过采用上述技术方案，减少第一连接杆在连接槽内的转动，减少第二连接杆与

套环的周向移动，进而减少第一连接杆和第二连接杆的磨损。

[0019] 可选的，所述平衡组件还包括吊装液压缸和拉环，所述吊装液压缸依次设置在所

述配重梁底壁，所述拉环设置在吊装液压缸活塞杆一端，且所述吊装绳穿过所述拉环设置。

[0020] 通过采用上述技术方案，设置的吊装液压缸和拉环，能够通过吊装液压缸带动拉

环运动，进而带动吊装绳弯折，进而实现对吊装绳及吊装绳一端的横向轨道吊装，减少横向

轨道竖直向下的力，共同对主梁进行支撑，提高主梁的稳定性，避免横向轨道因刚度不足产

生晃动或折断的状况。

[0021] 可选的，所述主梁和配重梁上对应所述吊装绳位置转动连接有若干转轮，所述转

轮轴向水平并垂直于所述吊装绳设置。
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[0022] 通过采用上述技术方案，设置得到转轮，减少吊装绳与主梁和配重梁之间的接触

面积和摩擦力，进而减少吊装绳的磨损，减少安全隐患，提高吊装绳的使用寿命。

[0023] 综上所述，本申请包括以下至少一种有益技术效果：

[0024] 1.设置的配重梁和驱动件，能够在预制梁横移时，通过配重梁的反向运动，平衡主

梁横向所受的压力，使得主梁时刻保持稳定，通过吊装绳，能够在主梁整体沿前横移轨道滑

动时，对前横移轨道进行吊装支撑，平衡前横移轨道所受的压力，提高主梁安装边梁时的稳

定性；

[0025] 2.设置的驱动件，通过牵引锁和转辊，实现配重梁与横移天车的同步反向运动，使

得主梁横向的受力平衡，减少主梁的晃动，避免主梁侧翻的状况发生，且无需人工调控，省

时省力；通过连接液压缸和第一连接杆，实现与配重梁的可拆卸连接，能够在安装边梁时，

在主梁横移的过程中，向配重梁施力，使得配重梁与桥墩保持相对静止，提高主梁整体的稳

定性；

[0026] 3.设置的吊装液压缸和拉环，能够通过吊装液压缸带动拉环运动，进而带动吊装

绳弯折，进而实现对吊装绳及吊装绳一端的横向轨道吊装，减少横向轨道竖直向下的力，共

同对主梁进行支撑，提高主梁的稳定性，避免横向轨道因刚度不足产生晃动或折断的状况。

附图说明

[0027] 图1是本申请实施例1的整体结构示意图。

[0028] 图2是图1中起吊组件的结构示意图。

[0029] 图3是图1中驱动件的结构示意图。

[0030] 图4是实施例2中驱动件的爆炸图。

[0031] 附图标记说明：1、主梁；2、支撑组件；21、纵移轨道；22、前支腿；23、中支腿；231、中

横移轨道；232、架体；24、后支腿；3、起吊组件；31、横移天车；32、天车滑轨；4、前横移轨道；

5、平衡组件；51、配重梁；52、配重滑轨；53、导向轨；54、支撑架；55、驱动件；551、牵引锁；

552、固定盘；553、连接液压缸；554、第一连接杆；555、转辊；556、套环；557、限位套；558、第

二连接杆；56、吊装件；561、吊装绳；562、定位钢管；563、吊装液压缸；564、拉环；565、转轮。

具体实施方式

[0032] 以下结合附图1‑4对本申请作进一步详细说明。

[0033] 本申请实施例公开一种架设小半径桥梁的架桥机。

[0034] 实施例1

[0035] 参照图1，架设小半径桥梁的架桥机包括主梁1、支撑组件2、起吊组件3、前横移轨

道4和平衡组件5，主梁1平行设置有两条，支撑组件2设置在主梁1底壁，支撑组价沿横向滑

动连接在前横移轨道4上；起吊组件3沿主梁1长度方向平行分布有两组，并沿主梁1长度方

向滑动连接在主梁1顶壁。

[0036] 参照图1，支撑组件2包括纵移轨道21、前支腿22、中支腿23和后支腿24，纵移轨道

21采用钢轨沿主梁1长度方向铺设在枕木上。前支腿22沿竖直方向设置，且前支腿22顶壁通

过螺栓固定在主梁1靠近前端的底壁上，前支腿22底壁沿横向滑动连接在前横移轨道4上，

前横移轨道4放置在桥墩上的枕木上。后支腿24沿竖直方向设置为液压装置，后支腿24顶端
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螺栓固定在主梁1靠近尾端的底壁上，在主梁1纵向移动时，后支腿24底壁滑动连接在纵移

轨道21上，在主梁1进行吊梁时，后支腿24底壁放置在桥梁上的枕木上。中支腿23包括中横

移轨道231和架体232，中横移轨道231放置在已安装桥梁靠近边侧的枕木上，架体232底壁

言横向滑动连接在中横移轨道231上，架体232顶壁与主梁1底壁沿主梁1纵向滑动连接。

[0037] 参照图1和图2，起吊组件3包括横移天车31和天车滑轨32，天车滑轨32水平设置有

两条，两滑轨沿主梁1纵向分布并沿横向滑动连接在主梁1顶壁，横移天车31沿天车滑轨32

长度方向滑动连接在两横移天车31上，且横移天车31的起吊装置沿两天车滑轨32之间自然

垂落。

[0038] 参照图1和图2，平衡组件5包括配重梁51、配重滑轨52、导向轨53、支撑架54、驱动

件55和吊装件56，导向轨53水平并垂直于主梁1设置有两根，且两导向轨53分别设置在主梁

1两端，导向轨53两端分别螺栓固定在两主梁1上；配重梁51两端分别伸入两导向轨53中，并

与导向轨53滑动连接。配重滑轨52对应起吊组件3设置有两根，配重滑轨52与天车滑轨32平

行，并滑动连接在主梁1上，并设置在天车滑轨32互相靠近的一侧；支撑架54竖直设置，且支

撑架54底端沿横向滑动连接在配重滑轨52上，顶端伸入配重梁51并与配重梁51沿配重梁51

长度方向滑动连接。驱动件55设置在配重滑轨52与天车滑轨32之间。

[0039] 参照图2和图3，驱动件55对应起吊组件3设置有两组，包括牵引锁551、固定盘552、

连接液压缸553、第一连接杆554和两个转辊555，且两转辊555且分别靠近配重滑轨52两端

设置，转辊555与主梁1长度方向平行，且转辊555两端分别通过轴承转动连接在配重滑轨52

和天车滑轨32上，牵引锁551套设在两转辊555上；固定盘552焊接在横移天车31靠近配重滑

轨52一侧，牵引锁551穿过固定盘552并焊接在固定盘552上；连接液压缸553远离活塞杆一

端焊接在牵引锁551绕过转辊555一侧，第一连接杆554同轴焊接在连接液压缸553的活塞杆

一端，且连接液压缸553的活塞杆与主梁1平行，支撑架54上开设有供所属第一连接杆554伸

入的连接槽，第一连接杆554设置为六棱柱。

[0040] 参照图1和图3，吊装件56包括吊装绳561、定位钢管562、吊装液压缸563、拉环564

和若干转轮565，定位钢管562水平并沿主梁1长度方向分布，且定位钢管562沿主梁1横向穿

入桥墩固定；吊装绳561一端套设在前横移轨道4伸出桥墩部分，另一端围绕主梁1上方套设

在主梁1上，且围绕定位钢管562，并通过钢丝绳卡扣固定。吊装液压缸563通过螺栓固定在

配重梁51底壁，且吊装液压缸563的活塞杆与主梁1横向平行并朝向定位钢管562一侧，拉环

564焊接在吊装液压缸563活塞杆一端，且吊装绳561穿过拉环564设置。转轮565转动连接在

主梁1和配重梁51上对应吊装绳561位置，且转轮565轴向水平并垂直于吊装绳561设置。

[0041] 本申请实施例1的实施原理为：架桥在架桥时，主梁1前端在支撑组件2的作用下前

进并放置在下一桥墩上的前横移轨道4上，调节靠近前端的起吊组件3，并将预制梁前端吊

起，并和运梁车将预制梁运送至桥梁边侧，之后通过另一起吊组件3将预制梁尾端吊起，之

后微调起吊组件3带动预制梁运动至两桥墩之间，之后调节横移天车31沿天车滑轨32滑动，

并带动预制梁横移至安装位置；与此同时，带动牵引锁551随横移天车31移动，牵引锁551在

两转辊555的作用下改变牵引方向，使得横移天车31带动支撑架54沿与横移天车31相反的

方向移动，使得配重梁51与横移天车31的同步反向运动，进而使得主梁1横向的受力平衡，

之后对预制梁进行安装和定位。

[0042] 安装边梁时，横移天车31无法将边梁横移至安装位置，启动连接液压缸553带动第
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一连接杆554远离配重梁51，之后通过钢丝绳将配重梁51与定位钢管562连接；之后调节主

梁1整体沿前横移轨道4向桥墩边侧移动，进而带动边梁到达安装位置，配重梁51与桥梁保

持相对静止；与此同时，启动吊装液压缸563，使得吊装液压缸563的活塞杆带动拉环564运

动，进而带动吊装绳561转向并绕过配重梁51向远离定位钢管562一侧运动，进而对吊装绳

561及吊装绳561一端的横向轨道施加吊装拉力，减少横向轨道竖直向下的力，对前横移轨

道4进行吊装支撑，完成边梁的安装。

[0043] 实施例2

[0044] 参照图4，本实施例与实施例1的不同之处在于，驱动件55对应起吊组件3设置有两

组，包括牵引锁551、套环556、限位套557、第二连接杆558和两个转辊555，且两转辊555且分

别靠近配重滑轨52两端设置，转辊555与主梁1长度方向平行，且转辊555两端分别通过轴承

转动连接在配重滑轨52和天车滑轨32上，牵引锁551套设在两转辊555上；

[0045] 参照图4，第二连接杆558设置有两根，任一第二连接杆558沿配重梁51长度方向穿

过支撑架54并焊接在支撑架54上，另一第二连接杆558沿配重梁51长度方向焊接在横移天

车31靠近配重滑轨52一侧，且第二连接杆558远离支撑架54或横移天车31一端设置为六棱

柱；套环556设置有两个，并分别焊接在牵引锁551围绕转辊555的两侧，两套环556分别套设

并滑动连接在两第二连接杆558的棱柱段，限位套557螺纹连接在连接杆互相靠近的一端。

[0046] 本申请实施例2的实施原理为：在安装边梁时，旋拧限位套557远离第二连接杆

558，之后向套环556施力，是套环556远离第二连接杆558直至卸除，之后通过钢丝绳将配重

梁51与定位钢管562连接，在进行主梁1的横移。

[0047] 以上均为本申请的较佳实施例，并非依此限制本申请的保护范围，故：凡依本申请

的结构、形状、原理所做的等效变化，均应涵盖于本申请的保护范围之内。
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