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Mitatun annoksen jakolaite

Esilla olevan keksinnoén KkKohteena on mitatun annoksen
jakolaite.

Sokeritautia sairastavien potilaiden on usein annettava
itselleen toistuvasti insuliiniruiskeita, mika voidaan
tehda tavanomaista injektioruiskua kayttamalla. Potilaat
karsivat kuitenkin usein myts sairautensa sivuvaikutuk-—
sista eivatka siten aina pysty taysin valvomaan tallaisen
ruiskun toimintaa. Taman vuoksi on toivottavaa, etta
heidan kaytossdan olisi ruisku, Jjoka automaattisesti
antaisi heille tarkoin mitatun annoksen. Eri potilaiden
tarvitsemat annokset vaihtelevat Xkuitenkin suuresti,
esimerkiksi 2 insuliinivksikoésta annosta kohti 30 tai
useampaankin vksikkéon, minka wvuoksi on valttamatonta
varmistaa, etta laitteen avulla pystyt8dn valitsemaan
kulloinenkin annosvaihtoehto vyksinkertaisesti ja tarkas—
ti.

Useissa jakolaitteissa kaytetddan hyvdksi telkimekanismia
kayttajan kayttaman painonapin tai laukaisimen yhdistami-
seksi tyontimeen, joka ohjaa mantaa laitteessa sijaitse-—
van ruiskun tai patruunan koteloon. Taten saadaan aikaan
pogitiivinen kayttévoima eteenpdin suunnattavan iskun
aikana, mutta painonappi tai laukaisin voidaan mydskin
vetdd takaisin esimerkiksi palautusjousen avulla teljen
kulkiessa pidattimen hampaiden vlitse valmiiksi seuraavaa
laitteen kayttokertaa .varten. Talldin teljen ja pidatti-
men valinen kayttdvoima ei ole koskaan taysin irtikytket-—
tynd. Tyypillisia tamadn kaltaisia laitteita on kuvattu
esimerkiksi US-patenteissa 1 997 129, 2 605 763,
2 718 299, 3 517 668, 3 B94 663, 3 977 574, 4 022 207,
4 099 549, 4 415 101, 4 457 712 ja 4 470 317; F-paten~
teissa 1 445 659, 1 170 312 ja 1 149 735; ja D-patentissa
730 971.



Mikali laitteeseen sigdltyy mahdollisuus jaettavan nes-—
teen tilavuuden valitsemiseksi, tdma saadaan Yyleenssa
aikaan laitetta kayttavan painonapin tai laukaisimen
painamista rajoittavien pidakkeiden avulla.

Euroopan patentti 0 037 696 kuvaa laitetta, jossa posi-
tiivinen kdyttovoima tyontimen ja painonapin vdlilla on
saatu aikaan tydéntimen pituudelta sijaitsevien pidatysha-
kojen avulla:; naihin liittyvat mainittuien hampaiden
kanssa vyhdessada toimivat jousitetun pidatinosan hampaat
mainitun pidatinosan sijaitessa laitteen takapaan lavitse
suuntautuvalla, aksiaalisesti kaytettavdlla tyontoosalla.
Tyontdosan uraan liittyvd piddke rajoittaa tyontoosan
liikkeen m&araa, ja jaettavan nesteen tilavuus valitaan
vetamalla tyodntoosaa vaadittavan maaran verran takaisin
sen liikkeen etummaisesta &darirajasta teljen kulkiessa
pidattimen hampaiden vylitse. Annos annetaan painamalla
tyontoosaa, joka kuljettaa mukanaan tyonninta. Kun tydn-
nin on saavuttanut liikeratansa etummaisen aarirajan ja
kun s8il1i® on tvyhjennetty, telki irtoaa automaattisesti
tydontimesta, jolloin tydnnin voidaan vetdasd tdysin takai-
sin uuden sailidn asettamiseksi laitteegeen.

Y1la mainittujen laitemallien kohdalla tdrkea suunnitte-
lupiirre on se, etta telki voi vapaasti kulkea pidattimen
hampaiden ylitse teljen ollessa takaisin vedettyna ja
etta kavttdévoima ei siten ole tdysin erotettuna pidatti-
mesta; talldin se on valmiina ohjaamaan pidattimen eteen-
pain laitteen seuraavan toimitusiskun aikana. Ensinna@kin
kayttajan el ole mahdollista korjata mahdollista virhetta
maarittaessaan takaisinvedon asteen kaytettdessd vetoa
asettamaan jaettavan nesteen madrd. Mik&dli liian suuri
takaisinveto on paassyt tapahtumaan, tuloksena on se,
etta koko epatarkka annos on poistettava ennsen kuin laite
voidaan asettaa oikein. Toiseksi vetamdlla telki auto-—
maattisesti takaisin valmiiksi seuraavaa annosta varten

laite on asetettu "viritystilaan', mika tarkoittaa, etta



kayttaja wvoi vahingossa kayttaa laitetta. Kolmanneksi
olemme havainneet, etta kayttdjan ollessa heikko hian ei
ehkd pysty painamaan painonappia tai laukaisinta taydel-
lisesti tai tasaisesti. Tama wvoi saada aikaan sen, etta
telki vetdytyy takaisin osittain tai taydellisesti ennen
kuin se on saavuttanut eteenpdin suuntautuvan liikkeen
tayden laajuuden. Tamé&n vuoksi kayttajastd voisi nayttaad
siltd, ettei taytta annosta ole viela annettu, Jja han
jatkaa painonapin tai laukaisimen painamista loppuun
saakka. Tuloksena kdyttdjd voi antaa itselleen yliannok-
sen, mika voisi osoittautua kohtalokkaaksi.

GB-patenttiselvitys 21 096 904 A kuvaa jakomekanismia,
jonka tyontimessd sijaitsevat ulkoinen ruuvikierre ja so-—
vitteet sis&isesti ruuvikierretyn kiintedn holkin sisdl-
1a. Tyonnintd k&annetaan ohjauspdan avulla tyontimen
liikuttamiseksi aksiaalisesti. Paa sisdltaa telkimekanis-—
min siten, ettd p&ata voidaan ka&aantaa vyhteen suuntaan
tyonninta kaantamatta, mutta siten, etta se kaantaa tydn-—
ninta vastakkaiseen suuntaan. Jaettavan nesteen tilavuus
asetetaan kaantamalla paata halutun verran nollakohdasta
ensimmaiseen suuntaan. Annos Jjaetaan k&&dntamalla paata
vastakkaiseen suuntaan takaisin nollakohtaan. Koska laite
ei automaattisesti palaudu takaisin ‘viritysasentoon"
kayton jalkeen, sitd on hankala kdyttdaa etenkin silloin,
kun kayttaja antaa ruiskeen yksinaan omaan takamukseensa.
Lisaksi, koska kayttovoima padn ja tydntimen vdlilla ei
ole taysin erotettuna, laitetta voidaan pumpata kaénta-

malla ja vastakdantamalla padtd toistuvasti.

Julkaistussa PCT-hakemuksessa WO 85/02546 on ehdotettu,
ettd ruiskua kaytettaisiin sdhkdisen askelmoottorin avul-
la tydéntimen siirtdmiseksi eteenpdin ruiskussa ennalta
maaritetyn matkan verran. Tama voil vahentaa epatarkan tai
liiallisen annoksen antamisen riskiada, mutta t&llainen
laite on kallis ja hankala eikd se sovellu henkilon muka—
naan Kannettavaksi tai yleiseen kayttdon.



Lisdksi on esimerkiksi CH-patentissa 293 302 ja US-paten-
tissa 2 695 023 ehdotettu kaytettavdksi automaattisesti
liittyvda lappaa ruiskun tyontimen liikkeen rajoittami-~
seksi tydntimen sellaisten vierekkdisten urien valille,
joihin lappda liittyy. Tama sallii sen, etta kayttaja voi
jakaa ainoastaan vyksittaisid annoksia. Useita annoksia
tarvittaessa kayttajan on toistuvasti asetettava lappa
toiminta-asentoon ja laskettava ja muistettava, kuinka
monta kertaa han on asettanut lapan. Tamd on hankalaa, ja
usein kayttaja ei pysty muistamaan oikein lapan kaytto-
kertoja, mika johtaa epatarkkoihin annostuksiin.

Edelleenkin yllda mainittuihin laitteisiin liittyva lisa-
ongelma on se, etta kayttdja ei wvoi tarkoin maarittaa
sita, kuinka paljon insuliinia tai muuta laakeainetta on
jadnyt ruiskun tai patruunan runkoon ja siten sita, voiko
han saada viela seuraavan annoksen tdysin samasta ruis-—
kusta tai patruunasta vai onko hanen otettava uusi tay-
dellisen annoksen saamiseksi. Pelkkda visuaalinen tarkis-
tus sadilidn ldpinakyvan sailion lavitse on yleensa liian
epatarkka esimerkiksi sailidssa olevan 8 ja 14 insuliini-
vyksikon valisen eron erottamiseksi: talloin tarvitaan
siis tarkempi tarkkailumenetelmi.

Tuloksena olemassa on vyha tarve sellaisen vksinkertaisen
mitatun annoksen jakolaitteen tuottamiseksi, jonka avulla
pystytaan toimittamaan tarkoin valvottuja, mutta vaihte-~
levia nesteannoksia ja jota heikot kayttajat voivat vksi-
nadn kdyttaa ilman laitteen "pumppaamisen' tai yliannos-
tuksen antamisen riskia.

Ylla mainitun mukaisesti esilld oleva Kkeksint$ tuottaa
kadessa kannettavan laitteen nesteen jakamiseksi s&ilids-—
ta siina sijaitsevan ma@nnadn aksiaalisen liikkeen avulla
laitteen liikuttaman tydntimen vaikutuksesta; laite so-—
veltuu etummaisesta pédstddn vastaanotettavaksi sailidon
ja liikuttamaan tyodnninta aksiaalisesti eteenpain sai-



lios=za tai sailiota kohti siten, etta se jakaa valitun
nestemdardn sdiliostd laitteen jokaisen Kayton aikana;
laite on tunnettu siitd, etta se sisaltaa:

i. irrotettavan kayttomekanismin, jota wvoidaan liikuttaa
edestakaisin oleellisesti koaksiaalisesti laitteen suh-
teen ja joka 1liittyy tarkoin tyontimeen samalla, kun
tydénnintd voidaan liikuttaa aksiaalisesti eteenpain kayt-
tomekanismin avulla ja kun se veoidaan irrottaa tyontimes—
td suhteellisen aksiaalisen liikkeen mahdollistamiseksi
kayttomekanismin ja tyontimen vialille;

ii. vapautuslaitteen kayvttblaitteen valinnaisesti liitta-
miseksi ja/tai irrottamiseksi tyontimesta:

iii. Kkaynnistyslaitteen, joka voi sijaita kiinteasti
vapautuslaitteeseen nahden tali siita erillddan vapautus—
laitteen kavttamiseksi; kaynnistyslaite vaatii laitteen
kayttajalta posgitiivista toimintaa kayttomekanismin liit-
tamiseksi tydntimeen ja/tail siita irrottamiseksi; ja

iv. laitteen kavttomekanismin liikkeen laajuuden valitse-—
miseksi siten, etta tyontimen aksiaalisen liikkeen suu-

ruutta valvotaan laitetta kdynnistettiessa.

Esilla olevan keksinnon mukainen laite vdahent&a monia
aiemmin kaytéssa olevien mallien ongelmia kayttamidlla
kavttomekanismia, joka voidaan irrottaa tyontimesta koska
tahansa sen liikkeen aikana, mydskin annoksen valintavai-
heessa. Tama mahdollistaa sen, ettd annostusvaiheessa
tapahtuvat virheet voidaan korjata ennen kuin kayttdvoima
vapautetaan. Kayttémekanismi on lukittu tydntimeen me-—
kanismin eteenpain suuntautuvaa iskua varten siten, etta
tyonninta tai kayttomekanismia el voida osittain vetaa
takaisin eteenpdin suuntautuvan iskun aikana, mika vahen-
taa vyliannostuksen antamigen riskia. Kiayttomekanismin
liittaminen ja/tai irrotus vaatii K&yttajalta positiivis—



ta toimintaa siten, ettd laite voidaan jattaa deaktivoi-
tuun tilaan siihen saakka., kunnes seuraavaa annosta tar-
vitaan; laitetta ei siis wvoida kayttaa ennen kuin posi-
tiivinen kavttovoiman liittamisvaihe on suoritettu. Kun
annos on valittu ja kayttdévoima on uudelleen liitettyna,
laitetta voidaan helposti kayttdd omin neuvoin myoskin
silloin, kun ruiskeannos on annettava kayttajan takamuk-

seen.

58ilio, jossa esilla olevan Kkeksinnon mukaista laitetta
kaytetaan, voi olla malliltaan tavanomainen ruiskun run-
ko, mutta on suositeltavaa, etta se on yleisesti lierio-—
mdinen, jaettavan nesteen sisaltava patruuna. Y1la maini-
tun mukaisesti esilla oleva keksintd on erityisen kaytan-
néllinen potilaan antaessa ladketta, varsinkin insulii-
nia, 1itse itselleen. Kuvauksen helpottamiseksi esilla
olevaa keksintéa kuvataan jaljemp&nd juuri  tdssd tarkoi-
tuksessa kaytettavana laitteena.

Ladkeaine sijaitsee suositeltavasti etenkin suhteellisen
lyhyen, levean rungon sisdltavassada patruunassa, jonka
ulkoinen halkaisija on tavallisesti 0,3 - 3 cm ja joka on
3 - 7.5 cm pitka. Patruunan toinen paa on suljettu poi-
kittaisella kalvolla tal seinamdlld, toinen pda on sul-
jettu aksiaalisesti liikutettavissa olevan manndn avulla.
Haluttaessa toinen pad voi sisdltdd8 injektioneulan tai
sen kaltaisen osan jo valmiina kdyttdasennossa, tai tama
voidaan tuottaa erillisend osana, joka kiinnitetdan pai-—
kalleen silloin, kun patruuna on asennettuna esilld ole-—
van Keksinnon mukaiseen laittseseen. Kuvauksen helpotta-—
miseksi keksintoa kuvataan tdastd eteenpdin insuliinipat-
ruunaa kayttavana laitteena,

Patruuna voidaan asentaa laitteen etupadhdn milld tahansa
sopivalla tavalla, esimerkiksi tydntimen, ruuvin, pika-
liittimen tai jonkin muun sovitteen avulla laitteen etu-—
paassa sijaitsevaan aksiaaliseen onteloon. Ontelo voi



gisdaltda muitakin laitteen osia, joiden tarkoituksena on
toimia yhdessd patruunan kanssa. esimerkiksi mekanismin
tyontimen liikkumisen esta@miseksi taaksepdin jaljempana
kuvatun mukaisesti. Erityisen suositeltavaa on tuottaa
sisdinen kehdmdinen, rengasmainen olake tai ulokkeiden
sarja, jotka toimivat pidakkeend: patruunan reuna asettuu
tata pidaketta vasten silloin, kun se on taysin perilla
ontelossa, jolloin patruuna sijaitsee aksiaalisesti oi-
kein laitteessa.

Patruuna on suositeltavasti asennettu laitteeseen, esi-
merkiksi aksiaaliseen onteloon irrotettavassa rungossa,
esim. ruuvissa tai muussa sovitteessa. Tallaisen rungon
kayttd auttaa asentamaan vaihtopatruunat oikein laittee—
seen. Valmistamalla runko kirkkaasta muoviaineesta kayt-
tdja voi helposti huomata mannan liikkeen patruunassa ja
voi siten arvioida patruunassa olevan nesteen maaran.
Runko tuottaa my®skin patruunan seka fysikaalisen suojan
ettd suojan patogeenisia organismeja ja muita mahdollisia
epapuhtauksia vastaan.

Silloin, kun mainitun kaltainen runko on kaytdssa, pat-
ruunan neulapda voi suuntautua esiin rungossa olevan
padteaukon kautta tai rungon pdad voi olla suljettu, jol-
loin neula tai muu poistoaukko kulkeutuu kiintedsti sen
mukana suuntautuen aksiaalisesti rungon sisdan ja lapais-

ten patruunan pédassa olevan kalvon.

Patruuna sisaltdd mannan, Jjota tyontimen on tarkoitus
liikuttaa. Manta voi olla malliltaan tavanomainen, ja se
muodostaa tavallisesti kaupallisesti saatavilla olevien
tuotteiden tapaan patruunan osan. Tydnnin vaikuttaa man—
taan, joka voi kannattaa onteloa tai muuta syvennysta
tydntimen paan vastaanottamiseksi ja paikallistamiseksi.
Joigsakin tapauksissa tyonnin voidaan kiinnittaa mantaan,
Jolloin se muodostaa osan patruunasta; tdassa tapauksessa
tyonnin suuntautuu laitteeseen silloin, Kun patruuna on



asennettu laitteeseen. On kuitenkin suogiteltavaa, etta
tvonnin muodostaa pikemminkin osan laitteesta kuin pat~
ruvnasta, ja mukavuussyista esilla olevaa keksintéa kuva-
taan jaljempdna tdman rakennemuodon mukaisesti.

Laite sisaltad tavanomaisesti oleellisestl lieridmaisen
onton rungon, Jjoka sisaltidd laittesen eri mekanismit jal-
jempand kuvatun mukaisesti koottuna oleellisesti koaksi-

aalisesti tydntimen ymparille.

Tydénnin on suositeltavasti yksinkertainen pitkanomainen
tanko, joka suuntautuu aksiaalisesti laitteen pitkittais-—
akselin suuntaisesti ja joka voi poikkileikkaukseltaan
olla oleellisesti pydrea, monikulmainen, nelikulmainen
tai haluttaessa muunkin muotoinen. Siten tyo6nnin voi
s8is8dltid3d kaksi tai useamman vastakkaisen tasaisen pinnan
jas/tai se wvoi pinnallaan sisdltada kaksi tai useamman
aksiaalisen uran tyontimen kKulmasijainnin helpottamiseksi

muihin osiin nahden.

Tydbnnin voi gisdltaa tasaisen pinnan, johon kayttomeka-
nismi vaikuttaa 1lujan kitkaotteen avulla esimerkiksi
silloin, kun kavtdssa on Torringtonin mekanismin kaltai-
nen mekanismi. Kuitenkin on suocsiteltavaa, etta tyodnnin
sigdltdad aksiaalisen sarjan poikittaisia ulokkeita, uria
tai hampaita, jotka kiinnittyvat vastaaviin kayttomeka-—
nismin kannattamiin hampaisiin. Hampaat voivat suuntautua
oleellisesti tyontimen koko pituudelta, mutta tamd ei ole
valttamatontd, ja tyontimen pddteosat voivat olla pinnal-
taan tasaisia. Suositeltavasti hampaat ovat malliltaan
sahahampaisia siten, etta hampaan viettava tai alta lei-
kattu pinta suuntautuu taaksepdain. On suositeltavaa, ettd
aksiaalinen etdisyys viereisten hampaiden valilla vastaa
sita etaisyyttd, jonka mantad liikkuu patruunassa jakaak-—
seen vksikkdannoksen, esgimerkiksi 1 tai 2 IU:ta insulii-

nia.



Nykyisin kaytdssd oleva kayttomekanismi voidaan tdysin
irrottaa tyontimestd suhteellisen aksiaalisen liikkeen
mahdollistamiseksi niiden valilld ja siten, ettei kaytto-
mekanismin ja tyontimen valiin voi muodostua kayttovoimaa
ennen kuin Kkayttd aloitetaan positiivisesti uudelleen.
Kayttomekanismin ollessa liitettynd se lukittuu kuitenkin
tyontimeen siten, ettd niiden valilla ei ole juuri lain-
kaan suhteellista liikettd. Sopiva kayttdomekanismi voi
giten sisaltad mekanismin, joka liittyy ja irtoaa sateit-
tdigen liikkeen avulla, esimerkkinad voidaan mainita Tor-
ringtonin mekanismin kaltainen kayttomekanismi, jossa
kuula— tai rullalaakerien sarja sijaitsee kartiomaisessa
maljassa tyontimen ympdrilla. Tyontdosaa voidaan liikut-
taa aksiaalisesti kartioon pallojen ohjaamiseksi edelleen
kartion sisaan ja siten sateittdisesti sisadanpain tydnti-

meen Kiinnittamiseksi,

Kuitenkin erityisen suositeltava kayttomekanismi sisaltaa
kaksi tai useamman leuan, jotka on sijoitettu oleellises—
ti sgymmetrisesti tyontimen vymparille ja joita voidaan
liikuttaa sisadanpdin tydntimeen kiinnittymiseksi. Leuko—
jen sateittdisesti gisemmat pinnat sisaltavat suositelta-
vasti hampaat, jotka toimivat yhdessa tyontimen kannatta-
mien hampaiden kanssa positiivisen lukitun kayton tuotta-
miseksi kayttomekanismin Jja tyontimen wvalille silloin,
kun kaytto on aloitettu. Leukojen hampaat ovat suositel-
tavasti muodoltaan samanlaiset kuin tyontimen hampaat
siten, etta niiden valille muodostuu taydellinen sovite.

Leuat tai Jjokin muu mekanismi positiivisen kavttoliitok-—
sen muodostamiseksi kayttomekanismin ja tyontimen valille
sijaitsee sucgsiteltavasti halkiorenkaan tyyppisessad ra—
kenteessa siten, ettd se on laakeroitu tydntimeen ja etta
sitd voidaan niiden ollessa erilldaan lijkuttaa tyontimen
paalla. Leuat on tavallisesti pakotettu erilleen puris-
tusjousen tai Jjonkin muun taivutuslaitteen avulla, joka

vaikuttaa s&dteittdisesti ulospdin siten, etta se saa
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aikaan erillisen sijainnin., Vaihtoehtoisesti leuat voivat
sijaita lattajousiasennuksen avulla erillaan renkaasta
tai muusta kayttomekanismin osasta.

Laitteeseen kuuluu laite, jonka avulla kayttdja voi lii-
kuttaa kayttomekanismia aksiaalisesti vaadittavan annok-
sen asettamiseksi ja tyontimen ohjaamiseksi eteenpdin.
Suositeltavasti eteenpdain suuntautuva kayttdveoima saadaan
aikaan narin tai muun sen kaltaisen osan avulla, joka on
toiminnallisesti liittyneend tyontimeen ja Jjoka suuntau-
tuu aksiaalisesti laitteen takaosasta, mutta muitakin
eteenpdin suuntauvia kayttolaitteita voidaan kayttaa.
Kayttomekanismi tai sen kanssa toiminnallisesti liitty-
neend oleva osa voli esimerkiksi sisdltada sateittaisen
varren, joka suuntautuu aksiaalisen uran lavitse laitteen
runkoon, tai vaihtoehtoisesti voidaan Kkayttda ruuvityyp-

pistd mekanismia.

Kuitenkin erityisesti suositeltava kavttomekanismin muoto
sisaltaa ylla kuvatun mukaiset sateittaisesti liikutetta-—
vissa olevat leuat, jotka sijaitsevat tydéntimeen laake-—
roidun halkiorengaskokoonpanon kannattamina Jja Jjotka
sisaltavat Jouset tai muun jannityslaitteen leukojen
pakottamiseksi sateittaisesti ulospdin. Rengas tai itse
leukojen takapinnat ovat tyontimeen laakeroidun aksiaali-—
sesti edestakaisin 1liikutettavissa olevan tyontoputken
vaikutuksen alaisina. Tyontoputki suuntautuu taaksepdin
tuottaen laitteen takaosasta suuntautuvan painonappiasen—
nuksen siten, ettd napin painallus saa aikaan tyontdput-
ken ja siten leukojen 1liikkeen aksiaalisesti ohjaamaan
tyénninta eteenpain. Haluttaessa painonappi tai tydnté-
putki voi olla syvennetty rungon paateosasta siten. ettad
kayttajan on asetettava jokin vdline, esimerkiksi pois-
tettava, patruunan neulaa sucjaava karkisuojus pystyak-
geen kayttamaan eteenpdin suuntautuvaa ohjausta.

Kayttomekanismi liitetdd&n ja irrotetaan jonkin laitteen
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avulla, joka vaatii laitteen kayttajaltd positiivista
toimintaa siten, ettd kayttda ei voi vahingossa kaynnis-—
taa tai ylittaa. Kun tybnnin sisaltaa kaksi tai useamman
tasaisen pinnan, ndmd voidaan kiinnittaa sateittaisesti
poispain epatasaisista pinnoista siten, etta leukojen
hampaat tai Torringtonin tyyppisen kayttokytkenndn pallot
eivat liittyisi tasaisiin pintoihin. Tamén vuoksi kaytto
voidaan irrottaa kaantamalla leukoja tai niihin toimin-
nallisesti vyhteydessda olevaa osaa, esimerkiksi edelld
kuvattua tydntoputkea erottamaan Ileuat tasaisista pin-
noista, tai pain vastoin, tangentiaalisen liikkeen avul-
la. Tassa asennossa kayttdmekanismi on irrotettuna ja
8itd voidaan liikuttaa tydntimen suhteen, mikdli esimer-
kiksi halutaan asettaa jaettava annos. Kayttajalta vaa-
dittava positiivinen toiminta on k&antaa tyontodputkea tai
ulos tyontyvad, siihen 1liittyvaa painonappia kayttome-—
kanismin suhteen; tamé toiminta on peruutettava ennen

kuin kaytto voidaan uvudelleen Kytkea.

Suositeltava vapautusmekanismin muoto on kuitenkin nosto-—
varsi tai Jjokin muu sateittdisesti toimiva mekanismi,
joka liikuttaa kayttomekanismia sateittdisesti kosketuk-—
siin tyontimen kanssa ja siitd erilleen. Siten ylla kuva-
tun kaltaiset wvastakkaiset  leuat ovat liikutettavissa
sisaan ja wulos rungon kaantyvan putkiosan sisdisesti
kannattaman nostovarren avulla laitteen toimintamekanis-—
min sijaitessa rungossa. Tdssd8 tapauksessa kaannettava
putkiosa tuottaa seka vapautuslaitteen (sisdiset nosto-
varret) etta kaynnistyslaitteeen (varsia kannattavan
rungon osa) vhdessa ja samassa osassa.

Nostovarsi vajkuttaa jouseen tai muuhun jannityslaittee-
seen, joka pitaa leuat erillaan tyontimesta ja tuo leuat
kosketuksiin tyontimen kanssa. Nostovarret pitaviat myds—
kin leukoja liitosasennossa lukiten siten kayttoyhtevden
kdyttomekanismin ja tydntimen vdlille, kunnes nostovarret
vapautetaan k#dantamalla niita Kkannattavaa putkiosaa.
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Vaihtoehtoigesti leuwat voidaan sitoa nostovarsiin siten,
ettd niita liikutetaan sateittaisesti molempiin suuntiin
nostovarsien avulla ilman jousilaitteita. Edelleen toinen
kayton erotus— ja kaynnistysmekanismi on aksiaalisesti
tai tangentiaalisesti asennettu vipu, Jjoka on asennettu
rungon seindmaan tapin avulla. Nostamalla wvivun toista
padta saadaan aikaan toisen pddn nojautuminen leukoja tai
muuta kayttomekanismin sateittaisesti liikutettavissa
olevaa osaa vasten joko suoraan tai valiosan avulla si-
ten, etta niita pakotetaan sisaanpdain Jja kosketuksiin

tydntimen kanssa.

Kaytettaessa kdannettavaad nokkavarrella varustettua run-~
gon osaa on suositeltavaa, etta taman osan ulkopuolella
on merkkeja tail etta se on poikkileikkaukseltaan soikea.
jolloin kayttaja voi pelkdastaan kosketuksen avulla tun-—

nistaa osan suuntauksen.

Laite sisaltada annoksen valintamekanismin irti kytketyn
kayttomekanismin aksiaalisen liikkeen suuruuden valitse-—
miseksi siten, etta tydntimen liiketta ja siten myds
patruunasta poistettavan nesteen tilavuutta voidaan val-
voa. Taman jdalkeen kayttd kytketdHan uudelleen ja Kayttd—
mekanismi palautetaan nollapisteeseen mekanismin kuljet-—
taessa mukanaan tyodnninta. Tdlla tavoin ty6nnin 1liikkuu
sen matkan verran, joka on asetettu ottaen huomioon se,
kuinka pitkdlle kayttdomekanismi vedetaan takaisin nolla-
pisteestda. Koska kaytté on kytketty irti kdayttomekanismin
takaisin vedon aikana, on mahdollista korjata mahdolliset
ohjausmekanismin liikkeen vlitykset tai alitukset ennen
kuin kdaytto jalleen kytketdan. Kun kaytto on kytketty
takaisin, johtuen siitd, ettd +tydnnin ei helposti liiku
taaksepdin, kayttdajd ei voi vetaa kayttdmekanismia tai
tydnninta takaisin kytkemattd ensin varta vasten kavttda
irti. Siten laitteen védriseva tai nykiva Kkayttd ei saa
aikaan annoksen jakKamista.
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Annoksen asetusmekanismin nollapiste on suositeltavasti
pidake, Jjoka madrittad kayttomekanismin eteenpdain suun—
tautuvan liikkeen maaran tai osa, joka on toiminnallises-
ti liittyneena siihen. Siten painonarin kanta, joka ohjaa
tyontéputkea rungon paata vasten, voi tuottaa nollakoh-
dan. Kuitenkin on suositeltavaa, etta nollakohta tuote-
taan siind laitteessa sijaitsevalla pidakkeellad, jota
vasten kayttomekanismin etummainen pinta nojautuu eteen-—
pain suuntautuvan 1iikkeensa darikohdassa. Mukavuuden
vuoksil mainittu pidake on mydskin sama pidake, jota vas—
ten patruunan reuna nojautuu silloin, kun se on sovitet—
tuna laitteeseen siten, ettd piddke toimii nollakohtana
sekd patruunan asettamiselle toisella puolella ja annok-
gen valintamekanismille toisella puolella.

Annoksen valintalaite voi toimia aksiaalisesti, kuten
edella kuvattuihin leukoihin liittyva tyontdputki kannat-
taa vyhta tai useampaa sateittaistd uloketta, jotka ra-
Joittuvat rungon niiden kanssa yvhdessa toimiviin ulokkei-
giin putken kulkiessa edestakaisin mainitussa rungossa.
Rungon kaantaminen valitsee sen, mitka pidakkeet kytkey-
tyvat ja siten samalla kayttdmekanismin liikkeen pituu-—
den.

Vaihtoehtoisegti annoksen valintamekanismi voi olla muo-
doltaan tyodntoputken kannattama sivuvarsi, joka tyontyy
ulospdin porrastetun, rungon seindmidssd 8ijaitsevan uran
tai aukon lavitse; td@ll10in mahdollistetaan putken vetdmi—
nen takaisin uran aksiaalisen osan koko pituudelta. Put-—
kea tai siihen toiminnallisesti liittyvda osaa on sitten
kadnnettava varren liikkumisen mahdollistamiseksi seuraa-—
vaan osaan, jossa vaaditaan suurempaa annosta.

Olemme kuitenkin havainneet, ettd ruuvimekanismi tuottaa
erityisen tehokkaan ja tarkan laitteen kdyttdmekanismin
takaisin vetamiseksi. Siten esimerkiksi annoksen valinta-
mekanismi kayttdad hyvakseen ruuvimuhvia, joka on laake-
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roitu tyontéputkeen. Ruuvimuhvi sisaltaa ulkoisen ulok-
keen tai ruuvikierteen, joka toimii yhdessa rungon seina—
man sisdisen ruuvikierteen kanssa. Vaihtoehtoisesti ruu-—
vimuhvi voi sis&dltda sdteittaisen ulokkeen, joka on laa-—
keroitu kierteiseen wuraan tai aukkoon laitteen rungon

seinamassa, tail pain vastoin.

Ruuvikierre voi sisaltda minkd tahansa sopivan kierteen
nousun, kunhan otetaan huomioon aksiaalinen liike, joka
vaaditaan pienimmén mahdollisen annettavan annoksen ai-
kaansaamiseksi. Optiminousu voidaan helposti maaritella
vksinkertaisesti Kkokeilemalla ottaen huomioon laitteen
geometria esimerkiksi siten, ettd ruuvimuhvin kaanndksen
1/8 saa aikaan aksiaalisen liikkeen, joka vastaa tyonti-
men viereisten hampaiden valist& aksiaalista etaisyytta.

Ruuvimuhvi sisdltdda laitteen, jonka avulla kdayttdaja voi
kaantaa sita, esimerkiksi tapin tai varren, joka suuntau-
tuu wulospdin laitteen seinamastda; tail suositeltavasti
laite voi olla rengas, joka sijaitsee rungon paan vieres—
sd. Témad on vhdistetty putkeen kiilakytkennan tai vastaa-
van avulla suhteellisen aksiaalisen liikkeen mahdollista—

miseksi renkaan ja putken valilla.

Tyontimen eteenpdin suuntautuva liike voidaan saada ai-
kaan palauttamalla annoksen valintamekanismi, esimerkiksi
ruuvimuhvi nollakohtaan silloin, kun kayttd on jdlleen
kytkettyna. Tama ei kuitenkaan aina ole helppoa tai muka-—
vaa, etenkddn silloin. kun kayttdjan on kasnnettava lait-—
teen osaa taman aikaansaamiseksi, Jja onkin suositeltavaa
kdyttaa aksiaalista tyontoliiketta esimerkiksi tydntdput—
ken avulla aikaan saatavaa liikettd, kuten edelld on
kuvattu. Taman vuoksi suosittelemme, ettd annoksen valin-
tamekanismi olisi irrotettavasti vyhdistetty kayttomeka-
nismiin siten, etta kayton ollessa jalleen kytkettyna
annoksen valinta— ja kayttomekanismien wvalinen vhteys on
vapautettu. Tama voidaan helposti saada aikaan tuottamal-
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la annoksen valintamekanismin etupdadhan tai sen viereen
lappamekanismi, esimerkiksi ruuvimuhvi, Jjoka liittyy
kayttomekanismiin silloin, kun viimeksi mainittu on kyt-
kettyna irti mutta joka vapauttaa kayttomekanismin vii-
meksi mainitun ollessa kytketyssda asennossaan. Kayttéme-
kanismia voidaan sitten ohjata eteenpain annoksen valin-
tamekanismista riippumatta. Sopivat ldppamekanismit voi-
daan helposti suunnitella ottaen huomioon sen laitteen
erityismallin, johon ne on sovitettava.

Laite sisaltdd myoskin laitteen, jonka avulla kdayttome—
kanismin takaisinvedon valittua suuruutta vastaavaa an-
nosta voidaan tarkkailla kuulo— tai ndkdaistin avulla:;
esimerkkina voidaan mainita sdppimekanismin kaltainen
laite. Suositeltavasti tyontoputki tai ruuvimuhvi sisal-
tda merkit, Jjotka korreloivat annoksen ja aksiaalisen
liikkeen suuruuden kanssa. Kaytettaessd ruuvimuhvia mer-
kit sijaitsevat kierteisella reitilla ja ne tuodaan pe-
rakkaisesti esiin rungon seinadmassd olevan ikkunan tai
aukon kautta siten, etta k&8yttajd voi nahdd jaettavan
annoksen suuruuden.

Jotta kavttajad voi madritelld, onko sailidéssa viela jal-
jJella riittava maard nestettd mddratyn jaettavan annoksen
aikaansaamiseksi, on suositeltavaa tuottaa toinen tydnti-
men Kannattama piddkelaite esimerkiksi tyontimen taka-—
osaan siten, etta se on liittyneena kayttomekanismiin tai
tyontdosaan sen ollessa takaisin vedetyssa asennossaan.
Toinen piddke estdd kayttomekanismin tai tyontoputken
takaisin vetamisen tdyteen maaraansd mik&li tyontimen
mahdollinen jaanndsliike on pienempi kuin haluttu annos.
Kayttdjad havaitsee vastuksen annoksen valintamekanismin
toiminnassa tai huomaa renkaan 10 ja ruuvimuhvin valisen
kiilakaytén olevan vylittynyt tdmdn tapahtuessa. Kiyttdja
voi vll& kuvatun mukaisesti osoitetun annoksen perusteel-—
la huomata, onko patruunassa jaljelld riittavdsti ladke—
ainetta vaadittavan annoksen tuottamiseksi.
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Y1la osoitetun mukaisesti tyontimen ei pitaisi olla vapaa
liikkumaan takaisinpain laitteen normaalikaytdén aikana.
Tamd saadaan aikaan varmistamalla, etta tydnnin sijaitsee
kitkasovitteigsesti laitteeassa. Tama voi kuitenkin vaatia
vlimaaraistda voimaa laitteen kayttamiseksi, mikali kitka-
voimien on ylitettdva tyontimen takaisinvetoyritykset
silloin, kun kayttomekanismi on kytkettyna. Taman vuoksi
on suositeltavaa tuottaa Jjonkinlainen yksisuuntainen
laite tuottamaan varma Keino taaksepain liikkumisen esta-
miseksi silloin, kun patruuna on asetettu laitteeseen.
Suositeltavasti laite on muodoltaan toinen telkilaite,
joka 1liittyy tyontimen varren hampaisiin laitteen etu-
paassa. Kun mainittu telki voidaan liittaa pysyvasti, on
suositeltavaa, ettda se on sijoitettu niin, etta se voi-
daan irrottaa tyontimestd silloin, kun patruuna ei ole
paikoillaan. Tama mahdollistaa tydntimen vedon takaisin
silloin, kun patruuna on poistettu laitteesta siten, etta
uusi patruuna voidaan asettaa paikoilleen. Kun patruuna
on asennettu laitteeseen, se tail sen runko saa aikaan
toisen teljen liittymisen tydntimen hampaisiin.

Esilla olevan Kkeksinndn mukaiseen laitteeseen voidaan
tuottaa mydskin muita piirteita sen kdytdon lisaamiseksi.
Laite voidaan esimerkiksi koota kynamdisen esineen muo-
toon siten, etta laitteen neulapddtd suojaamaan asetetaan
tulppra ja ettd se gsisaltaa haan laitteen kiinnittamiseksi
kayttajan taskuun.

Y113 mainitusta kay ilmi ettd esilla oleva keksintd tuot-
taa laitteen valvotun nestemddran jakamiseksi sdailiosta
laitteen sisdltaessa kokoonpanon, joka on sovitettu asen-~
nettavaksi s8i11i66n tyontimen ollessa sovitettuna 1liikku-
maan aksiaalisesti sailiota pitkin siten, ettd se ohjaa
sailiossa olevaa mantdad ja saa siten aikaan nesteen jaka-—
misen sdiliostd; laite on tunnettu siitd, ettd kokoonpano
sisaltaa kayttomekanismin, jonka tarkoituksena on kulkea
edestakaisin aksiaalisesti laitteeseen ndhden ja liittya
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positiivisesti tyéntimeen kayttomekanismin eteenpdin
suuntautuvan iskun aikaansaamiseksi siten, etta saadaan
estetyksi tyontimen ja kayttomekanismin valinen suhteel-
linen liike ja ettda tydnnin saadaan liikkumaan eteenpdin
saillidesd; kdyttomekanismi vaatii positiivigta toimintaa
ennen kuin se voidaan kytked irti tyontimesta siten, ettad
tyontimen ja kayttomekanismin vdlinen suhteellinen liike
sallitaan ainakin kdayttomekanismin taaksepain suuntau-
tuvaa liikettd wvarten. Lisdksi laite on tunnettu siita,
etta kdyttomekanismin eteenpdin suuntautuva 1liike on
rajoitettu kiintedn pidakemekanismin avulla ja etta kavyt-
tomekanismin eteenpain suuntautuvan iskun suuruus on
valittu wvetamalla kayttdmekanismia takaisinpdain valitun
etdisyyden verran mainitusta kiinteastd pidakkeesta.

Suositellun kannan mukaisesti esilla oleva keksintd tuot-
taa laitteen wvalvotun nestemaardn jakamiseksi sailidsta
mainittuun =ailioon laakeroidun mannan avulla; laite
tunnetaan siita, ettd se sisaltaa:

a. pitkdnomaisen, vleensa lieridmaisen onton runko—osan,
jonka etupadan tarkoituksena on vastaanottaa ja sgailyttaa

nestesailio;

b. +tyontimen, joka suuntautuu aksiaalisesti mainitussa
runko-osassa ja jota liikutetaan aksiaalisesti yksittain
valittujen lisdysten sarjana; tyénnin on suunniteltu
nojautumaan sdilidsza olevaa mantdd vasten silloin. kun
se on asennettu mainittuun runko—osaan siten, etta se
liikuttaa mainittua mantaa jakamaan negsteannokset sai-
liostda tyontimen kunkin lisdliikkeen aikana;

c. sateittdisesti toimivan leukaosan, joka on suunniteltu
liikkumaan kosketuksiin mainitun tyodntimen Xkanssa posi-
tiivisen kayttoyhteyden tuottamiseksi mainitun leuan ja
mainitun tyontimen vdlille ja joka voidaan irrottaa mai-
nitusta tyontimesta siten, etta mahdollistetaan suhteel-
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linen aksiaalinen liike mainitun tyontimen ja mainitun

leuan valilla;

d. laitteen, joka vaatii kayttdjalta positiivista toimin-
taa majinitun leuan kytkemiseksi mainittuun tyontimeen ja

siita irrottamiseksi;

e. aksiaalisesti toimivan tydntdputken, joka on laakeroi-
tu mainittuun tyontimeen mainitun leuan liikuttamiseksi
silloin, kun se on liitettyna mainittuun tyoéntimeen;

f. aksiaalisesti toimivan annoksen wvalintamekanismin,
joka sisdltaa ruuvikierteen avulla liikutettavan muhvin;
mainittu muhvi on kiinnitetty aksiaalista liikettd varten
mainittuun tyontodputkeen, Jja se sisaltaa irrotettavan
laitteen mainittuun leukaan kytkeytymiseksi silloin, kun
viimeksi mainittu on irti Kkytkettynd mainitusta tyonti-
mestd Jja sen liikuttamiseksi taaksepdin nollakohdasta
mainitun tyéntimen eteenpain suuntautuvan liikkeen mah-
dollisen maaran valitsemiseksi ja leuan vapauttamiseksi
mainitun leuan ollessa jdlleen Kkytkettynd mainittuun
tydontimeen mainitun tyontoputken aikaansaamaa aksiaalista

liiketta varten; ja

g. laitteen mainitun ruuvimuhvin k&aAntamiseksi siten,
etta voidaan valita mainitun ruuvimuhvin mainitusta nol-
lakohdasta taaksepain suuntautuvan liikkeen suuruus.

Esilla olevan keksinnon mukaiseen laitteeseen on mydskin
asennettu ldakeainetta sigaltava sailio, etenkin patruu-—
na; keksinnén mukaisesti tuotetaan myds laitteessa kay-
tettava lddkeainepatruuna, joka on suositeltavasti sijoi-
tettu esilla olevan keksinndn mukaisen laitteen etupaahan
kiinnitettyyn runkoon.

Esilla oleva keksintd tuottaa edelleen menetelman neste—
maisen ladkeaineen antamiseksi potilaalle Kkayttamalla
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esilla olevan keksinnon mukaista laitetta.

- Esilla olevaa keksintda kuvataan seuraavaksi kuvauksen—
omaisgsesti viitaten sen suositeltuun, liitteena olevissa
piirroksissa kuvattuun sovellukseen:; kKuvioissa

kuvio 1 on laitteen ulkoinen kokonaiskaaviokuva,

kuvio 2 on kuvion 1 mukaisen laitteen kaaviomainen poik-—
kileikkauskuva,

kuvio 3 on laitteen vaihtoehtoisen mallin kaaviomainen
poikkileikkauskuva, jessa on jeoitakin osia Kuvattu vksi-
tyiskohtaisemmin, ja

kuvio 4 on osittain katkaistu/osittain perspektiivikuva

keksinnon mukalisesta laitteesta.

Laite sisaltaa pitkanomaisgen, vleisesti lieridmaisen
rungon 1, jonka toisessa paassa on akKsiaalinen ontelo:
vleisegsti lieridmainen patruuna 2 voidaan ruuvi- tai
tyontdsovittaa mainittuun onteloon. Patruunassa on taval-—
lisesti lieriomdinen kirkas muovi- taili lasihylsy injek-
tioneulan 3 tyontyessd oleellisesti koaksiaalisesti esiin
sen vapaasta paastd. Patruunaan 2 laakeroitua mantaa 4
liikutetaan kasvavasti laitteen runkoon oleellisesti
koaksiaalisesti taaksepdin suuntautuvan tyéntimen 5 avul-
la. Tyénnin 5 on erillaan manndstd ja muodostaa osan

esilla olevaa keksintdd.

Kuvion 3 mukaisesti patruuna 2 voidaan sijoittaa runkoon
2a, joka on ruuvisovitettu aksiaalisesti rungon 1 etu—
pdésta suuntautuvaan renkaaseen 2b.

Patruunan reuna nojautuu rungon 1 sisadaisesti kannattamaa
kehamaista, sateittaista reunusta tai sateittaisten ulok-
keiden 20 sarjaa wvasten siten, etta patruuna sijaitsee
kiintedssa asennossa alla kuvattuun annoksen valintame-—
kanismiin nahden. Laitteeseen kuuluu telkityyppinen vk-
sisuuntainen mekanismi, joka kiinnittyy tyéntimen hampai-
siin estadkseen tyontimen 5 taaksepdin suuntautuvan liik-—
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keen sen jidlkeen, kun patruuna on asetettu paikoilleen.
Mainittu yksisuuntainen mekanismi on kuvattuna kaaviomai-
sesti numerolla 21 kuviossa 2 ja se on rakennettu vetay-
tymaan sateittdisesti takaisin, kun patruuna poistetaan.
Runko wvoi esimerkiksi sisaltad kierremekanismin, joka
sekd lukitsee patruunan paikoilleen ettd kaynnistdd vk—
sisuuntaisen mekanismin: tai patruunan paan reuna tai sen
runko voi nojautua vksisuuntaisen mekanismin osaa vasten
sijoittuessaan kd3ynnistidmddn yksisuuntaisen mekanismin.
Yksisuuntainen mekanismi kytkeytyy irti, kun patruuna
poistetaan sallien tyontimen 5 vetamisen takaisin lait-
teeseen uuden patruunan laitteeseen asentamisen mahdol-

listamiseksi.

Suositeltu yksisuuntaisen mekanismin 21 muoto on kuvattu-
na kuviossa 3 ja se sisdltda parin diametriaalisesti
vastakkain olevia telkia 60, Jjotka sijaitsevat sappiso-—
vitteisesti rengasmaiseen reunukseen 20 kiinnitetyissa
Jjousivarsissa 61 reunuksen suuntaamiseksi eteenpain aksi-
aaliseen onteloon, johon patruuna on asennettu. Teljissa
60 on taaksepdain suuntautuva kalteva pinta 62, joka no-
Jautuu vastaavasti kulmikasta, halkiorenkaan 63 kannatta-—
maa pintaa vasten; halkiorengas on asennettu tydntimen
varren ymparille ja sateittaisesti sisaanpain varsiin 61
nahden. Rengas on kiinnitetty jousitettuun hylsyyn 64,
joka on liukuvasti sovitettu onteloon ja kiinnitetty
jousilla eteenpdin suuntautuvaan asentoonsa. Hylsyn 64
etupaa tuottaa pidakkeen 65, jota vasten rungon 2a reuna
66 nojautuu silloin, kun se on asennettuna laitteeseen.
Tama aiheuttaa hylsyn 64 liikkumisen aksiaalisesti taak-—
sepain kannattamaan renkaan 63 kaltevaa pinta erillain
teljen kaltevasta pinnasta 62 ja tuomaan renkaan 63 taka-
reuna vyhteyteen varren 61 sateittdisesti sisddnpdin suun-
tautuvalla pinnalla olevan pidakkeen 67 kanssa. Tama saa
aikaan varren 61 taipumisen sdteittdisesti eteenpdin ja
teljen 60 pakottamisen kosketuksiin tydntimen hampaiden
kanssa. Kun runko 2a on poistettu wuuden patruunan 2 so-
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vittamiseksi, tama mahdollistaa hylsyn 64 liikkumisen
eteenpdin jousen iskusta siten, ettda rengas 63 liikkuu
eteenpdin vapauttamaan pidakkeen 67 ja nojautuu kaltevaa
pintaa 62 vasten nostamaan teljen 60 irti tyontimen ham-
paista. Tyonnin voidaan nyt vetdd takaisin laitteeseen
toisen patruunan asentamisen mahdollistamiseksi. Kaytta-
malla tarkoin muovatun rungon 2a takaosaa Kkaynnistamaan
telkimekanismi 60-67 pikemmin kuin patruunan 2 reunaa
voidaan patruunan Xkoon eri muunncksgt soveltaa laittee-

3een.

Reunuksen 20 takana laitteen runko gisdltaa tydntimen
kayttomekanismin, laitteen kayttdmekanismin Kytkemiseksi
tydntimeen ja siita irrottamiseksi seka annoksen valinta-
laitteen. Kuvatussa laitteen sovelluksessa nama muodosta-—
vat sarjan osia., jotka on sijoitettu kegkisesti tydntimen

3 ymparille.

Kuvatun mnmukaisesti runko sisdltaa kaannettavan osan 6,
joka sisdltaa kaytoén Kkytkentamekanismin: kiinted osa 7
sisaltada annoksen valintamekanismin ja aukon 8, jonka
lavitse kdyttdaja wvoi n&hdda valitun annoksen suuruuden
osoittavan asteikon 9; 1lisdksi runkoon kuuluu edelleen
kaannettavd rengas tai hylsy 10 annoksen valintamekanis-—
min kdyttamiseksi; Jja aksiaalisesti kaytettdva pddtepai-
nonappi 11 tydntimen ohjaamiseksi eteenpdin jakamaan
valitun annoksen. Rungon eri osat voivat ulkoiselta muo-—
doltaan vaihdella, mutta on suositeltavaa. etta runko 1,
hylsy 6 Jja osa 7 ovat ulkoiselta poikkileikkaukseltaan
soikeita siten, etta kdyttaja, varsinkin sokea henkild,
voi helposti havaita toisen osan suhteellisen kaanndskoh—

dan toiseen nahden.

Tyonnin 5 on poikkileikkaukseltaan suositeltavasti oleel-
ligesti pyOrea, mutta sen poikkileikkaus voi haluttaessa
olla myoés nelikulmainen, kolmikulmainen tai jonkin muun
muotoinen. Esimerkiksi kuvion 4 mukaisesti siina voi olla
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kaksi vastakkaista tasaista pintaa sen pituudelta kaytto-

laitteen ohjaamiseksi.

Tyénnin 5 kannattaa sarjaa kehamaisid ulokkeita tai ham-
paita 22, jotka muodostavat aksiaalisesti hammastetun
pidattimen; yksisuuntainen mekanismi 21 ja sateittdisesti
kiristettavissd oleva, alla kuvattu kayttomekanismi liit-
tyvat mainittuun pidattimeen. Hampaat 22 ovat malliltaan
sahahampaan muotoisia aiten, ettd hampaiden viettdva
pinta suuntautuu taaksepdain. Suositeltavasti hampaat
suuntautuvat aksiaalisesti tyontimen 5 taydelta pituudel-
ta. Y1la osoitetun mukaisesti on suositeltavaa., etta
aksiaalinen etdisyys kahden hampaan vadlilla vastaa jaet-

tavan aineen annosvksikkoa.

Reunuksen 20 takaosassa sijaitsevat kayttomekanismi ja
mekanismi taman kytkemiseksi tyontimeen ja siitd erotta-
miseksi. Kiayttdmekanismi on telkityyppinen mekanismi,
joka on gateittdigesti liitettavissad ja irrotettavissa
tyontimen hampaista ja joka sisdltaa kaksi diametraali-
sesti vastakkain toisiinsa ndhden olevaa leukaa 23 ja 24
ja joka kannattaa niiden s&dteittdisesti sisemmilld pin-
noilla tydntimen 22 hampaita vastaavia ja niihin liitty-

via hampaita.

Leuat ovat tavallisesti pakotettuina ulospdin jousien tai
muiden laitteiden (ei kuvassa) avulla, kuten voidaan
nahdad leukojen 24 kohdalla kuvioissa 2 ja 3 siten, etta
leukojen hampaat eivdt kiinnity tyontimen hampaisiin;
tyonnin on talldin vapaa liikkumaan aksiaalisesti leukoi-
hin nahden silloin, kun leuat ovat ulommaisessa asennos—
saan, mutta tydnnin on lukkiutuneena leukoihin naiden
ollessa sateittdisesti sisadnpdin suuntautuneessa asen—
nossaan, kuten voidaan nahda leuan 23 kohdalla kuvioissa
2 ja 3. Leukoja lijkutetaan gdteittdisesti sisddnpdin
palautusjousien iskua vastaan rungon kaannettdvan osan 6

8isemmalla pinnalla olevan nostovarsien 6a parin avulla,
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tai ne on muodostettu kaannettavan osan 6 soikean poikki-
leikkauksen halkaigijaltaan kapeammista osista. Kayttajan
on kierrettava osaa 6 kytkeakseen leuat tydntimeen 5 tai
irrottaakseen ne siita: siten hadan kytkee tai irrottaa
kaytén tyoéntimesta. Haluttaessa osa 6 voi olla jousite-—
tusti taivutettuna kayton irtikytkentaasentoa kohti si-
ten, etta kayttajdn on aina kierrettdva osaa 6 ennen kuin
laitetta voidaan kayttaa.

Reunus 20, Kuten voidaan nahda kuviocista 2 ja 3, maarit-
tda kayttomekanismin liikkeen etummaisen rajan ja tuottaa
nollakohdan, josta annos maaritetd@an. Kuvioissa 2, 3 ja 4
kuvatun laitteen leukojen 23 ja 24 etummaiset pinnat
rajoittuvat reunukseen 20 asettaen siten annoksen valin-
tamekanismin nollakohdan.

Tydontimeen 5 kiinnitetty ja alla kuvatun annoksen valin-
tamekanismin sisaltama tyontoputki 25 vaikuttaa aksiaali-
sesti leukojen 23 ja 24 takapintoihin ndiden ollessa
kayttdasennossaan leukojen ja siten tyontimen 5 ohjaami-
seksi eteenpdin. Kun leuat ovat irti kytketyssa asennos-
saan, ne nojautuvat yha@ tydntoputkea vasten siten, etta
ne kannattavat sita aksiaalisesti taaksepdin annoksen
valinnan aikana. Tyéntoputki 25 tuottaa mekaanisen vhtey-—
den kayttajan painaman paatepainonapin 11 ja leukojen 23
Ja 24 valille.

Leukoja 23 ja 24 liikutetaan aksiaalisesti halkioleuka-—
kavttoputken 26 avulla, joka gisdltaada eteenpdain suuntau-—
tuvat koukut 27; mainitut koukut liittyvat samanlaisiin
syvennyksiin 28 leukojen takaosassa; lisdksi se sisadltaa
taaksepain suuntautuvat Kkoukut 29 tai muut joustavat
liitokset, jotka vyhdistavat putken 26 aksiaalisesti an-
noksen valintamekanismin ruuvimuhvin 30 etupadhan. Kun
leuat owvat irti kytketyssa asennossaan, kuten voidaan
nahda leuan 24 kohdalla Kkuvioisga 2 ja 3, koukut 27 ja
syvennykset 28 ovat liittyneind toisiinsa ja leukoja
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voidaan liikuttaa aksiaalisesti ruuvimuhvin 30 kanssa.
Kun leuat ovat kayttoasennossaan, kuten leuka 23 kuviois-
sa 2 ja 3, koukut 27 sijaitsevat erilldan syvennyksista
28 mahdollistaen leukojen liikkeen aksiaalisesti putken
25 kanssa ja erillaan ruuvimuhvista 30 (ks. kuvio 3).

Annoksen valintamekanismi sijaitsee rungon ogsassa 7 ja se
koostuu ruuvimuhvista 30, joka on kiinnitetty kaantymaan
ja liikkumaan aksiaalisesti tyodntdputken 25 suhteen.
Muhvi 30 kannattaa ulkoista ruuvikierretta 31, joka liit-
tyy samanlaiseen laitteen rungon osan 7 sisdisesti kan-
nattamaan kierteeseen 32. Muhvia 30 kadannetdan ja saadaan
se siten liikkumaan aksiaalisesti renkaan 10 avulla, joka
ohjaa muhvia Kkuvicissa 2 ja 3 kuvatun kayton 33 lavitse.
Rengas 10 tai aukkoon 8 asennettu ikkuna sisaltaa suosi-
teltavasti pidatin—- tai sappimekanismin 34 kuultavissa
olevan osoituksen aikaansaamiseksi silloin, kun annosta

valitaan.

Muhvin 30 takaisinveto kannattaa leukakayttoputkea 26 ja
leukoja 23 ja 24 mukanaan =silloin, Kkun nama ovat irti
kytketyigsa asennoissaan, ja valittu annos voidaan ndhda
aukon 8 lavitse. Leukojen 23 ja 24 uudelleen kytkeminen
tyontimen kanssa irrottaa lapan 27/28 ja saa aikaan tyon-
toputken 25 ja leukojen 23 ja 24 liikkumisen erillaan
ruuvimuhvista 30 ja leukakayttoputkesta 26.

Sen osoittamiseksi, milloin patruunassa on liian vahan
nestettd seuraavaa annosta varten, sateittdinen reunus
tai pidake 50 sijaitsee tyontimen 5 takapaassa tai sen
viereasa. Tdma toimii vyhdessa tyodntoputken 25 etupddssa
olevan vastaavan pidakkeen tai reunuksen 51 kansgsa. Pi-
dakkeet toimivat silloin, kun tyontdputki on vedettyna
takaisin mahdollisimman pitkdlle tyontimen 5 lahestyessa
sen eteenpain suuntautuvan liikkeen &&rirajaa. Kayttdija
vol silloin aukosta 8 nakyvidstd annoksesta nahda, onko
patruunassa tarpeellinen maara nestettd. Koska tydntimen
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kayttd ei ole gilla hetkelld kytkettyna, kavttaja voi
gitten asettaa annosmekanismin vaadittavaan annokseen,
mikali tamd@ on pienempi kuin patruunassa jaljella oleva
maara ilman, etta hanen on poistettava neste kuten ta-

vanomaisessa laitteessa.

Tyontoputkessa 25 sijaitsee painonapin paasuojus 11, joka
tyontyy aksiaalisesti esiin- laitteen rungosta ja jota
kayttdjad painaa ohjatakseen putken 25 eteenpain rungossa,
kunnes leukojen 23 ja 24 etupinnat nojautuvat reunuksen
20 takaosaa vasten. Leukoja 23 ja 24 voidaan liikuttaa
taaksepdin ainoastaan silloin, kun ne ovat erillaan tyon-
timen 5 hampaista 22, koska yksisuuntainen mekanismi 21
estdd tyontimen 5 taaksepain suuntautuvan liikkeen. Mika-
li kédyttdjd yrittaa asettaa annosmekanismin ka&yton olles—
sa vyha kytkettyna, han havaitsee wvastuksen putken 10
kaantymista vastaan. Mikali han ei ota vastusta huomioon,
renkaan 10 ja ruuvimuhvin 30 valinen kiilakaytto 33 ylit-
tyy vapauttamaan ruuvimuhvin mekanismin vaurioitumisen
estamigeksi. Mikali kayttd on kytkettyna, napin 11 paina-
minen ei kuitenkaan saa aikaan minkaanlaista eteenpain
suuntautuvaa leukojen liiketta +tai nesteen poistumista

sailiosta 2.

Y1la kuvattu laite voidaan valmistaa monista eri aineis-—
ta, ja se on helppo valmistaa sopivia muoviaineita ruis—
kupurigtamalla eri osien ollessa sappisovitteisia toi-

siinga nahden.

Kaytossa kayttaja kaantaa hylsyd 6 irrottaakseen kaytto-
mekanismin. Leukojen 23 ja 24 tulisi sijaita reunuksen 20
takapintaa vasten, nolla-asennossa, laitteen edellisen
kayton jaljiilta, mutta ruuvimuhvi 30 on aiemmin valitussa
annosasenncssa. Kayttdjd vol siten nahdd, millainen annos
viimeksi annettiin, silloin kun on annettava useita eri-
suuruisia annoksia. Putkea 10 Kk&dannetasdn esimerkiksi
myotapdivaan muhvin 30 asettamiseksi etummaiseen asen—



26

toonsa, jossa lappamekanismi 27/28 liittyy leukoihin 23
ja 24 ja kiinnittyy sitten vakaasti pidakkeen 20 takapin-—
taa vasten. Lappien kytkentaa voidaan kayttaa tuottamaan
kuultava signaali taman tapahtuessa, tal ylimdaraisen
eteenpdin suuntautuvan liikkeen vastus tuottaa kayttajal-
le signaalin, etta nolla—asento on saavutettu. Aukosta 8
nakyvissad oleva annos on nyt nolla.

Tamdn jalkeen putkea 10 kaannetaan vastapdivaan halutun
kKierrosmadran verran, mika voidaan havaita naksahdusten
lukumddrasta tai aukosta 8 nadkyvissa olevasta annoksesta,
vetamaan ruuvimuhvi 30, leukakayttoputki 26 ja leuat 23
ja 24 sekd tyontoputki halutun etaisyyden verran takaisin
tyontimeen 5 nahden. Tama saa myoskin aikaan painonapin
11 suuntautumisen laitteen takaosasta.

Taéman jalkeen hylsya 6 kaannetaan kytkeytymaan jalleen
positiiviseen kayttoon tyontoputken 25, leukojen 23 ja 24
Jja tyontimen 5 valilla. Tam@ toimenpide irrottaa myoskin
lapat 27/28 leukoien 23 Jja 24 seka leukakayttoputken 26
valista. Tassa vaiheessa laite on "viritetty"” ja valmiina
jakamaan halutun annoksen patruunasta. Laite on kuitenkin
vaatinut s=arjan positiivista toimintaa caavuttaakseen
taman wvaiheen, eika kayttaja tavallisesti sailyttaisi
sita viritetyssd tilassa, vaan varastoisi sen kaytto irti
kytkettynda siten, ettd laitteen kayttéd vahingossa ei

voisi tapahtua.

Tamdn jalkeen kayttaja sijoittaa neulan kdrjen 3 kdsivar-
teensa,. takamukseensa tai muuhun sopivaan kehonsa kohtaan
ja painaa nappia 11 insuliiniannoksen antamiseksi itsel-
leen. Annos annetaan painamalla nappi tdysin pohjaan.
Mikali nappia ei paineta taydellisesti, kayttdja voi
havaita tam@n ja taydentdd annoksen antamisen. Haluttaes-—
sa napin 11 ymparille voidaan asettaa wvarillinen liuska,
joka pysyy osittain paljastettuna, kunnes nappi on tavsin
painettu alas. Narin 11 paineen vapautus el salli tyodnti-
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men 5 vetaytya takaisin kuten aiemmissa malleissa siten,
ettad napin nykiva tai keskeytynyt painaminen ei salli
kayttdjan pumpata laitetta yliannoksen antamiseksi.

Kun taysi annos on annettu, leuat 23 ja 24 nojautuvat
reunuksen 20 takaosaa vasten. Yksisuuntaisen mekanismin
21 toiminnasta Jjohtuen, 60-67, Xkappaleita 23 ja 24 ei
voida vetda takaisin, ja seuraavan insuliiniannoksen
antaminen ei ole mahdeollista ennen Kuin koko annoksen
valinta~ ja laitteen viritysvaihe on jalleen suoritettu.
Taman vuoksi laite ei mahdollista nappia 11 toistuvasti
painamalla vahingossa tapahtuvaa yliannostusta.

Kuten vlla on mainittu, esilla olevan keksinndn mukainen
laite on kaytanndllinen milloin tahansa halutaan tuottaa
mitatun annoksen injektioruisku, esimerkiksi annettaessa
muita ladkeaineita tai jaettaessa tarkoin tiedossa olevia
nestemdaria esimerkiksi verikokeissa ja analyyttisen tyon
vhteydessda. On myoskin huomattava, ettd laitetta voidaan
muunnella tavoilla, jotka eivat vaikuta laitteen pohjim—
maiseen toimintaan esimerkiksi kiayttamalla laitteessa
lyhytta tydnninta ohjaamaan tyontimeen kytketty valitydn-—
nin patruunan mantadn: tai siihen voidaan sisallyttda
joustava kaytts tyontimen 5 ja m3nnan 4 valille siten,
etta esilla olevan keksinnon mukainen laite on asennettu
kulmassa patruunan akseliin nahden.



28

Patenttivaatimukset

1. Kadesgda kannettava laite nesteen jakamiseksi sailidsta
gailiossd sijaitsevan manndn aksiaalisen liikkeen avulla
laitteen liikuttaman tydntimen vaikutuksesta; laite on
mukautettu vastaanottamaan sailié sen etupdadasta ja lii-
kuttamaan tyodnninta aksiaalisesti eteenpdin sailiota
jokaisella kayttokerralla; laite on tunnettusii-
td, ettd se sisaltaa kavttomekanismin 23, 24, 24, jonka
tarkoituksena on kulkea edestakaisin aksiaalisesti lait-
teeseen ndhden ja liittyda tarkoin tyontimeen 5 kayttdme-
kanismin 23, 24, 25 eteenpdin suuntautuvaa iskua varten
tydntimen 5 Jja kayttémekanismin 23, 24 23 valisen suh-
teellisen liikkeen estamiseksi; kayttomekanismi 23, 24,
25 wvaatii positiivista toimintaa sen kytkemiseksi irti
tyontimestd 5 siten, etta suhteellinen liike tyontimen 5
Ja kdyttomekanismin 23, 24, 25 v&lilla sallitaan ainakin
kayttomekanismin 23, 24, 25 taaksepdin suuntautuvaa lii-
ketta varten; kayttomekanismin 23, 24, 25 eteenpain suun-—
tautuva liike rajoitetaan kiintean pidakemekanismin 20
avulla; kayttomekanismin 23, 24, 25 eteenpain suuntautu-—
van iskunmadra on yksittaisesti valittavissa laitteen
kutakin kayttokertaa varten vetamalla kayttdmekanismi 23,
24, 25 tai sen kanssa toiminnallisesti vyhteydessd oleva
osa 11 takaisin valikoidun etdisyyden verran mainitusta
kiinteasta pidakkeesta 20.

2. Kadessd kannettava laite nesteen jakamiseksi sadiliosta
581110558 sijaitsevan mannan aksiaalisen liikkeen avulla
laitteen liikuttaman tydntimen vaikutuksesta laitteen
ollessa mukautettuna vastaanottamaan s3dilid sen etupaasta
Ja liikuttamaan tydnnintd aksiaalisesti eteenpdin sai-
liota kohti tai sadailiossa valitun nestemddran jakamiseksi
sailiosta laitteen kullakin kayttokerralla, t unn e t—
t u siita, ettd laite sisaltaa:
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i. 1irrotettavan kdayttomekanismin 23, 24, 25, joka on
sovitettu liikkumaan edestakaisin aksiaalisesti laitteen
suhteen ja Kkiinnittymadan tarkoin tyontimeen 5; tallédin
voidaan tyonninta 5 liikuttaa kayttdmekanismin 23, 24, 25
avulla aksiaalisesti eteenpain ja irrottaa kayttomekanis-
mi tydntimesta 5 suhteellisen aksiaalisen liikkeen mah-
dollistamiseksi tyontimen 5 ja kayttomekanismin 23, 24,
25 valille;

ii. vapautuslaitteen 6 kayttolaitteen valikoidusti 1liit-

tamisekai tyontimeen ja siitad erottamiseksi;

iii. kaynnistyslaitteen 6a, Jjoka voi sijaita vapautus-
laitteessa tai siita erilladn vapautuslaitteen 6 Kaynnis-—
tamiseksi; ka@ynnistyslaite vaatii kayttdjaltd positiivis-
ta toimintaa kayttdémekanismin 23, 24, 25 liittamiseksi

tydntimeen 5 jas/tai siita erottamiseksi: ja

iv. laitteen 30, jonka avulla yksittdisesti valitaan
kdyttomekanismin 23, 24, 25 1liikkeen suuruus kullekin
laitteen kayttdkerralle siten, etta voidaan valvoa tyon-
timen aksiaalisen liikkeen suuruutta aloitettaessa lait-

teen kaytto.

3. Kddessa kannettava laite nesteen jakamiseksi sailiosta
8iind sijaitsevan mannan aksiaalisen 1liikkeen avulla
laitteen liikuttaman tydntimen vailkutuksesta; laite on
sovitettu vastaanottamaan s&dilid etupadstasan ja liikutta-—
maan tyonninta aksisalisesti eteenpdin sailiota kohti tai
sailiodssa siten, ettad saadaan jaetuksi valikoitu neste-—
maara sailiosta laitteen kunkin kayttokerran aikana;

laite on t unnettusiitd, ettd se sisaltasa:

a. pitkanomaisgsen, vleisesti lieriomaisen onton runko—osan
1, jonka etupda 2b on sovitettu vastaanottamaan ja sai-
lyttamaan nestegdilid 2;
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b. aksiaalisesti runko—-osaan suuntautuvan tyontimen 5,
joka on sovitettu liikutettavaksi aksiaalisesti yksitel-
len valittuina lisayssarjoina ja nojautumaan sailidssa 2
olevaa mantda 4 wvasten silloin, kun se on asennettuna
mainittuun runko-osaan 1, 2b siten, ettd mainittu manta
saadaan liikkumaan nesteannosten jakamiseksi sailidsta 2

tyontimen 5 kunkin lisadliikkeen aikana;

c. sateittdisesti toimivan leukaosan 23, 24, 3joka on
sovitettu liikutettavaksi kosketuksiin mainitun tyontimen
5 kanssa positiivisen kayttovhteyden tuottamiseksi maini-
tun leuan 23, 24 ja mainitun tyontimen 5 valille ja irro-
tettavaksi mainitusta tyontimesta 5 siten, etta sallitaan
suhteellinen aksiaalinen 1liike mainitun tyontimen 5 ja

mainitun leuan 23, 24 valilla;

d. laitteen 6, 6a, joka vaatii laitteen kayttajalta posi-
tiivista toimintaa mainitun leuan 23, 24 liittamiseksi

mainittuun tyoéntimeen 5 tai siita irrottamiseksi;

e. aksiaalisesti toimivan tyontoputken 25, joka on laake-—
roitu mainittuun tyontimeen mainitun leuvan 23, 24 liikut-
Lamigseksi eteenprain silloin, kun se on liitettynd mainit-

tuun tyontimeen 5;

f. aksiaalisesti toimivan annoksen valintalaitteen, joka
sisaltada ruuvikierteisen, mainittuun tyéntéputkeen 25
aksiaalista 1liiketta wvarten liitetyn holkin 20 ja joka
kannattaa irrotettavaa laitetta 26, 27, 28 mainittuun
leukaan 23, 24 liittymiseksi silloin, kun viimeksi mai-
nittu on irrotettuna mainitusta tyontimesta 5 ja sen
liikuttamiseksi taaksepdin nollakohdasta 20 mainitun
tyontimen 5 mahdollisen eteenpdin suuntautuvan liikkeen
suuruuden valitsemiseksi ja mainitun leuan 23, 24 erotta-
miseksi mainitun leuan 23, 24 ollessa jalleen liitettyna
mainittuun tyodntimeen 5 mainitun tyontoputken 25 avulla

aikaansaatua aksiaalista liikettd varten; ja
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g. laitteen 10, 33 mainitun ruuvimuhvin 30 kaantamiseksi
siten, etta voidaan valita mainitun ruuvimuhvin 30 taak-—-
sepdin suwuntautuvan liikkeen suuruus mainitusta nollakoh-
dasta 20,

4, Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 3 mukainen laite,
tunnettusgiitd, ettd tydnnin 5 kannattaa aksiaa-
lista poikittaisten hampaiden 22 sarjaa ja etta leuka 23,
24 kannattaa vastaavanlaisia hampaita.

5. Jonkin edellda mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laite, t unnettu siita, etta leukaa 23, 24 kavte-—
taan sdteittdisesti toimivan nostovarsilaitteen 6a avul-
la, joka liikuttaa leukaa 23, 24 sateittdisesti sisaan-
pdin kiinnittymaan tyéntimeen 5 Jja pit&maan sita koske-
tuksissa mainitun tyontimen 5 Kkanssa tyontimen 35 eteen—
pain suuntautuvan liikkeen aikana.

6. Jonkin edella mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laite, t unnettu siita, etta laite sisdaltaa lait-
teen 21, 60-67 mainittuun tyontimeen 35 vaikuttamiseksi
giten, ettd mainitun tyontimen 5 taaksepain suuntautuva
liike estetadn aina silloin, kun sdilid 2 on asennettuna

laitteeseen.

7. Jonkin edelld mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laite, t unnet t usiita, ettd nollakohta tuotetaan
pidakelaitteen avulla, Jjota vasten leuka 23, 24 tai sii-
hen toiminnallisesti liittyneend oleva osa nojautuu tydn-—
timen 5 eteenpdin suuntautuvan liikkeen adripisteessa sen
jokaisen lisdliikkeen aikana.

8. Jonkin edellda mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laite, t unnettu siitd, ettd siihen kuuluu toinen
pidakelaite 51, joka on mainitun tyontimen 5 kannattama
ja joka 1liittyy kayvttomekanismiin 23, 24, 25 tai siihen
toiminnallisesti liittyneend olevaan osaan silloin, kun
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tyonnin on vedettyna takaisin; t&alloin toinen pidakeosa
51 estda kayvttomekanismin 23, 24, 25 vetamisen takaisin
taysimittaisesti, mikdali tyontimen 5 mahdollinen jdaannos-—

liike on pienempi kuin haluttu annos.

9, Jonkin edelld mainitun patenttivaatimuksen mukainen
laite, t unnettusiitda, ettd laakeainetta sisaltava

8ailid on asennettu laitteen etupdihan.

10. Edelld mainituissa patenttivaatimuksissa kuvattuun
laitteeseen kdytettavakesi tarkoitettu sailio, joka sisal-
tdd vleisesti lieridmaisen sailion; mainitun sdilidn
toinen pdda on suljettu poikittaisen seinaman tai kalvon
avulla toisen pdan olelgsa suljettuna mannalla, joka on
sovitettu liikkumaan aksiaaligesti sdilidssa: sdailid on
tunnettusiita, ettd se sijaitsee Kannattavassa
rungossa, jonka toinen pdaa on sovitettu vastaanottamaan
ja tukemaan sailioctd ja joka sisdltad toisessa pdaassdan
laitteen rungon vastaanottamaksi sovitetun asennuslait—

teen.
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