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Vyndlez se tyké hybridniho reguladnfho systému s promd&nnou strukturou s mo¥nosti zmé&ny
svodi struktury podle provozntho re¥imu technologického zafizenf, podle F{zeni z ovlddaciho
pultu ¥ ned¥azeného automatu a podle stavu reguladnich signdld ve vybrenych uzlech vlastnf-
ho reguladniho systému.

Dosud zndmé systémy hybridniho reguladniho systému s promé&nnou strukturou pracujici
na’ analogovém principu se vyenadujil tim, Z%e jejich chovéni Jje déno zépojenim, kde dodated-
ny zdsah do pevn¥ zadaného algoritmu je mo#ny pouze pfepojenim, které si vynutf ndslednou
opravu dokumentadnich podkladd. Nemén¥ obif¥né je variantnf Fedent novych zafizeni, pii n¥m:
Je nutno ka¥dy p¥ipad navrhovat anovu a zpracovdvat vyrobnf i privodni vykresovou dokumenta-
¢i pro ka#dy typ. Reguladni &fslicové systémy Jsou z tohoto hlediska v¥hodn&jsi. Zminu
algoritmu lze provést prostfednictvim zmdny progremu, jek pro nové navrhované za¥izent,
tak kdykoliv pri jeho o¥ivovéni nebo a% pri provozu. Ale ani &islicovy systém viak neni
bez nedostatkl. PPi realizaci reguldtord dislicovou metodou stoupaji poZadavky na rychlost
poditade a zvld¥t¥ u dynamicky nérodnych viceparametrovych obvodd se zadizent rozristd do
ekonomicky netnosngch rozmdrd. :

Podle vymélezu hybridni reguladni systém s prom¥nnou strukturou spodivd v tom, Ze ana-
logové vy¥stupy reguldtord jsou p¥ipojeny na analogové vstupy p¥epinafe, jeho¥ vystup je
p¥ipojen na vstup vystupnfho obvodu koncovéhe stupn&, jehoZ vy¥stup je p¥ipojen na vstup
reguloveného objektu a %e prvani & druhé &idlo umfstdné na regulovaném objektu jsou pFipo-
Jena ne analogové vstupy $idictho bloku a soudasnd na druny a treti rozdilovy &len reguld-
toru a Ze t¥et! ¥idlo umfst¥né na reguloveném objektu je p¥ipojeno na prvaf rozdilovy &len
reguldtoru a %e analogové vstupy #fdicfho bloku Jsou pripojeny uzly regula¥ntho systému
& bindrni vstupy ¥{dictho bloku jsou spojeny s ovlédacim pultem a nadfazenym fidic%m systé-

203491






3 ‘ ' 203491

tam, kde si proces vynucuje polyprocesorové Efslicové systémy, které jsou nevnosné z hle-
diska vysokych porizovacich ndkladd.

PREDMET VINLKLEZU

1. Hybridn{ reguladni systém s prom&mnou strukturou vyznaleny tim, Ze enalogové vistu-
py (1, 2, 3) reguldtord (BI, B,, B3) Jsou pripojeny na analogové vstupy (4, 5, 6) prepinade
(C), jehoZ vystup je pFipojen na vstup ak¥niho ¥lenu (E) koncového stupnd, jeho¥ vystup
Je pfipojen na vstup regulovaného objektu (F), a %e prvni &idlo (@) a dfuhé ¢idlo (I)
unist&né na regulovaném objektu (F) jsou p¥ipojena na analogové vstupy (10, 11) ¥idictho
bloku (D) a soulasnd na rozdilové &leny (8,5, S3) druhého a t¥etiho reguldtoru (B,, B3) a %e
treti &idlo (H) umistdné na regulovaném objektu (F) Je ptipojeno na prvanif rozdilovy &len
(84) prvnfho reguldtoru (By), a %e na analogové vstupy (12, 13) ¥{dictho bloku (D) jsou pii-
pojeny uzly (J, K) reguladnfho systému a binérni vstupy (14, 15) Pidictfho bloku (D) jsou
spojeny s ovlddacim pultem (L) a nadtazenym ¥fdicim systémem (M), a Ze prvni vystup (16)
tidiciho bloku (D) je pfipojen na ¥fdici vstup (19) prepinade (C), druhy vystup (17) Bi-
diciho bloku (D) je piipojen na #fdiei vstupy (20, 21, 22) reguldtort (By,y B,, B3) a tdeti
vystup (18) #idiciho bloku (D) je pripojen na ¥idict vstupy (23, 24, 25) zaddvacich &lend
(Ay, By, A3).

2. Systém podle bodu 1 vyznadeny tim, %e #fdici blok (D) Jje vytvoren z vice porovndva-
cich obvodd (N) analogovych velidin, procesoru (P) a pam¥t{ progremua (0), a Ze bindrni
v¥stupy (26, 27) porovnévacfch obvodi (N) analogovych velidin Jsou p¥ipojeny na vstupy
procesoru (P) a pamdt programu (0) je p¥ipogjena k procesoru (P) obousmérnou sb&rnici (Q).
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