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Appareil photo comportant un objectif zoom motorisé.

Appareil photo comportant un objectif zoom motorisé
)} ayant un mécanisme de zoom qui supporte un groupe
de lentilles de changement de plan (53Z) pour le déplacer
dans la direction de 'axe optique et un mécanisme d’obtu-
rateur (25). L'appareil photo comprend un moteur pour en-
trainer le mécanisme de zoom et un dispositif de com-
mande pour actionner le moteur pendant une période de
temps prédéterminée aprés que I'obturateur a été ouvert et
avant que I'obturateur ne soit ensuite fermé.
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APPAREIL PHOTO
COMPORTANT UN OBJECTIF ZOOM MOTORISE

La présente invention se rapporte & un objectif zoom
motorisé dans lequel le changement de plan peut é&tre
effectué pendant 1l’exposition, et & un systéme d’appareil
photo comportant un tel objectif zoom motorisé.

Il existe un certain nombre d’appareils photo du type
i obturateur d’objectif, connus, comportant un objectif
zoom motorisé dans lequel le changement de plan est
effectué par un moteur. On connait é&galement un appareil
photo du type & obturateur d’objectif ayant une fonction de
changement de plan en cours d’exposition dans laquelle
1l’opération de changement de plan est effectuée en cours
d’exposition.

Cependant, dans une opération classique de changement
de plan en cours d’exposition, puisque 1l’opération de
changement de plan démarre au commencement de l’exposition,
il est impossible d’obtenir une image fixe (c’est-a-dire,
une image de base) lorsque l’exposition est effectuée
pendant 1l’opération de changement de plan. A savoir, la
totalité de 1’image d’un objet photographié manque de
netteté (c’est-d-dire, est floue). De plus, puisque la
vitesse de changement de plan est constante quelle que soit
la durée d’exposition (c’est-ad-dire, la vitesse
d’obturateur), le changement de plan en cours d’exposition
est efficace seulement 3 des vitesses d’obturateur
limitées.

En outre, il est difficile de réaliser un appareil
photo reflex & objectif unique ayant une fonction de
changement de plan motorisé&, puisque 1’incorporation de la
fonction de changement de plan motorisé rend l’appareil
photo et son systéme de commande compliqués. Par
conséquent, dans un appareil photo reflex & objectif unique
classique, le changement de plan en cours d’/exposition peut
étre effectué seulement en manoeuvrant un anneau de zoom.
Par conséquent, il est difficile de maintenir une vitesse
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de changement de plan constante dans un appareil photo
reflex & objectif unique.

En plus de ce qgui précéde, bien qu’il soit possible
d’actionner 1’obturateur pendant l/opération de changement
de plan manuel, une image de base ne peut pas é&tre réalisée
dans une photographie. Si un, ou une, photographe tente de
commencer le changement de plan manuel aprés que
1’obturateur a été actionné, il est trés difficile pour
lui, ou pour elle, de déterminer 1’instant de début du
changement de plan & des vitesses d’obturateur moyennes ou
élevées. Par conséquent, il est pratiquement impossible
d’effectuer un changement de plan manuel en cours
d’exposition aprés que l/obturateur a é&té déclencheé.

Le principal objectif de la présente invention est de
proposer un appareil photo & objectif zoom motorisé dans
lequel l’opération de changement de plan en cours
d’exposition peut é&tre exécutée aisément de maniére
efficace.

La présente invention vise également & proposer un
systéme d’appareil photo sur lequel un objectif
interchangeable peut &tre monté et qui posséde une fonction
de changement de plan qui peut é&tre mise en oeuvre pendant
1l’exposition.

La présente invention propose & cet effet un appareil
photo comportant un objectif zoom motorisé ayant un
mécanisme de zoom, qui supporte un groupe de lentilles de
changement de plan pour le déplacer dans la direction de
1’axe optique et un mécanisme d’obturateur. L’appareil
photo comprend un moyen moteur pour entrainer le mécanisne
de zoom, et un moyen de commande pour actionner le moyen
moteur pendant une période de temps prédéterminée aprés que
1’obturateur a été ouvert et avant que 1l/obturateur ne soit
ensuite fermé.

Les caractéristiques et avantages de 1l’/invention
ressortiront d’ailleurs de la description qui va suivre a
titre d’exemple en référence aux dessins annexés, sur
lesquels :
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la figure 1 est un schéma blocs montrant les grandes
lignes de 1’un des modes de réalisation d’un corps d’un
appareil photo reflex & objectif unique auquel la présente
invention est appliquée ;

la fiqgure 2 est un schéma blocs montrant les grandes
lignes de 1’un des modes de réalisation d’un objectif zoom
motorisé pour un appareil photo reflex & objectif unique
auquel la présente invention est appliquée ;

la figure 3 est un schéma blocs représentant un mode
de réalisation d’une structure de circuit de 1l’objectif
zoom motorisé ;

la figure 4 est une vue développée en plan d’une
plaque de codage de zoom de l’objectif zoom motorisé ;

la figure 5 est une vue développée en plan d’une
plague de codage de distance focale de l’objectif zoom
motorisé ;

les figures 6 et 7 sont un organigramme principal
d’une CPU (unité centrale de traitement) d’objectif ;

la figure 8 est un organigramme concernant
17interruption de transmission de la CPU d’objectif ;

la figure 9 est un organigramme concernant
1’interruption d’un temporisateur de 2 ms ;

la figure 10 est un organigramme concernant le
fonctionnement zoom motorisé/zoom manuel ;

la figure 11 est un organigramme concernant
1’interruption d’un temporisateur de 2 ms de PWM
(modulation par largeur d/impulsion) ;

la figure 12 est un organigramme concernant le
traitement d’interruption d’un compteur d’impulsions de PZ
(zoom motorisé) ;

la figure 13 est un organigramme concernant
1l’interruption de PWM ;

la figure 14 est un chronogramme concernant la
commande de PWM ;

les figures 15 et 16 sont un organigramme concernant
la commande de zoom avec agrandissement d’image constant;

les figures 17 et 18 sont un organigramme du
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fonctionnement d’un dispositif de prédiction concernant la
valeur de défocalisation ;

la figure 19 est un organigramme concernant un
fonctionnement d’attente ;

la figure 20 est un organigramme concernant une
opération d’initialisation pour impulsion d’AF (de mise au
point automatique) ;

la figure 21 est un organigramme concernant une
opération d’initialisation de position de zoom motorisé ;

la figure 22 est un organigramme concernant une
opération de rétraction de 1l’objectif zoom motorisé ;

la figure 23 est un organigramme concernant une
opération de retour de l’objectif zoom motorisé ;

la figure 24 est un organigramme concernant une
opération d’arrét de 1l’cbjectif zoom motorisé ;

la figure 25 est un organigramme utilisable lors de la
réception de la donnée nécessaire pour le changement de
plan avec agrandissement d’/image constant ;

la figure 26 est un organigramme concernant une
opération de changement de plan avec agrandissement d’image
constant ;

la figure 27 est un organigramme utilisable lors de la
réception de 1l’information d’entrée concernant le
changement de plan avec agrandissement d’/image constant ;

la figure 28 est un organigramme utilisable lors de la
réception de 1l’entrée concernant 1/état du corps d’/appareil
photo ;

la figure 29 est un organigramme utilisable lors de la
réception de l’entrée concernant 1/information de séquence
de corps ;

la figure 30 est un organigramme utilisable lors de la
réception de l’entrée concernant 1l’impulsion d’AF venant du
cdté du corps d’appareil photo ;

la figure 31 est un organigramme utilisable lors de la
réception de l’entrée concernant 1/impulsion de PZ venant
du corps d’appareil photo ;

la figure 32 est un organigramme utilisable lors de la
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réception d’une instruction qui mémorise la donnée de
nombre d’/impulsions d’AF décomptée dans l’objectif ;

la figure 33 est un organigramme concernant une
opération pour mémoriser la valeur de défocalisation,
déterminée par 1’/AF du cété du corps, dans une mémoire
d’objectif ;

la figure 34 est un organigramme concernant une
opération de mémorisation pour une donnée de nombre
d’impulsions de PZ et une donnée de distance focale
prescrites ;

la figure 35 est un organigramme concernant une
opération pour mémoriser la valeur de défocalisation
obtenue par 1’AF du cété du corps dans la mémoire
d’objectif ;

la figure 36 est un organigramme concernant une
opération pour mémoriser une donnée de changement de plan
avec agrandissement d’image constant regue du corps
d’appareil photo ;

la figure 37 est un organigramme concernant le
changement de plan motorisé dans un sens prescrit ou
jusqu’d une position prescrite ;

la figure 38 est un organigramme concernant
l’opération de changement de plan motorisé basée sur la
donnée prescrite par le corps d’appareil photo ;

les figures 39, 40, 41, 42 et 43 sont un organigramme
d’objectif concernant une opération de comptage
d’impulsions d4’AF ;

la figure 44 est un organigramme concernant une
opération de transmission pour les données de changement de
plan motorisé du cété de 1l’objectif de prise de vue ;

la figure 45 est un organigramme concernant une
opération d’attente pour 1l’objectif de prise de vue ;

la figure 46 est un organigramme concernant une
opération de transmission pour les données variables de
1’objectif de prise de vue ;

la figure 47 est un organigramme concernant une

opération de transmission pour 1’information fixe de
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la figure 48 est un organigramme concernant une
opération de transmission pour une valeur de comptage
d’impulsions A’AF du cété de l’objectif ;

la figure 49 est un organigramme concernant une
opération de sortie d’une donnée de distance focale réelle
de l’objectif de prise de vue ;

la figure 50 est un organigramme concernant une
opération de transmission pour une donnée dfagrandissement
d’image constant du cété de 1l’objectif de prise de vue ;

la figure 51 est un organigramme concernant la sortie
de toutes les données d’objectif ;

les figures 52, 53 ,54 et 55 sont un organigramme
concernant une opération de mise en oeuvre de PZ ;

la figure 56 est un organigramme concernant une
opération d’/initialisation de PZ ;

les figures 57 et 58 sont un organigramme concernant
une opération d’initialisation d’AF ;

la figure 59 est un organigramme concernant une
opération de test de l’alimentation en courant é&lectrique;

les figures 60A, 60B et 61 sont un organigramme
concernant un fonctionnement de bouclage pour PZ ;

la figure 62 est un organigramme concernant une
opération de test de la fin de changement de plan motorisé
préréglé ;

les figures 63 et 64 sont un organigramme montrant un
premier mode de réalisation de changement de plan avec
agrandissement d’image constant ;

les figures 65 et 66 sont un organigramme montrant un
deuxiéme mode de réalisation de changement de plan avec
agrandissement d’image contant ;

les figures 67 et 68 sont un organigramme montrant un
troisié&me mode de réalisation de changement de plan avec
agrandissement d’image contant ;

la figure 69 est un organigramme concernant une
opération de comptage d’impulsions d’AF ;

la figure 70 est un organigramme concernant une
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opération pour ajuster un nombre d’/impulsions d’AF
décomptées ;

la figure 71 est un organigramme concernant un
traitement de point de fin de course de PZ ;

la figure 72 est un organigramme concernant une
opération de commande de sens de rotation et de vitesse de
rotation d’un moteur de zoom ;

les figures 73, 74 et 75 sont un organigramme
concernant une opération de changement de plan motorisé par
un contacteur de zoom ;

la figure 76 est un organigramme concernant un
traitement d’interruption pour le comptage d/impulsions de
PZ ;

la figure 77 est un organigramme concernant une
opération pour arréter le changement de plan motorisé ;

la figure 78 est un organigramme concernant une
opération de freinage du moteur de zoom ;

les figures 79 et 80 sont un organigramme concernant
une opération de réglage de 1l’état de 1l’objectif de prise
de vue ;

les figures 81 et 82 sont un organigramme concernant
le changement de plan motorisé vers une distance focale
prescrite ;

les figures 83 et 84 sont un organigramme concernant
une opération de réglage de vitesse d’entrainement en
fonction d’un nombre d/impulsions qui correspond a une
position cible ;

la figure 85 est un organigramme concernant une
opération de correction du décompte d’/impulsions de PZ
lorsqu’un point de fin de course est atteint ;

la figure 86 est un organigramme concernant une
opération de correction du compteur d/impulsions de PZ
lorsque la position réelle ou actuelle de la lentille de
changement de plan est inconnue ;

la figure 87 est un organigramme concernant une
opération de correction du compteur d’impulsions de PZ

lorsque la position réelle ou actuelle de la lentille de
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changement de plan est connue ;

la figure 88 est un organigramme concernant une
opération de comptage d’impulsions de PZ lorsque la
position réelle ou actuelle de la lentille de changement de
plan est connue ;

la figure 89 est un organigramme concernant une
opération de correction du compteur d/impulsions de PZ ;

la figure 90 est un organigramme concernant une
opération de préréglage d’une distance focale ;

la figure 91 est un organigramme concernant une
commande d’entrainement du moteur de zoom ;

la figure 92 est un organigramme concernant une
opération de déclenchement du cété du corps d’appareil
photo ;

la figure 93 est un chronogramme concernant un
changement de plan en cours d’exposition ;

la figure 94 est un organigramme concernant une
opération de modification des modes de changement de plan
motorisé ;

la figure 95 est un organigramme concernant une
opération d’interruption du comptage d’impulsions de PZ ;
et,

la figure 96 est un organigramme concernant une
opération de commande PWM du moteur de zoom.

La présente invention va maintenant é&tre expliquée
ci-dessous en se référant & plusieurs modes de réalisation
représentés dans les dessins. Dans les dessins, la figure 1
est un schéma blocs représentant une structure principale
de la partie corps d’un appareil photo reflex & objectif
unique & mise au point automatique (AF) augquel 1l’invention
est appliquée. La figure 2 est un schéma blocs représentant
une structure principale d’un objectif zoom motorisé& auquel
1’invention est appliquée. La figure 3 est un schéma blocs
des circuits d’objectif zoom motorisé auquel 1’invention
est appliquée.

L’appareil photo reflex & objectif unique AF comprend
un corps d’appareil photo 11 et un objectif de prise de vue
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(objectif zoom motorisé) 51 monté de maniére amovible sur
le corps d’appareil photo 11. La plus grande partie du flux
lumineux d‘un objet & photographié (flux d’objet) arrivant
dans le corps d’appareil photo 11, & partir d’un systéme
optique de changement de plan 53 de 1’objectif de prise de
vue 51, est réfléchi par un miroir principal 13 sur un
prisme pentagonal 15 constituant un systéme optique de
viseur, et ensuite une partie du faisceau lumineux réfléchi
est dirigé sur un élément récepteur de lumiére (non montré)
d’un circuit intégré de photométrie. Une partie du flux
d’objet, qui a été dirigée vers le corps d’appareil photo
11 et rendue incidente sur les semi-miroirs 13 et 14,
traverse les semi-miroirs et est réfléchie vers le bas par
un miroir secondaire 19 pour étre dirigée sur une unité de
capteur & CCD (dispositif & couplage de charge)
macrométrique 21.

Le circuit intégré de photométrie 17 comprend un
élément récepteur de lumiére pour recevoir le flux d’objet.
Un signal électrique produit par 1’/élément récepteur de
lumiére en fonction de la quantité de lumiére regue par
17élément récepteur de lumiére est soumis & une compression
logarithmique et & une conversion A/D (analogique vers
numérique) et il est alors émis, comme signal numérique de
photométrie, vers une CPU principale (de corps) 35. La CPU
principale 35 effectue une opération prédéterminée sur la
base de 1/information, comprenant le signal de photométrie
et la vitesse du film, de maniére & calculer une vitesse
d’obturateur et une ouverture de diaphragme appropriées,
pour l’exposition. Un mécanisme d’exposition (mécanisme
d’obturateur) 25 et un mécanisme de diaphragme 27 sont
pilotés sur la base de la vitesse d’obturateur et de
17’ouverture de diaphragme.

L’unité de capteur & CCD macrométrique 21 est un
capteur macrométrique classique du type & déphasage (non
montré). L’unité 21 comprend un systéme optique de
séparation pour séparer le flux d’objet par moitié, et un
capteur rectiligne & CCD pour recevoir les deux flux
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d’objet séparés de maniére & les intégrer (c’est-a-dire, a
mémoriser son transfert et ses charges photo-é&lectriques).

~

L’unité de capteur & CCD macrométrique 21 sort la donnée
intégrée par le capteur rectiligne & CCD vers la CPU
principale 35. L‘unité de capteur & CCD macrométrique 21
est pilotée par un circuit de commande des é&léments
périphériques 23. L’unité de capteur a CCD macrométrique 21
comprend un élément pilote. Le circuit de commande des
éléments périphériques 23 détecte la luminance de 1l’objet
(luminance d’objet) au moyen de 1’é&lément pilote, de
maniére i modifier le temps d’intégration, en se basant sur
les résultats détectés.

Le circuit de commande des é&léments périphériques 23
effectue une opération d’exposition prédéterminée sur la
base du signal numérique de photométrie et de 1’/information
de vitesse de film de mani&re & calculer une vitesse
d’obturateur et une ouverture de diaphragme appropriées,
pour 1l’exposition. Le mécanisme d’exposition (mécanisme
d’obturateur) 25 et le mécanisme de diaphragme 27 sont
pilotés sur la base de la vitesse d’obturateur et de
1’ouverture de diaphragme de maniére a effectuer
1’exposition. Le circuit de commande des é&léments
périphériques 23, lors du déclenchement, pilote un moteur
de miroir 31 au moyen d’un circuit de pilotage de moteur
(circuit intégré de pilotage de moteur) 29 de maniére a
effectuer une opération de montée/descente du miroir
principal 13, et ensuite il pilote un moteur de bobinage 33
de maniére a bobiner un film aprés la fin de 1l’exposition.

La CPU principale 35 communique avec une CPU
d’objectif 61 de manidre & transmettre des données, des
instructions, etc. au moyen de la connexion, par le circuit
de commande des éléments périphériques 23, d’un groupe de
contacts électriques BC montés sur la surface de la monture
du corps d’appareil photo, et d’un groupe de contacts
électriques LC montés sur la surface de la monture de
1’objectif zoom motorisé 51.

La CPU principale 35 calcule une valeur de
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défocalisation en effectuant une opération prédéterminée
(opération de prédiction) sur la base de la donnée intégrée
sortie de 1’unité de capteur & CCD macrométrique 21, et
elle calcule le sens de rotation et la vitesse de rotation
(c’est-a-dire, le nombre d’impulsions d’un codeur 41) d’un
moteur d’AF 39. La CPU principale 35 pilote le moteur d’'AF
39 au moyen du circuit de pilotage de moteur d’AF 37 sur la
base du sens de rotation et du nombre d’impulsions
ci-dessus.

La CPU principale 35 compte les impulsions sorties du
codeur 41 en fonction de la rotation du moteur 4’AF 39.
Lorsque la quantité décomptée atteint le nombre
d’impulsions ci-dessus, la CPU principale 35 arréte le
moteur d’AF 39. La CPU principale 35 accélére rapidement le
moteur d’AF 39 lors de la mise en oeuvre initiale de
celui-ci. Ensuite, la CPU principale 35 active un mode
d’entrainement en courant continu pour décélérer le moteur
39, de manidre & arréter le moteur 39 lorsqu’il arrive &
une position cible. La CPU principale 35 est capable de
commander le moteur d’AF 39 & une vitesse constante en
fonction du temps entre les impulsions sorties du codeur
41. Le mouvement de rotation du moteur d’/AF 39 est transmis
34 un mécanisme d’entrainement d’AF 55 de l’objectif de
prise de vue 51 par 1’/intermédiaire d’un accouplement entre
un joint articulé d’AF 47 monté sur le corps d’appareil
photo 11 et d’un joint articulé 4’AF 57 monté sur
1’objectif de prise de vue 51. Un groupe de lentilles de
mise au point 53F est entrainé par le mécanisme
d’entrainement d’AF 55.

La CPU principale 35 contient, incorporée a
17intérieur, une ROM (mémoire morte) 35a pour mémoriser a
17intérieur un programme et une RAM (mémoire vive) 35b pour
mémoriser & 1/intérieur des données prédéterminées. Une
EEPROM (ROM programmable et effagable électriquement) 43
est connectée & la CPU principale 35 comme moyen de mémoire
externe. L/EEPROM 43 mémorise différentes fonctions et
constantes nécessaires pour la mise en oeuvre ou les
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calculs d’AF (mise au point automatique) et de PZ (zoom
motorisé), en plus de différentes contantes propres au
corps d’appareil photo 11.

Sont également connectés & la CPU principale 35 un
contacteur de photométrie SWS, qui est fermé lors de
1’enfoncement & mi-course d’une touche de déclenchement
(non montrée), et un contacteur de déclenchement SWR, qui
est fermé lors de l’enfoncement & fond de la touche de
déclenchement, un contacteur de mise au point automatique
SWAF, un contacteur principal SWM, qui applique et coupe
l’alimentation électrique & la CPU principale 35 et aux
équipements périphériques, et un contacteur haut/bas
SWUP/DOWN.

Les modes fixés, comme le mode d’AF, le mode
d’exposition et le mode de photographie, et les données
d’exposition, comme la vitesse d’obturateur et 1l’ouverture
de diaphragme, sont affichés sur un dispositif d’affichage
45 au moyen de la CPU principale 35. Habituellement, le
dispositif d’affichage 45 est prévu en deux emplacenents,
c’est-a-dire en des emplacements sur la surface extérieure
du corps dfappareil photo 11 et dans le champ de vision
d’un viseur.

Une paire de plots de contact électrique BPC pour
1’alimentation en électricité, venant d’une batterie 20, de
1l’objectif de prise de vue, est disposée au voisinage de la
monture du corps d’appareil photo 11. Une paire de plots de
contact électrique LPC qui sont connectés électriquement
aux plots de contact électrique BPC lors du montage, est
également placée sur l’objectif zoom motorisé 51.

L’objectif zoom motorisé 51 comprend, comme systéme
optique de photographie, un systéme optique de changement
de plan 53, qui posséde un groupe de lentilles de mise au
point 53F et un groupe de lentilles de changement de plan
53%Z.

Le groupe de lentilles de mise au point 53F est
entrainé par un mécanisme d’AF 55. La force d’entrainement

du moteur A/AF 39 est transmise au mécanisme d’/AF 55 par
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1’intermédiaire des joints articulés d4’AF 57 et 47.
L’impulsion d’AF émise & partir d’un générateur
d’impulsions d’AF 59 en fonction de la rotation du
mécanisme d’AF 55 est décomptée et mesurée par une CPU
d’objectif 61. La CPU d’objectif 61 comprend un compteur
d’impulsions d’/AF, matériel (hardware), pour compter les
impulsions d’AF.

Le groupe de lentilles de changement de plan 53Z est
entrainé par un mécanisme de PZ (de changement de plan
motorisé) 67. Un moteur de zoom 65 pour entrainer le
mécanisme de PZ 67 est commandé par la CPU d’objectif 61
par 1l’intermédiaire d’un circuit intégré de pilotage de
moteur 63. La valeur de déplacement du groupe de lentilles
de changement de plan 53Z est comptée et mesurée par la CPU
d’objectif 61, qui compte les impulsions de PZ émises a
partir d’un générateur d’impulsions de PZ 69 en fonction du
mouvement de rotation du moteur de zoom 65.

Les générateurs d/impulsions 59 et 69 comprennent un
disque tournant qui comporte une pluralité de fentes
s’étendant dans leur direction radiale et espacées dans la
direction circonférencielle de fagon équidistante, par
exemple. Les générateurs d/impulsions 59 et 69 comprennent
en outre des LED (diodes électroluminescentes) et des
photodiodes (photo-interrupteurs), chacune disposée des
cbtés opposés de chacune des fentes. Le disque tournant de
chacun des générateurs d’impulsions 59 et 69 tourne de
maniére réguliére avec la rotation du mécanisme 4’AF 55 et
du mécanisme de PZ 67. La LED de chacun des générateurs
d’impulsions 59 et 69 est commandée par la CPU d’objectif
61 pour &tre allumée ou éteinte et la sortie (impulsion) de
la photodiode est entrée dans la CPU d’objectif 61.

La position absolue du groupe de lentilles de
changement de plan 53Z (c’est-d-dire, la distance focale)
et la position absolue du groupe de lentilles de mise au
point 53F (c’est-a-dire, la distance d’objet sur laquelle
la mise au point doit &tre effectuée) sont détectées,
respectivement, par une plaque de codage de zoom 71 et une



10

15

20

25

30

35

2676839

14

plaque de codage de distance 81. Les figures 4 et 5
représentent, respectivement, des vues développées des
plaques de codage 71 et 81. Des balais 73 et 85 frottent,

~

respectivement, sur un réseau de codes 7la & 71f de la
plaque de codage 71 et un réseau de codes 8la & 8le de la
plaque de codage 81.

Le code 7l1a et le code 8la des plaques de codage 71 et
81 sont, respectivement, mis & la masse. Une pluralité de
codes 71b & 71le et 81b & 8le sont connectés & un port
d’entrée de la CPU d’objectif 61. La plage totale de
déplacement du groupe de lentilles de changement de plan
53%Z est divisée par la plaque de codage de zoom 71 en 26
segments. Chacun des segments est particularisé par
1’/information de position absolue (c’est-a-dire, la
distance focale) de 5 bits. La plage totale de déplacement
du groupe de lentilles de mise au point 53F est divisé par
la plaque de codage de distance 81 en huit segments. Chaque
segment est particularisé par 1’information de position
absolue (c’est-ad-dire, la distance d’objet) de 3 bits. La
position relative de chaque segment individuel est détectée
en comptant le nombre d’impulsions émis par les générateurs
d’impulsions 59 et 69. L’index 83 du réseau de codes 8le de
la plaque de codage de distance 81 est prévu pour détecter
une position centrale de chacun des segments. Une position
de frontiére 72 de chaque segment de la plaque de codage 71
et 1’index 83 de la plaque de codage 81 sont utilisés comme
position limite & laquelle la valeur décomptée de chacun
des générateurs d’impulsions est corrigée.

L’objectif zoom motorisé 51 comprend, comme contacteur
de mise en oeuvre, un contacteur 75 pour modifier la
vitesse de zoom, et un contacteur 77 pour changer le mode
de zoom. Le contacteur de modification de vitesse de zoom
75 comprend un contact (dont le détail n’est pas montré)
qui commande, dans le mode de changement de plan motorisé,
le changement de plan dans le sens téléobjectif et le
changement de plan dans le sens grand angle, et trois modes
de vitesse de zoom dans chaque sens de changement de plan.
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Le contacteur de changement de mode de zoom 77 comprend un
contact pour permuter entre le mode changement de plan
motorisé et le mode entrainement manuel (D/M), un contact
PA pour permuter entre un mode de changement de plan
motorisé manuel et une pluralité de modes de changement de
plan motorisés exécutés sous une commande constante, et un
contacteur SL (SWSL) pour mémoriser la distance focale
réelle, ou analogue, pendant le mode de changement de plan
motorisé commandé (c’est-a-dire, le mode de changement de
plan motorisé avec agrandissement d’image constant). Bien
que cela ne soit pas spécialement montré dans les dessins,
le contacteur de modification de vitesse de zoom 75 sera
actionné de maniére séquentielle par un anneau de manoeuvre
de zoom qui est inséré dans un barillet d’objectif pour
rotation, et déplacement dans la direction de 1l’axe
optique, et qui est normalement rappelé dans une position
neutre en ce qui concerne le sens de rotation. L‘/anneau de
manoeuvre de zoom comprend &galement un mécanisme pour
permuter mécaniquement entre le changement de plan motorisé
et le changement de plan manuel.

Les contacts de chacun du contacteur de modification
de vitesse de zoom 75 et du contacteur de changement de
mode de zoom 77 ci-dessus sont connectés a la CPU
d’objectif 61. La CPU d’objectif effectue une opération de
commande en ce gui concerne le changement de plan motorisé
en réponse & la manoeuvre des contacteurs.

La CPU d’objectif 61 est reliée & la CPU principale 35
par l’intermédiaire d’une interface 62, de contacts de
transmission LC et BC, et d’un circuit de commande des
éléments périphériques 23 du corps d’appareil photo, de
maniére & effectuer une transmission bidirectionnelle avec
la CPU principale 35 de données prédéterminées. Les données
4 transmettre de la CPU d’objectif 61 vers la CPU
principale 35 comprennent, 1l’ouverture de diaphragme
actuelle AVMIN, l’ouverture de diaphragme maximale AVMAX,
les distances focales minimale et maximale, la distance
focale réelle, la distance réelle de l’objet, 1’information
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de valeur K, de méme que, le nombre d’/impulsions d’AF, le
nombre d’impulsions de PZ, etc. La "K-value" représente le
nombre d’impulsions du codeur 41 (générateur d’impulsions
d’AF 59) nécessaire pour déplacer le plan de 1l’image, formé
par le systéme optique de changement de plan 53, d’une
longueur unitaire (par exemple 1 mm).

La figure 3 est un schéma blocs représentant le
circuit de 1l’objectif zoom motorisé 51 en plus grand
détail. Un groupe de contacts électriques LC comprend 5
bornes, c’est-a-dire, la borne CONT, reliée & 1l/interface
62, la borne RES, la borne SCK, la borne DATA et la borne
GND. La tension nécessaire & la mise en oeuvre de la CPU
d’objectif 61 est délivré & partir du corps d’appareil
photo 11 par 1l’intermédiaire de la borne CONT et de la
borne GND et la transmission est effectuée par les bornes
restantes, c’est-a-dire, la borne RES, la borne "SCK et la
borne DATA. En principe, la borne RES est affectée & un
signal de réinitialisation, la borne “SCK & un signal
d’horloge, et la borne DATA & la transmission de données
comme de 1’information et des instructions prédéterminées.
Dans la présente description, le signe """ représente une
barre supérieure. Il est & noter que tous les éléments qui
sont désignés par ce préfixe correspondent & un signal de
niveau bas ou inversé. Le plot de contact électrique LPC
comprend une borne VBATT et une borne PGND. Le courant
électrique nécessaire pour entrainer le moteur de zoom 65
est délivré & partir de la batterie 20 située dans le corps
d’appareil photo 11 par 1l’intermédiaire des bornes VBATT et
PGND. La fourniture du courant électrique est commandée par
la CPU principale 35 au moyen du circuit de commande des
éléments périphériques 23. Dans les dessins, la référence
numérique 91 désigne un circuit générateur d’horloge. La
borne VBATT est connectée & la fois & un circuit intégré de
pilotage de moteur 63 et au port P12 de la CPU d’objectif
61, qui sert au pilotage de tension, au moyen d’un registre
R4.
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Fonctionnement principal (MAIN) de la CPU d’objectif

Le fonctionnement principal de la CPU d’objectif 61 va
étre expliqué ci-dessous en faisant référence aux figures 6
et 7. Les instructions sont montrées dans les tableaux 1 et
2 annexés, les instructions (données) utilisées pour
transmettre les différentes données du corps d/appareil
photo, & partir du corps d’appareil photo vers 1l’objectif,
sont montrées dans le tableau 3 annexé. Les instructions
utilisées pour transmettre les différentes données
d’objectif, i partir de l’objectif vers le corps d’appareil
photo, sont montrées dans le tableau 4 annexé. Une carte de
mémoire de la RAM 61b de la CPU d’objectif 61 est montrée
dans les tableaux 5 & 11 annexés.

Dans le programme principal, la CPU d’objectif 61 fixe
d’abord un mode de mise en oeuvre & grande vitesse (étape
(dans la suite appelée "S") 101) et la CPU d’objectif 61
effectue une opération d’interdiction d’interruption, fixe
une adresse d’archive, et initialise le port P, et ensuite
entre le code de zoom absolu actuel & partir de la plaque
de codage de zoom 71 (S103 & S109). Puis, la donnée
calculée en se basant sur le code de zoom est mémorisée
dans la RAM 61b, et un groupe de données (LCO & LC1l5 dans
le tableau 5) mémorisé dans la RAM 61b, au moyen de la
transmission (transmission précédente) en fonction d’un
signal d’horloge du corps d’appareil photo 11, est transnis
au corps d’appareil photo (S111). Aprés la fin de la
transmission, un temporisateur de 3 ms est démarré (S113).

Lorsque la transmission précédente a é&té terminée, le
signal KAFEND (de niveau "L") sera sorti de 1’interface 62
avant que 3 ms ne soient écoulées, en fonction du
temporisateur de 3 ms. Cependant, si le signal de fin de
transmission précédente (signal KAFEND) n’est pas sorti
avant que 3 ms ne soient écoulées, en fonction du
temporisateur de 3 ms, une opération d’arrét (arrét de
l’horloge 91) est effectuée pour interrompre le programme
principal (S115, S117, S119). Lorsque le signal KAFEND est
sorti avant que 3 ms ne soient écoulées, 1l’opération a été
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exécutée de manié&re normale. Par conséquent, une
instruction est recue du corps d’appareil photo 11 au moyen
de la transmission. Si l/instruction regue n’est pas une
instruction de transmission nouvelle, identifiant
1’appareil photo comme un appareil photo qui est approprié
pour la transmission nouvelle (le nouveau de type de
transmission). Une opération d’arrét est exécutée pour
empécher un défaut de transmission avec un corps d’appareil
photo qui ne serait pas approprié pour la transmission
nouvelle (S121, S123, S119). La "transmission nouvelle" est
définie dans la présente description comme un &tat dans

lequel une transmission d’instruction et de donnée

‘bidirectionnelles est possible entre le corps d’appareil

photo et 1’objectif de prise de vue en synchronisation avec
1’horloge de 1l’objectif de prise de vue.

Lorsque 1l’instruction de transmission nouvelle est
recue, un signal de fin de réception d’instruction est émis
vers le corps d’appareil photo, de maniére & démarrer
1’autorisation d’une interruption du temporisateur de 2 ms,
4 permettre 1l/interruption de la transmission nouvelle, et
i permettre d’autres interruptions possibles (S123, S1i25,
S127, S128, S129). Par conséquent, une opération
d’interruption du temporisateur de 2 ms et une interruption
de la transmission nouvelle sont rendues possibles. Les
opérations ci-dessus sont toutes exécutées initialement
lorsque le contacteur principal du corps d’appareil photo
11 est fermé et que le courant électrique est délivré &
partir du corps d’appareil photo 11. Tant que le contacteur
principal est fermé&, les opérations suivantes seront
répétées.

Un code de zoom est entré & partir de la plaque de
codage de zoom 71 (S131). Si le code de zoom est différent
du code de zoom précédent, la donnée de code de distance
est entrée et la donnée de code d’objectif LC2, comprenant
la donnée de code de distance, est mémorisée dans la RAM
61b (voir la figure 5). Puis, une opération ou un calcul
est exédcuté sur la base de la donnée de code de zoom, de
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manidre i mémoriser la donnée calculée dans la RAM
d’objectif 61b comme donnée LCO & LC17 et LB4, LBB (8133,
8135, S137). Si le code de zoom est le méme que le code de
zoom précédent, la donnée de code de distance est entrée a
partir du corps d’appareil photo 11 et la donnée de code
d’objectif (LC2), comprenant la donnée de code de distance,
est mémorisée dans la RAM d’objectif 61b & une adresse
prédéterminée (S133, S139, S141).

Il est déterminé s’il y a eu une demande d’arrét
pendant 1’interruption de transmission issue du corps
d’appareil photo (c’est-ad-dire, si la marque F_STANDBY est,
ou non, mise & "1%), ou s’il y a eu une demande de courant
électrique pendant 1’interruption du temporisateur de 2 ms
(c’est-a-dire, si la marque F_LBATREQ est, ou non, mise a
n1") . Lorsqu’il n’y a aucune demande d’arrét, ou lorsqu’/il
y a une demande de courant électrique, 1l/opération avec
agrandissement d’/image constant (ISZ) est exécutée, suivie
par l’opération NIOST (c’est-d-dire que la commande est
renvoyée i 1l’étape S131 du programme principal de maniére a
répéter 1’opération ci-dessus). Ce qui précéde correspond
aux étapes S143, S145 et S147. Il est & noter que "la
demande de courant électrique" est une demande qui demande
au corps d’appareil photo 11 (& la CPU de corps)
d’alimenter l’objectif zoom motorisé 51, par
1’intermédiaire des plots de source de courant électrique
BPC et LPC, avec du courant électrique venant de la
batterie 20 pour entrainer le moteur de zoom 65.

Lorsqu’une demande d’arrét existe et qu’une demande de
batterie ou de courant électrique n’existe pas, une
opération d’arrét est exécutée aprés l’exécution de la
préparation pour l/arrét (c’est-d-dire, la préparation pour
1’interdiction d’interruption du temporisateur de 2 ms et
1’annulation de l’arrét). Ce qui précéde correspond aux
étapes S143, S145, S149 et S151. La CPU d’objectif 61
arréte 1l’horloge 91 pour entrer dans le mode de faible
consommation de courant (mode d’attente). L’é&tat arrété
(mode de faible consommation de courant) peut seulement
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étre annulé, par, par exemple, une interruption de
transmission venant du corps d’appareil photo, et la
commande revient au fonctionnement normal (fonctionnement
de l’horloge 91). Lors du retour de la commande au
fonctionnement normal, la commande fait retour a 1’étape
S153 aprés aché&vement du programme de transmission. Lorsdque
la demande d’arrét est annulée ou que la demande de courant
électrique est produite pendant 1/interruption de
transmission, la commande retourne & S131 aprés avoir
permis 1’interruption du temporisateur de 2 ms et démarrer
le temporisateur de 2 ms. Autrement, la commande retourne a

1’étape S149 pour entrer & nouveau a l’état d’arrét ou dans
le mode d’économie de courant (S153, S155, S157).

Opération INTI

L’opération d’interruption de transmission, montrée a
la figure 8, est exécutée par la CPU d’ocbjectif 61 et va
étre expliquée ci-dessous. Une opération INTI est une
opération pour réaliser une interruption de transmission
dans laguelle une opération est exécutée sur la base des
instructions et des données, etc. regues pendant la
transmission. Cette opération commence lorsque le signal
d’interruption sorti de 1/interface 62 est entré dans le
port INT1 de la CPU d’objectif 61.

Lorsque la commande pénétre dans 1’interruption de
transmission, 1l’interruption de transmission est interdite
et 1l’instruction est entrée & partir du corps d’appareil
photo 11 aprés effacement de la marque d’arrét (F_STNDBY)
et de la marque de NG (négation) (F_SCKNG, F_CMDNG) dans
les é&tapes S201, S203 et S205. La commande teste les 4 bits
supérieurs (upper) de l/instruction telle qu’elle est
entrée et exécute le sous-programme approprié en fonction
des 4 bits supérieurs (S207 et S229). Dans chacun des
sous-programmes, une opération appropriée est exécutée en
fonction des 4 bits inférieurs. Dans le mode de réalisation
représenté, les sous-programmes identifiés & partir des 4
bits supérieurs comprennent un sous-programme d’instruction
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de BL (transmission corps vers objectif), un sous-programme
de codage d’instruction, un sous—programme de donnée de 16
octets (donnée de 8 octets de la premiére moiti&/8 octets
de la seconde moitié&), un sous-programme de données octet
par octet, et un sous-programme de mode de test (5209,
S213, S217, S221, S225 et S229).

Si les 4 bits supérieurs ne sont pas ceux déterminés
précédemment, la commande met & "1" la marque de NG
d’instruction F_CMNDNG et fait retour au programme
principal aprés avoir autorisée 1’interruption de
transmission (S227, S231 et S233).

Opération d’/interruption du temporisateur de 2 ms

Le fonctionnement de la CPU d’objectif 61 lors de la
réception de 1l’interruption du temporisateur de 2 ms va
étre expliqué ci-dessous en faisant référence a
1’organigramme d’interruption du temporisateur de 2 ms
montré i la figure 9. Le temporisateur de 2 ms est un
temporisateur matériel (hardware) incorporé dans la CPU
d’objectif 61 pour émettre des signaux d’/interruption
toutes les 2 ms. L’interruption du temporisateur de 2 ms
est une opération a intervalle périodique qui réalise une
opération d’interruption lors du passage de 1l’intervalle de
2 ms du temporisateur de 2 ms, pourvu que cette
interruption soit autorisée.

Dans l’opération d’interruption du temporisateur de 2
ms, toutes les autres interruptions sont interdites. Puis,
une valeur actuelle est entrée & partir du compteur
d’impulsions d’AF pour étre mémorisée dans la RAM
d’objectif 61b, et la donnée de code de distance actuelle
est entrée i partir de la plaque de codage de distance 81
pour é&tre mémorisée dans la RAM 61b (S303, S305). Si cela
est souhaité, le nombre d’impulsions d’AF est corrigé, et
le code de distance actuel est mémorisé dans la RAM
d’objectif 61b comme code de distance précédent, & une
adresse différente, pour la prochaine opération
d’interruption du temporisateur de 2 ms (S307, S309).
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Le code de zoom actuel est lu & partir de la plaque de
codage de zoom 71 et il est mémorisé dans la RAM d’objectif
61b comme code de zoom actuel. La commande entre 1l/&tat du
contacteur (SW D/M) de changement de mode zoom 77 et l’état
du contacteur de changement de vitesse de zoom 75 (S311,
S313). La commande exécute l’opération de DZ lorsque le
mode zoom motorisé est sélectionné, et 1l’/opération de MZ

lorsque le mode zoom manuel est sélectionné (S315)

Opération DZ .

L’opération de DZ et l’opération de MZ, dont les
organigrammes sont montrés & la figure 10, sont des
opérations concernant, respectivement, une opération de
zoom entrainée électriquement (motorisée) et une opération
de zoom manuel (effectuée & la main). Ces opérations sont
exécutées par la CPU d’objectif 61.

Dans l’opération de zoom motorisé (DZ), une opération
de détection de point de fin de course pour détecter si le
groupe de lentilles de changement de plan 53Z a atteint son
point de fin de course, est exécutée (S8351).

Les marques pour commander le moteur, etc. sont nises
3 "i" en fonction du contacteur de changement de mode zoom
75 et des marques de commande, comme les marques F_MOVTRG,
F_MOV, etc. Le nombre d’impulsions de Pz, et la valeur
actuelle de la distance focale sont entrés pour é&tre
mémorisés dans la RAM 61b. Si cela est souhaité, le nombre
d’impulsions de PZ est corrigé. Lorsque la position
actuelle du groupe de lentilles de changement de plan 532
est inconnue, une opération d’initialisation de position
(PZ-INITPOS) du groupe de lentilles de changement de plan
537 est exécutée, et le code de zoom est mémorisé & une
adresse différente de celle du code de zoom précédent en
prévision de l’opération d/interruption du temporisateur de
2 ms suivante (S353, S355, S357).

Si le mode zoom avec agrandissement d’image constant
(F_IsM = 1, c’est-a-dire, l’opération d’ISZ) est

sélectionné, l’opération de mise en mémoire 4’ISZ est
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exécutée et 17état des contacteurs (SW) 75 et 77 est
mémorisé en prévision de 1l’opération d’interruption du

~

temporisateur de 2 ms suivante (8357 & S361). En fonction
de la margue mise & "1" & 1’étape 5353, la commande de
pilotage pour le moteur de zoom 65, l’activation du
bit-marque d’interruption, 1’opération d’établissement du
rapport cyclique pour la commande PWM, sont exécutés. Si la
commande PWM est réalisée, le temporisateur de PWM est
démarré (S363). Puis la commande autorise 1’interruption
est retourne a 1l’étape concernée (S395).

Dans le sous-programme de zoom manuel (MZ), le moteur
de zoom 65 est d’abord stoppé, la LED du générateur
d’impulsions de PZ 69 est coupée, la marque de demande de
batterie (demande de courant électrique) F-LBTREQ est mise
3 "o", et le bit de chacune des données PZ_LIST d’état
d’objectif PZ est mis & "O" (8371, S373, S375, 8379).

La donnée concernant la commande de PZ mémorisée dans
la RAM d’objectif 61b & une adresse donnée est effacée, et
le code de zoom est mémorisé en prévision de 1l’/opération
d’interruption du temporisateur de 2 ms suivante. Le nombre
d’impulsions de PZ, grossiérement détecté 4 partir du code
de zoom, est mémorisé dans la RAM d’objectif 61b, comme
valeur de nombre d’impulsions de PZ actuelle (PZPX), et une
valeur de départ du nombre d’impulsions de PZ (PZPSTART) et
le compteur d/impulsions de PZ (PZPCNT) sont mis & "o". La
valeur actuelle du nombre dfimpulsions de PZ, telle qu’elle
est grossi&rement détectée, est convertie en une distance
focale actuelle (donnée brute) destinée a étre mémorisée
dans la mémoire (S383, S385, S387).

L’état des contacteurs de zoom 75 et 77 est mémorisé
en prévision de 1l/opération d’interruption du temporisateur
de 2 ms suivante. Puis, le temporisateur de 2 ms est
démarré pour permettre 1’interruption du temporisateur de 2
ms et pour interdire 1l’/interruption de INT3 (comptage
d’impulsions de PZ) et de INT2 (PWM) dans les étapes S389 a
S393. La commande autorise une autre interruption et fait
retour & l’étape concernée (S395).
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Procédé de commande de PWM

Le procédé de commande de PWM va étre expliqué
ci-dessous sur la base de l’organigramme montré aux figures
11 & 13. La figure 11 montre la partie du programme
d’interruption du temporisateur de 2 ms, montré aux figures
9 et 10, qui se rapporte & la commande de PWM. La figure 12
montre la partie du programme d’/interruption de comptage
d’impulsions de PZ montré aux figures 95 et 96, qui se
rapporte & la commande de PWM. La figure 13 montre le
programme d’interruption de PWM (opération de freinage)
pendant la commande de PWM. La relation entre
l’organigramme principal de la figure 6 et différents
programmes va &tre expliquée dans la suite. Il est possible
d’interrompre, par 1’une des interruptions de transmission
(interruption du temporisateur de 2 ms ou interruption de
PWM), les boucles des étapes S127 & S131 et S131 a S157 de
l’organigramme principal montré & la figure 6. Il est
également possible d’effectuer 1l’/interruption par 1’une, de
1’interruption du temporisateur de 2 ms, de l/interruption
de comptage d’impulsions de PZ ou de l’interruption de PWM,
dans le programme d’interruption de transmission. Dans la
commande de PWM, la vitesse est commandée en augmentant ou
en diminuant un rapport (le rapport cyclique de PWM,
T_PWMBRK) entre une période de temps dans laquelle le
courant est délivré et une période de temps dans laquelle
le courant n’est pas délivré. En d’autres termes, selon le
mode de réalisation représenté, une commande a vitesse
constante est réalisée en augmentant le rapport cyclique de
PWM (T PWMBRK) de maniére & prolonger le temps
d’alimentation en courant du moteur de zoom 65, lorsqu’une
impulsion de PZ n’est pas détectée & 1/intérieur d’une
période de temps prédéterminée, en commandant par ce moyen
une vitesse plus élevée, ou en diminuant le rapport
cyclique de PWM (T PWMBRK) de mani&re & raccourcir le temps
d’alimentation en courant du moteur de zoom 65 lorsque

1’impulsion de PZ est détectée & l’/intérieur d’une période
de temps prédéterminée, en commandant par ce moyen une
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vitesse plus lente (voir la figure 14).

Dans le mode de réalisation représenté, lors du
démarrage (c’est-a-dire, lorsque le moteur est actionné a
partir de son état arrété ou de son état freiné), le
rapport cyclique est fixé au minimum (c’est-a-dire, le
temps d’alimentation en courant le plus court) et ensuite
le moteur de zoom 65 est alimenté en courant jusqu’a
compter les impulsions émises & partir du générateur
d’impulsions de PZ 69. Lorsqu’aucune impulsion n’est énise
pendant une période de temps prédéterminée, le rapport
cyclique est augmenté graduellement. Lorsque 1/impulsion
est émise avec une durée prédéterminée, le rapport cyclique
est diminué. Ainsi, le moteur de zoom 65 est piloté sous
une commande d’accélération ou sous une commande de vitesse
constante, de maniére & ce que des impulsions soient émises
& un rythme, période ou cycle, prédéterminé. En outre, en
fixant le rapport cyclique au minimum lorsque le moteur est
démarré, on permet au photographe d’effectuer une opération
de changement de plan sans a-coups.

La commande teste d’abord si le moteur de zoom 65 doit
étre actionné (si la marque F_START est & "1") dans S401.
87il doit étre actionné, le temporisateur de PWM T PWM est
mis & "0" et le rapport cyclique de PWM T PWMBRK est fixé &
la valeur minimale (la vitesse la plus lente), de maniére &
actionner le moteur de zoom & la vitesse la plus lente.
Puis, la commande exécute 1’étape S405. Si le moteur ne
doit pas étre actionné, la commande exécute 1’étape S405
sans exécuter aucune autre opération (S401, S403).

A l’étape S405, la commande fixe la durée d’/impulsion
(la période d’impulsion P _PWMPLS) en fonction de la vitesse
fixée par le contacteur de changement de vitesse de zoom
75, etc. de maniére & délivrer du courant électrique au
moteur de zoom 65 (S405, S407). Ceci signifie que la
vitesse de changement de plan est commandée de maniére & ce
que l’impulsion de PZ soit émise avec une durée d’impulsion
T PWMPLS.

La commande teste si le mode de commande PWM ou le
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mode de commande en courant continu (CC) est approprié pour
la vitesse de changement de plan. Si le mode de commande de
PWM est choisi, la commande exécute 1l’étape S411. Si,
cependant, le mode de commande en courant continu est
sélectionné, la commande sera renvoyée (S409). A 1l’étape
S411, un incrément est ajouté au temporisateur de PWM

T PWM. La commande teste si une telle valeur, ayant été
augmentée d’un incrément, excéde la période d/impulsion

T PWMPLS. S’il en est ainsi, le rapport cyclique de PWM
(T_PWMBRK) est augmenté, et s’il n’en est pas ainsi, aucune
opération n’est effectuée (5413, 5415). C’est-&-dire que si
1’impulsion de PZ émise est inférieure a une durée
prédéterminée (T _PWMPLS), le rapport cyclique de PWM
(T_PWMBRK) est augmenté pour prolonger le temps
d’alimentation en courant en imposant ainsi un
fonctionnement & vitesse élevée a& la vitesse préréglée.

Ia commande sera terminée aprés le réglage du rapport
cyclique de PWM (T_PWMBRK), en démarrant le temporisateur
de PWM et en autorisant 1/interruption du temporisateur de
2 ms (S417, S419). Il doit é&tre noté que les étapes S407 a
S419 correspondent, respectivement, aux instants (a4), (C)
et (D) de la figure 14.

Lorsqu’une impulsion de PA est émise par le générateur
d’impulsions de PA 69, la commande entre dans 1l’opération
d’interruption de comptage d/impulsions de PZ a la figure
12. Dans l’opération d’interruption de comptage
d’impulsions de PZ, la période d’impulsion (T_PWMPLS) est
comparée avec le temporisateur de PWM T_PWM. Si la période
d’impulsion (T PWMPLS) est plus grande que le temporisateur
de PWM, une impulsion est émise & l’/intérieur de la période
d’impulsion T PWMPLS, et ainsi le rapport cyclique de PWM
T PWMBRK est diminué et le temporisateur de PWM T PWM est
remis i zéro. Si la période d’impulsion T PWMPLS est plus
petite que le temporisateur de PWM, une impulsion est émise
aprés une période d’impulsion T PWMPLS, de sorte que le
temporisateur de PWM T PWM est remis & zé&ro pour mettre fin
3 la commande & cet instant (S421, S423, S425).
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Dans le programme d’interruption de PWM de la figure
13, la commande interdit 1’interruption, et elle interrompt
le moteur de zoom de maniére & interdire 1/interruption de
INT2 (PWM), tout en permettant une autre interruption, et
la commande est renvoyée. L’opération ci-dessus correspond
4 1l’instant (B) de la figure 14.

Dans la commande de PWM selon ce mode de réalisation,
la période d’impulsion T PWMPLS est fixée & trois niveaux,
c’est-a-dire, la vitesse lente & 8, la vitesse moyenne a 4,
et la vitesse rapide & 3, en fonction de la vitesse
prescrite par le contacteur de changement de vitesse de
zoom 75 etc. Le temporisateur de PWM T PWM est remis & zéro
lorsque le moteur est actionné et lorsque la commande passe
& l’opération d’interruption de comptage d’impulsions de PZ
4 la réception de l’impulsion de PZ émise par le générateur
d’impulsions de PZ 69. Ensuite, le temporisateur de PWM est
démarré dans le programme d’interruption de temporisateur
de 2 ms en S411, jusqu’d la sortie de 1l/impulsion de PZ.
Par conséquent, le temporisateur de PWM T _PWM indique un
temps qui est un multiple du temps écoulé depuis que
1’impulsion de PZ précédente a &té émise. Il doit étre
noté, cependant, que la durée d’impulsion de PZ est plus
grande que la période de 1l’interruption du temporisateur de
2 ms, méme dans un mode de vitesse élevée.

Par exemple, lorsque la vitesse élevée 3 est prescrite
(c’est-a-dire que la durée d’impulsion T _PWMPLS = 3), la
période de temps écoulée depuis que 1/impulsion de PZ
précédente a &té émise est 2 ms ¥ 3 = 6 ms. Lorsque la
vitesse lente 8 est prescrite, T_PWMPLS sera de 8. Le
fonctionnement & la vitesse lente va étre expliqué en se
référant aux organigrammes représentés aux figures 11 et
12. Si, & l1l’étape S413 d’interruption du temporisateur de 2
ms, il est déterminé que la période d’impulsion T PWMPLS
est plus petite que le temporisateur de PWM T PWM,
c’est-a-dire, lorsqu’il s’est écoulé plus de 2 ms X 8 = 16
ms depuis que l’impulsion de PZ précédente a été émise, la

commande exécute l’augmentation du rapport cyclique de PWM
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(S415).

D’autre part, et dans l/opération d’/interruption de
comptage d’impulsions de PZ, s’il est déterminé que la
période d’impulsion T PWMPLS est plus grande que le
temporisateur de PWM T_PWM pendant le test de 17étape S421,
1’/impulsion de PZ est émise avant que 2 ms x 8 = 16 ms ne
se soit écoulée depuis que 1l’/impulsion de PZ précédente a
été émise. Par conséquent, le rapport cyclique de PWM est
diminué (S423).

Comme on le voit ci-dessus, une commande & vitesse
constante dans laquelle la durée d’impulsion de PZ est
maintenue constante, est rendue possible, en augmentant ou
en diminuant le rapport cyclique (T_PWMBRK) de PWM de
manidre & ce que 1l’impulsion de PZ soit émise & un cycle ou
période d’impulsion prédéterminée (T_PWMPLS). La durée
d’impulsion de PZ, et donc la vitesse de commande, peut
&tre modifiée en changeant la période d’/impulsion T PWMPLS

prescrite.

Changement de plan avec rapport d’agrandissement d’image
constant

Le changement de plan avec agrandissement d’image
constant (IZS) va étre expliqué. Le changement de plan avec
agrandissement d’/image constant est une commande dans
laquelle le rapport d’agrandissement d’/image m représenté
par m = £/D peut &tre maintenu constant quelle que soit 1la
variation de la distance d’objet, ol la distance d’objet et
la distance focale sont représentées, respectivement, par D
et f.

D’abord, le principe du changement de plan avec
agrandissement d’image constant va &tre expliqué. Pour une
présentation plus claire, on utilisera dans l’explication
un objectif zoom constitué de deux groupes de lentilles, un
premier groupe et un second groupe. Le rapport
d’agrandissement d’image m de l’objectif zoom est donné par
1’équation (1) ci-dessous :

m, = X/f;
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m, = £/£,
m=ml*m2=x*f/f12 « oo (l)
ol,

m : rapport d’agrandissement d’image

m; (ml) : rapport d’agrandissement du premier groupe

m, (m2) : rapport d’agrandissement du second groupe

f : distance focale composite

f, (f1) : distance focale du premier groupe de
lentilles

x : valeur d’avancée du premier groupe de lentilles
par rapport & 1l’extrémité o (valeur de déplacement).

La valeur d’avancée X, (x0) lors du réglage du rapport
d’agrandissement d’image, de la distance focale £, (£0), et
du rapport d’agrandissement d’image m; (m0) satisfont la
relation :

my = Xg * £5/£45 eee (2)

Si une distance focale f qui satisfait 1’équation (3)
suivante est trouvée lorsque 1l’objectif est déplacé jusqu’a
¥ par l’opération de mise au point, le rapport
d’agrandissement d’image peut étre maintenu constant :

myg = X ¥ £/f,, «ee (3)

A partir des équations (2) et (3) :

Xg * £9/f1, = x * £/f3

Donc, la distance focale f qui doit étre trouvée, est
donnée par la formule suivante :

f =%y * £5/% cee (4)

Si la valeur de défocalisation Ax est obtenue au moyen
du macrométre d’AF, la distance focale d’objectif £ peut
étre calculée par :

f =%y * £5/(x + Ax) e (B)

Le principe (la théorie) du changement de plan avec
rapport d’agrandissement d’image constant est expliqué
ci-dessus. Dans une commande pratique (appliquée),
cependant, la valeur d’avancée de la lentille est gérée par
la plaque de codage de distance focale, le générateur
d’impulsions d’AF, etc. Le générateur d’impulsions d’AF est
concu de maniére & ce qu’il ait une relation linéaire avec
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la valeur d’avancée de la lentille.
Donc, la valeur d’avancée X, X, dans les équations (4)
et (5) peut étre remplacée par un nombre d’impulsions d’AF

i partir de l’extrémité « et la valeur de défocalisation

par un nombre d’impulsions de défocalisation.

Un procédé appliqué réel dans le mode de réalisation

représenté va é&tre expliqué ci-dessous. Dans ce mode de
réalisation, la CPU d’objectif 61 exécute un changement de
plan avec rapport d’/agrandissement d’image constant

(changement de plan commandé). L’opération est exécutée sur
la base du rapport d’agrandissement d’/image délivré par le
corps d’appareil photo 11 sur la base de la distance
d’objet et de la distance focale dans un cas donné.

(1) Lorsque le rapport d’agrandissement d’image m, est
envoyé par le corps :

(i) la valeur de réglage provisoire, le nombre
d’impulsions pour 1l’avancée x,, est obtenue & partir de m,
et de la distance focale f,.

en posant d’abord f, = |£,]| ee. (6)

en supposant que la valeur de l’avancée correspondant
a x, soit x, et en utilisant 1’équation (2):

mg = X * £5/F,, eee (7)

en supposant que le nombre d’impulsions d’AF pour 1 mm
de valeur d’avancée de lentille soit k :

Xg =X *k ... (8)

4 partir des équations (8), (6) et (7), le nombre
d’impulsions de l’avancée d’objectif X, est donné& par la
formule suivante :

Xog = mg * |[£,] * Kk cee (9)

(ii) puis, x5 £, va étre obtenu :

i partir des équations (6) et (9), X5 * £, est obtenu
comme suit :

xq £g = %9 * £y ... (10)

(iii) la distance focale d’objectif f est obtenue :

f est obtenue sur la base de la position actuelle
(nombre d’impulsions d’avancée actuel) x de la maniére

suivante :
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£f = x5 £o/x% ... (11)

f est également obtenue sur la base du nombre
d’impulsions de défocalisation Ax de la maniére suivante:

£ = xg £5/(x + Ax) eee (12)
(2) Lorsque f doit &tre obtenue sur la base du nombre
d’/impulsions d’avancée X, mémorisé dans la RAM d’objectif
61b et de la distance focale £, :

(i) %, £, sera obtenu & partir des x5 et f; ci-dessus,
en utilisant 1’équation (10) comme suit :

Xg fg = X9 * £y '

(ii) le rapport d’agrandissement m; sera obtenu en
utilisant les équations (7), (8) et (10) de la maniére
suivante :

mg = Xg £o/(£15 * k) ees (13)

(iii) la distance focale d’objectif f est obtenue de
la manidre suivante : f sera obtenue de la méme maniére
qgu’au paragraphe (iii) ci-dessus dans le paragraphe (1)

(iiii) £, est une donnée particuliére de 1’objectif et

elle est mémorisée dans la ROM 61la.

Opération ISZ

Une opération de calcul concernant le changement de
plan avec rapport d’agrandissement d’image constant (ISZ)
du mode de réalisation basé sur le principe décrit
ci-dessus va étre expliquée en détail en faisant référence
aux organigrammes montrés aux figures 15 et 16. Cette
opération est exécutée par la CPU d’objectif 61.

Le rapport d’agrandissement d’/image est fixé par le
contacteur de changement de vitesse de zoom 75 ou par le
contacteur de sélection de vitesse (contacteur SL). Ceci va
&tre expliqué plus loin en détail en se référant a la
figure 90.

L’opération d’ISZ est liée au calcul du rapport
d’agrandissement d/image préréglé et au calcul de la
distance focale pour maintenir le rapport d’agrandissement
d’image préréglé. La distance focale sera calculée dans le
cas oll la mise au point est nécessaire et dans le cas ol la
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mise au point n’est pas nécessaire. Dans chaque cas, le
calcul est effectué par l’objectif de prise de vue ou le
corps d’appareil photo. Lorsque la mise au point est
nécessaire, la distance focale, le rapport d’agrandissement
d’image et la valeur d’avancée d’objectif sont calculés sur
la base de la valeur d’avancée de l’objectif lors de la
mise au point. Lorsque la mise au point n’est pas
nécessaire, le rapport d’agrandissement d’/image et la
valeur d’avancée d’objectif sont calculés sur la base de la
valeur de défocalisation et de la distance focale actuelle.

La commande d/abord effectue 1l’/interdiction
d’interruption de transmission (SEI) et elle teste les
marques (F_STIS, F_ISZM, F_ISZFOM, F_ISZXOM) afin de
déterminer le moyen par lequel l’opération d’/ISZ est en
cours d’exécution, sur la base de 1l’information de
transmission transférée a partir du corps d’appareil photo
11 (S451, S453, S465, S477, S479). Ces marques indiquent
que la transmission concernant 1/ISZ a été exécutée en
relation avec le corps d’appareil photo 11. Dans chaque
transmission, la marque est mise & "1" (mémorisée) dans la
RAM 61b. L’opération, ou calcul, nécessaire sera effectuée
sur la base des mardques.

F_STIS est une marque pour indiquer que la donnée
transférée & partir du corps doit étre utilisée, F_TISZM est
une marque pour indiguer que la donnée issue de 1l’objectif
de prise de vue doit étre utilisée, F_ISZFOM est une marque
pour indiquer que la donnée f de distance focale doit étre
utilisée, et F_ISZXOM est une marque pour indiquer gque la
donnée x de distance d’objet issue du corps doit étre
utilisée.

Lorsque le changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant est exécuté sur la base
du rapport d’agrandissement d’image envoyé par le corps
d’appareil photo 11 (F_STIS = 1), l’interruption de
transmission est autorisée (CLI), xy x fy est obtenu a
partir des équations (6), (9) et (10) ci-dessus pour é&tre
mémorisé dans la RAM 61b & une adresse prédéterminée, et
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=

17interruption est interdite de maniére & mettre a "O" la
marque F_STIS (S455 & S463).

Dans le cas ol le rapport d’agrandissement d’/image a
été mémorisé et ol le changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant est exé&cuté sur la base
de la distance focale et de la distance d’objet mémorisées
dans la mémoire (F_STIS = 0, F_IS7ZM = 1), l’interruption
est autorisée, x, x f, est calculé & partir de la distance
d’objet ci-dessus (nombre d’impulsions d’avancée) %, et de
la distance focale f,, le rapport d’agrandissement d’ image
m, est calculé en utilisant 1’équation (13) de maniére & ce
qu’il soit mémorisé dans la RAM 61b a une adresse
prédéterminée, l’/interruption de transmission est
interdite, et la marque F _ISZM est mise & "O" (5465 &
S475) .

Dans le cas ol le changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant est exécuté sur la base
de la distance focale f; envoyée par le corps d’appareil
photo 11 et de la distance d’objet (nombre d’impulsions
d’avancée) x, (F_STIS = 0, F_ISZM = 0 et ISZFOM = 1,
F_ISZXOM = 1), X, £, est d’abord calculé sur la base de la
distance focale f; telle qu’elle est regue et de la
distance d’objet x;, de maniére & étre mémorisé dans la
mémoire. Le rapport d’agrandissement d’image m, est calculé
a partir de 1’équation (13). L’/interruption est interdite
et les marques F-ISZFOM, F_ISZXOM sont mises & "O" (S477 a
S489) . Dans les cas autres que celui décrit ci-dessus, il
est & noter qu’aucune transmission concernant 1’opé&ration
n’est effectuée avec le corps d’appareil photo 11. Par
conséquent, aucune opération n’est exécutée dans de tels
cas.

Puis, la marque F_PREOK est testée de maniére &
déterminer si la valeur de prédiction déja envoyée par le
corps d’appareil photo est valide. Si elle est valide, la
marque F_FPRE est mise & "1", autrement, la marque F_FPRE
n’est pas mise & "1" (S491 & S493).

I1 est testé si le mode est le mode de changement de
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plan ISZ. Si le mode est le mode de changement de plan ISZ,
il est testé si la marque courante est une marque (F_AFPOS
= 1) qui reconnait la position de la lentille de mise au
point actuelle 53F (la distance d’objet). Si la position de
la lentille de mise au point actuelle est connue (F_AFPOS =
1), la commande exécute 1’opération FPRE-OP dans laquelle
la commande est exécutée en utilisant une valeur de
prédiction, autrement, la commande passe par 1/opération
ISZ (S495, S497).

Si le mode n’est pas le mode de changement de plan
commandé (ISZ), les marques F_FPREOK, F_FPRE, F_ISOK sont
mises & "O". Puis, le contenu d’une adresse prédéterminée
(LNS_INFl) et la somme logique de chacun des bits
[00000111B] sont mémorisés & l’adresse prédéterminée
(LNS_INF1). Ensuite, la commande passe par 1’opération
A’ISZ (S495, S498, S499).

Opération FPRE-OP

L’opération (FPRE-OP) montrée en S501 & S513, dans
laquelle la distance focale d’objectif f est obtenue sur la
base de la valeur de prédiction va étre expliquée en
faisant référence & l’organigramme montré & la figure 17.
Ce traitement est exécuté par la CPU d’objectif 61 lorsque
la valeur de prédiction est envoyée par le corps d’appareil
photo 11 pendant la transmission de la CPU avec le corps
d’appareil photo 11 (pendant cette transmission, la marque
F_FPRE est mémorisée dans la RAM 61b), ou lorsque les
étapes S453 & 5463, S465 4 S475 ou S477 & S489 sont
exécutées pour changer ou modifier les valeurs de x, f par
l1a transmission de la CPU avec le corps d’appareil photo 11
concernant 1/ISZ, et la marque F FPRE est mise & "1" dans
S491 & S493. La marque F_FPRE est une marque qui détermine
si le calcul (f = xyfy/(x + Ax) pour obtenir la distance
focale d’objectif £ en se basant sur la valeur de
prédiction est exécuté&, ou non.

Lorsqu’elle pénétre dans cette opération, la commande

~

teste si la marque F _FPRE est mise & "1" de maniére a
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déterminer si l’opération basée sur la valeur de prédiction
doit étre exécutée (S501). Si la marque F_FPRE n’est pas
mise & "1", la commande saute a S515. Autrement, la
commande exécute l’opération qui suit.

D’abord F_FPRE est mise & "0" et 1’interruption de
transmission est interdite. La distance focale d’objectif f
est calculée & partir de 1l’équation (12), en utilisant la
valeur de prédiction, et l’interruption de transmission est
interdite (S503 & S509). Puis, la distance focale
d’objectif f est transformée en nombre d/impulsions de PZ
cible a partir d’une extrémité grand angle (WIDE) de
maniére 3 ce qu’elle soit mémorisée dans la RAM 61b & une
adresse prédéterminée (PZPFPRE). La marque F_FPREOK qui
indique que 1l’opération basée sur la valeur de prédiction
est valide, est mise & "1", puis, la commande exé&cute
1’étape S515 (S511, S513).

8515 & S521 sont des étapes dans lesquelles la
distance focale d’objectif f est calculée sur la base du
nombre d’impulsions d’AF actuel (nombre d’/impulsions
d’avancée).

Dans S515, l’autorisation d’interruption (CLI) est
exécutée. La distance focale d’objectif f est calculée en
utilisant 1’équation (11) de maniére & ce gu’elle soit
mémorisée dans la RAM 61b i une adresse prédéterminée
(ISZ_FL,H) et ensuite 1l’interdiction d’interruption (SEI)
est exécutée (S515, S517). La distance focale d’objectif f
calculée dans ce qui précéde est transformée en nombre
d’impulsions de PZ cible & partir de l’extrémité WIDE. Le
valeur transformée en nombre dfimpulsions est mémorisée
dans la RAM 61b & une adresse prédéterminée (PZPF) dans
§519, S521.

Le contenu des bits 3 & 7 de LNS_INF1l, calculés dans
S529, va étre expliqué ci-dessous. LNS_INF1l est une
information qui est envoyée périodiquement & partir de
1’objectif au corps d’appareil photo au moyen de la
transmission. Les bits 3 & 7 sont de 1’information

concernant le mode ISZ.
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Les bits 6 et 7 sont des marques qui indiquent si le
nombre d/impulsions de PZ cible (PZPFPRE ou PZPF) obtenue
par l’opération ISZ est situé du cété grand angle (WIDE) ou
du cbété téléobjectif (TELE) par rapport au nombre
d’impulsions de PZ actuel. Si le nombre d’impulsions de PZ
cible est situé du cé6té WIDE, le bit 7 est mis a "1", et
s’il est situé du cété TELE, le bit 6 est mis & "1i". Si le
nombre d’impulsions de PZ cible est situé entre le coté
WIDE et le cé6té TELE, ni 1’un ni l’autre des bits 6 et 7

~

n’est mis a "1".

Les bits 3 & 5 indiquent, par segment de 1/8 une
valeur approchée qui est la différence entre le nombre
d’impulsions de PZ cible et le nombre d’/impulsions de la
position actuelle, c’est-d-dire, le nombre d’impulsions de
PZ nécessaire pour amener l’cbjectif de la position
actuelle i la position cible, divisé par le nombre
d’impulsions de PZ total (c’est-a-dire, le nombre
d’impulsions de PZ nécessaire pour amener l’objectif de
l’extrémité WIDE & l’extrémité TELE). Les bits 3, 4 et 5
sont pondérés, respectivement, par 1/8, 1/4 et 1/2. La
valeur ci-dessus sera zéro lorsque la position actuelle est
égale i la position cible. Donc, les bits 3 & 5 sont tous a
no", Si la position actuelle est 1l’/extrémité WIDE et que la
position cible est 1’extrémité TELE, ou vice versa, la
valeur sera de 7/8 et par conséquent les bits 3 & 5 seront
tous & "in.

Donc, le corps d’appareil photo 11 regoit, dans
LSN INF1, périodiquement ou sur demande 1’information
venant de l’objectif de prise de vue 51, de sorte que le
corps d’appareil photo peut envoyer 1’information de
commande d/ISZ appropriée & l’objectif de prise de vue 51.

La commande teste si l’opération basée sur la valeur
de prédiction est valide (F_REOK = 1). Si elle est valide,
le nombre d’impulsions de PZ cible (PZPFPRE), obtenu en
utilisant la valeur de prédiction, est mémorisé dans un
accumulateur (Acc). Si elle n’est pas valide, le nombre

d’impulsions de PZ cible (PZPF) obtenu sur la base du
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nombre d’impulsions A4’AF actuel est mémorisé dans
l’accumulateur (S523, S525, S527).

Ensuite, les valeurs des bits 3 & 7 dans LNS_INF1 sont
calculées sur la base du nombre d’impulsions de PZ cible
mémorisé dans l’accumulateur. Les valeurs ainsi calculées
sont mémorisées dans la RAM 61b & une adresse prédéterminée
(c’est-a-dire, les bits 3 & 7 de LNS_INF1l) et une opération
d’interdiction d’interruption (SEI) est exécutée (S529,
$531) .

L’opération suivante est exécutée, pourvu que le
changement de plan avec rapport d’/agrandissement d’ image
constant soit sélectionné, que la position (distance
focale) du groupe de lentilles de changement de plan 537
actuelle soit obtenue (marque F _PZPOS = 1), et que le
changement de plan avec rapport d’agrandissement d’image
constant soit en cours d’exécution (marque F_ISOK = 1). Si
1’une quelconque des conditions ci-dessus n’est pas
satisfaite, la commande saute & 1’/é&tape S551 (S533 & S537).

Si le calcul de la distance focale cible basé sur la
valeur de prédiction (nombre d’impulsions de PZ) est valide
(marque F_FPREOK = 1), et si la marque de commande d’ISZ
est mise & "1" (marque F_ISZD = 1), le nombre d’impulsions
de PZ obtenu en utilisant la valeur de prédiction (& partir
de l’équation (11)) est mémorisé dans la RAM 61b a une
adresse prédéterminée (PZPTRGT) comme nombre d’/impulsions
cible (S539, S541, S543). Si, cependant, le calcul de la
distance focale cible basé sur la valeur de prédiction
n’est pas valide (F FPREOK = 0) ou si la marque de commande
d’ISZ est mise & "0", le nombre d’impulsions de PZ obtenu
sur la base du nombre d’impulsions de PZ de la position
actuelle (nombre d’impulsions d’avancée) en utilisant
1’équation (12) est mémorisé & l’adresse prédéterminée
ci-dessus (PZPTRGT) dans S539, S541 et S545. La marque
F_TISZD est une donnée qui est envoyée a partir du corps
d’appareil photo 11 au moyen de la transmission et est
mémorisée dans la RAM 61b. Si F_ISZD = 1, la commande d’'ISZ
est exécutée sur la base de la valeur calculée basée sur la
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valeur de prédiction. Si F _ISZD = 0, la commande d’ISZ est
exécutée sur la base de la valeur calculée basée sur la
position actuelle de 1l’impulsion d’AF.

La donnée de vitesse de zoom (bits 6, 7 de BD_ST1)

~

envoyée i partir du corps d’appareil photo 11 et mémorisée
dans la RAM 61b est mémorisée dans la RAM 61b a une adresse
prédéterminée (bits 2, 3 de SPDDRC2). La marque de
changement de plan avec rapport d’agrandissement d’image
constant F_ISZ est mise & "1i" et 1l’/interruption est
autorisée. Puis la commande est renvoyée (S547, S549,
S551) . La marque de rapport d’agrandissement d’image
constant F _ISZ indique que la CPU 61 a fini de calculer la
distance du point de mise au point cible, et que les
préparations pour que le moteur et 1l’objectif zoom soient
entrainés ont é&té réalisées. Lorsque la marque de rapport
d’agrandissement d/image constant F_ISZ a é&té mise & "1",
une opération de changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant est exécutée dans le
programme d/interruption du temporisateur de 2 ms. Les
valeurs de PZPTRGT, SPDDRC sont également utilisées dans le

programme d’interruption du temporisateur de 2 ms.

Traitement d’instruction

Un traitement d’instruction devant étre exécuté dans
1’objectif de prise de vue 51 lorsque des codes
d’instruction sont regus du corps d’appareil photo 11, va
étre expliqué ci-dessous en se référant aux organigrammes
montrés aux figures 19 & 26, en méme temps qu’aux tableaux
1 et 2 qui indiquent le contenu des codes d’instruction.
Les codes d’instruction sont les détails de 1’étape S217
dans le programme d’interruption de transmission de la
figure 8. Chaque traitement d’instruction est exécuté en
fonction des bits inférieurs de 1’/instruction.

L’instruction STANDBY est une instruction pour faire
en sorte que la CPU d’objectif 61 soit mise dans un mode de
sommeil. Un organigramme concernant le traitement effectué
lors de l’entrée de 1l’/instruction STANDBY est montré & la
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figure 19.

La CPU d’objectif 61, lors de la réception de
1l’/instruction STANDBY met & "1" la marque F_STNDBY,
transmet 17instruction de fin de réception de réception
d’instruction au corps d’appareil photo 11, autorise
1’interruption de transmission puis la commande fait retour
(S601, S602, S603). La CPU d’objectif 61 teste la marque
F_STNBY dans le programme principal & 1l’étape S143. Si la
marque F_STNBY est & "1", la CPU d’objectif 61 arréte
l’horloge 91 et elle est placée dans un mode de faible
consommation de courant (le mode d’attente) (voir la figure
7).

L’ instruction AF-INITPOS est une instruction qui est
envoyée aprés que le corps d’appareil photo 11 a déplacé la
lentille de mise au point 53F jusqu’d l’extrémité « au
moyen du moteur d’AF 39. Cette instruction est une
instruction d’opération d’initialisation d’AF pour remettre
34 zéro un compteur d’impulsions d’AF de l’objectif de prise
de vue 51. Un organigramme concernant le traitement
effectué par la CPU d’objectif 61, lorsque l’/instruction
AF-INITPOS est entrée, est montré & la figure 20.

La CPU d’objectif 61, lorsque 1l’instruction AF-INITPOS
est recue, entre la donnée de code de distance venant de la
plaque de codage de distance 81 (S611). Si la donnée de
code correspond & l’extrémité « (extrémité é&loignée), 1la
donnée de position actuelle de nombre d/impulsions d’AF
(AFPXL,H) dans la RAM 61b et la donnée de position de
départ de nombre d/impulsions d’/AF (AFPSTRTL,H) sont mises
4 "O". Une marque pour indiquer que la position actuelle de
la lentille de mise au point 53F est connue, F_FPOS, est
mise & "1" et la commande exécute 1l’étape S615. Si la
donnée de code ne correspond pas & l/extrémité o, la
commande saute les &tapes ci-dessus et exécute S615. ILa
commande émet 1’instruction de fin de réception
d’instruction vers le corps d’appareil photo 11, elle
permet 1l/interruption de transmission et est renvoyée
(S615, S616).
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L’ instruction PZ-INITPOS est une instruction qui fait
en sorte que la CPU d’objectif 61 exécute une opération
d’initialisation de maniére & reconnaitre la position de
changement de plan. Dans ce mode de réalisation, le nombre
d’impulsions de PZ correspondant au code de la plaque de
codage de zoom 71 est placé dans le compteur d’/impulsions
de PZ lorsque le moteur de zoom 65 est actionné&, pour
détecter la frontiére 72 de code de la plaque de codage de
zoom 71. La figure 21 montre un organigramme concernant un
traitement exécuté lorsque 1l/instruction PZ-INITPOS est
entrée. Les opérations tel que le comptage des impulsions
de PZ seront expliquées plus tard dans l’opération POS-NG
montrée a la figure 86.

La CPU d’objectif 61, lorsque le code PZ-INTPOS est
entré, efface la marque F PZPOS, met & "1" les marques
F_BATREQ, F_IPZB et F_MOV, mémorise une donnée
prédéterminée (la vitesse la plus lente, dans le sens TELE)
dans la RAM d’objectif 61b & l’adresse SPDDRC1l, et met
PZPA2B du compteur d’impulsions de PZ & zéro. Le compteur

-

d’impulsions de PZ compte les impulsions de PZ & partir de
la position actuelle jusqu’a la frontiére de code (S621 a
S624) . La commande sort le signal de fin de réception
d’instruction, le signal de fin de réception d’instruction,
autorise 1l’interruption de transmission et est renvoyée
(S625 & S626). L’opération d’initialisation concernant le
changement de plan motorisé PZ est effectuée sur la base de
la valeur fixée ci-dessus pendant 1’opération
d’interruption du temporisateur de 2 ms.

RETRACT-PZ est une instruction qui réalise le
changement de plan motorisé de l’objectif de prise de vue
51 pour minimiser la longueur (c’est-d-dire, rétracter) du
barillet d’objectif de prise de vue, lorsque, par exemple,
le contacteur principal du corps d’appareil photo est
ouvert. La figure 22 montre un organigramme concernant un
traitement effectué lors de l’entrée de 1’instruction
RETRACT-PZ.

La CPU d’objectif 61, & la réception de 1’instruction
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RETRACT-PZ mémorise la donnée de distance focale actuelle
dans la RAM 61b & une adresse prédéterminée (RETPOS L, H),
met la donnée de nombre d’impulsions de PZ par laquelle la
longueur du barillet d’objectif est réduite au minimum
(donné propre & l’objectif) dans la RAM 61b & une adresse
prédéterminée, et place la donnée prédéterminée (vitesse
maximale) dans SPDDRC2 (S631, S632, S632-2). La CPU
d’objectif met alors & "1" chacune des marques F_BATREQ,
F_IPZB et F_MOVTRG, envoie le signal de fin de réception
d’instruction et autorise 1’interruption de transmission.
La commande est alors renvoyée (S634 & S636).

La donnée de distance focale avant la rétraction (le
retour & la position de repos) est envoyé&e au corps
d’appareil photo 11 au moyen d’une instruction de
transmission distincte (FOCALLEN-X) qui sera expliquée dans
la suite. La marque F_BATREQ est une marque qui demande la
fourniture de courant électrique & l’objectif zoom motorisé
51 pour son opération de changement de plan motorisé, la
marque F _IPZB est une marque qui indique que la commande de
changement de plan (ISZ, PZ-INITPOS, etc.) est en cours
d’exécution dans l’objectif, et la marque F_MOVTRG est une
marque qui améne la lentille de changement de plan 53Z
jusqu’a une position de nombre d’impulsions cible mémorisé
4 l’adresse PZPTRG dans l’opération d’interruption du
temporisateur de 2 ms. L’opération de rétraction concernant
la lentille de changement de plan 53Z est exécutée dans le
programme d’interruption du temporisateur de 2 ms sur la
base de la valeur fixée ci-dessus.

RET-PZPOS est une instruction qui sert & ramener la
lentille de changement de plan de son état rétracté dans
1’&tat ol elle se trouvait avant d’étre rétractée, en
d’autres termes, c’est une instruction de retour de la
lentille de changement de plan 53Z & son état antérieur &
la rétraction, ou retour & la position de repos, par
exemple, lorsque le contacteur principal du corps
d’appareil photo SWMAIN est fermé (& la position de la

distance focale avant que le changement de plan motorisé de
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rétraction ne soit exécuté). La figure 23 montre un
organigramme représentant un traitement exécuté lors de
1l’entrée de 1’instruction RET-PZPOS.

Lorsque la CPU d’objectif 61 regoit 1/instruction
RET-PZP0OS, la CPU d’objectif 61 place, & une adresse
prédéterminée (FCLL,H) de la RAM d’objectif 61b, la donnée
de distance focale, qui est 1’un des éléments de la donnée
4 l’adresse, avant rétraction, désignée par le code de
1’instruction et qui est envoyé immédiatement avant
l’opération de changement de plan motorisé de rétraction
(S641). Il doit étre noté que, la donnée de distance focale
mémorisée avant rétraction envoyée a partir du corps
d’appareil photo 11 par 1’instruction de transmission
distincte est mémorisée & 1l’adresse RETPOSL,H.

La donnée de distance focale ci-dessus est convertie
en nombre dfimpulsions cible et mémorisée dans la RAM 61b a
une adresse prédéterminée comme nombre d’impulsions cible
PZPTRG. Une donnée de vitesse de PZ prédéterminée (grande
vitesse) est mémorisée dans SPDDRC2. Les marques F_BATREQ,
F_IPZB, F_MOVTRG sont mises & "1". Le signal de fin de
réception d/’instruction est transmis et 1l’interruption de
transmission est autorisée. La commande est alors renvoyée
(S642 & S646). Il est & noter que l’opération de retour est
également exécutée dans l’opération d’interruption du
temporisateur de 2 ms.

IPZ-STOP est une instruction qui arréte l’opération de
changement de plan motorisé. Cette instruction est une
instruction qui arréte le changement de plan motorisé
commandé, comme 1/ISZ (agrandissement d’image constant),
PZ-INITPOS (retour), RETRACT-PZ (rétraction ou retour dans
le logement). Ce n’est pas une instruction pour arréter un
changement de plan manuel. La figure 24 montre un
organigramme concernant un traitement exécuté lors de
l’entrée de l’instruction IPZ-STOP.

La CPU d’objectif 61, lorsque 1l’instruction IPZ-STOP a
été entrée, met a "0" la marque F_ISOK, en méme que temps
que les marques (F_MOVTRG, F_MOV, F_ISZ), concernant
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1’exécution de l’opération de changement de plan motorisé
(S651, S652). La CPU d’objectif 61 émet le signal de fin de
réception d’instruction et autorise 1’interruption de
transmission, et la commande est alors renvoyée (S653,
S654) . Puisque les marques ci-dessus sont mises & "0", le
changement de plan motorisé commandé, tel que 1/ISZ
(c’est-a-dire, autre qu’un changement de plan motorisé
manuel) n’est pas exécuté dans l’opération d’interruption
du temporisateur de 2 ms.

ISZ-MEMORY est une instruction qui mémorise les
valeurs actuelles de 1’impulsion d’AF et de la distance
focale afin d’exécuter un changement de plan avec
agrandissement d’image constant. La figure 25 montre un
organigramme concernant un traitement effectué lors de
l’entrée de l1l/instruction ISZ-MEMORY.

Lorsque 1l’instruction ISZ-MEMORY est entrée, la CPU
d’objectif 61 mémorise la valeur actuelle (AFPXL,H) du
compteur dfimpulsions d’/AF dans la mémoire d’/impulsion
d’ISZAF (ISZ AFPL,H) dans la RAM d’objectif 61b & une
adresse prédéterminée. La CPU d’objectif mémorise la valeur
actuelle (FCLXL,H) de la distance focale dans la mémoire de
distance focale d’ISZ (ISZ_FCLL,H) (dans la RAM d‘objectif
61b & une adresse prédéterminée) dans les étapes S661,
S662. La marque F_ISZM est mise & "1", le signal de fin de
réception d’instruction est émis, et 1’interruption de
transmission est autorisée. La commande est alors renvoyée
(S663 & S665). L’opération d’ISZ, représentée par 5465 a
S475 a la figure 15, est exécutée sur la base des valeurs
ci-dessus, .

ISZ-START est une instruction qui démarre le
changement de plan avec agrandissement d’image constant. La
figure 26 montre un organigramme concernant un traitement
exécuté lors de l’entrée de 1/instruction ISZ-START.

Lorsque l’instruction ISZ-START est entrée, la CPU
d’objectif 61 met & "1" les marques F_BATREQ, F_IPZB,
F_ISOK et elle émet un signal de fin de transmission de
données. L’interruption de transmission est autorisée et la
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commande est renvoyée (S671 & S673). L‘opération
d’interruption du temporisateur de 2 ms et les opérations
de l’étape S537 et des étapes suivantes de la figure 18
seront exécutées sur la base des valeurs ci-dessus.

Sous-programme d’instruction de BL

Le fonctionnement de l’objectif de prise de vue 51 a
la réception de l’instruction de BL du corps d/appareil
photo 11 va é&tre expliqué en se référant aux figures 27 &
37. L’opération de transmission d’/instruction de BL est
similaire & celle exécutée dans le sous-programme
d’instruction de commande, excepté que le signal de fin de
réception d’instruction est d’abord émis, puis la donnée
est entrée, et le signal de fin d’entrée est émis.
L’instruction de BL est un détail de S213 dans le
sous-programme d’interruption de transmission de la figure
8. Chaque mise en oeuvre d’instruction est exécutée en
fonction du contenu des bits inférieurs de 1’instruction.

PZ-BSTATE (20) est une instruction qui envoie la
donnée nécessaire & 1/IPZ (changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant). L’information envoyée
par cette instruction comprend la donnée qui indique 1’état
de la lentille de mise au point 53F, c’est-d-dire, le fait
gque la lentille est & l’extrémité éloignée (extrémité
infini) (F_ENDF = 1) ou & l’extrémité rapprochée
(1’extrémité la plus proche) (F_ENDN = 1), en é&loignement
(F_FARM = 1) ou en rapprochement (F_NEARM = 1), le fait que
la lentille est, ou non, en intégration de chevauchement
(F_OVAF) = 1), le fait qu’on se trouve, ou non, dans le
mode prédictif d’objet en mouvement (F_MOBJ = 1), le fait
d’étre, ou non, & l’état au point (F_AFIF = 1), le fait
gu’un rapport d’agrandissement d/image doit é&tre mémorisé
au moyen d’une instruction (de transmission) du corps ou au
moyen d’un test de la CPU d’objectif 61 (F_ISM = 1), etc.
La figure 27 montre un organigramme du fonctionnement lors
de la réception de 1l/instruction PZ-BSTATE.

Lorsque l’instruction PZ-BSTATE est entrée, la CPU
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d’objectif 61 émet un signal de fin de réception
d’instruction, elle entre la donnée PZ-BSTATE d’un octet &
partir du corps d’appareil photo 11, et exécute le
sous-programme CNTAFP concernant une opération de comptage
d’impulsions 4’AF (S701 & S703). Le détail du
sous-programme CNTAFP est représenté aux figures 39 & 43
qui seront expliquées dans la suite.

Le signal de fin d’entrée de données est émis et
1/interruption de transmission est autorisée. Puis, la
commande est renvoyée (8704, S705).

L’appareil photo conforme a ce mode de réalisation
posséde une source d’entrainement d’AF montée sur le corps
d’appareil photo 11. Par conséquent, lorsque les impulsions
d’AF sont comptées dans l’objectif 51, l’/information de
sens d’entrainement A’AF, etc, est toujours envoyée a
partir du corps d’appareil photo 11 vers l’objectif 51 au
moyen de cette instruction, avant la mise en oeuvre de 1’AF
et aprés changement de sens d’entrainement.

BODY-STATEO est une instruction qui informe 1l’objectif
de prise de vue de 1l’information concernant 1l’é&tat du
corps. Cette instruction est envoyée pendant la
transmission périodique entre l’objectif de prise de vue et
le corps d’appareil photo. La figure 28 montre un
organigramme concernant un fonctionnement lors de la
réception de 1l’instruction BODY-STATEO.

Lorsque l1l/instruction BODY-STATEO est entrée, la CPU
d’objectif 61 envoie un signal de fin de réception
d’instruction, et elle entre la donnée (BODY-STATEO) d’un

~

octet concernant 1’état du corps 11 & partir du corps de
maniére & mémoriser la donnée dans la RAM d’objectif 61 a
BD_STO (S711 & S713). Lorsque les 5 bits supérieurs de la
donnée d’un octet ci-dessus sont masqués et mémorisés dans
la RAM d’objectif 61b & ZM MODE, un signal de fin d’entrée
de donnée est émis et 1l’/interruption de transmission est
autorisée. L.a commande est alors renvoyée (S714 & S716).
Dans les 3 bits inférieurs, la donnée de BODY-STATEO

comprend 1l’information concernant le mode de changement de
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plan motorisé du corps d’appareil photo 11, telle que, le
rapport d’agrandissement d’image constant (ISZ),
1’information d’exposition en cours (EXZz), 1l’information de
changement de plan motorisé manuel (MPZ), etc. La donnée de
BODY-STATEO comprend, dans les 5 bits supérieurs,
1’information concernant 1’état MARCHE/ARRET d’une source
de courant électrique du systéme de circuit de corps (F_VDD
= 1), 1l’état FERME/OUVERT du contacteur de photométrie
(F_SWS = 0), l’alimentation en courant électrique venant du
corps d’appareil photo 11 vers le moteur de zoom (F_BATT =
1), le fait que le contacteur de permutation AF/MF du corps
d’appareil photo 11 soit sur AF ou sur MF (F_SWAF), et le
fait que le mode d’AF soit sur simple ou continu (F_MAF).

BODY~-STATE1l est une instruction qui envoie
17information concernant 1’é&tat du corps d’appareil photo
11, de maniére similaire & celle se trouvant dans
17instruction BODY-STATEO. Cette instruction comprend
1’information concernant 1’état de la séquence d/opération
du corps d’appareil photo 11. La figure 29 montre un
organigramme concernant un fonctionnement lors de la
réception de 1l/instruction BODY-STATEl.

A la réception de 1’instruction BODY-STATE1l, la CPU
d’objectif 61 émet un signal de fin de réception
d’instruction et elle entre la donnée BODY-STATEl d’un
octet venant du corps d’appareil photo 11 de maniére & la
mémoriser dans la RAM d’objectif 61b & BD_ST1 (S721 &
S723). Si la marque F_IPZD est a "1", les marques F_ISOK,
en méme temps que les marques F_MOVIRG, F MOV, F_ISZ de
1’adresse BD_ST1 sont mises & "0". Si la marque F_IPZD
n’est pas & "1", l’opération ci-dessus n’est pas exécutée
(8724, 8725, S726). Un signal de fin d’entrée de donnée est
émis, et ensuite l’/interruption de transmission est
autorisée. Finalement, la commande est renvoyée (S724,
S727, S728).

L’opération a exécuter lorsque la marque F_IPZD est a
nin  est une opération similaire & 1’instruction IPZ-STOP
de code d’instruction 35. Cette instruction fait en sorte
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que la CPU d’objectif 61 recoive 1l’information concernant
le corps et exécute 1l’/instruction IPZ-STOP. Les marques se
rapportant a l’instruction vont étre expliquées ci-dessous.

F_IPZD est une marque qui identifie si une opération
similaire & IPZ-STOP doit, ou non, é&tre exécutée.

F_MPZD est une marque qui identifie si un changement
de plan motorisé manuel doit é&tre, ou non, interdit.
Lorsque F_MPZD est & "1", le changement de plan motorisé
manuel est interdit. Il est fait référence i la marque
F_MPZD pendant 1l’opération d’interruption du temporisateur
de 2 ms.

F_ISZD est une marque qui identifie si 1/ISZ doit, ou
non, étre commandé sur la base du nombre d’impulsions d’AF
de la position actuelle (pendant la mise au point) ou sur
la base de la distance focale obtenue & partir d’une valeur
de prédiction. Il est fait référence & cette marque pendant
un sous-programme d’ISZ (S541 & la figure 18).

F_ISSPA et F_ISSPB sont des marques qui identifient 1la
vitesse de commande d’ISZ et il y est fait référence dans
S547 de la figure 18.

La figure 30 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1l’/instruction
SET-AFPOINT.

La CPU d’objectif 61 entre l’instruction SET-AFPOINT
(23), émet un signal de fin de réception d’instruction,
recoit les données de SET-AFPOINT d’un octet & partir du
co6té du corps, de maniére & les placer dans la RAM
d’objectif 61b & une adresse prédéterminée, elle émet un
signal de fin d’entrée de donnée et elle autorise
1’interruption de transmission. La commande est ensuite
renvoyée (S731 & S735).

L’instruction SET-AFPOINT est exécutée avant 1la
transmission de l’instruction de LB (transmission objectif
vers corps) et LENS-AFPULSE (15).

L/instruction LENS-AFPULSE détermine quelle AFPULSE
doit étre envoyée & partir de l’objectif 51 au corps 11, en

fonction de 1l/information envoyée par 1l/instruction
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SET-AFPOINT.

Lorsque le bit 3 (X) est & "i", 1’impulsion d4’AF
(AFPULSE (AFPXL,H)) de la position actuelle est envoyeée.

Lorsque le bit 7 (ISZM) est & "1", le nombre
d’impulsions d’AF (AFPULSE (ISZ AFPL,H)), obtenu lorsque le
rapport d’agrandissement d’image est mémorisé pendant le
mode ISZ, est envoyé, il est & noter qu’il est impossible
pour le bit 3 et le bit 7 d’étre & "1" en méme temps.

Si ni le bit 3 ni le bit 7 n’est & "1", les bits 4 & 6
(FMO, FM1, FM2) deviennent utilisables.

8 segments (0 & 7) pour mémoriser les données
d’impulsions d’AF sont prévus dans la RAM d’objectif 61b de
la CPU d’objectif 61 (AFPOL,H & AFP7L,H). Les données de
nombre d’impulsions d’AF peuvent étre mémorisées dans les
segments respectifs au moyen d’une instruction venant du

=~

corps d’appareil photo 11. Trois bits des bits 4 a 6
désignent des adresses 0 & 7. Les données de nombre
d’impulsions d’AF mémorisées dans de telles adresses seront
transmises. Cette instruction sert seulement & désigner
1’une des données de nombre d/impulsions d’AF qui doit étre
envoyée au corps d’appareil photo 11 dans LENS-AFPLUSE
(15) .

La figure 31 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1l/instruction
SET-PZPOINT.

Lorsque 1l’instruction SET-PZPOINT (24) est entrée, la
CPU d’objectif 61 émet un signal de fin de réception
d’instruction, recoit les données de SET-PZPOINT venant du
co6té du corps et les place dans la RAM d’objectif 61b & une
adresse prédéterminée, elle émet un signal de fin d’entrée
de donnée, et elle autorise 1l’interruption de transmission,
la commande est ensuite renvoyée (S741 & S745).

L’instruction SET-AFPOINT est exécutée avant la
transmission de 1l’instruction de 1B et FOCALLEN-X (16).

L’instruction LENS-AFPULSE détermine sur la base de
1’information envoyée par 1l’/instruction SET-PZPOINT, si la

donnée de distance focale de la position actuelle ou la
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distance focale obtenue lorsque le rapport d’agrandissement
d’image est mémorisé pendant le mode ISZ doit étre envoyée
au corps d’appareil photo 11.

Lorsque le bit 3 (X) est & "1", la donnée de distance
focale (FCLXL,H) de la position actuelle est envoyée.

Lorsque le bit 7 (ISzM) est & "1", la distance focale
(la distance focale (ISZ_FCLL,H) de la mémoire d’ISZ)
obtenue lorsque le rapport d’agrandissement d’image est
mémorisé pendant le mode ISZ est envoyée. Il est a noter
qu’il est impossible pour le bit 3 et le bit 7 d’étre & "1"
en méme temps.

Lorsque ni le bit 3 ni le bit 7 n’est a "1", les bits
4 &4 6 (FMO, FM1, FM2) deviennent utilisables.

8 segments (0 & 7) pour mémoriser les distances
focales sont prévus dans la RAM d’objectif 61b (FCLOL,H a
FCL7L,H). Les distances focales peuvent étre mémorisées
dans les segments respectifs au moyen de instruction
SET-PZPOINT venant du corps d’appareil photo 11. Trois bits
des bits 4 & 6 désignent des adresses 0 & 7. Les distances
focales mémorisées dans de telles adresses seront
transmises. Cette instruction sert seulement & désigner
1’une des distances focales qui doit étre envoyée au corps
d’appareil photo 11 dans FOCALLEN-X (16).

STORE est une instruction qui place la donnée de
nombre d’impulsions d’/AF prédéterminée & une adresse
désignée. La figure 32 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1’instruction
STORE-AFP.

La CPU d’objectif 61, & la réception de 17/instruction
STRORE-AF (25) émet un signal de fin de réception
d’instruction et elle entre les données de deux octets
venant du corps d’appareil photo 11 (8751, 8752). Si 1’un
des bits n’est pas de la mémoire d’ISZ (ISZM = 0), la
donnée entrée est mémorisée dans la RAM d’objectif 61b a
une adresse (AFPOL,H & AFP7L,H), désignée par AMO a AM2 de
la donnée. Autrement, la donnée est (ISZM = 1), et elle est
mémorisée dans la mémoire d’ISZ (ISZ-AFPL,H) de la RAM



10

is

20

25

30

35

2676839

50

d’objectif 61b (S751 a S756). La marque fonctionnelle

d’/Isz, F_ISZXOM est mise & "1". Le signal de fin d’entrée
de donnée est émis, et l’/interruption de transmission est
autorisée. La commande est ensuite renvoyée (8757 & S758).

STORE-DEFP&D (26) est une instruction qui fait en
sorte que la RAM d’objectif 61b mémorise la valeur de
défocalisation et 1l’impulsion de défocalisation concernant
le corps d’appareil photo 11. La figure 33 montre un
organigramme concernant un fonctionnement lors de la
réception de 1l’instruction STORE~DEFP&D.

La CPU d’objectif 61, & la réception de la réception
STORE-DEFP&D émet un signal de fin d’entrée d’instruction,
et elle entre la donnée de nombre d’impulsions de
défocalisation de 2 octets et la donnée de valeur de
défocalisation de 2 octets venant du corps d’appareil photo
11. L’impulsion de défocalisation ainsi entrée est
multipliée par 1/2 (S761 & S764). Dans le mode de
réalisation représenté, puisque le rapport du nombre
impulsions d’AF de corps au nombre d’impulsions d’AF
d’objectif est de deux & un, le nombre d’impulsions de
défocalisation d’entrée est multiplié par 1/2. Le rapport
peut é&tre fixé & volonté.

Si la marque F _SIGN a été mise & "0", le nombre
d’impulsions de défocalisation est ajouté au nombre
d’impulsions d’AF actuel de maniére a mémoriser la valeur
ajoutée dans ISZ_FPX. Si la marque F_SIGN n’a pas été mise
4 "0", le nombre d’impulsions de défocalisation est
soustrait du nombre d’impulsions d’AF actuel et la valeur
réduite est mémorisée dans ISZ_FPX. Lorsque la marque
F_SIGN = 1, la valeur de défocalisation est dirigée vers
1’extrémité FAR (&loignée), et lorsque F_SIGN = 0 la valeur
de défocalisation est dirigée vers 1l’extrémité NEAR
(proche). Ensuite, la marque F_FREE est mise & "1", un
signal de fin d’entrée de donnée est émis et 17interruption
de transmission est autorisée. La commande est alors
renvoyée (S765 & S771). L’impulsion de défocalisation
transmise par le moyen de transmission comme cela est
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décrit ci-dessus est utilisée dans le programme de
1’opération d/ISZ de maniére & obtenir une distance focale
cible en utilisant 1’impulsion de défocalisation. La marque
F_FREE est une marque qui donne une indication pour
exécuter une opération en utilisant une valeur de
prédiction.

STORE-PZP (27) est une instruction qui fait en sorte
qgue la position d’AF actuelle (position de la lentille de
mise au point ou distance d’objet de mise au point) et la
position actuelle de PZ (position du groupe de lentilles de
changement de plan 53% ou distance focale) sont mémorisées
dans une mémoire (adresse) désignée.

STORE-PZP est une instruction qui fait en sorte que la
distance focale désignée par le corps d’appareil photo 11
est mémorisée i une adresse prédéterminée.

La figure 34 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1’instruction
STORE-PZP.

La CPU d’objectif 61, & la réception de 1’instruction
STORE-PZP émet un signal de fin de réception d/instruction
et entre la donnée de 1 octet venant du corps d’appareil
photo 11 (S§781, S782). Si la mémoire de PZ est désignée
(lorsque la marque de PZM est a "1"), la donnée de distance
focale de la position actuelle est mémorisée & l’adresse
(FCLOL,H & FCL7L,H) désignée par FMO 4 FM2, autrement, la
donnée de distance focale n’est pas mémorisée (5783, S784).

Si la mémoire d’AF est désignée (lorsque la marque
d’AFM est & "1"), un nombre d’impulsions 4’AF de la
position actuelle est mémorisé & l’adresse (AFPOL,H a
AFP7L,H) désignée par AMO & AM2. Autrement, un signal de
fin d’entrée de donnée est simplement émis, tout en
autorisant 1’/interruption de transmission. La commande est
ensuite renvoyée (S785 a S788).

La figure 35 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1/instruction
STORE-PZF) .

La CPU d’objectif 61, & la réception de 1’instruction
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STORE-PZF, entre la donnée de 2 octets venant du corps
d’appareil photo. Si cette instruction n’est pas une
instruction de mémoire d’ISZ, si la marque (F_ISZM n’est
pas & "1"), les données de 2 octets ainsi entrées sont
mémorisées dans la RAM d’objectif 61b a l’adresse (FCLOL,H
& FCL7L,H) désignées par les bits FMO & FM2. Si
17instruction est une instruction de mémoire d’ISZ (si ISZM
est 4 "1'"), la donnée ainsi entrée est mémorisée dans la
mémoire ISZ et une marque F_ISZFOM, qui exécute 1’opération
sur la base de la distance focale, est mise & "1" (S791 a
S§796) . Un signal de fin d’entrée de donnée est émis et
1’interruption de transmission est autorisée, la commande
est ensuite renvoyée (S797 & S798).

STORE-IS (29) est une instruction qui fait en sorte
que la mémoire de rapport d’agrandissement d’image (adresse
ISZ-IMGL,H de la RAM d’objectif 61b) mémorise un rapport
d’agrandissement d’image.

La figure 36 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1’instruction
STORE-IS) .

La CPU d’objectif 61, & la réception de 1’instruction
STORE-IS émet un signal de fin de réception d’instruction,
entre la donnée de 2 octets concernant un rapport
d’agrandissement d’image venant du corps d’appareil photo
11, mémorise la donnée dans une mémoire de rapport
d’agrandissement d’/image (ISZ-IMGL,H), et met a """ la
marque F_STIS (S801 & S804). Le signal de fin d’entrée de
donnée est émis et 1’interruption de transmission est
autorisée. La commande est ensuite renvoyée (S805 & S806).
La marque F_STIS est une marque gui exécute une opération
de changement de plan avec agrandissement d’image constant
en fonction du rapport d’agrandissement d/image envoyé par
le corps d’appareil photo.

MOVE-PZMD (2A) est une instruction qui provoque le
changement de plan motorisé dans le sens prescrit ou vers
une distance focale dans la mémoire désignée (adresse dans

la RAM d’objectif 61b).
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MOVE-PZF (2B) est une instruction qui effectue le
changement de plan motorisé jusqu’a une distance focale
désignée, par exemple, jusqu’d une distance focale calculée
dans le corps d’appareil photo 11. La donnée de cette
instruction comprend une donnée concernant la distance
focale et la vitesse de changement de plan.

La figure 37 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1’instruction
MOVE-PZMD.

La CPU d’objectif 61, lorsque 1’instruction MOVE-PZMD
est entrée, é&met un signal de fin d’entrée d’instruction,
et elle entre la donnée de 1 octet venant du corps
d’appareil photo 11 (S811 & S812). Si la marque F_MDM est a
"11 gans la donnée d’entrée, la donnée est lue & partir de
1’adresse (FCLOL,H & FCL7L,H) désignée par MVMO a MVM2. La
donnée lue est convertie en une donnée de nombre
d’impulsions de PZ et elle est mémorisée dans la RAM
d’objectif 61b & PZPTRGET. La donnée de vitesse
d’entrainement (F_SPA, F _SPB des bits 6 et 7) est mémorisée
dans SPDDRC2, et la marque F_MOVTRG est mise & "1". Si la
marque F_ MDM n’est pas a "1", les 4 bits supérieurs de la
donnée d’entrée sont mémorisés & l’adresse SPDDCR1 et la
marque F MOV est mise & "1" (S813 & S819). Il est fait
référence i ces données dans le programme d’interruption du
temporisateur de 2 ms de fagcon a exécuter le changement de
plan motorisé de la maniére voulue.

Lorsque les marques F_LBATREQ et F_IPZB sont a "1", un
signal de fin d’entrée de donnée est émis et 1’/interruption
de transmission est autorisée. La commande est alors
renvoyée (S820 & S820-2). Si la marque F_MDM (le bit 3) est
4 "1", l’instruction sert & exécuter le changement de plan
motorisé vers la distance focale mémorisée dans la mémoire
désignée. Si la marque F_MDM n’est pas a "1", 1/instruction
sert & effectuer le changement de plan motorisé dans un
sens désigné par la marque F MDT et la marque F_MDW (les
bits 4 et 5). La marque F_MDT désigne l’entrainement dans
le sens TELE, la marque F_MDW désigne l’entrainement dans
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le sens WIDE, et les marques F _SPA et F_SPB (les bits 6 et
7) désignent la vitesse de changement de plan.

La figure 38 montre un organigramme concernant un
fonctionnement lors de la réception de 1l’/instruction
MOVE-PZF.

La CPU d’objectif 61, lorsque 1l/instruction MOVE-PZF
est entrée, émet un signal de fin de réception
d’instruction, entre la donnée de distance focale de 2
octets venant du corps d’appareil photo 11, convertit la
donnée de distance focale entrée en une donnée de nombre
dfimpulsions de PZ de maniére a mémoriser celle-ci dans la
RAM d’objectif 61b & 1l’adresse PZPTRGT, place la donnée de
vitesse dans SPDDRC2 et met & "1" les marques F_BATREQ,
F_IPZB, F_MOVTRG. Il est fait référence & ces données dans
le programme d’interruption du temporisateur de 2 ms de
fagon & exécuter le changement de plan motorisé de la
maniére voulue. Un signal de fin d’entrée de donnée est
émis et l1l’interruption de transmission est autorisée. La

~

commande est ensuite renvoyée (S821 & S827).

Opération CNTAF

Une opération de comptage d’impulsions d’AF (CNTAF)
dans l’objectif de prise de vue 51 va étre expliquée
ci-dessous en se référant aux organigrammes montrés aux
figures 39 & 43. Cette opération de comptage est un détail
d’une opération exécutée en S703 au moyen de l1l’instruction
PZ-BSTATE (20) montrée & la figure 27. Dans le mode de
réalisation représenté, la valeur du compteur d’impulsions
d’AF est effacée (mise & zéro) lorsque la lentille de mise
au point 53F atteint l’extrémité FAR (position de prise de
vue & 1’infini). D’autre part, une valeur maximale est
placée dans le compteur d’/impulsions d’AF lorsque la
lentille de mise au point atteint 1l’extrémité NEAR (la
position de prise de vue la plus rapprochée). Dans le cas
de NEAR MOVE (entrainement vers la distance la plus
rapprochée), 1l’impulsion d’AF émise par le générateur
d’impulsions d’AF 59 y est ajoutée. Dans le cas de FAR MOVE
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(entrainement en direction de 1’infini), 1/impulsion d’AF
en est soustraite.

L’interruption est interdite, la donnée entrée pendant
la transmission est mémorisée & l’adresse PZ_BDST, et le
code de distance actuel est entré a partir de la plaque de
codage 81 (S901 a S905).

Si la marque F-ENDF servant & identifier FAR END (la
position & 1’infini) est & "1", il est testé si le code de
distance entré est un code de FAR END (S907 & S909). Si le
code de distance est FAR END, le nombre d’impulsions d’AF
actuel et la valeur de départ de comptage d’impulsions d’AF
(adresses AFPZL,H, AFPSTRTL,H) sont remis & 2éro et une
marque F _AFPOS est mise & "1" pour indiquer que le nombre
d’impulsions d’AF de la position actuelle est connu (S909,
S913, S915). Si une marque F NEARM pour identifier NEAR
MOVE est mise & "0", la commande saute & l’opération
CNTAFP10. Si la marque F_NEARM est & "1", la commande saute
& l’opération CNTAFP1ll, puisque le sens d’entrainement doit
étre changé (S917). Si le code de distance détecté n’est
pas le code FAR END, la marque d’extrémité é&loignée F_ENDF
est mise & "0" et la commande saute a l’opération CNTAFP3
(S909 et S911).

Si la marque d’extrémité &loignée F ENDF est mise &
"o", la marque d’extrémité rapprochée F_ENDN, qui identifie
l’extrémité rapprochée (la position de mise au point la
plus proche) est testée. Si la marque d’extrémité
rapprochée est mise & "0", la commande exécute CNTAFP3
(5919).

Si la marque d’extrémité rapprochée F_ENDN est & "1",
la commande teste si le code de distance est un code
d’extrémité rapprochée. Si ce n’est pas un code d’extrémité
rapprochée, la marque d’extrémité éloignée F_ENDN est mise
d "0" et la commande exécute une opération de CNTAFP3 (S919
4 S923). Si le code de distance indique l’extrémité
rapprochée, le nombre d’impulsions d’AF décomptées et la
valeur complémentaire du nombre d’impulsions d’AF

décomptées sont mis au maximum (mise de N_AFMAXL,H dans
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AFPXL,H, AFPSTRTL,H), la marque F_AFPOS qui indique que le
nombre d’impulsions d’AF est connu, est mise & "1". La
commande teste si 1’état actuel est FAR MOVE (F_FARM = 1).
Si 1’on se trouve dans FAR MOVE, la commande exécute une
opération de CNTAFP1ll, autrement la commande exécute une
opération de CNTAFP10 (S925 a S929).

Comme on l’a décrit ci-dessus, dans le cas de FAR END
(F_ENDF = 1) ou de NEAR END (F_ENDN = 1), le nombre
d’impulsions d’AF décomptées est corrigée d’une valeur
prédéterminée correspondante. Si le code de distance
d’entrée est déterminé comme n’étant & aucune des
extrémités, la correction de point d’extrémité ci-dessus
n’est pas effectuée.

Une opération (opération CNTAFP3) exécutée lorsque le
groupe de lentilles de mise au point 53F est placé entre
l’extrémité éloignée et 1l’extrémité rapprochée va étre
expliquée en se référant d& l’organigramme montré a la
figure 40.

D’abord, une valeur de compteur, dans un compteur
matériel (hardware) du nombre d’impulsions d’AF actuel, est
placée dans un compteur d’/impulsions d’AF (AFPCNTL,H) dans
les étapes S$931, S933. Si la marque F_FARM est mise a "O",
la commande exécute une opération CNTAF6. Si la marque
F_FARM est & "1", il est testé si 1’&tat précédent était
NEAR MOVE (c’est-ad-dire, si la marque F_NEARMO est & "1")
dans les étapes $933, S935. S’il est déterminé que 1l’état a
été changé de NEAR MOVE & FAR MOVE, une valeur de départ de
comptage d’impulsions d’AF (AFPCNTL,H) est ajoutée a une
valeur de départ de compteur d’impulsions d’AF (AFPSTRL, H)
de maniére & la mémoriser dans la mémoire
AFPXL,H&AFPSTRTL,H de nombre d/impulsions d’AF actuel et de
valeur de départ de comptage d’impulsions d’/AF. La commande
exécute une opération CNTAFP12 (S935, S937).

Si 1’/état précédent n’était pas NEAR MOVE, il est
déterminé si 1’état précédent était FAR MOVE. S’il n’était
FAR MOVE, c’est-d-dire que la lentille n’avait pas é&té
déplacée, la commande exécute CNTAFP1ll. Si 1’état précédent
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était également FAR MOVE, une valeur décomptée (AFPCNTL,H)
est soustraite de la valeur de départ de comptage
d’impulsions A’AF (AFPSTRL,H) de maniére & mémoriser 1la
différence dans la mémoire de nombre d’/impulsions d’AF
actuel (AFPXL,H), puisqu’il n’y a pas de changement de sens
d’entrainement. Ensuite, la commande exécute une opération
CNTAFP6 (S939, S941).

L’opération CNTAFP6, lorsque l/’état actuel n’est pas
FAR MOVE, va étre expliqué ci-dessous en se référant a
l’organigramme montré & la figure 41. Il est & noter que
1’opération CNTAFP6 est la premiére opération dans laquelle
pénétre la commande aprés le démarrage.

La commande teste si 1’état est NEAR MOVE. S’il n’est
pas NEAR MOVE, la commande exécute l’opération CNTAFP8
(S951). S’il est NEAR MOVE, la commande teste si 1l’état
précédent était NEAR MOVE. Si 1’état précédent était
également NEAR MOVE, une valeur décomptée de nombre
d’impulsions d’AF (AFPCNTL,H) est ajoutée & la valeur de
départ de comptage d/impulsions d‘’AF (AFPSTRTL,H) de
maniére & mémoriser la somme dans la mémoire de nombre
d’impulsions 4’AF actuel (AFPXL,H) dans les étapes S953,
S955.

Si 1’état précédent n’était pas NEAR MOVE, mais au
contraire FAR MOVE, ceci est une indication du fait que le
sens d’entrainement doit étre changé. Par conséquent, la
valeur décomptée de nombre d/impulsions d’AF (AFPCNTL, H)
est soustraite de la valeur de départ de comptage

=~

d’impulsions d’AF (AFPSTRTL,H) de maniére & mémoriser la
différence 3 l’adresse de nombre d’impulsions d’AF et
valeur de départ de comptage d’/impulsions d’AF
(AFPXL,H&AFPSTRTL,H) dans les é&tapes S958, S959. Si 1’état
n’est pas FAR MOVE, la commande exécute une opération
CNTAFP11 (S957).

Une opération activée lors de l’arrét du moteur 4’AF
(1L’opération CNTAFP8) va étre expliquée ci-dessous en se

référant & l/’organigramme montré & la figure 42.
Dans l’opération CNTAFP8, la commande teste d’abord si
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1’état précédent était NEAR MOVE (S961).

Si 1l7état précédent était NEAR MOVE, ceci signifie que
la lentille a été arrétée pendant NEAR MOVE. Par
conséquent, une valeur décomptée de nombre d’impulsions
d’AF (AFPCNTL, H) est ajoutée & la valeur de départ de
comptage d’impulsions d’AF (AFPSTRTL,H) et la somme est
mémorisée i 1l’adresse de nombre d/impulsions d’AF et valeur
de départ de comptage d’/impulsions d’AF
(AFPXL,H&AFPSTRTL,H) . La commande exécute alors une
opération CNTAFP10 (S961, S5963).

Si 1’état précédent était FAR MOVE, ceci signifie que
la lentille a été arrétée pendant FAR MOVE, par conséquent,
une valeur décomptée de nombre d’impulsions d’AF
(AFPCNTL,H) est soustraite de la valeur de départ de
comptage d’impulsions d’AF (AFPSTRTL,H) de maniére a
mémoriser la différence & l’adresse de nombre d’impulsions
d’AF actuel et valeur de départ de comptage d’/impulsions
d’AF (AFPLXL,H&AFPSTRTL,H). La commande exécute alors une
opération CNTAFP10 (8961, S965, S967) .

Si 1’é&tat précédent n’était ni NEAR MOVE, ni FAR MOVE,
ceci signifie que la lentille avait déja été arrétée. Par
conséquent, la commande exécute une opération CNTAFP16
(S961, S965).

Les opérations CNTAFP10, 11, 12, 16 vont étre
expliquées ci-dessous en se référant & 1l’organigramme
montré i la figure 43. La commande pénétre dans CNTAFP10
immédiatement aprés que le moteur d’AF 39 a é&té arrété. Par
conséquent la LED du générateur d’impulsions d’AF 59 est
coupée, le contenu de PZ_BDST est mémorisé dans PZ_BDSTO,
et 1l’interruption de transmission est autorisée. La
commande traverse alors l’opération de comptage
d’impulsions A’AF (S971, S977, S979).

La commande pénétre dans l’opération CNTAFP1ll lors du
démarrage d’entrainement 4’AF. Par conséquent, la LED du
générateur d’impulsions d’AF 59 est allumée, le compteur
matériel de nombre d’impulsions d’/AF et la mémoire de

valeur décomptée de nombre d’/impulsions d’AF (AFPCNTL,H)
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est mise & "0". Le contenu de la mémoire de PZ_BDST est
transféré dans PZ BDSTO et l’/interruption de transmission
est autorisée, la commande traverse alors une opération de
comptage d/impulsions d’AF (S973, S975, 5977, 5979).

La commande pénétre dans l’opération CNTAFP1l2 lorsque
le sens d’entrainement est changé pendant la mise en oeuvre
de 1’AF. Par conséquent, le compteur matériel d’/impulsions
d’AF et la valeur décomptée de nombre d’impulsions 4’AF
(AFPCNTL,H) sont effacés, le contenu de la mémoire de
PZ BDST est transféré dans PZ_BDSTO, et 1l’interruption de
transmission est autorisée. La commande traverse alors une
opération de comptage d’impulsions d’AF (8975, S977, S979).

La commande pénétre dans l’opération ou traitement,
CNTAFP16 pendant le déplacement dans le sens de NEAR MOVE
ou de FAR MOVE (S655, S641), ou lorsque le moteur d’AF
s’arréte (S965). Par conséquent, le contenu de la mémoire
de PZ_BDST est transféré dans PZ_BDSTO, et 1’interruption
de transmission est autorisée. La commande traverse alors

1’opération de comptage d’impulsions d’AF (S977, S979).

Traitement d/instruction LB

Un traitement concernant une instruction par ladquelle
1’objectif zoom motorisé 51 envoie 1’/information de
1’objectif, c’est-a-dire, 1l’état de l’objectif au corps
d’appareil photo, en fonction de la demande du corps
d’appareil photo, va étre expliqué ci-dessous en se
référant au tableau 4 et aux organigrammes montrés aux
figures 44 & 51. Le contenu de l’instruction est montré
dans le tableau 4. Les organigrammes montrés aux figures 44
3 51 sont des détails d’une opération de 1l’étape S209 dans
le programme d’interruption de transmission montré a la
figure 8. Un traitement va é&tre exécuté en fonction des

bits inférieurs de 1l’instruction.

Traitement PZ-LSTATE
L’organigramme montré la figure 44 représente
PZ-LSTATE (10) par lequel la donnée concernant la commande
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de changement de plan motorisé de 1l’objectif zoom motorisé
51 est envoyée au corps d’appareil photo 11. La CPU
d’objectif 61, & la réception d’une instruction demandant
un état d’objectif concernant un changement de plan
motorisé (PZ-LSTATE), émet le signal de fin de réception
d’instruction et elle sort ensuite la donnée concernant le
type de commande de changement de plan motorisé, (par
exemple, la commande de changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant) vers le corps d’appareil
photo 11 (S1001, S1002). Un signal de fin d’entrée de
donnée est é&mis et 1’/interruption de transmission est
autorisée. La commande est alors renvoyée (S1003, S1004).

Les marques utilisées dans ce traitement vont étre
expliquées ci-dessous.

La marque F TMOV (bit 0) est mise & "1" lorsque le
moteur de zoom se déplace dans le sens TELE.

La marque F WMOV (bit 1) est mise & "1" lorsque le
moteur de zoom se déplace dans le sens WIDE.

La marque F_TEND est mise & "1" lorsque le groupe de
lentilles de changement de plan 53% est placé & 1l’extrémité
TELE.

La marque F_WEND est mise & "1" lorsque le groupe de
lentilles de changement de plan 53Z est placé & 1l’extrémité
WIDE.

La marque F IPZB est mise & "1" lorsque le changement
de plan motorisé (l’/opération d’/initialisation pour ISZ,
PZ, et 1l’opération de rétraction) est exé&cuté dans un mode
autre que le mode de changement de plan motorisé manuel.

La marque F_IPZI est mise & "1" lorsque le changement
de plan motorisé manuel est exécuté pendant 1’opération
d’IsZ.

La marqgue F_ISOK est mise & "1" pendant 1l’opération
drIisz.

La marque F_MPZI est mise & "1" lorsque le changement

de plan motorisé manuel est en cours d’exécution.

Opération POFF-STATE, POFFS-WSLEEP
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La figure 45 représente un organigramme concernant
1’opération POFF-STATE (11) et 1l’opération POFFS-WSLEEP
(12) . Ces opérations servent & envoyer au corps 11
1rinformation concernant le changement de plan motorisé de
1’objectif, 1/information de demande de batterie,
1’information de pilotage de la source de courant
électrique (batterie pour PZ, etc. La différence entre
POFF-STATE (11) et POFFS-WSLEEP (12) réside dans le fait
gue la CPU d’objectif 61 entre, ou non, dans un mode de
consommation de courant réduite aprés la fin de cette
transmission d’instruction. Lorsque l’opération
POFFS-WSLEEP (12) est exécutée, la marque F_STNDBY est mise
a "1" pendant la transmission et la CPU d’objectif 61
exécute un mode de consommation de courant réduite lors du
retour au programme principal. C’est-a-dire que
17instruction POFFS-WSLEEP (12) est une instruction qui
exécute & la fois 1l’instruction POFF-STATE (11) et
1’instruction STANDBY (30) du code d’instruction.

Dans le cas de 1l’instruction POFFS-WSLEEP (12), la CPU
d’objectif 61 met & "1" la marque F_STNDBY, émet le signal
de fin de réception d’instruction, et entre les états des
contacteurs (75, 77). Si la marque F_STNDBY est a "1" (dans
le cas de POFFS-WSLEEP (12)), le contacteur de changement
commande électrique/manuel (contacteur D/M) est placé dans
le mode commande &lectrique. A ce moment, si le contacteur
de TELE ou WIDE (contacteur de changement de vitesse) est
fermé, la commande met & "1" la marque de demande de
batterie F_BATREQ et exécute 1’étape S1025. Autrement, la
commande exécute 1l/é&tape S1025 (S1017, S1019, 51021,
5$1023).

Si la marque F_STNDBY est & "1", la commande termine
normalement cette interruption de transmission et exécute
un mode de consommation de courant réduite aprés avoir é&té
renvoyée au programme principal. Si, cependant, la marque
F_BATREQ est a "1", la commande n’exécute pas le mode de
consommation de courant réduite de sorte que 1l’opération de
changement de plan motorisé manuel est possible, méme si la
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marque F_STNDBY est mise & "1" pour effectuer 1l’opération
normale (voir la figure 7).

Lorsque la marque F_STNDBY n’est pas & "1", la
commande ne fera pas le passage au mode de consommation de
courant réduite, méme si elle est renvoyée au programme
principal. Par conséquent, des opérations telles que le
changement de plan motorisé manuel seront possibles méme si
la marque F_BATREQ n’est pas & "1" dans cette instruction,
pourvu que le contacteur de vitesse de PZ 75 soit fermé.

La commande exécutera directement S1025 si la marque
F_STNDBY est mise & "0" (dans POFF-STATE (11)).

Dans S1025, les marques F_SLSW, F_ASSW, F_PZM, F_PZD,
F-AFSW sont mises & "1" ou & "0", en fonction de la donnée
du contacteur de changement de mode zoom 77. L‘’état de la
borne de VBTT est contrdlé et si le courant électrique pour
PZ n’est pas délivré i partir du corps d’appareil photo 11,
la marque F_BDET est mise & "0" (VBATT OFF), autrement la
marque F_BDET est mise a "1" (VBATT ON) dans les étapes
$1027 & S1031. La donnée (POFF-ST) de 1 octet, telle
qu’elle a été fixée ci-dessus, est transmise au corps
d’appareil photo 11, un signal de fin d’entrée de donnée
est émis et 1l’interruption de transmission est autorisée.
L.a commande est alors renvoyée (S1033 a S1037).

Lorsqu’une opération POFF-STATE est exécutée, la
commande saute & 1l/étape S1013 tout en traversant
l’opération de mise & "1" de la marque F_STNDBY dans
1l7/é&tape S1011. Ensuite, des opérations similaires a celles

de l’opération POFFS-WSLEEP seront exécutées.

Opération LENS-INF1

Un organigramme de LENS-INF1 montré & la figure 46
représente une opération par laquelle différentes
informations de l’objectif 51 sont envoyées aux corps
d’appareil photo 11.

La CPU d’objectif 61, lors de l’entrée de
1’/instruction de demande de donnée LENS-INF1l, émet un
signal de fin de réception d’instruction, met a "0" 2 bits
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de la donnée INS_INF1 d’un octet se rapportant au sens du
changement de plan motorisé&, met & "1" 1 bit pour
identifier 1l’objectif automatique AE, et entre
17/information du contacteur de sens de changement de plan
(S1041 & S1043). En réponse a 1l’information de contacteur

~

telle qu’elle est entrée, le bit correspondant est mis a
1" de maniére & envoyer une donnée d’objectif d’un octet
au corps d’appareil photo 11 (S1044, S1045). Un signal de
fin de transmission est é&mis, et 1l’/interruption de
transmission est autorisée. La commande est alors renvoyée
(S1046 et S1047). Il est & noter que la donnée LNS_INF1
comprend une donnée se rapportant au changement de plan
avec rapport d’agrandissement d’image constant. Dont le

détalil est décrit ci-dessus.

Opération LENS-INF2

L’organigramme de LENS-INF2, montré a la figure 47,
exécute une opération par laquelle une donnée déterminée
propre & l’objectif 51 est envoyée au corps d’appareil
photo 11.

ILa CPU d’objectif 61, lors de l’entrée de
1’instruction LENS-INF2, émet un signal de fin de réception
d’instruction, sort la donnée LNS-INF2 vers le corps
d’appareil photo 11, émet un signal de fin d’entrée de
donnée, et autorise 1l’/interruption de transmission. La

=~

commande est alors renvoyée (S1051 a S1054). La donnée
LNS-INF2 comprend une donnée servant & identifier le type
d’objectif et 1l’objectif de PZ et la donnée est une donnée

déterminée mémorisée dans la ROM 6la.

Opération LENS-AFPULSE

Un organigramme de LENS-AFPULSE montré & la figure 48
est celui d’une opération par laquelle la donnée de nombre
d’impulsions d’AF décomptées de l’objectif est sortie vers
le corps d’appareil photo 11.

Comme expliqué ci-dessus, la transmission
d’ instruction SET-AFPOINT est toujours exécutée avant la
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transmission de l’instruction LENS-AFPULSE. Le contenu de
1’/instruction SET-AFPOINT détermine le nombre d’/impulsions
d’AF qui doit étre envoyé au corps d’appareil photo par
1’instruction LENS-AFPULSE.

La CPU d’objectif 61, lors de l’entrée de
17/instruction LENS-AFPULSE émet un signal de fin de
réception d’instruction, et, si le nombre d’impulsions d’AF
actuel est demandé, mémorise le nombre d’impulsions d’AF
actuel (AFPXL,H) dans un registre (51061 & S1063).
Lorsqu’un nombre d’/impulsions de changement de plan avec
rapport d’agrandissement d’image constant (ISzZ9) est
demandé, la donnée de nombre d’impulsions d’AF (ISZ-AFPL,H)
d’ISZ est mémorisée dans le registre (S1062, S1064, S1065).
Dans les cas autres que les deux cas ci-dessus, la donnée
de nombre d’impulsions d4’AF (AFPOL,H & AFP7L,H) de
l’adresse désignée est mémorisée dans le registre (S1062,
S1064, S1066). Ensuite, la donnée de nombre d/impulsions
d’AF, placée dans le registre, est sortie vers le corps
d’appareil photo 11, un signal de fin de transmission de
données est émis, et 1l’interruption de transmission est

-~

autorisé. La commande est alors renvoyée (S1067 a S1069).

Opération FOCALLEN-X

Une opération FOCALLEN-X par laquelle la donnée de
distance focale de l’objectif 51 est sortie vers le corps
d’appareil photo 11 va é&tre expliquée ci-dessous en se
référant & un organigramme représenté a la figure 49.

Comme expliqué ci-dessus, la transmission
d’instruction SET-PZPOINT est toujours exécutée avant la
transmission d’instruction FOCALLEN-X. L’instruction
SET-PZPOINT détermine une distance focale qui doit étre
envoyée au corps lors de la réception de 1l’instruction
FOCALLEN-X.

La CPU d’objectif 61, & la réception de 1l/instruction
FOCALLEN-X, émet un signal de fin de réception
d’instruction, et mémorise la distance focale actuelle
(FCLXL,H) dans le registre. Si la distance focale actuelle
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est demandée (S1071 & S1073). Lorsqu’une distance focale
(ISZ-FCLL,H) pour un changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant (ISZ) est demandée, une
distance focale (ISZ-FCLL,H) pour changement de plan avec
rapport d’agrandissement d’/image constant est mémorisée
dans le registre (81072, S1074, S1075). Dans les cas autres
que les deux ci-dessus, une distance focale (FCLOL,H a
FCL7L,H) de l’adresse désignée est mémorisée dans le
registre (S1072, S1074, S1076). La donnée de distance
focale placée dans le registre est sortie vers le corps
d’appareil photo 11, un signal de fin de transmission de
données est é&mis, et 1l’interruption de transmission est

=~

autorisée, la commande est alors renvoyée (S1077 & S1079).

Opération IMAGE-LSIZE

Un organigramme de IMAGE-LSIZE montré & la figure 50
correspond & une opération par laquelle la donnée de
rapport d’agrandissement d’image pour exécuter un
changement de plan avec rapport d’agrandissement d’image
constant, mémorisée dans la RAM d’objectif 61b & une
adresse prédéterminée, est envoyée au corps d’/appareil
photo 11.

La CPU d’objectif 61, lors de la réception de
1’instruction IMAGE-LSIZE émet un signal de fin de
réception d’instruction vers le corps d’appareil photo 11,
sort la donnée (ISZ-IMGL,H) se rapportant au rapport
d’agrandissement d’/image (taille d’image) vers le corps
d’appareil photo 11, émet un signal de fin de transmission
de données, et autorise 1l’interruption de transmission. La

~

commande est alors renvoyée (S1081 & S2085).

Traitement de la donnée de 16 OCTETS

Un organigramme de traitement de la donnée de 16
octets, montré a la figure 51, correspond & une opération
par laquelle l’information d’objectif de base de 16 octets
est envoyée au corps d’appareil photo 11. Il doit &tre noté
gue cette instruction est un détail de l’opération
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effectuée dans le programme dfinterruption de transmission
de la figure 8 en S221. Chaque instruction va é&tre
exécutée, en fonction des bits inférieurs de 1’instruction.

Les traitements des 8 octets de la premiére moitié et
des 8 octets de la seconde moitié sont similaires & ceux de
la transmission de données de 16 octets et par conséquent
leur explication détaillée est omise.

La CPU d’objectif 61, lors de l’entrée d’une
instruction de 6 octets, émet un signal de f£in de réception
d’instruction vers le corps d’appareil photo 11, sort une
donnée prédéterminée (LCO & LC15) de 16 octets vers le
corps d’/appareil photo 11, émet un signal de fin de
transmission de donnée et autorise 1’interruption de

transmission. La commande est ensuite renvoyée (S1091 &
S1095).

Opération de PZ pour le corps

Une opération se rapportant au changement de plan
motorisé du co6té du corps d’appareil photo 11 va étre
expliquée ci-dessous en se référant 4 un organigramme
montré aux figures 52 & 55. Cette opération, ou traitement,
est exécuté par la CPU principale 35 sur la base du
programme mémorisé dans la ROM 35a de la CPU principale (de
corps) 35 du corps d’appareil photo 11.

La commande pénétre d’abord dans l1l’organigramme
principal (MAIN), lorsque la CPU principale 35 est
réinitialisée, comme par exemple lorsque le contacteur
principal (SWM) est fermé (lorsque la batterie est mise en
place et que du courant électrique est produit). La
commande, lorsqu’elle pénétre dans cette opération,
initialise la RAM 35b, active les ports, etc., entre
l’information prédéterminée au moyen de l’entrée des é&tats
de contacteurs ou de l’entrée de données de 1’EEPROM, et
exécute une opération d’initialisation de zoom motorisé
(sous-programme PZINIT) (S1101, S1103, S1105). Dans ce mode
de réalisation, l’initialisation du zoom motorisé est une

opération par laquelle 1l’initialisation de la lentille de



10

15

20

25

30

35

2676839

67

PZ et de la lentille de mise au point est faite, afin de
détecter les positions de la lentille de changement de plan
et de la lentille de mise au point. Les étapes ci-dessus
sont exécutées lors de l’entrée initiale de la source de
courant (c’est-d-dire, lorsqu’un contacteur principal qui
n’est pas montré est fermé). Tant que du courant électrique
est fourni, les étapes suivantes (d& partir de S1107) seront
répétées.

Dans S1107, l’information prédéterminée est entrée. Si
elle est verrouillée (c’est-a-dire, si le contacteur
principal est fermé), l’opération de photographie est
possible, et donc la commande exécute les opérations
nécessaires. Si le verrouillage est reldché (c’est-a-dire,
si le contacteur principal est ouvert), la commande exécute
une opération de verrouillage et ensuite S1181 (S1109).

Lorsque le verrouillage est reldché pour la premiére
fois, ou si la commande est exécutée pour la premiére fois
aprés que l’objectif de prise de vue a été monté, la marque
F_NEWCOM (une marque qui est mise & "1" lorsqu’une nouvelle
transmission est exécutée en ce qui concerne l’objectif de
prise de vue aprés la fin de la transmission ancienne) est
mise & "0", et une marque d’initialisation de PZ F_PZINIT
est mise & "0" de maniére & effectuer 1l’initialisation du
changement de plan motorisé (S1109 a S1115, S1121, S1123).

Dans le cas ol le verrouillage n’est pas relédché
initialement ou bien si la commande n’exécute pas
1l’opération pour la premiére aprés que l’objectif de prise
de vue a été monté, mais que 1’état est un premier mode
d’AF ou un premier mode de PZ, la marque F_PZINIT est mise
& "o" afin d’initialiser différentes opérations et les
données concernant AF, PZ, les marques étant mises & "i"
lorsque de telles données sont initialisées etc. La
commande ensuite appelle un sous-programme PZINIT (S1111,
S$1113, S1117 & S1123).

La commande entre 1’information des contacteurs (SW)
et effectue une opération (sous-programme PZLOOP) se

rapportant au changement de plan motorisé et donne les
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indications nécessaires sur 1l’écran d’affichage. ILa
commande ensuite exécute S1133 (S1127 & S1131).

Si le contacteur de photométrie SWS est trouvé ouvert
pendant le test du contacteur de photométrie SWS en S1133,
l7’alimentation en courant Vdd de 1/EEPROM et des circuits
de commande des éléments périphériques est partiellement
coupée (S1133, S1135). Si la marque F AF indiquant que 1’AF
est en cours d’exécution, est mise & "0", la commande est
renvoyée a START, autrement, la commande exécute 1’/étape
S1165 (S1136).

Si la marque F_AF est & "1", il est vraisemblable que
le traitement d’AF et le changement de plan avec rapport
d’agrandissement d’image constant qui s’y rapportent ont
déja été exécutés avant que le contacteur de photométrie
SWS ne soit ouvert. Par conséquent, une marque d’arrét de
changement de plan avec rapport d/agrandissement d’image
constant F_ISZSTOP est mise & "1", et une opération pour
arréter le changement de plan avec rapport d/agrandissement
d’image constant et pour tester si celui-ci a é&té arrété,
ou non, (sous-programme IPZENDCHECK), est exécutée (S1136,
S1165, S1167).

La commande ensuite met & "0" la marque de mise au
point F_INFOCUS, effectue une opération d’arrét du moteur
d’AF, et envoie 1l’information de pilotage d’AF, etc. i la
lentille de changement de plan motorisé 51 au moyen d’une
transmission d’/instruction PZ-BSTATE, met & "0" la marque
F_AF, et exécute 1l’étape S1176 (S1169, S1171, S1173,
S1175).

Si le contacteur de photométrie SWS est fermé lors de
l’opération de test & 1l’étape S1133, la borne Vdd est
alimentée (la tension constante est délivrée), la
photométrie et les opérations liées & 1l’exposition sont
exécutées, et les résultats sont affichés (S1137, S1138).
Si l’état n’est pas le mode AF, la commande saute & une
opération commengant & 1’étape S1165 (S1139, S1165).

Pendant le mode AF, la marque F_AF est mise & "1", une
opération de photométrie ou une opération d’intégration est
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démarrée, et la donnée intégrée est prise dans le
traitement pour exécuter une opération de prédiction
prédéterminée (S1139, S1140, S1143).

Si les résultats obtenus de l’opération de prédiction
sont valides, la commande teste si la mise au point est
nécessaire. Si la mise au point est nécessaire, une
opération, ou traitement, de mise au point est exécutée
(S1145, S1149, S1151). Lorsque la mise au point n’est pas
nécessaire, et dans le cas du mode de changement non
motorisé (F_PZ = 0), la commande saute & S1176. Dans le cas
du mode de changement de plan motorisé, la commande envoie
une information de pilotage d’AF, etc. & la lentille de
changement de plan motorisé 51 au moyen d’une instruction
PZ-BSTATE, et elle actionne le moteur A’AF 39. La commande
exécute alors le traitement d’objet en mouvement démarrant
a l’étape S1159 (S1145, S1149, S1153 a S1157).

Lorsque le résultat de la prédiction calculée n’est
pas & l’intérieur d’une plage valide, par exemple, si le
contraste de 1l’objet est trop faible, la commande exécute
une opération de recherche pour obtenir une valeur valide,
et ensuite elle exécute 1/é&tape S1153 (S1145, S1147).
L’opération de recherche sert & obtenir une valeur de
défocalisation valide au moyen d’une opération
d’intégration en pilotant le moteur A’AF 39 dans le sens de
l’extrémité la plus rapprochée ou de l’extrémité infinie.

Lorsque l’opération de mise au point & 1l/’étape S1151
ou la mise en oeuvre du moteur d’AF a 1l’étape S1157 a été
terminée, et si 1l’objet est un corps en mouvement, la
commande exécute une opération d’AF de poursuite d’objet en
mouvement (S1159). Si 1l’état est un mode de changement de
plan avec agrandissement d’image constant, la commande
exécute une opération de changement de plan avec
agrandissement d’image constant et ensuite elle exécute
1l’opération de test du contacteur de déclenchement SWR &
1’/étape S1176 (S1159 & S1163).

A l’étape S1176, la commande teste si le contacteur de
déclenchement SWR a été fermé. Si le contacteur de
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déclenchement est ouvert, la commande est immédiatement

-~

renvoyée a START. Si le contacteur de déclenchement est
fermé, la commande est renvoyée & START aprés exécution
d’une opération de déclenchement, pourvu que le
déclenchement soit autorisé (S1176, S1178, S1179).

Si le verrouillage est effectué (c’est-a-dire, si le
contacteur principal est ouvert) lors du test de 1’étape
S$1109, la commande exécute S1181. Si le verrouillage est
effectué pour la premiére fois dans ce programme et si 1l’on
se trouve dans le mode de changement de plan motorisé, la
commande exécute une opération d’extraction (S1184 & S1209)
afin d’extraire la donnée de distance focale mémorisée dans
le mode réglage de zoom préréglé vers le corps d’appareil
photo. Autrement, la commande saute & 1’étape S1223 (S1181,
S$1183).

S8i le verrouillage n’est pas effectué pour la premiére
fois, ou si 1l’objectif de prise de vue n’est pas un
objectif zoom motorisé&, la commande coupe l’alimentation de
tension constante (CONT) et 1l’alimentation en courant
(VBATT) vers l’objectif de prise de vue, et elle efface
l7/affichage de 1l’écran 45. La commande est ensuite renvoyée
& START (S1181, S1183, S1223 a S1227).

Dans l’opération d’extraction, l’adresse de la mémoire
(RAM 61b) qui doit étre extraite est désignée au moyen
d’une instruction SET-PZPOINT afin d’extraire la distance
focale mémorisée dans la RAM d’objectif 61b vers le corps.
Puis, la donnée de distance focale mémorisée dans 1l’adresse
désignée par 1l’instruction FOCALLEN-X est entrée a partir
de l’objectif 51, pour étre mémorisée dans la RAM de corps
35b & l’adresse FIM en tant que donnée de distance focale
(S1184, S1185, S1187). La donnée IMAG-LSIZE comprenant le
rapport d’agrandissement d’image est entrée & partir de la
RAM d’objectif 65b pour mémoriser la donnée de rapport
d’agrandissement d’image dans la RAM de corps 35b a
1’adresse ISM, une donnée LENS-INF2 est entrée a partir de
la RAM 65b. La commande ensuite exécute 1l’étape S1195

(S1181 a S1193).
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Dans ce mode de réalisation, la donnée de rapport
d’agrandissement d’image est transférée au corps d’appareil
photo afin de simplifier le traitement de transmission dans
1l’opération de rétraction. Cependant, il serait &galement
possible qu’d la fois la donnée de distance focale, qui est
obtenue lorsqu’un rapport d’agrandissement d’/image est
fixé, et la valeur de la donnée de déplacement de lentille
qui concerne la rétraction d’objectif, soit transférées.

Aux étapes S1195 et S1197, la commande teste si la
rétraction du zoom motorisé est possible ou si le zoom
motorisé doit étre effectué en se basant sur la donnée
entrée par LENS-INF2. S’il est impossible de rétracter le
zoom motorisé ou si le zoom motorisé ne doit pas étre
effectué, la commande exécute immédiatement CONT1l. Si 1la
rétraction du zoom motorisé est possible, et que la
commande de zoom motorisé doit étre effectuée (REPPZ = 1,
PZD = 1), le cb6té corps demande BBATREQ pour tester la
batterie. Lorsque la batterie est normale, une instruction
(RETRACT-PZ) est envoyée pour faire en sorte que 1l’objectif
zoom motorisé 51 exécute une opération de rétraction de
zoom, une marque F_IPZON pour identifier que 1l’opération de
changement de plan commandé est en cours d’exécution, est
mise & "1", et un temporisateur NG est démarré. La commande
exécute ensuite l’opération CONT1 (S1195 & S1209).

Si le test de batterie trouve que la batterie est
anormale, la commande exécute l’opération CONT1 (S1203). Il
doit étre noté que la marque RETPZ se rapporte &
l7information propre & l’objectif. Cette marque sera mise &
"o" jorsque la lentille de changement de plan est par
exemple, une lentille de changement de plan intérieure et
par conséquent que la lentille n’a pas besoin d’étre
rétractée, de sorte qu’une opération de rétraction n’est
pas exécutée.

Dans l’opération CONT1, il est testé, en se basant sur
la marque de rétraction AF RETAF entrée par la LENS-INF2 si
1’objectif zoom motorisé 51 est rétractable-AF ou dans un
mode AF. Si l’objectif rétractable-AF et dans le mode AF,
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la lentille de mise au point 53F est ramenée jusqu’ad une
position rétractée en pilotant le moteur d’AF 39 (S1211 a
S1215). Puis si le changement de plan motorisé commandé est
en cours d’exécution, une attente se poursuit jusqu’ad ce
gue le changement de plan motorisé prenne fin, tout en
contrdlant l/opération de changement de plan motorisé
commandée. Lorsque le changement de plan motorisé& prend
fin, l’alimentation & tension constante et le courant vers
1’objectif d’appareil photo sont coupés et l’affichage 45
est également coupé, ce dont il résulte un retour au départ
(S1217 & 81227). Si 1l’objectif n’est pas rétractable-AF, ou
n’est pas dans le mode AF, l’opération de rétraction
d’objectif est sautée. Ici, la marque RETAF est une
information propre & l’objectif et elle est mise & "O"
lorsque l’objectif zoom est du type & mise au point
intérieure et qu’une rétraction de la lentille de mise au
point n’est pas nécessaire, comme résultat de ceci, aucun

traitement de rétraction n’est exécuté.

Opération de PZ, AF-INIT.

Ensuite, 1l’opération d’initialisation de 1l’objectif
zoom motorisé 51 qui doit étre commandée du cété du corps
d’appareil photo 11 va étre décrite en se référant a un
sous—-programme PZINIT montré aux figures 56 & 58.

Dans l’opération, l’cbjectif zoom motorisé 51
initialise & la fois le groupe de lentilles de changement
de plan 53Z et le groupe de lentilles de mise au point 53F
et renvoie 1l7information, protégée lors de 1l’ouverture du
contacteur principal dans le corps, vers l’objectif 51. En
détail, la premiére est une opération qui détecte les
positions de la lentille de changement de plan et de la
lentille d’AF, tandis que la seconde est une opération pour
renvoyer & nouveau vers l’objectif 51 (la RAM d’objectif
65b) une taille d’image d’ISZ et une distance focale pour
un changement de plan préréglé, qui sont préservées dans la
RAM de corps 35b lorsque le contacteur principal est ouvert

(ou verrouillé).
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Si ce traitement est initialisé pour la premiére fois,
une marque de nouvelle transmission NEWCOM indicatrice de
la fin de l’ancienne transmission est mise & "0O" et ainsi
l’ancienne transmission est exécutée pour communiquer avec
la ROM d’objectif en synchronisme avec l’horloge du corps
d’appareil photo 11. Aprés quoi, l’ancienne transmission
est remplacée par la nouvelle transmission qui communique
avec la CPU d’objectif 61 en synchronisme avec l’horloge de
la CPU d’objectif 61 (S1301, S1303).

Si un objectif d’appareil photo n’est pas un objectif
KZ (comprenant un objectif zoom motorisé 51 conforme au
présent mode de réalisation) ayant une CPU d’objectif, la
nouvelle transmission est impossible de sorte que la
commande est renvoyée. Au contraire, si l’objectif est un
objectif KZ, une entrée de donnée venant de 1l’objectif
d’appareil photo est effectuée par la nouvelle transmission
LENS-INF2 (14) et il est testé si l’objectif monté est
1l’objectif zoom motorisé (objectif PZ) (&tapes S1305,
S$1309). Si ce n’est pas l’objectif PZ, une marque F_PZ
identifiant 1’objectif PZ est mise & "0", et la commande
avance a l’étape S1323 (S1309, S1311). ‘

Si 1’objectif monté est 1l’objectif PZ, la marque F_PZ
est mise & "1". Lorsqu’une réinitialisation est effectuée
dans le corps d’appareil photo 11, (ou lorsque la batterie
est remplacée) ou lorsque l’objectif est fixé pour la
premiére fois au corps d’appareil photo 11, une valeur
initiale est mémorisée dans la mémoire de taille d’image
(IsM) (S1313, S1315, S1319). Dans les autres cas,
1’information concernant la distance focale pour une
opération de changement de plan préréglée et analogue,
préservée dans la RAM de corps 35b, est mémorisée par une
transmission STORE-PZF (28) & une adresse prédéterminée
(FCLOL,H & FCL7L,H) de la RAM d’objectif 61b pour la CPU
d’objectif 61. Puis, une transmission STORE-IS (29) est
exécutée de maniére & ce que la taille d’image, préservée
dans la RAM (35b) de la CPU de corps ou la taille d’image
de la valeur initiale fixée & 1’é&tape S1319, soit mémorisée
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d des adresses prédéterminées (ISZ-IMGL,H) de la RAM (61b)
pour la CPU d’objectif, et une marque de nouvelle
transmission est mise & "i" (S1321, S1323).

Puis, la donnée est entrée par une transmission
POFF-STATE (11) a partir de la CPU d’objectif 61, et
ensuite la commande est envoyée & 1l’étape S1361 oli une
opération d’attente est effectuée si la marque F_PZINIT,
qui indique que 1l’initialisation du zoom motorisé est
terminée, est mise & "1", ou si la marque F PZ a &té mise &
"o"w (S1325 & S1329).

Si la marque PZINIT est mise & "0" et si la marque
F-PZ est a4 "1", et si le changement de plan motorisé n’est
pas effectué (c’est-a-dire, lorsqu’une marque F_PZD (le bit
5 de la donnée POFF-STATE) est mise & "0"), c’est-a-dire,
si le changement de plan manuel est exécuté, la commande
avance jusqu’a une opération d’initialisation d’AF (AFINIT)
(51325 & S1331). Lorsque le mode de changement de plan
motorisé est utilisé&, une marque F_BBATREQ, demandant
1’alimentation en courant pour PZ, est mise & "1" et
1’objectif zoom motorisé 51 est alimenté en courant au
moyen du sous-programme BATONOFF. En outre, il est testé si
le courant lui est, ou non, fourni d’une manié&re normale
(S1131 & S1137). Si le courant de la batterie n’est pas
sorti vers l’objectif zoom motorisé 51 d’une maniére
normale (c’est-a-dire, la marque F_BATNG = 1), la commande
avance jusqu’a l’opération AFINIT. Au contraire, si
l’alimentation en courant est normale, (la marque F_BATNG =
0), une instruction PZ~-INITPOS (32) est émise pour obliger

=~

1’objectif d’appareil photo & initialiser PZ. En outre, la
commande avance jusqu’a l/’opération AFINIT aprés mise & "1"
de la marque F_TIPZON, indiquant que l’initialisation de PZ

est terminée.

Opération AFINIT
Un organigramme pour une opération AFINIT, comme le
montre les figures 57 et 58, représente une opération

d’initialisation de 1/AF. En outre, dans le présent mode de
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réalisation, 1l’AF est initialisé avec l7initialisation de
PZ. Cependant, 1’AF peut étre initialisé avant
1’initialisation de PZ.

Dans l’opération AFINIT, & condition que l’ocbjectif
d’appareil photo soit dans le mode AF, qu’une lentille de
mise au point 53F soit déplacée jusqu’ad la position
rétractée, auquel point la longueur du barillet est
minimisé&e (S1341, S1343). D’une maniére plus précise, la
position est la position la plus éloignée (c’est-a-dire,
17infini), selon le présent mode de réalisation. La donnée
d’initialisation est alors entrée par une transmission
AFINITPOS et une marque F_AFINIT est mise & "1" (S1345,
S1347). De plus, lors de 1l’initialisation, la CPU
d’objectif 61 initiale globalement la RAM d’ocbjectif 61b
pour le comptage d’impulsions d’AF.

Ensuite, si une marque F_IPZON, indicatrice d’un
changement de plan motorisé autre que le changement de plan
motorisé& manuel est en cours, est mise & "1", il est testé
dans un sous-programme IPZENDCHECK si 1l’initialisation du
changement de plan motorisé est terminée, ou non, (S1349 &
S1353). Lorsque l’initialisation du changement de plan
motorisé a pris fin, une marque F PZINIT, identifiant la
fin de 1’initjialisation du changement de plan motorisé, est
mise & "1", tandis qu’une marque de demande de batterie
F_BBATREQ du cété du corps est mise a "0". En outre, dans
un sous-programme BATONOFF, il est demandé d’arréter
1’alimentation en courant et il est testé si l’arrét a été
effectué. (S1355 a S1359).

Puis, si l’a