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DESCRIPCION
Mecanismo de distribucion de monedas y aparato para diferenciar y transportar monedas

Antecedentes de la invencién

1. Campo de la invencién

La presente invencién se relaciona con un mecanismo de distribucién de monedas y un aparato para diferenciar y
transportar monedas equipado con uno 0 méas mecanismos de distribucién de monedas. Mas particularmente, la
presente invencion se relaciona con un mecanismo de distribuciéon de monedas que esté configurado para distribuir
monedas que se transportan una trayectoria de transporte de monedas a sus denominaciones y un aparato para
diferenciar y transportar monedas que incluye uno o mas mecanismos de distribucién de monedas.

En la presente descripcién, el término "moneda" tiene un significado amplio que incluye no solo las monedas como
moneda, sino también los equivalentes a monedas, como fichas y medallas distintas de las monedas como moneda,
en las que la forma de una "moneda" no se limita a una circular y puede ser poligonal o cualquier otra.

2. Descripcién de la técnica relacionada

Convencionalmente, se han conocido aparatos para diferenciar y transportar monedas que estan configurados para
realizar autométicamente las operaciones de separacién y discriminaciéon de las monedas que se almacenan en una
seccion de almacenamiento de monedas y las posteriores operaciones de transporte y distribuciéon de las monedas
asi separadas y diferenciadas. Por ejemplo, la publicacién de patente examinada japonesa N.° 5760233, publicada
el 19 de junio de 2015, divulga un aparato de depésito/dispensacién de monedas, que comprende una seccién de
separaciébn de monedas que utiliza un disco giratorio (un plato giratorio), una seccién de discriminacién de
denominaciones que utiliza un contacto deslizante giratorio (un rotor), y una seccion de transporte y distribuciéon de
monedas que utiliza una correa sin fin y un carril guia. La seccién de separacion de monedas, la seccién de
discriminacion de denominaciones y la seccién de transporte y distribucién de monedas estan alineadas, es decir,
dispuestas linealmente, de forma que las monedas que se van a procesar se transportan a lo largo de una linea
aproximadamente recta (aproximadamente en la misma direccién) en un plano horizontal cuando se observan
macroscépicamente. La seccién de transporte y distribucién de monedas comprende secciones de distribucion
dispuestas a lo largo de la direccién de transporte de las monedas, en las que el nimero total de secciones de
distribucién se ajusta para que corresponda al nimero total de denominaciones que deben procesarse. La seccién
de transporte y distribucion de monedas esta configurada de tal manera que las monedas respectivas se distribuyen
segln sus denominaciones mientras se transportan sucesivamente a través de las secciones de distribucion.

Con la estructura tipica de la seccién de transporte y distribucién de monedas del aparato de depésito/dispensacién
de monedas descrito en la publicacién N.° 5760233 mencionada anteriormente, las monedas de "una denominacién
correspondiente" se distribuyen en cada una de las secciones de distribucién. Un ejemplo de las secciones de
distribucién de este tipo se muestra en el aparato de procesamiento de monedas (el aparato de
depésito/dispensacién de monedas) divulgado en la publicacién de patente japonesa no examinada N.° 2019-
057269 emitida el 11 de abril de 2019. Por ejemplo, en el caso en el que se procesan monedas de ocho
denominaciones, se proporcionan ocho secciones de distribucién en la secciéon de transporte y distribucién de
monedas, y las monedas de "una denominacién correspondiente” se distribuyen en cada una de las ocho secciones
de distribucién. El aparato que procesa monedas (el aparato de depésito/dispensiéon de monedas) de la publicacién
N.° 2019-057269 esté configurada de tal manera que las monedas de una denominacién correspondiente, que han
sido discriminadas por la seccidén de discriminacién de monedas como monedas diana a contar, se transportan a un
primer cajéon dispensador de monedas, y las monedas de otra denominacién correspondiente, que han sido
discriminadas por la seccién de discriminacién de monedas como monedas no diana, se transportan a un segundo
cajén dispensador de monedas.

Por otro lado, también se conoce la estructura de distribucién de monedas de dos denominaciones correspondientes
en cada seccién de distribuciéon. En esta estructura, por ejemplo, como se muestra en la publicaciéon de patente
japonesa examinada N.° 4997374 emitida el 25 de mayo de 2012 y en la publicacién de patente japonesa no
examinada N.° 2018- 198010 emitida el 13 de diciembre de 2018, se proporcionan dos o mas miembros de
compuerta en cada una de las secciones de distribucién. Las operaciones de dos 0 mas miembros de la abertura se
controlan individualmente de tal manera para la apertura y cierre de las aberturas correspondientes, por lo tanto, se
distribuyen las "dos denominaciones correspondientes” en cada seccién de distribucion.

Especificamente, con el aparato de distribucion de monedas descrito en la publicacion N.° 4997374 mencionada
anteriormente, cada una de las secciones de distribucién comprende una segunda abertura que se puede cerrar
mediante un segundo miembro de abertura correspondiente (un carril guia mévil) ademas de una primera puerta que
se puede cerrar mediante un primer miembro de abertura correspondiente, en el que las aberturas primera y
segunda estan dispuestas una al lado de la otra. Las monedas de una denominacién relevante se distribuyen al abrir
o cerrar la primera abertura mediante el miembro de la primera puerta correspondiente, y monedas de otra
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denominacién correspondiente se distribuyen al abrir o cerrar la segunda abertura mediante el miembro de la
segunda abertura correspondiente (carril guia mévil). De esta forma, con el aparato de la antes mencionada
publicacién N.° 4997374, monedas de "dos" denominaciones correspondientes pueden ser distribuidas u ordenadas
en cada una de las secciones de distribucién.

Con el aparato divisor de monedas divulgado en la publicacion N.° 2018-19801 O mencionada anteriormente, se
proporcionan un primer y segundo miembros divisores (primer y segundo miembros de puerta) que estan
configurados para dividir monedas de una ruta de transporte, y una parte impulsora que estd configurado para
colocar cada uno de los miembros divisores primero y segundo en uno de un primer estado en el que las monedas
se guian en la direccién corriente abajo de la trayectoria de transporte, un segundo estado en el que las monedas se
guian en una primera direccién para dejar caer las monedas desde la trayectoria de transporte, y un tercer estado
donde las monedas son guiadas en una segunda direccién que es diferente de la direccién corriente abajo y de la
primera direccién. Al desplazar el miembro de la primera abertura y el miembro de la segunda abertura mediante la
parte de manejo, uno de los primer, segundo y tercer estado puede formarse selectivamente. De esta forma, con el
aparato de la antes mencionada publicacién N.° 2018-19801 O, monedas de "dos" denominaciones
correspondientes pueden ser distribuidas u ordenadas en cada una de las secciones de distribucion.

Como se describe en la anteriormente mencionada publicacion N.° 4997374 y publicacién N.° 2018-198010, es
posible distribuir las monedas de dos denominaciones correspondientes para ordenar las monedas de las dos dichas
denominaciones durante el transporte al proporcionar dos miembros de abertura en cada seccién de distribucién del
transporte de monedas y la seccion de distribucién en el aparato de depdsito/dispensacién de la antes mencionada
publicacién N.° 5760233 y al controlar de forma separada las operaciones de los dos dichos miembros de abertura.
Sin embargo, los dos miembros de abertura se proporcionan en cada seccién de distribucién y, por lo tanto, es
necesario proporcionar dos mecanismos de accionamiento para manejar los dos dichos miembros de abertura. Esto
significa que un programa de control para controlar de forma separada las operaciones de los dos mecanismos de
manejo es inevitablemente complicado. En otras palabras, cuando los dos miembros de abertura se proporcionan en
cada una de las secciones de distribucién, no solo la configuracién mecanica de cada mecanismo de distribucién
sino también el programa de control de este son complicados y, por lo tanto, proporcionar los dos miembros de
abertura en cada una de las secciones de distribucién es desventajoso desde el punto de vista del coste de
fabricacién y del mantenimiento.

Ademas, dado que el numero total de las secciones de distribucion de la seccién de transporte y distribucion de
monedas de la antes mencionada publicacién N.° 5760233 debe establecerse de acuerdo con el numero total (por
ejemplo, ocho) de las denominaciones a procesar, ambas de la configuracién mecanica general de la seccién de
transporte y distribucién de monedas y los programas de control de la misma son complicados y por lo tanto, la
situacién desventajosa antes mencionada sera ademés notoria.

El documento estadounidense 5167314 divulga un dispositivo de clasificacién de monedas que puede incluir un
primer desviador de monedas con tres posiciones conmutables, una cerrando un paso o abertura de monedas y las
otras dos abriendo dicho paso o abertura de monedas en dos direcciones diferentes.

Ademas, en afios recientes, se ha vuelto mas necesaria una mayor reduccidén de tamafio y/o ahorro de espacio con
respecto a los aparatos para diferenciar y transportar monedas. Por lo tanto, es una necesidad urgente simplificar la
configuracién mecanica de la seccién de distribucién individual incluyendo un mecanismo de accionamiento para
esta.

Sumario de la inveneién

La presente invencién fue creada teniendo en cuenta las circunstancias mencionadas anteriormente.

De forma adecuada, un objeto de la presente invencién es proporcionar un mecanismo de distribucién de monedas
que haga posible distribuir dos denominaciones deseadas de monedas mediante un Unico miembro de compuerta.

Otro objeto de la presente invencién es proporcionar un mecanismo de distribuciéon de monedas que es méas simple
en configuracién mecanica y mecanismo de accionamiento que los mecanismos de distribucién de monedas
convencionales mencionados anteriormente donde se distribuyen dos denominaciones deseadas mediante dos
miembros de puerta, que es facil de reducir el costo de fabricacién y facilitar el mantenimiento, y que es facil de
producir un programa de control para un mecanismo de accionamiento y versién superior de este.

Aln otro objeto de la presente invencién es proporcionar un aparato para diferenciar y transportar monedas que
pueda cumplir facilmente los requisitos para reducir y/o ahorrar en espacio mediante la reduccién de tamafio de
cada seccion de distribucion.

Los objetos mencionados anteriormente junto con otros objetos no mencionados especificamente en la presente
serén claros para las personas de oficio de nivel medio a partir de la siguiente descripcién.
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Los objetos anteriores se consiguen mediante el mecanismo para distribuir las monedas en sus denominaciones
durante el transporte de acuerdo con la reivindicaciéon 1 y el aparato para diferenciar y transportar monedas de
acuerdo con la reivindicacién 11.

Breve descripcién de los dibujos

Para que la presente invencidén pueda llevarse a la préactica con facilidad, a continuacién, se describira en detalle
haciendo referencia a los dibujos adjuntos.

La figura 1 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato para diferenciar y
transportar monedas de acuerdo con una forma de realizacién de la presente invencién, que se ve
oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior izquierda.

La figura 2 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, que se
ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior izquierda.

La figura 3 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, que se
ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior izquierda, en donde una caja de soporte se
abre.

La figura 4 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, que se
ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior derecha, en donde se retira una cubierta trasera
que cubre una abertura superior de una seccién de recepciéon de una correa sin fin de una unidad de
transporte y distribucién de monedas y una cubierta delantera que cubre una abertura superior de una
seccidén de montaje de un sensor y un solenoide de la unidad de transporte y distribucién de monedas.

La figura 5 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, que se
ve oblicuamente hacia arriba desde la parte trasera inferior izquierda.

La figura 6 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, que se
ve oblicuamente hacia arriba desde la parte frontal inferior izquierda.

La figura 7 es una vista frontal que muestra la estructura general del aparato de la figura 1.

La figura 8 es una vista frontal que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, en donde se
separa la cubierta posterior que cubre la abertura superior de la seccién de recepcidn de la correa sin fin de
la unidad de transporte y distribucién de monedas, la cubierta frontal que cubre la abertura superior de la
seccion de montaje del sensor y el solenoide de la misma unidad, y un cabezal y una caja de soporte de
una unidad de separacién y discriminacién de monedas.

La figura 9 es una vista en planta que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, en donde se
separa la cubierta posterior que cubre la abertura superior de la seccién de recepcién de la correa sin fin de
la unidad de transporte y distribucién de monedas, la cubierta frontal que cubre la abertura superior de la
seccién de montaje del sensor y el solenoide de la misma unidad, y el cabezal y la caja de sustrato de una
unidad de separacién y discriminacién de monedas.

La figura 10 es una vista en perspectiva explosionada que muestra los elementos constitucionales
principales del aparato de la figura 1, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda, en donde se separa la cubierta posterior que cubre la abertura superior de la seccién de
recepcion de la correa sin fin de la unidad de transporte y distribucién de monedas y la cubierta frontal que
cubre la abertura superior de la seccién de montaje del sensor y el solenoide de la misma unidad.

La figura 11 es una vista en perspectiva explosionada que muestra los elementos constitucionales
principales del aparato de la figura 1, que se ve oblicuamente hacia arriba desde la parte trasera inferior
derecha, en donde se separa la cubierta posterior que cubre la abertura superior de la seccién de recepcién
de la correa sin fin de la unidad de transporte y distribucién de monedas y la cubierta frontal que cubre la
abertura superior de la seccién de montaje del sensor y el solenoide de la misma unidad.

La figura 12 es una vista explicativa parcial ampliada que muestra la estructura de la unidad de separacién
y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la caja de soporte estén
separados.

La figura 13 es una vista explicativa parcial ampliada que muestra la estructura de la unidad de separacién
y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde la caja de soporte estd separada para
descubrir los sensores de discriminacién subyacentes.
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La figura 14 es una vista explicativa parcial ampliada que muestra la estructura de la unidad de separacién
y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal, la caja de soporte y una
carcasa estan separados.

La figura 15A es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estan separados.

La figura 15B es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15A.

La figura 15C es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estén separados, que es subsiguiente a la figura 15B.

La figura 15D es una vista explicativa parcial que muestra de la operacidén de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15C.

La figura 15E es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15D.

La figura 15F es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15E.

La figura 15G es una vista explicativa parcial que muestra de la operacidén de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacion de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15F.

La figura 15H es una vista explicativa parcial que muestra de la operacidén de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15G.

La figura 151 es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de la
unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la caja
de soporte estan separados, que es subsiguiente a la figura 15H.

La figura 15J es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de la
unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la caja
de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15I.

La figura 15K es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15J.

La figura 15L es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15K.

La figura 15M es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15L.

La figura 15N es una vista explicativa parcial que muestra de la operacidén de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estan separados, que es subsiguiente a la figura 15M.

La figura 150 es una vista explicativa parcial que muestra de la operacién de alimentacién de monedas de
la unidad de separacion y discriminacion de monedas del aparato de la figura 1, en donde el cabezal y la
caja de soporte estédn separados, que es subsiguiente a la figura 15N.

La figura 16 es una vista explicativa parcial que muestra la estructura de la unidad de separacién y
discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde la tapa de la caja de soporte esta separada.
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La figura 17 es una vista explicativa parcial que muestra la estructura de la unidad de separacién y
discriminacién de monedas del aparato de la figura 1, en donde la tapa de la caja de soporte y un control de
sustrato proporcionado en la caja de soporte esta separado.

La figura 18 es una vista explicativa parcial ampliada que muestra la estructura de una segunda regién de
entrega que se forma en la parte de conexién de la unidad de separacién y discriminacién de monedas y la
unidad de transporte y distribucién de monedas en el aparato de la figura 1.

La figura 19 es una vista explicativa parcial ampliada que muestra la estructura de la segunda regién de
entrega que se forma en la parte de conexién de la unidad de separacién y discriminacién de monedas y la
unidad de transporte y distribucién de monedas en el aparato de la figura 1.

La figura 20A es una vista en seccidn transversal parcial explicativa que muestra la situacién en la que una
moneda 0 monedas almacenadas en una unidad de almacenamiento de monedas se devuelven de acuerdo
con una accién de expulsion por parte de un usuario en el aparato de la figura 1, en la que se muestra el
estado antes de realizar la accién de expulsion.

La figura 20B es una vista en seccidn transversal parcial explicativa que muestra la situacién en la que una
moneda o monedas almacenadas en la unidad de almacenamiento de monedas se devuelven de acuerdo
con una accién de expulsion por parte de un usuario en el aparato de la figura 1, en la que se muestra el
estado donde una parte movible del cabezal se remueve para la expulsién de la moneda luego de realizar la
accidn de expulsién.

La figura 21 es una vista en perspectiva que muestra la estructura general del aparato de la figura 1, vista
oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior derecha, en la que las tolvas delanteras y las
tolvas traseras estan unidas a una superficie inferior de la unidad de transporte y distribucién de monedas, y
se retira la cubierta delantera que cubre la abertura superior de la seccién de montaje del sensor y el
solenoide de la unidad de transporte y distribucién de monedas.

La figura 22A es una vista lateral derecha que muestra una solapa de distribucién (un primer miembro de la
abertura) y un solenoide de accionamiento para accionar la solapa de distribucién, que se proporcionan en
cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta de la unidad de transporte y distribucién de
monedas del aparato de la figura 1.

La figura 22B es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de distribucién y un solenoide de
accionamiento de la figura 22A.

La figura 23A es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento proporcionados en cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta de la unidad
de transporte y distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en la que la solapa de distribucidén esta
situada en una posicién predeterminada, que se ve oblicuamente hacia abajo desde el frente superior
derecho.

La figura 23B es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 23A, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda.

La figura 23C es una vista lateral derecha que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 23A.

La figura 23D es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 23A.

La figura 24A es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento proporcionados en cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta de la unidad
de transporte y distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en la que la solapa de distribucidén esta
situada en una primera posicidén conmutada, que se ve oblicuamente hacia abajo desde el frente superior
derecho.

La figura 24B es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 24A, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda.

La figura 24C es una vista lateral derecha que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 24A.
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La figura 24D es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 24A.

La figura 25A es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento proporcionados en cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta de la unidad
de transporte y distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en la que la solapa de distribucidén esta
situada en una segunda posicién conmutada, que se ve oblicuamente hacia abajo desde el frente superior
derecho.

La figura 25B es una vista en perspectiva que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 25A, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda.

La figura 25C es una vista lateral derecha que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 25A.

La figura 25D es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de distribucién y su solenoide de
accionamiento de la figura 25A.

La figura 26A es una vista lateral izquierda que muestra una solapa de expulsién (un segundo miembro de
la abertura) y su solenoide de accionamiento, que se proporcionan en la seccién de distribucién primera de
la unidad de transporte y distribucién de monedas del aparato de la figura 1.

La figura 26B es una vista lateral derecha que muestra la solapa de expulsiéon y su solenoide de
accionamiento de la figura 26A.

La figura 27A es una vista en perspectiva que muestra la solapa de expulsiébn y su solenoide de
accionamiento proporcionados en la secciéon de distribucién primera de la unidad de transporte y
distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en donde la solapa de expulsién esta situada en una
posicién predeterminada, que se ve oblicuamente hacia abajo desde el frente superior derecho.

La figura 27B es una vista en perspectiva que muestra la solapa de expulsiébn y su solenoide de
accionamiento de la figura 27A, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda.

La figura 27C es una vista lateral derecha que muestra la solapa de expulsién y su solenoide de
accionamiento de la figura 27A.

La figura 27D es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de expulsién y su solenocide de
accionamiento de la figura 27A.

La figura 28A es una vista en perspectiva que muestra la solapa de expulsiébn y su solenoide de
accionamiento proporcionados en la secciéon de distribucién primera de la unidad de transporte y
distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en donde la solapa de expulsién esta situada en una
posicién conmutada, que se ve oblicuamente hacia abajo desde el frente superior derecho.

La figura 28B es una vista en perspectiva que muestra la solapa de expulsiébn y su solenoide de
accionamiento de la figura 28A, que se ve oblicuamente hacia abajo desde la parte frontal superior
izquierda.

La figura 28C es una vista lateral derecha que muestra la solapa de expulsién y su solenoide de
accionamiento de la figura 28A.

La figura 28D es una vista lateral izquierda que muestra la solapa de expulsién y su solenocide de
accionamiento de la figura 28A.

La figura 29 es una vista en seccién transversal parcial que muestra la estructura interna de un mecanismo
de distribucién de monedas (que incluye la solapa de distribucién, la solapa de rechazo y los solenoides de
accionamiento para accionar estas dos solapas) proporcionado en la primera seccién de distribucién del
transportador de monedas y unidad de distribucién del aparato de la figura 1.

La figura 30 es una vista en seccién transversal parcial que muestra la estructura interna de un mecanismo
de distribucién de monedas (que incluye la solapa de distribucién, y el solenoide de accionamiento para
accionar la solapa de distribucidén) proporcionado en la segunda a la cuarta seccién de distribuciéon del
transportador de monedas y unidad de distribucién del aparato de la figura 1.
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La figura 31 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de una moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas traseras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucion del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en la que la moneda
correspondiente aun no llega a la primera seccion de distribucién.

La figura 32 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas traseras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucion del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en la que la moneda
correspondiente llega a la primera seccidén de distribucidén, que es consiguiente a la figura 31. La figura 33
es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la operacién de
distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas traseras en el
mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucién del sistema de
transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que ha comenzado la operacidén de
distribucién de la moneda correspondiente mediante la solapa de distribucién en el mecanismo de
distribucién de monedas, que se muestra a continuacién en la figura 32.

La figura 34 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas traseras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucion del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que la moneda
correspondiente va cayendo hacia la correspondiente tolva trasera a través de un primer conducto del
mecanismo de distribucién de monedas, que estd a continuacién de la figura 33.

La figura 35 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de una moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas
delanteras en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de
distribucién del sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en la que la
moneda correspondiente aln no llega a la primera seccién de distribucién.

La figura 36 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas delanteras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucion del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que ha comenzado la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente mediante la solapa de distribucidén en el
mecanismo de distribucién de monedas, que se muestra a continuacién en la figura 35.

La figura 37 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas delanteras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribuciéon del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que la moneda
correspondiente va cayendo hacia la correspondiente tolva delantera mediante la solapa de distribucién y la
solapa de expulsiéon en el mecanismo de distribucién de monedas, que esta a continuacién de la figura 36.

La figura 38 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas delanteras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucion del
sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que la moneda
correspondiente va cayendo ademas hacia la correspondiente tolva delantera mientras se guia mediante la
solapa de distribucién y la solapa de expulsién en el mecanismo de distribucién de monedas, que esta a
continuacién de la figura 37.

La figura 39 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L2 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de una moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas traseras
en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en cada una de las secciones de distribucién
segunda, tercera y cuarta del sistema de transporte y unidad de distribucidén del aparato de la figura 1, en el
que la moneda correspondiente se envia hacia la correspondiente tolva trasera mientras se guia mediante
la solapa de distribucién y el primer conducto del mecanismo de distribucién de monedas.

La figura 40 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L2 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de una moneda correspondiente hacia una correspondiente de las tolvas
delanteras en el mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en cada una de las secciones de
distribucién segunda, tercera y cuarta del sistema de transporte y unidad de distribucién del aparato de la
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figura 1, en el que la moneda correspondiente se envia hacia la correspondiente tolva delantera mientras se
guia mediante la solapa de distribucién y un segundo conducto del mecanismo de distribucién de monedas.

La figura 41 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucion de una moneda correspondiente hacia una bandeja dispensadora en el
mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucién del sistema de
transporte y unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que ha comenzado la operacidén de
distribucién de la moneda correspondiente hacia la bandeja dispensadora mediante la solapa de
distribucién y la solapa de expulsién en el mecanismo de distribucién de monedas.

La figura 42 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una bandeja dispensadora en el mecanismo
de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccién de distribucidén del sistema de transporte y
unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que la moneda correspondiente se guia para caer
hacia la bandeja dispensadora mediante un tercer conducto en el mecanismo de distribucién de monedas,
que esta a continuacién de la figura 41.

La figura 43 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L1 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda correspondiente hacia una bandeja dispensadora en el mecanismo
de distribucién de monedas proporcionado en la primera seccion de distribucidén del sistema de transporte y
unidad de distribucién del aparato de la figura 1, en el que la moneda correspondiente se guia para caer
hacia la bandeja dispensadora mediante el tercer conducto y la solapa de expulsién en el mecanismo de
distribucién de monedas, que esta a continuacién de la figura 42.

La figura 44 es una vista en planta que muestra la operacién de distribuciéon de una moneda desbordada
hacia un recipiente receptor de monedas desbordada en el mecanismo de distribucién de monedas
proporcionado en la primera seccién de distribucién de la unidad de transporte y distribucién de monedas
del aparato de la figura 1, en la que se retira la cubierta frontal que cubre la abertura superior de la seccién
de montaje del sensory del solenoide de la unidad de transporte y distribucién de monedas, y la correa sin
fin transporta una moneda correspondiente hacia una trayectoria de desbordamiento.

La figura 45 es una vista en seccién transversal a lo largo de la linea L3 en la figura 21 que muestra la
operacién de distribucién de la moneda desbordada hacia el recipiente receptor de monedas desbordada en
la unidad de transporte y distribucién de monedas del aparato de la figura 1, en la que la moneda
correspondiente se deja caer hacia el contenedor receptor de monedas desbordadas desde la trayectoria
de desbordamiento, que se encuentra a continuacién de la figura 44.

Descripcién detallada de la invencién

A continuacién, se describiran en detalle las formas de realizacién preferidas de la presente invencién haciendo
referencia a los dibujos adjunto.

Estructura de los aparatos de discriminacién ano transporte de monedas

En las figuras 1 a 9, se muestra la estructura esquematica general del aparato para diferenciar y transportar
monedas de acuerdo con una forma de realizacién de la presente invencién. El Aparato 1 de esta forma de
realizacién esta configurado para llevar a cabo las operaciones de discriminacion y transporte para monedas de euro
de ocho denominaciones designadas, es decir, 1 centavo, 2 centavos, 5 centavos, 10 centavos, 20 centavos, 50
centavos, 1 euro y 2 euros. Respectivamente, las monedas C que se distribuyen dentro de estas ocho
denominaciones designadas durante el transporte se almacenan de forma separada en ocho tolvas (dispositivos que
expulsan monedas) en total, eso es, cuatro tolvas 83 traseras y cuatro tolvas 84 delanteras, como se muestra en las
figuras 21 y 44. Ademas, como se muestra en las figuras 21 y 44, el Aparato 1 se monta en una superficie
aproximadamente horizontal para su uso, en donde las cuatro tolvas 83 traseras y las cuatro tolvas 84 traseras se
acomodan respectivamente en dos filas a los lados delanteros y traseros del cuerpo principal 61 a lo largo de la
superficie horizontal.

Como se muestra en la figura1, el Aparato 1 de esta forma de realizacién comprende principalmente una unidad de
almacenamiento de monedas 10, una unidad de separacién y diferenciacién de monedas 20, y una unidad de
transporte y distribucién 60. Como se muestra claramente en las figuras 12 y 13, una segunda regién de entrega P2
se forma en la parte de conexién de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 y la unidad de
transporte y distribucién de monedas 60. En este Aparato 1, una moneda C que ya ha sido sometida a la separacion
de monedas y a la discriminacién de denominacién y autenticacién en la unidad de separacién 20 y discriminacién
de monedas se entrega a una trayectoria de transporte de monedas 76 que est& proporcionada en la unidad de
transporte y distribucién de monedas 60 a través de la segunda regién de entrega P2. La unidad 20 de separacién y
discriminacién se divide en una seccidén de separacién de monedas (en donde se utiliza un disco giratorio 26) y una
seccion de discriminacién de monedas (en donde se utiliza un contacto deslizante giratorio 27). Una primera regién
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de entrega P1 se forma en la parte de conexién de la unidad de separacién y la unidad de discriminacién de
monedas. En la unidad 20 de separacion y discriminacién de monedas, una moneda C que ya ha sido sometida a la
separacién de monedas en la seccién de separacién de monedas se entrega a una seccién de discriminacién de
monedas a través de la primera regién de entrega P1. Ademas, una regién de discriminacién de monedas P3 para
diferenciar la denominacién y la autenticacién de la moneda C se forma en la seccién de discriminacién de monedas.
En la seccion de discriminacién de monedas, una moneda C pasa a través de la regién de discriminacién de
monedas P3 mientras se gira y se mueve junto con la rotacién del contacto deslizante giratorio 27, en donde la
diferenciacion de denominacién y la diferenciacién de autenticacién de la moneda C se realizan usando una
pluralidad de sensores de discriminacién 46 que se proporcionan en la regidén de discriminacién de monedas P3.

En la unidad de transporte y distribucién 60, como se muestra en las figuras 4 y 21, la trayectoria de transporte de
monedas 76 estéa previsto para extenderse a lo largo de la direccién de transporte de las monedas C como lo indica
una flecha en la figura 1 con el fin de transportar y distribuir las monedas de euro de ocho denominaciones
mencionadas anteriormente. Una primera seccién de distribuciéon D1, una segunda seccién de distribucién D2, una
tercera seccién de distribucién D3 y una cuarta seccién de distribucién D4 estan dispuestas a lo largo de la
trayectoria de transporte de monedas 76 en este orden desde el lado de la unidad de separacién y discriminacién de
monedas 20. Aunque los detalles se explicaran mas adelante, la primera seccién de distribucién D1 comprende un
mecanismo de distribucién de monedas (es decir, un mecanismo para distribuir monedas C en sus denominaciones
durante el transporte) que tiene una solapa de distribucién 70 y una solapa de rechazo 71 y que esté configurada
para distribuir monedas C en sus "tres" denominaciones en total, es decir, dos denominaciones predeterminadas o
diana y una denominacién rechazable (ver figura 29, figuras 31 a 38, y figuras 41 a 43). Cada una de las secciones
de distribucién segunda a cuarta D2, D3 y D4 comprende un mecanismo de distribucién de monedas (es decir, un
mecanismo para distribuir monedas C en sus denominaciones durante el transporte) que tiene una solapa de
distribucién 70 dnicamente y que esta configurada para distribuir monedas C en sus "dos" denominaciones
predeterminadas o de diana (ver figuras 30 y figuras 39 a 40).

Estructura de unidad de almacenamiento de monedas

La unidad de almacenamiento de monedas 10 comprende un cabezal 24 que esta unido de manera desmontable a
la superficie de una pared superior 22a (ver las figuras 1 y 10) de una carcasa 22 de la unidad 20 de separacién y
discriminacion de monedas. La cabeza 24 esta formada por un elemento en forma de placa hundida, en la presente.
En la superficie interior hundida del cabezal 24 y en la superficie de la pared superior 22a se forma un espacio hueco
al que esta expuesto el disco giratorio 26. Este espacio funciona como un espacio de almacenamiento de monedas
para las monedas C.

Estructura de unidad de separacién vy discriminacién de monedas

La unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 comprende la seccién de separacién de monedas que
esta configurada para separar las monedas C que estan almacenadas en la unidad de almacenamiento de monedas
10 entre si una por una y para entregar las monedas C separadas de esta manera a la seccién de discriminacidén de
monedas en una actitud predeterminada inclinada, y la seccién de discriminacién de monedas que esta configurada
para discriminar la denominacién y autenticidad de las respectivas monedas C que se entregan desde la seccién de
separacién de monedas y para entregar las monedas C de esta manera diferenciadas a la unidad de transporte y
distribucién de monedas 60. En esta forma de realizacién, como se ve en las figuras 9 a 11, la seccién de
separacién de monedas y la seccién de discriminacién de monedas de la unidad 20 estén dispuestas para ser
adyacentes entre si en la pared superior 22a de la carcasa 22 que tiene forma de paralelepipedo rectangular. La
pared superior 22a de la carcasa 22 se coloca inclinada aproximadamente 45 ° con respecto a un plano horizontal.
El fondo de la carcasa 22 esta abierto y el interior de la carcasa 22 es hueco. En el fondo abierto de la carcasa 22
esta montada una placa base 21 aproximadamente rectangular.

Una primera parte hundida 22b, una segunda parte hundida 22c, un orificio pasante 22d y una pared guia 22e estan
formados en la pared superior 22a de la carcasa 22 (ver las figuras 3y 10).

Dado que la primera parte hundida 22b est4 formada para recibir el disco giratorio 26 para la separacién de
monedas, esta parte 22b tiene una forma circular cuyo didmetro es ligeramente mayor que el disco 26 y cuya
profundidad es suficiente para recibir la totalidad del disco 26.

Dado que la segunda parte hundida 22c esta formada para recibir el contacto deslizante giratorio 27 para la
discriminacion de denominacién y discriminacién de autenticacién de monedas C, esta parte 22c¢ tiene una forma
aproximadamente circular cuyo diametro es ligeramente mayor que el contacto deslizante 27 y cuya profundidad es
suficiente para recibir la totalidad del contacto deslizante 27. Esto es similar a la primera parte hundida 22b. Sin
embargo, la segunda parte hundida 22c¢ esta necesariamente formada de tal manera que las monedas C pasan a
través de las areas superiores de los sensores de discriminacién 46 para discriminacion de denominacidén y
discriminacién de autenticacién mientras se giran y se mueven por el contacto deslizante giratorio 27 y, por lo tanto,
la forma en planta de la segunda parte hundida 22¢ esta ligeramente deformada a partir de un circulo perfecto (ver
las figuras 3 y 12, por ejemplo). Para asegurarse de mover las monedas C a la seccién de discriminacién de
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monedas desde la seccién de separacién de monedas, la segunda parte hundida 22¢ comprende una parte de
conexién que tiene forma de mitad de una media luna y que esta formada entre el disco giratorio 26 y el contacto
deslizante 27. Asi, toda la forma de la segunda parte hundida 22c es una combinacién de la parte receptora del
contacto deslizante giratorio que tiene una forma aproximadamente circular y la parte de conexién que tiene una
forma similar a la mitad de una media luna. Los sensores de discriminacién 46, que estén fijados en la carcasa 22,
estan dispuestos en la regién de discriminacién de monedas P3 de la segunda parte hundida 22c¢ (ver las figuras 13
y 14).

El orificio pasante 22d esta formado para permitir que las monedas C que han sido sometidas a la discriminacién de
denominacién y a la discriminacién de autenticidad en la pared superior 22a lleguen a la entrada de la trayectoria de
transporte de monedas 76 que esta dispuesto en la parte posterior de la pared superior 22a. El orificio pasante 22d
se coloca en la parte superior de la segunda parte hundida 22c, en otras palabras, en la posicién mas alta a la que
se pueden mover las monedas C para alcanzarla mediante la rotaciéon del contacto deslizante 27. Dado que las
monedas C de todas las denominaciones diana a procesar (es decir, ocho denominaciones en la presente)
necesitan pasar a través de la pared superior 22a, el tamafio del orificio pasante 22d se establece de tal manera que
sea mayor que las monedas C que tienen el didmetro mas grande entre todas las denominaciones diana a procesar.

La pared guia 22e esta formada para definir la segunda parte hundida 22¢ y para guiar las monedas C que giran y
se mueven mediante la rotacidén del contacto deslizante 27 para discriminar su denominacién y autenticidad.

Como se muestra claramente en las figuras 9, 10 y 12, el disco giratorio 26 para la separacién de monedas, que esta
previsto en la seccién de separacién de monedas, comprende una parte de empuje 26a, tres miembros de empuje
26b y tres miembros de prevencién de caida de polvo 26d. La parte de empuje 26a tiene una forma formada al
eliminar selectivamente tres porciones de la capa superficial de una placa circular para formar tres rebajes de
acoplamiento 26¢, en los que tres monedas C estan acopladas respectivamente con estos rebajes de acoplamiento
26¢. Los tres miembros de empuje 26b estan colocados respectivamente en los tres rebajes de acoplamiento 26¢ de
la parte de empuje 26a. Los tres miembros de prevencién de caida de polvo 26d estan colocados respectivamente
cerca de los correspondientes miembros de empuje 26b. La parte de empuje 26a esta formada para empujar
monedas C que estan acopladas respectivamente con los rebajes de acoplamiento 26¢ mediante la rotacién del
disco giratorio 26 en la primera parte hundida 22b. Cada uno de los miembros de empuje 26b esta configurado para
pivotar en el momento inmediatamente antes de que una moneda C que rota por la rotacién del disco 26 pase a
través de la primera regién de entrega P1, lo que empuja dicha moneda C desde el correspondiente rebaje de
acoplamiento 26c con el fin de una entrega fluida a la secciéon de discriminacién de monedas. Cada uno de los
miembros de prevencién de caida de polvo 26d estéa configurado para evitar que el polvo caiga a posiciones debajo
del disco 26 y cause mal funcionamiento.

No hay restriccién en cuanto al espesor total del disco 26; sin embargo, el espesor de la parte de empuje 26a se
ajusta de manera que no sea mayor que el espesor de la moneda C més delgada entre todas las denominaciones
diana a procesar. Esto se debe a que, si el espesor de la parte de empuje 26a se establece de modo que sea mayor
que el espesor de la moneda C mas delgada, existe la posibilidad de que dos o méas de las monedas C cuyos
espesores son menores que el espesor asi establecido se empujen simultaneamente.

Es probable que las monedas C almacenadas en la unidad de almacenamiento de monedas 10 entren
aleatoriamente en los tres rebajes de acoplamiento 26¢ del disco giratorio 26 y se muevan junto con la rotacién del
disco 26. Dado que un miembro de caida de monedas 30 esté fijado sobre la pared superior 22a de la carcasa 22 en
las proximidades de la primera parte hundida 22b, las monedas C que se levantan inutiimente mediante la rotacion
del disco 26 caen de forma natural y, como resultado, las monedas C entran en los respectivos rebajes de
acoplamiento 26¢ una por una y se hacen girar junto con el disco giratorio 26 alrededor del centro del disco 26. Por
esta razén, las monedas C almacenadas en la unidad de almacenamiento de monedas 10 se separan entre si y
entran en los respectivos rebajes de acoplamiento 26¢ una por una y después de eso, se entregan sucesivamente
hacia el contacto deslizante giratorio 27. De esta manera, se lleva a cabo la "operacién de separacién de monedas"
para las monedas C que se sacan de la unidad de almacenamiento de monedas 10.

En el proceso de separacién de monedas mencionado anteriormente, cada moneda C que se introduce y se acopla
con uno de los tres rebajes de acoplamiento 26¢ es empujada por la parte de empuje 26a. Dado que el miembro de
empuje relevante 26b esté configurado para empujar hacia afuera la moneda C desde el correspondiente rebaje de
acoplamiento 26¢ inmediatamente antes de que dicha moneda C pase a través de la primera regién de entrega P1,
dicha moneda C se puede entregar facilmente a la seccién de discriminacién de monedas por medio de la primera
regién de entrega P1. Esta accién de empuje del miembro de empuje relevante 26b se realiza mediante una leva
ranurada 28 que esta formada en la carcasa 22 en la posicion justo debajo del disco 26 y tres seguidores de leva 29
que estan fijados a la parte posterior del disco 26. Especificamente, como se muestra en las figuras 10 y 11, la leva
ranurada 28 estéd formada en la pared superior 22a de la carcasa 22, y tres pasadores seguidores de leva 29a de los
seguidores de leva 29 estan acoplados con la ranura de la leva 28 (ver la figura 12). Dado que los pasadores
seguidores de leva 29a se mueven a lo largo de la ranura de la leva 28 de acuerdo con la rotacién del disco 26, los
miembros de empuje 26b pivotan hacia afuera o hacia adentro alrededor de sus ejes pivotantes 29b que estan
provistos para los respectivos pasadores 29a. Como resultado, cada uno de los miembros de empuje 26b puede
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pivotar para empujar hacia fuera la moneda relevante C desde el correspondiente rebaje de acoplamiento 26¢ en el
momento inmediatamente antes de que dicha moneda C pase a través de la primera regién de entrega P1 durante
su rotacién, y dicha moneda C puede mantenerse cerca del correspondiente rebaje de acoplamiento 26c excepto
durante el momento en que se realiza esta acciéon de empuje.

Dado que un miembro de control o regulacién de la direccién de entrega 31 esta fijado cerca de la primera regién de
entrega P1 (ver las figuras 12 y 13), las monedas C que pasan a través de la primera regién de entrega P1 se
envian de manera segura a la segunda parte hundida 22¢ formada en la pared superior 22a de la carcasa 22. Aqui,
el miembro de regulacién de la direccién de entrega 31 esté fijjado a la pared superior 22a en la posicién donde el
borde exterior de la primera parte hundida 22b esté al lado de la primera regién de entrega P1.

Como se muestra claramente en las figuras 10, 11 y 12, el contacto deslizante giratorio 27 para discriminacién de
denominacién y autenticidad tiene una forma simple que se forma al retirar tres porciones de una placa circular para
formar tres orificios de acoplamiento para monedas C. Por lo tanto, el contacto deslizante 27 tiene tres brazos que se
extienden radialmente que estan dispuestos alrededor del centro del contacto deslizante 27 a intervalos angulares
iguales. Cada uno de los tres orificios de acoplamiento con los que se puede acoplar una moneda C relevante esta
formado por los dos brazos contiguos del contacto deslizante 27. El contacto deslizante 27 recibe monedas C que se
envian sucesivamente a la segunda parte hundida 22c a través de la primera regién de entrega P1 mediante el uso
de los tres brazos, y discrimina la denominacién y autenticidad de las monedas C asi recibidas mientras gira dichas
monedas C alrededor del centro del contacto deslizante 27. Después, las monedas C asi discriminadas se envian
sucesivamente la trayectoria de transporte de monedas 76 de la unidad de transporte y distribucién de monedas 60
a través de la segunda regién de entrega P2. Dado que las monedas C se mueven en la segunda parte hundida 22c
junto con la rotacién del contacto deslizante 27 antes de enviarlas la trayectoria de transporte de monedas 76, la
operacién de discriminacién para la denominacién y autenticidad de las monedas C se lleva a cabo en la regién de
discriminacién de monedas P3 formada en la segunda parte hundida 22c.

El orificio pasante 22d esta formado en la pared superior 22a de la carcasa 22 en la posicidén correspondiente a la
segunda region de entrega P2, y una abertura 21a esta formada en el extremo superior de la placa base 21 que esta
colocada en la parte posterior de la carcasa 22. La abertura 21a, que aqui est4 formada por una parte recortada de
la placa base 21, esta dispuesta en la posicién superpuesta con el orificio pasante 22d. Por lo tanto, las monedas C
cuya denominacién y autenticidad se han discriminado pueden pasar sucesivamente a través del orificio pasante
22d y la abertura 21a, que estan dispuestas en la segunda regiéon de entrega P2, para alcanzar la trayectoria de
transporte de monedas 76 de la unidad de transporte y distribucién de monedas 60. Esto significa que dichas
monedas C pueden penetrar sucesivamente a través de la carcasa 22 y la placa base 21 para alcanzar la trayectoria
76 de la unidad 60. El espesor total del contacto deslizante giratorio 27 (que es aproximadamente igual a la altura de
la pared guia 22e) es aproximadamente el mismo que el espesor de la moneda C mas gruesa entre todas las
denominaciones diana a procesar.

Las monedas C que se han enviado a la segunda parte hundida 22c en la seccién de discriminacién de monedas
desde la seccién de separacién de monedas debido a la rotacién del disco giratorio 26 se introducen y se acoplan
con los respectivos orificios de acoplamiento del contacto deslizante giratorio 27 mientras mantienen su actitud (en el
que una cara lateral de cada moneda C esta soportada por la superficie inclinada de la pared superior 22a de la
carcasa 22) y luego, se mueve en la segunda parte hundida 22c¢ a lo largo de la pared guia 22e de acuerdo con la
rotacién del contacto deslizante giratorio 27. La trayectoria de movimiento de las monedas C en la seccién de
discriminacién de monedas (en la segunda parte hundida 22c) se extiende hasta la segunda regién de entrega P2
desde la primera regién de entrega P1. Sin embargo, la regién de discriminacién de monedas P3 se forma entre
estas dos regiones de entrega P2 y P1 y, por lo tanto, la discriminacién de la denominacién y autenticidad de las
monedas C se puede llevar a cabo de manera automatica cuando las respectivas monedas C pasan a través de la
regién de discriminacién de monedas P3. La forma de la pared guia 22e (es decir, la forma de la trayectoria de
movimiento de las monedas C) se determina de tal manera que una operacién de discriminacién de autenticidad y
denominacién deseada de las monedas C se lleva a cabo de manera automatica en la regién de discriminacién de
monedas P3. Por esta razén, la "discriminaciéon de denominacién y discriminacién de autenticidad" de las monedas
C que se han entregado a la seccién de discriminaciéon de monedas desde la seccidén de separacién de monedas se
lleva a cabo Unicamente mediante el movimiento de las monedas C a lo largo de la pared guia 22e en la segunda
parte hundida 22¢ mediante el uso del contacto deslizante giratorio 27.

El disco giratorio 26 y el contacto deslizante giratorio 27 que realizan las operaciones descritas anteriormente se
accionan rotacionalmente mediante el uso de la fuerza impulsora de rotacién de un Unico motor eléctrico 41 de la
siguiente manera:

El motor eléctrico 41 est4 fijado a la parte posterior de la placa base 21. El eje de rotacién de este motor 41
sobresale de la superficie de la placa base 21 a través esta (ver las figuras 10y 11). Un engranaje impulsor 42, que
esta conectado al eje de rotacién del motor 41, esta expuesto desde la superficie de la placa base 21. La rotacién
del engranaje impulsor 42 se transmite a los engranajes impulsados 43, 44 y 45 que estan soportados de manera
giratoria en la superficie de la placa base 21 en este orden. Dado que el eje de rotacién del disco giratorio 26 esta
conectado al engranaje impulsor 42, el disco giratorio 26 se impulsa de manera rotacional a la misma frecuencia de
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rotacién que la del engranaje impulsor 42. Dado que el eje de rotacién del contacto deslizante giratorio 27 esta
conectado al engranaje impulsado 45, el contacto deslizante giratorio 27 se impulsa de manera rotacional a la misma
frecuencia de rotacién que la del engranaje impulsado 45. Dado que el recuento de los dientes de engranaje cada
uno de los engranajes impulsados 43, 44 y 45 se establece de tal manera que la frecuencia de rotacién por minuto
del disco 26 es igual a la del contacto deslizante 27, el disco 26 y el contacto deslizante 27 giran en direcciones
opuestas a la misma velocidad de rotacién. Esto significa que el disco 26 gira en el sentido contrario a las agujas del
reloj y el contacto deslizante 27 gira en el sentido de las agujas del reloj, como se muestra en la figura 12.

Los sensores de discriminacién 46 estan fijados a la superficie de la placa base 12 en la regién de discriminacién de
monedas P3. Se puede utilizar cualquier sensor conocido como sensor de discriminacién 46 y, por lo tanto, aqui se
omite la explicacién detallada sobre los sensores 46. Ademas, el nUmero de referencia 46a mostrado en la figura 11
indica la parte a la que estan unidos o0 montados los sensores de discriminacién 46, que aqui se denomina "parte de
montaje del sensor de discriminacién”.

Se proporciona un sensor de deteccidén de rotacién del contacto deslizante 47 en la superficie de la placa base 21
con el fin de detectar si el contacto deslizante giratorio 27 sigue girando a una frecuencia de rotacion predeterminada
(ver las figuras 10 y 14). En esta forma de realizacién, el sensor de deteccién de rotacidén del contacto deslizante 47
esta configurado para detectar 6pticamente la rotaciéon del engranaje impulsado 44. Especificamente, como se
muestra en la figura 14, se forman pequefios orificios en el engranaje impulsado 44 en la direccidn circunferencial a
intervalos iguales y se proporciona un dispositivo emisor de luz conocido en la parte posterior del engranaje
impulsado 44. El sensor 47 esté configurado para detectar la luz que pasa a través de uno de los pequefios orificios
designados del dispositivo emisor de luz. Dado que la luz que pasa a través del pequefio orificio designado se
enciende y apaga de acuerdo con la rotaciéon del engranaje impulsado 44 cuando se ve desde el lado de la
superficie de la placa base 21, la situacién de rotaciéon del contacto deslizante 27 se puede conocer facilmente al
detectar esta luz intermitente.

Se proporciona un sensor 25 de deteccién de cantidad residual, que estd montado en la cara lateral del cabezal 24,
para detectar la cantidad residual de monedas C que estédn en espera de procesamiento, es decir, el nimero total de
monedas C retenidas en la unidad de almacenamiento de monedas 10 en espera de procesamiento (ver la figura
10). El cabezal 24 no esté integrado con una caja de sustrato 23. Ademas, el cabezal 24 comprende una parte mévil
24a, que esté prevista para devolver una moneda o monedas C almacenadas en la unidad de almacenamiento de
monedas 10 de acuerdo con una operacién de expulsién por parte de un usuario. Normalmente, la parte mévil 24a
esta cerrada, como se muestra en la figura 20A. Sin embargo, cuando se aplica una operacién de expulsién, la parte
mévil 24a se abre, como se muestra en la figura 20B y, como resultado, se deja caer una moneda o monedas C a
través de una abertura formada por el movimiento de la parte mévil 24a que se va a devolver. Las operaciones de
apertura y cierre de la parte mévil 24a son detectadas por un sensor de deteccién de apertura/cierre (no mostrado)
que esté incorporado en el cabezal 24.

Una parte de unién 48, que esta formada para sobresalir de la superficie de la placa base 21, es una parte para unir
un solenoide 40 que esta provisto en el lado posterior de la placa base 21 con la parte mévil 24a del cabezal 24 (ver
la figura 10). Cuando el solenoide 40 se activa o desactiva, la parte de unién 48 se mueve segin el movimiento
alternativo del émbolo (nlcleo) del solenoide 40. La parte mévil 24a esta configurada para abrirse o cerrarse segun
el movimiento alternativo del solenoide 40. Esto significa que la parte de unién 48 realiza una operacién de enlace
deseada entre la parte moévil 24a y el solenoide 40 independientemente de si la parte mévil 24a esta abierta o
cerrada.

Estructura de la unidad de transporte y distribucién de monedas

A continuacién, se explicar4 la estructura de la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 con referencia a
las figuras 1 a 11, y las figuras 21 a 30.

En esta forma de realizacién, como se muestra en la figura 21, la unidad de transporte y distribucién de monedas 60
comprende las secciones de distribucidén primera a cuarta D1, D2, D3 y D4 que estan dispuestas en este orden a lo
largo de la direccién de extensién de esta unidad 60 desde el lado de la unidad de separacién y discriminacioén de
monedas 20 segun las ocho denominaciones mencionadas anteriormente de monedas de euro C a procesar. Las
cuatro tolvas traseras 83 (dispositivos de expulsién de monedas) colocadas en el lado trasero de la unidad 60 y las
cuatro tolvas delanteras 84 (dispositivos de expulsién de monedas) colocadas en el lado frontal de esta, que se
utilizan para almacenar por separado las monedas C que tienen sus respectivas denominaciones, estan unidas al
lado inferior de la unidad 60. Una de las cuatro tolvas traseras 83 y una correspondiente de las cuatro tolvas
delanteras 84 estan asignadas a cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta D1, D2, D3 y D4. Las
monedas C se distribuyen mediante las secciones de distribucion primera a cuarta D1, D2, D3 y D4 segun las
denominaciones respectivas mientras se transportan en la unidad 60 a lo largo de la trayectoria de transporte de
monedas 76 (es decir, en una direccién de transporte predeterminada indicada por una flecha en figura 1) y luego,
las monedas C asi distribuidas segln sus denominaciones se dejan caer naturalmente desde la primera a la cuarta
seccidn de distribucién D1 a D4 en las tolvas correspondientes 83 y 84 y se almacenan en estas.
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Ademas, las monedas C que se considera que no tienen las ocho denominaciones antes mencionadas (es decir,
monedas no diana) se designan como denominacién o denominaciones rechazadas (monedas rechazadas). Las
monedas C asi designadas como denominacién o denominaciones rechazadas se distribuyen mediante la primera
seccion de distribucién D1 y se envian a una bandeja dispensadora (no mostrada). Esto significa que las monedas C
de este tipo no se almacenan en las tolvas 83 y 84 sino que se descargan al exterior del aparato 1 de acuerdo con
esta forma de realizacion.

Como se muestra en las figuras 1, 4 y 21, la unidad de transporte y distribucion de monedas 60 comprende el
cuerpo principal 61 que se extiende linealmente a lo largo de la direccién de transporte de monedas. El cuerpo
principal 61 esta dividido en una seccién receptora de cinta sin fin que es relativamente alta y esté dispuesta en el
lado trasero, y una seccién de montaje de sensor y solenoide que es relativamente baja y esta dispuesta en el lado
delantero.

En la seccién receptora de cinta sin fin del cuerpo principal 61, se proporcionan un par de engranajes impulsados 64
y 65 que estan dispuestos a una distancia predeterminada, una cinta sin fin 63 que se estira entre los engranajes
impulsados 64 y 65, y los solenoides de accionamiento de la solapa de distribucién 72 (ver la figura 4). La abertura
superior de la seccibén receptora de la cinta sin fin esta cubierta con una cubierta trasera 77 (ver las figuras 1y 21).
Una porcién inclinada 77a (ver la figura 21) esta formada como la parte delantera de la cubierta trasera 77, y un
carril guia 66 estd montado cerca del extremo inferior de la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77. El carril
guia 66, que tiene una forma en planta como un caracter J, se extiende desde las proximidades de la segunda
regién de entrega P2 hasta una trayectoria de desbordamiento 75 que esta dispuesta en el extremo opuesto de la
seccidn receptora de cinta sin fin a la unidad de separacidn y discriminacién de monedas 20 (ver las figuras 4 y 9). El
carril guia 66 comprende cuatro aberturas 66a que forman compuertas 76a de la trayectoria de transporte de
monedas 76 (ver las figuras 7 y 8). Estas cuatro compuertas 76a, dispuestas a intervalos predeterminados, estan
asignadas respectivamente a las secciones de distribucidén primera a cuarta D1, D2, D3 y D4.

En la seccién de montaje de sensor y solenoide del cuerpo principal 61, se proporcionan un sensor de entrada de
monedas 67, cuatro sensores de monedas en movimiento 68, cuatro sensores de caida de monedas 69, los ocho
solenoides de accionamiento de solapas de distribuciéon 72 y cuatro solenoides de accionamiento de solapas de
rechazo 73. La abertura superior de la seccién de montaje del sensor y del solenoide esta cubierta con una cubierta
frontal 78. Una porcién inclinada 78a esta formada como la parte trasera de la cubierta frontal 78. La porcién
inclinada 78a de la cubierta frontal 78 esta superpuesta con la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 (ver la
figura 1). La combinacién de estas dos porciones inclinadas 77ay 78ay el carril guia 66 que est4 situado cerca del
extremo inferior de la porcién inclinada 77a constituye la trayectoria de transporte de monedas 76 en la que las
monedas C se transportan en su estado vertical que esta inclinado con respecto a un plano vertical. Por tanto, la
seccion transversal de la trayectoria de transporte de monedas 76 tiene forma de U inclinada. De manera similar al
carril guia 66, la trayectoria de transporte de monedas 76 tiene una forma en planta como un caracter J y se
extiende desde las proximidades de la segunda regién de entrega P2 hasta la trayectoria de desbordamiento 75.

Aqui, las porciones inclinadas 77a y 78a de las cubiertas trasera y delantera 77 y 78 tienen el mismo angulo de
inclinacién de aproximadamente 45 ° con respecto a la superficie inferior del cuerpo principal 61. Un borde inclinado
61a del cuerpo principal 61, que esta dispuesto en el extremo opuesto del cuerpo principal 61 (en otras palabras, en
el extremo opuesto a la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20), tiene un angulo de inclinacién de
aproximadamente 30 ° con respecto a la superficie inferior del cuerpo principal 61. En consecuencia, cuando (la
unidad de transporte y distribucién de monedas 60 de) el aparato 1 se coloca horizontalmente, cada moneda C se
transporta sobre la trayectoria de transporte de monedas 76 en estado inclinado a aproximadamente 45 ° con
respecto al plano horizontal a lo largo de la direccién de transporte de monedas mostrada en la figura 1 desde las
proximidades de la segunda regién de entrega P2 hasta la trayectoria de desbordamiento 75.

Como antes se describi6 el carril guia 66 constituye la parte inferior de la trayectoria de transporte de monedas 76
para soportar el borde de una moneda C, la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 constituye la parte
posterior de la trayectoria 76 para soportar la cara lateral trasera de la moneda C, y la porcién inclinada 78a de la
cubierta frontal 78 constituye la parte frontal de la trayectoria 76 para cubrir la cara lateral frontal de la moneda C (ver
la figura 21). Asi, se coloca una moneda C en (el extremo delantero de) el carril guia 66 en el estado vertical que
esta inclinado hacia atras. Como resultado, una moneda C que ha sido enviada al extremo delantero del carril guia
66 a través de la segunda regién de entrega P2 desde la unidad de separacidén y discriminacién de monedas 20
puede transportarse sobre el carril guia 66 en la direccién de transporte mostrada en la figura 1 mientras que la cara
lateral trasera de la moneda C esté soportada por la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77.

Los pasadores de acoplamiento 63a estan fijados a intervalos iguales a la cinta sin fin 63 que se extiende a lo largo
del carril guia 66 para ser adyacente a este (ver la figura 4, por ejemplo). Estos pasadores 63a sobresalen hacia el
frente desde la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 a través del espacio formado cerca del extremo
inferior de la porcién inclinada 77a. Asi, una moneda C que ha sido colocada en el extremo delantero del carril guia
66 se acopla con cualquiera de los pasadores 63a para ser presionada o movida en la direccidén de transporte de la
figura 1 junto con el movimiento de la cinta 63. De esta manera, las monedas C pueden ftransportarse
sucesivamente sobre el carril guia 66 o sobre la trayectoria de transporte de monedas 76.
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Dado que el lado frontal del carril guia 66 estd cubierto con la porcidn inclinada 78a de la cubierta frontal 78, una
moneda C se mueve sobre el carril guia 66 o la trayectoria de transporte de monedas 76 en un estado tal que quede
atrapada por las dos porciones inclinadas 77a y 78a. Por esta razén, no hay peligro de que la moneda C caiga del
carril guia 66 o de la trayectoria de transporte de monedas 76 incluso si se aplican vibraciones o similares durante el
transporte.

En cada una de las secciones de distribucién primera a cuarta D1 a D4, la compuerta 76a est4 formada para permitir
que las monedas C de dos o tres denominaciones designadas caigan hacia abajo, en las que la compuerta 76a esta
formada por una correspondiente de las aberturas 66a del carril guia 66 que forma la parte inferior de la trayectoria
de transporte de monedas 76 (ver la figuras 29 a 32, las figuras 35 y 36, y las figuras 39 a 43). Esto significa que las
cuatro compuertas 76a en total estan formadas en la parte inferior de la trayectoria de transporte de monedas 76.

En la primera seccién de distribucién D1, la solapa de distribucién 70 que sirve como primer miembro de compuerta
y la solapa de rechazo 71 que sirve como segundo miembro de compuerta estan dispuestas en una ubicacién justo
debajo de la compuerta relevante 76a de la trayectoria de transporte de monedas 76 de tal manera que quede
adyacente a dicha compuerta 76a, como se muestra en la figura 29 y las figuras 31 a 43. A diferencia de esto, en
cada una de las secciones de distribucién segunda a cuarta D2 a D4, sélo la solapa de distribucién 70 que sirve
como primer miembro de compuerta estéd proporcionada en una ubicacién justo debajo de la compuerta relevante
76a de la trayectoria de transporte de monedas 76 de tal de manera que quede adyacente a dicha compuerta 763,
como se muestra en la figura 30 y las figuras 39 a 40. La razén por la que la solapa de rechazo 71 que sirve como
segundo miembro de compuerta no esté prevista en cada una de las secciones de distribucién segunda a cuarta D2
a D4 es que la operacién de descarga de la moneda rechazada, es decir, una moneda o monedas C a ser
rechazadas, no se realiza en estas tres secciones de distribucién D2 a D4.

La solapa de distribucién 70 proporcionada en la primera seccién de distribucién D1 (ver la figura 29) se acciona o
gira para abrir la compuerta relevante 76a de la trayectoria de transporte de monedas 76 proporcionada en esta
seccién D1 segln la necesidad, lo que permite que las monedas C de las dos denominaciones designadas o diana
mencionadas anteriormente y monedas C de las denominaciones rechazadas durante el transporte por la trayectoria
76 para caer selectivamente de forma natural a lo largo de la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 a través
de dicha compuerta 76a. La direccién de caida de dichas monedas C en esta etapa es la misma que la direccién de
la parte inclinada 77a, es decir, una direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo que estd inclinada
aproximadamente 45 ° con respecto a un plano horizontal.

(a) Cuando la denominacién de una moneda C que cae a través de la compuerta relevante 76a es igual a
una de las dos denominaciones desighadas o diana mencionadas anteriormente para la primera seccién de
distribucién D1, la solapa de distribucién 70 gira hacia arriba hasta la primera posicién conmutada desde la
posicién predeterminada, lo que, de esta manera, cierra la trayectoria de caida de la moneda C. Como
resultado, la direccién de caida de dicha moneda C cambia a la direccién oblicuamente hacia atrés y hacia
abajo desde la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo debido al contacto con la solapa de
distribucién 70. Posteriormente, dicha moneda C es guiada hacia atras por un primer conducto 80 que esta
dispuesto debajo de la solapa de distribucién 70 en el cuerpo principal 61. Finalmente, dicha moneda C se
almacena en la tolva trasera 83 relevante que esta situada justo debajo del cuerpo principal. 61 (ver las
figuras 31 a 34). En este caso, la solapa de distribucién 70 sirve como miembro guia para cambiar la
direccién de caida de dicha moneda C.

(b) Cuando la denominacién de una moneda C que se cae a través de la compuerta relevante 76a es igual
a la otra de las dos denominaciones designadas o diana mencionadas anteriormente para la primera
seccion de distribucién D1, la solapa de distribucién 70 pivota hacia abajo a la segunda seccién cambiada
desde la posicidn predeterminada, en la que la trayectoria de caida de dicha moneda C no esta cerrada.
Como resultado, la direccién de caida de dicha moneda C no se cambia y, por lo tanto, dicha moneda C se
puede mover en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada por la solapa
de distribucién 70. En este caso, la solapa de rechazo 71, que se mantiene en la posicion predeterminada,
bloquea la entrada de un tercer conducto 82 que esta provisto debajo de la solapa de rechazo 71 en el
cuerpo principal 61, lo que hace intransitable el tercer conducto 82. Al mismo tiempo, la solapa de rechazo
71 estéa inclinada en direccidén oblicuamente hacia adelante y hacia abajo de manera similar a la solapa de
distribucién 70. Asi, dicha moneda C se mueve sobre la solapa de distribucién 70 y la solapa de rechazo 71
que estan conectadas entre si en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo. Finalmente, dicha
moneda C se almacena en la tolva frontal relevante 84 que se proporciona en una posicién oblicuamente
hacia adelante y hacia abajo con respecto al cuerpo principal 61 (ver las figuras 35 a 38). En este caso,
tanto la solapa de distribucién 70 como la solapa de rechazo 71 sirven como miembros guia para guiar
dicha moneda C a la tolva frontal relevante 84.

(c) Cuando la denominacién de una moneda C que se cae a través de la compuerta relevante 76a es igual

a la denominacién rechazada mencionada anteriormente, similar al caso en el que dicha moneda C es igual
a la otra de las dos denominaciones designadas o diana mencionadas anteriormente para la primera
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seccién de distribucidén D1, la solapa de distribucién 70 pivota hacia abajo a la segunda posicién cambiada
desde la posicidn predeterminada, en la que la trayectoria de caida de dicha moneda C no esta cerrada.
Como resultado, la direccién de caida de dicha moneda C no se cambia y, por lo tanto, dicha moneda C se
puede mover en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada por la solapa
de distribucién 70. Sin embargo, en este caso, la solapa de rechazo 71 se gira hacia arriba a la posicién
conmutada desde la posicién predeterminada en esta etapa, y se abre la entrada del tercer conducto 82, lo
que hace transitable el tercer conducto 82. Por lo tanto, dicha moneda C se mueve en la direccién
oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada por la solapa de distribucién 70 y enviada
al tercer conducto 82 sin ser soportada por la solapa de rechazo 71. Posteriormente, dicha moneda C se
deja caer en una direccion aproximadamente vertical mientras es guiada por el tercer conducto 82, por lo
que alcanza la superficie de una cinta dispensadora (no mostrada) que esta provista justo debajo del tercer
conducto 82 (ver las figuras 41 y 42). Dicha moneda C de la denominacién rechazada colocada de esta
manera en la cinta dispensadora se descarga al exterior del aparato 1 para discriminar y transportar
monedas segun la forma de realizacion, por ejemplo, a una bandeja dispensadora (no mostrada), junto con
la ejecucién de la cinta dispensadora. En este caso, tanto la solapa de distribucién 70 como el tercer
conducto 82 sirven como miembros guia para guiar dicha moneda C a la cinta dispensadora.

(d) Cuando la dominacién de una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas
76 no es igual a las dos denominaciones designadas o diana mencionadas anteriormente para la primera
seccion de distribucién D1 ni a la denominacién rechazada mencionada anteriormente, la compuerta
relevante 76a se mantiene cerrada mediante la solapa de distribuciéon 70, que esta situada en la posicién
predeterminada. Por esta razén, la moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas
76 no se cae a través de la compuerta relevante 76a, sino que pasa a través de la misma compuerta 76a
para moverse hacia la segunda seccidn de distribuciéon D2.

La solapa de distribucién 70 proporcionada en cada una de la seccién de distribuciéon segunda, tercera y
cuarta D2, D3 y D4 (ver la figura 30) se acciona o gira para abrir la compuerta relevante 76a de la
trayectoria de transporte de monedas 76 en una correspondiente de las secciones D2, D3 y D4 segun la
necesidad, lo que permite que las monedas C de las dos denominaciones designadas o diana que se
transportan por la trayectoria 76 caigan selectivamente de forma natural a través de dicha compuerta 76a.
La direccién de caida de dichas monedas C en esta etapa es la misma que en la primera seccién de
distribucién D1, en otras palabras, la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo que esta inclinada
aproximadamente 45 ° con respecto a un plano horizontal.

(e) Cuando la denominacién de una moneda C que cae a través de la compuerta relevante 76a es igual a
una de las dos denominaciones designhadas o diana para la correspondiente de las secciones D2, D3 y D4,
la solapa de distribucién 70 gira hacia arriba hasta la primera posicién conmutada desde la posicién
predeterminada, lo que, de esta manera, cierra la trayectoria de caida de dicha moneda C. Como resultado,
la direccion de caida de dicha moneda C cambia a la direccién oblicuamente hacia atras y hacia abajo
desde la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo debido al contacto con la solapa de
distribucién 70. Posteriormente, dicha moneda C es guiada para enviarse hacia atras por el primer conducto
80 que esta provisto debajo de la solapa de distribucién 70 en el cuerpo principal 61. Finalmente, dicha
moneda C se almacena en la tolva trasera 83 relevante que esté provista justo debajo del cuerpo principal
61 (ver la figura 39). En este caso, la solapa de distribucién 70 sirve como miembro guia para cambiar la
direccién de caida de dicha moneda C.

(f) Cuando la denominacién de una moneda C que se cae a través de la compuerta relevante 76a es igual a
la otra de las dos denominaciones designadas o diana para la correspondiente de las secciones D2, D3 y
D4, la solapa de distribucién 70 pivota hacia abajo a la segunda seccién conmutada desde la posicién
predeterminada, en la que el recorrido de caida de dicha moneda C no esta cerrado. Como resultado, la
direccidén de caida de dicha moneda C no se cambia y, por lo tanto, dicha moneda C se puede mover en la
solapa de distribuciéon 70 en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada
por la solapa de distribucién 70. En este caso, en cada una de la segunda, tercera y cuarta secciones D2,
D3 y D4, un segundo conducto 81 inclinado en la direcciéon oblicuamente hacia adelante y hacia abajo, que
es similar a la solapa de rechazo 71 ubicada en la posiciéon predeterminada donde la entrada del tercer
conducto 82 estad cerrada, se proporciona en la misma posicién en la que se proporciona la solapa de
rechazo 71 en la primera seccién de distribucién D1. Por lo tanto, dicha moneda C se envia en la direccion
oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada por la solapa de distribucién 70 y el
segundo conducto 81. Finalmente, dicha moneda C se almacena en la tolva frontal relevante 84 que se
proporciona en una posicién hacia adelante y hacia abajo con respecto al cuerpo principal 61 (ver la figura
40). En este caso, tanto la solapa de distribucién 70 como el segundo conducto 81 sirven como miembros
guia para guiar dicha moneda C a la tolva frontal relevante 84.

(g) Cuando la dominacién de una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas

76 no es igual a las dos denominaciones designadas o diana para la correspondiente de las secciones D2,
D3 y D4, la compuerta relevante 76a se mantiene cerrada mediante la solapa de distribucién 70. Por esta
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razén, la moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 no se cae a través de
la compuerta relevante 76a, sino que pasa a través de la misma compuerta 76a para moverse hacia la
trayectoria de desbordamiento 75.

Las solapas de distribucién 70 proporcionadas respectivamente en la segunda, tercera y cuarta secciones de
distribucién D2, D3 y D4 tienen la misma estructura y el mismo mecanismo de accionamiento. Un ejemplo de la
solapa de distribucién 70 y el mecanismo de accionamiento de esta se muestra en las figuras 22 a 25.

Como se observé claramente en las figuras 22 a 25, la solapa de distribucién 70, que tiene forma de una placa
aproximadamente rectangular, comprende una primera cara lateral 70a formada en un lado y una segunda cara
lateral 70b formada en el otro lado. Una superficie curva deprimida se forma en la primera cara lateral 70a. Esta
superficie curva deprimida es parcialmente cilindrica, cuyo objetivo es guiar una moneda C para que no se desvie de
su direccion de movimiento.

Especificamente, en el caso de que una moneda C se envie hacia la tolva frontal relevante 84 de tal manera como
se muestra en las figuras 35 a 38 en la primera seccidén de distribuciéon D1, la razén por la que la superficie curva
deprimida de la primera cara lateral 70a de las solapas de distribucién 70 es parcialmente cilindrica es para guiar de
manera segura la moneda C para que no se desvie de su direccién de movimiento original, mientras que dicha
moneda C se desliza en la primera cara lateral 70a de la solapa de distribucién 70 en la direccién oblicuamente
hacia adelante y hacia abajo debido a la gravedad para alcanzar la superficie 71b de la solapa de rechazo 71 que es
adyacente a la solapa de distribucién 70. Ademas, en el caso de que una moneda C se envie hacia la tolva frontal
relevante 84 de tal manera como se muestra en la figura 40 en cada una de la segunda, tercera y cuarta seccién de
distribucién D2, D3 y D4, la razdn por la que la superficie curva deprimida de la primera cara lateral 70a de las
solapas de distribucién 70 es parcialmente cilindrica es para guiar de manera segura la moneda C para que no se
desvie de su direccién de movimiento original, mientras que la moneda C se desliza en la primera cara lateral 70a de
la solapa de distribucién 70 en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo debido a la gravedad para
alcanzar una superficie del segundo conducto 81 que es adyacente a la solapa de distribucién 70.

Una cavidad cuyo extremo maés bajo estd abierto se forma en la segunda cara lateral 70b de la solapa de
distribucién 70, cuyo objetivo es cambiar de manera segura la direccién de movimiento original de una moneda C.

Especificamente, en el caso de que una moneda C se envie hacia la tolva trasera relevante 83 de tal manera como
se muestra en las figuras 31 a 34 y la figura 39 en cada una de la primera a la cuarta seccion de distribucién D1, D2,
D3 y D4, larazdn por la que la cavidad se forma en la segunda cara lateral 70b de la solapa de distribuciéon 70 es
para recibir de manera segura el extremo mas bajo de la moneda C que cae en la direccién oblicuamente hacia
atras y hacia abajo debido a la gravedad por la superficie interna de dicha cavidad de la segunda cara lateral 70b, y
de esta forma asegurarse de cambiar la direccion de movimiento original de dicha moneda C a la direccién
oblicuamente hacia atras y hacia abajo.

Como se describié anteriormente, la solapa de distribucién 70 sirve como el rol de un miembro de distribucién para
una moneda C y el rol de un miembro guia para la moneda C.

Ademas, un extremo superior 70c de la solapa de distribucién 70 se utiliza para cerrar la compuerta correspondiente
76a de la trayectoria de transporte de monedas 76 en cada una de la primera a la cuarta seccion de distribucién D1,
D2, D3y D4.

El mecanismo de accionamiento para la solapa de distribucién 70 como el dispositivo de conmutaciéon de posicién
para la solapa 70, es decir, el mecanismo de accionamiento de la solapa de distribucién, comprende los dos
solenoides de accionamiento de solapa de distribucién 72, un miembro de accionamiento 86 dispuesto entre estos
dos solenoides 72, un miembro de unién 87 para unir la solapa de distribucién 70 con el miembro de accionamiento
86, y un par de ejes pivotantes 88 para soportar de forma pivotante la solapa de distribucién 70. Un extremo de cada
eje pivotante 88 se fija a un extremo opuesto de la solapa 70 y el otro extremo de este se soporta de forma pivotante
en una posicién predeterminada en el cuerpo principal 61. El par de ejes pivotantes 88 se sostiene en el cuerpo
principal 61 de tal manera como para estar paralelo a la superficie inferior del cuerpo principal 61. Por lo tanto,
cuando el aparato 1 se coloca en una superficie horizontal, la solapa de distribucién 70 puede pivotar alrededor del
par de ejes pivotantes 88 que se sostiene para estar aproximadamente horizontal. El par de ejes pivotantes 88 se
extiende a lo largo de la direccién de transporte de monedas C en un plano horizontal.

El miembro de accionamiento 86 tiene una forma como un paralelepipedo rectangular hueco cuyas paredes
superiores y frontales se eliminan. Dos partes de acoplamiento 86a, cada una de las cuales tiene una abertura
aproximadamente forma de U, se forman respectivamente en paredes laterales izquierdas y derechas del miembro
de accionamiento 86. Cada una de las partes de acoplamiento 86a se acopla con una muesca circular de
acoplamiento 72aa que se forma en el extremo superior de un émbolo (un ndcleo movible) 72a de un
correspondiente de los solenoides 72. Debido a estas estructuras de acoplamiento de las partes de acoplamiento
86a y las correspondientes muescas de acoplamiento 72aa, el miembro de accionamiento 86 se puede mover de
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forma lineal (es decir, movimiento alternativo) como deseen las acciones que sobresalen y se retraen de los dos
émbolos 72a.

El miembro de unién 87 se forma por un material en forma de barra aproximadamente lineal que tiene una abertura
circular en su extremo y una protuberancia 87a en su otro extremo. La abertura circular del miembro de unién 87
esta acoplada de forma pivotante con un correspondiente de los dos ejes pivotantes 88. La protuberancia 87a del
miembro de unién 87 esta acoplada de rotativamente con una abertura circular formada en la pared trasera del
miembro de accionamiento 86. El miembro de unién 87, que estad acoplado de forma pivotante con el eje pivotante
relevante 88 y el miembro de accionamiento 86, constituye un "mecanismo de manivela" para convertir el
movimiento lineal horizontal (movimiento alternativo horizontal) generado por los dos solenoides de accionamiento
de la solapa de distribucién 72 al movimiento pivotante de los ejes pivotantes 88 o la solapa de distribucién 70.

Uno de los dos solenoides de accionamiento de solapa de distribucién 72 se coloca en el sensor y la seccién de
montado de solenoide del cuerpo principal 61 y el otro de los solenoides 72 se coloca en una posicién adecuada por
debajo de la cinta sin fin 63 y el carril guia 66 en la seccién de recepcién de la cinta sin fin del cuerpo 61 (ver las
figuras 4 y 21). Los dos émbolos 72a de los solenoides 72, que son perpendiculares a la direccién de transporte de
moneda en un plano horizontal, estan configurados para tomar cualquiera de la "posicién intermedia”, la "posicién
sobresaliente", y la "posicién retraida".

Especificamente, cuando cada uno de los dos solenoides 72 se energiza al aplicar un voltaje positivo, un
correspondiente de los émbolos 72a sobresale o se mueve al lado de la solapa de distribucién 70 para colocarse en
la "posicién sobresaliente”". Cuando cada uno de los dos solenoides 72 se energiza al aplicar un voltaje negativo, el
correspondiente de los émbolos 72a retrae 0 se mueve al lado opuesto a la solapa de distribucién 70 para colocarse
en la "posicién retraida". Cuando cada uno de los solenoides 72 no se energiza, en otras palabras, ni el voltaje
positivo ni el negativo se aplica a cada uno de los solenoides 72, el correspondiente de los émbolos 72a se mantiene
en la "posicién intermedia".

La polaridad de los voltajes de aplicacién a los dos solenoides 72 se controla de tal manera que uno de los
solenoides 72 esta ubicado en la "posicién sobresaliente" y al mismo tiempo, el otro esta ubicado en la "posicién
retraida". Esto significa que el miembro de accionamiento 86 esta controlado por los dos solenoides 72 de tal
manera para estar desplazado de manera segura de la "posicidén predeterminada" a la "primera posicién conmutada”
o la "segunda posicién conmutada". Por ejemplo, cuando uno de los solenoides 72 se aplica con el voltaje positivo,
el otro se aplica de manera segura con el voltaje negativo. Ademas, cuando uno de los dos solenoides 72 no se
aplica con ninguno de los voltajes positivos y negativos, es decir, se desenergiza, el otro tampoco se aplica de
manera segura con ninguno de los voltajes positivos y negativos, es decir, se desenergiza.

Como se describié anteriormente, al energizar o desenergizar de forma sincronizada los dos solenoides 72 mientras
se cambia alternativamente la polaridad de los voltajes de aplicacién a dichos solenoides 72, el estado o actitud de
la solapa de distribucién 70 se puede establecer selectivamente en cualquiera de la "posicién predeterminada AQ"
mostradas en la figura 23, la "primera posicién conmutada A1" mostrada en la figura 24, y la "segunda posicidén
conmutada A2" mostrada en la figura 25.

Como se muestra en la figura 22, cuando la solapa de distribuciéon 70 esta ubicada en la posiciéon predeterminada A0
(ver la figura 23), el plano central de la solapa 70 esta inclinada en un angulo predeterminado con respecto a los ejes
pivotantes 88 que se sostienen para estar aproximadamente horizontales (ver la posicién A0 en la figura 22). En
cada una de la primera a la cuarta seccién de distribucién D1 a D4, la compuerta relevante 76a de la trayectoria de
transporte de monedas 76 estd configurada para cerrarse al colocar el extremo superior 70c de la solapa de
distribucién 70 en dicha compuerta relevante 76a en la posicién predeterminada AQ. Por lo tanto, una moneda C que
se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 no se cae a través de dicha compuerta relevante 763,
sino que pasa a través de la misma compuerta 76a en esta posicién AQ.

Cuando la solapa de distribuciéon 70 se desplaza a la primera posicidn conmutada A1 (ver la figura 24) desde la
"posicidén predeterminada AQ", el plano central de la solapa 70 pivotea hacia arriba por un angulo 81 alrededor del
par de ejes pivotantes 88 para moverse a la primera posicidén conmutada A1. En esta etapa, el extremo superior 70c
de la solapa 70 se desplaza hacia arriba desde dicha compuerta relevante 76a para abrir dicha compuerta 76a y, por
lo tanto, una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 cae a través de dicha
compuerta 76a para moverse a lo largo de la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 en la direccién
oblicuamente hacia adelante y hacia abajo. Sin embargo, durante esta accién de caida de la moneda C, la direccién
de dicha moneda C se cambia a la direccién oblicuamente hacia atrds y hacia abajo de la direccién oblicuamente
hacia adelante y hacia abajo debido a un contacto con la segunda cara lateral 70b de la solapa 70. Luego de esto,
dicha moneda C se envia a la tolva trasera relevante 83 mediante el primer conducto 80 y luego, se almacena en
este.

Por otro lado, cuando la solapa de distribucion 70 se desplaza a la segunda posicién conmutada A2 (ver la figura 25)

desde la "posicién predeterminada AQ", el plano central de la solapa 70 pivotea hacia abajo por un angulo 82
alrededor del par de ejes pivotantes 88 para moverse a la segunda posicién conmutada A2. En esta etapa, el
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extremo superior 70c de la solapa 70 se desplaza hacia abajo desde dicha compuerta relevante 76a para abrir dicha
compuerta 76a y, por lo tanto, una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 cae a
través de dicha compuerta 76a para moverse a lo largo de la porcién inclinada 77a de la cubierta trasera 77 en la
direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo. Durante esta accién de caida de la moneda C, dicha moneda C
se envia en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo mientras es soportada por la primera cara lateral
70a de la solapa 70. La direccién de caida de dicha moneda C no se cambia aqui. Luego de esto, dicha moneda C
se envia a la tolva frontal relevante 84 por |la solapa de rechazo 71 que esta ubicada en la posicién predeterminada
(en la primera seccién de distribucién D1) o el segundo conducto 81 (en cada una de la segunda a cuarta seccidn de
distribucién D2 a D4) y luego, se almacena en este.

La estructura de la solapa de distribucién 70 y aquella de su mecanismo de accionamiento no se limitan a las que se
describen en la presente, y no hace falta decir que cualquier otra estructura se puede utilizar para este propoésito.
Ademas, cualquier otro dispositivo de accionamiento tal como un motor eléctrico se puede utilizar en vez del
solenoide de accionamiento de solapa de distribucién 72. El mecanismo de accionamiento tampoco se limita a eso,
inclusive el miembro de accionamiento 86 y el miembro de unién 87; cualquier otra estructura se puede utilizar para
este propésito. En resumen, cualquier otra estructura se puede utilizar para este propésito si la solapa de
distribucién 70 se puede ubicar selectivamente en cualquiera de la "posicién predeterminada AQ", la "primera
posicién conmutada A1", y la "segunda posicidén conmutada A2", de acuerdo con la necesidad.

Un ejemplo de una solapa de rechazo 71 y el mecanismo de accionamiento de este, que se proporcionan en la
primera seccion de distribucién D1 solamente, se muestra en las figuras 26 a 28.

Como se observé claramente en las figuras 26 a 28, la solapa de rechazo 71 tiene una forma de una placa
aproximadamente rectangular cuyo extremo superior 71a es cénico y ranurado. El extremo superior cénico y
ranurado 71a se forma con el propésito que se describe a continuacion.

Especificamente, cuando la entrada del tercer conducto 82 se cierra al contactar el extremo superior 71a de la
solapa de rechazo 71 con el extremo superior del tercer conducto 82 (en la posicién predeterminada), una moneda C
que cae a través de la compuerta relevante 76a que se proporciona en la primera seccién de distribucién D1 para
moverse en la direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo y que se mueve en la primera cara lateral 70a de
la solapa de distribucién 70 se puede transferir suavemente a la superficie 71b de la solapa de rechazo 71 para
deslizarse hacia a delante debido al extremo superior 71a. Durante esta accién de movimiento de la moneda C, la
superficie 71b de la solapa de rechazo 71 sirve como una superficie 0 miembro guia para enviar dicha moneda C
hacia la tolva frontal relevante 84.

El mecanismo de accionamiento para la solapa de rechazo 71 como el dispositivo de conmutacién de posicién para
la solapa 71, es decir, el mecanismo de accionamiento de la solapa de rechazo, comprende el solenoide de
accionamiento de solapa de rechazo 73, un miembro de accionamiento 89, que esta acoplado con un émbolo (un
ndcleo movible) 73a del solenocide 73, un miembro de unién 90 para unir la solapa de rechazo 71 con el miembro de
accionamiento 89, y un par de ejes pivotantes 91 para soportar de forma pivotante la solapa de rechazo 71. Un
extremo de cada eje pivotante 91 se fija a un extremo opuesto de la solapa 71 y el otro extremo de este se soporta
de forma pivotante en una posicién predeterminada en el sensor y la seccién de montado de solenoide del cuerpo
principal 61. El par de ejes pivotantes 91 se sostiene en el cuerpo principal 61 de tal manera como para estar
paralelo a la superficie inferior del cuerpo principal 61. Por lo tanto, cuando el aparato 1 se coloca en una superficie
horizontal, la solapa de rechazo 71 puede pivotar alrededor del par de ejes pivotantes 91 que se sostiene para estar
aproximadamente horizontal. El par de ejes pivotantes 91 se extiende a lo largo de la direcciéon de transporte de
monedas C en un plano horizontal.

El miembro de accionamiento 89 se forma por un material con forma de barra aproximadamente lineal. Una parte de
acoplamiento 89a, que tiene una abertura con aproximadamente forma de U, se forma cerca del extremo base del
miembro de accionamiento 89. La parte de acoplamiento 89a se acopla con una muesca circular de acoplamiento
73aa formada en el extremo superior del émbolo 73a del solenoide 73. Debido a la estructura de acoplamiento de la
parte de acoplamiento 89a y la muesca de acoplamiento 73aa, el miembro de accionamiento 89 se puede mover de
forma lineal (es decir, movimiento alternativo) como desee la accién que sobresale y se retrae del émbolo 73a.

El miembro de unién 90 se forma por un material en forma de barra aproximadamente lineal que tiene una abertura
circular en su extremo y una protuberancia 90a en su otro extremo. La abertura circular del miembro de unién 90
esta acoplada con uno opuesto de los dos ejes pivotantes 91. La protuberancia 90a del miembro de unién 90 esta
acoplada de rotativamente con una abertura circular formada en el extremo del miembro de accionamiento 89. El
miembro de unién 90, que esta acoplado con el eje pivotante relevante 91 y el miembro de accionamiento 89,
constituye un "mecanismo de manivela" para convertir el movimiento lineal horizontal (movimiento alternativo
horizontal) del miembro de accionamiento 89 generado por el émbolo 73a del solenoide 73 al movimiento pivotante
de los ejes pivotantes 91 o la solapa de rechazo 71.

El solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73 esta colocado por fuera del sensor y la secciéon de montado
de solenoide del cuerpo principal 61 y esta ubicada en una posicién que esté desplazada ligeramente hacia adelante
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horizontalmente desde esta seccién (ver la figura 21). El émbolo 73a del solenoide 73, que es perpendicular a la
direccién de transporte de moneda en un plano horizontal, esta configurado para tomar cualquiera de la "posicién
retraida" y la "posicién sobresaliente".

Especificamente, cuando el solenoide 73 se energiza al aplicar un voltaje positivo (o negativo), el émbolo 73a se
sobresale para ubicarse en la "posicién sobresaliente". Cuando el solenoide 73 no estd energizado, en otras
palabras, el voltaje positivo (o el negativo) no se aplica al solenoide 73, el émbolo 73a se mantiene en la "posicién
retraida". Como resultado, el estado o actitud de la solapa de rechazo 71 se puede configurar selectivamente en
cualquiera de la "posicién predeterminada B0" que se muestra en la figura 27 y la "posicidén conmutada B1" que se
muestra en la figura 28 al energizar o desenergizar el solenoide 73 mediante el uso de un voltaje de aplicacién con
una polaridad predeterminada.

Como se muestra en la figura 26, cuando la solapa de rechazo 71 esti ubicada en la posicién predeterminada BO
(ver la figura 27), el plano central de la solapa 71 esta inclinada en un angulo predeterminado con respecto a los ejes
pivotantes 91 que se sostienen para estar aproximadamente horizontales (ver la figura 26). En la posicidn
predeterminada BO, la entrada del tercer conducto 82 esta configurada para cerrarse por la solapa 71 en la primera
seccion de distribucion 01. Por lo tanto, una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas
76 y cae a través de la compuerta relevante 76a en la primera secciéon de distribucién 01 para moverse en la
direccién oblicuamente hacia adelante y hacia abajo se envia hacia la tolva frontal relevante 84 mediante la primera
cara lateral 70a de la solapa de distribucién 70 que estd ubicada en la segunda posicién conmutada A2 y la
superficie 71b de la solapa de rechazo 71 que esté ubicada en la posicién predeterminada BO y luego, se almacena
en este.

Cuando la solapa de rechazo 71 se desplaza a la posicion conmutada B1 (ver la figura 28) desde la "posicién
predeterminada B0" mediante la accién del solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73, el plano central de
la solapa 71 pivotea hacia arriba por un angulo el> alrededor del par de ejes pivotantes 91 (ver la figura 26). En la
posicién conmutada B1, la solapa de rechazo 71 abre la entrada del tercer conducto 82, en otras palabras, hace que
el tercer conducto 82 esté disponible. Por lo tanto, una moneda C que cae a través de la compuerta relevante 76a en
la primera seccién de distribucién 01 para moverse en la primera cara lateral 701 de la solapa de distribucién 70 que
esta ubicada en la segunda posicidn conmutada A2 no se envia hacia la tolva frontal relevante 84 pero es guiada por
el tercer conducto 82 para caer en la cinta de dispensacién (no se muestra) que se proporciona justo debajo del
tercer conducto 82.

La estructura de la solapa de rechazo 71 y aquella de su mecanismo de accionamiento no se limitan a las que se
describen en la presente, y no hace falta decir que cualquier otra estructura se puede utilizar para este propoésito.
Ademas, cualquier otro dispositivo de accionamiento tal como un motor eléctrico se puede utilizar en vez de los
solanoides de accionamiento de solapa de rechazo 73. El mecanismo de accionamiento tampoco se limita a eso,
inclusive el miembro de accionamiento 89 y el miembro de unién 90; cualquier otra estructura se puede utilizar para
este propésito. En resumen, cualquier otra estructura se puede utilizar para este propésito si la solapa de rechazo 71
se puede ubicar selectivamente en cualquiera de la "posiciéon predeterminada B0", y la "posicién conmutada B1", de
acuerdo con la necesidad.

A continuacién, se describiran los elementos constituyentes de la seccidén de distribucién y transporte de la moneda
60, ademés del cuerpo principal 61, el carril guia 66, y la primera a la cuarta seccién de distribucion D1 a D4.

La cinta sin fin 63, que se proporciona en la seccién de recepcién de la cinta sin fin del cuerpo principal 61,
comprende dientes de engranaje y se extiende entre los dos engranajes impulsados 64 y 65, fijados en la distancia
predeterminada. Los engranajes impulsados

64 y 65 son soportados respectivamente por los ejes rotacionales 62a y 62b y giran respectivamente alrededor de
estos ejes 62a y 62b. La cinta 63 estd colocada para estar aproximadamente horizontal. Ya que el engranaje
impulsado 64 dispuesto cerca de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 estd conectado al
engranaje impulsado 45 dispuesto en la misma unidad 20 mediante un engranaje de unién 64a (ver la figura 19), que
esta conectado al engranaje impulsado superpuesto 64, el engranaje impulsado 64 es impulsado rotacionalmente
por el motor eléctrico 41 proporcionado en la unidad de separacion y discriminacién de monedas 20. Por esta razén,
la cinta 63 también es impulsada rotacionalmente por el motor 41, de manera similar al disco giratorio 26 y el
contacto deslizante giratorio 27. El engranaje impulsado 64 puede ser impulsado rotacionalmente por cualquier otro
motor eléctrico que el motor 41 proporcionado en la unidad 20. Como se muestra en la figura 9, los pasadores 63a
estan fijados a la cinta 63 en las distancias predeterminadas y, por lo tanto, las monedas C estédn acopladas
sucesivamente con cualquier otro de estos pasadores 63a y transportadas en la trayectoria de transporte de
monedas 76 de acuerdo con el viaje de la cinta 63. Ya que la seccién de recepcidn de la cinta sin fin esta cubierta
con la cubierta trasera 77, la cinta 63 y los engranajes impulsados 64 y 65 no se ven desde el exterior.

Los sensores proporcionados en el sensor y en la seccién de montado de solenoide del cuerpo principal 61 son el

sensor de moneda entrante 67, los sensores de moneda en movimiento 68, y los sensores de moneda en caida 69
(ver la figura 9). Estos sensores 67, 68 y 69 son sensores épticos, cada uno de los cuales tiene un elemento emisor
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de luz y un elemento receptor de luz. Los sensores Opticos de este tipo estdn configurados para detectar la
presencia o ausencia de luz de irradiacién que se emite del elemento emisor de luz mediante el uso del elemento
receptor de luz. Especificamente, por ejemplo, cuando una moneda C no pasa a través de una regién de deteccidn
del sensor éptico, el elemento receptor de luz recibe la luz de irradiacién que se emite del elemento emisor de luz
continuamente. Por otro lado, cuando una moneda C pasa a través de la regién de deteccién, la luz de irradiacién
esta bloqueada temporalmente por la moneda C y como resultado, el elemento receptor de luz no detecta dicha luz
temporalmente. De esta manera, el sensor éptico puede detectar la llegada o el paso de una moneda C al detectar
la presencia o ausencia de la luz de irradiacién. No hace falta decir que cualquier otro sensor que los sensores
Opticos se puede utilizar como sensores 67, 68 y 69. Ademas, todos estos sensores 67, 68 y 69 estan dispuestos en
la superficie (es decir, la porcidn inclinada 78a) de la cubierta frontal 78 (ver la figura 1). En la figura 4, figuras 8 a 11,
figura 21 y figuras 29 a 44, la cubierta frontal 78 se omite para una visualizacioén clara y, por lo tanto, los sensores
67, 68 y 69 se ilustran como si flotaran en el aire.

El sensor de monedas entrante 67 esta dispuesto en la porcién inclinada 78a de la cubierta frontal 78 en el extremo
inicial de la trayectoria de transporte de monedas 76, que estd en una posicién inmediatamente antes de la primera
seccion de distribucion 01. El sensor 67 detecta la presencia o ausencia de la introduccién de una moneda C en la
trayectoria de transporte de monedas 76 y el momento de introduccién de esta cuando la introduccién de la moneda
C esté presente. Por la sefial de salida del sensor de moneda entrante 67, un dispositivo de control (un programa de
control) del aparato 1 para discriminar y transportar monedas, que estd montado en un sustrato de control 32 (ver la
figura 16) dispuesto en la caja de sustrato 23 de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20, puede
conocer o encontrar la presencia o ausencia de la introduccién de una moneda C entrante en el recorrido 76 y el
momento de introduccién de esta cuando la introduccién de una moneda C est4 presente.

Los cuatro sensores de moneda en movimiento 68, que estén dispuestos en la porcién inclinada 78a de la cubierta
frontal 78 a lo largo de la trayectoria de transporte de monedas 76 en las distancias predeterminadas (aqui, en
distancias iguales), se disponen respectivamente en posiciones inmediatamente después de las cuatro compuertas
relevantes 76a de la primera a la cuarta seccién de distribuciéon 01, 02, 03, y 04. Cada uno de estos sensores 68
detecta la presencia o ausencia de la llegada de una moneda C en movimiento que se transporta en la trayectoria de
transporte de monedas 76 en una correspondiente de las compuertas 76a en la primera, segunda, tercera o cuarta
seccién de distribucién D1, D2, D3, o D4, y el momento de llegada de esta cuando la llegada de una moneda C en
movimiento esté presente. Por la sefial de salida de cada sensor de moneda en movimiento 68, el dispositivo de
control (el programa de control) del aparato 1, que estd montado en el sustrato de control 32, puede conocer o
encontrar la presencia o ausencia de la llegada de una moneda C en movimiento en la posicién inmediatamente
luego de la compuerta correspondiente 76a a la primera, segunda, tercera o cuarta seccidén de distribucién D1, D2,
D3, o D4, y el momento de llegada de esta cuando la llegada de una moneda C en movimiento esta presente.

Los cuatro sensores de moneda en caida 69 estan dispuestos en la porcién plana de la cubierta frontal 78 a lo largo
de la trayectoria de transporte de monedas 76 en las distancias predeterminadas (aqui, en distancias iguales) para
que estén ligeramente separadas hacia adelante del recorrido 76. Estos cuatro sensores 69 estan dispuestos
respectivamente en las posiciones justo por encima de los dos recorridos de distribucién 79a y dos recorridos de
distribucién 79b (ver las figuras 5 y 6) que conducen respectivamente a las cuatro compuertas 76a de la primera a
cuarta secciones de distribucién D1, D2, D3 y D4. Cada uno de estos sensores 69 detecta la presencia o ausencia
de la caida de una moneda C a través de la compuerta correspondiente 76a de la primera, segunda, tercera o cuarta
seccion de distribucion D1, D2, D3 o D4 cuando dicha compuerta 76a estid abierta, y la cantidad total de las
monedas C caidas cuando la caida de una moneda C esta presente. Por la sefial de salida de cada sensor de
moneda en caida 69, el dispositivo de control (el programa de control) del aparato 1, que estd montado en el
sustrato de control 32, puede conocer o encontrar la presencia o ausencia de la caida de una moneda o monedas C
a través de la compuerta correspondiente 76a y la cantidad total de estas cuando la caida de una moneda o
monedas C esta presente.

La trayectoria de desbordamiento 75 estad dispuesto en el extremo terminal de la trayectoria de transporte de
monedas 67 (ver la figura 1) y se usa para recolectar una moneda o monedas C desbordadas, es decir, una moneda
o0 monedas C que exceden el correspondiente de los limites de almacenamiento de las tolvas frontales y traseras 83
y 84 que se colocan respectivamente por debajo del recorrido de distribuciéon 79a y 79b. Debido a que la trayectoria
de desbordamiento 75 tiene una abertura que se forma en la superficie inferior de la unidad de distribucion y
transporte de monedas 60 (ver la figura 5), las monedas desbordadas C se envian rapidamente al contenedor
recolector de monedas desbordadas 85 (ver la figura 45) y se almacenan en este. La resolucién de si 0 no una
moneda o monedas C estan desbordadas y el proceso de descarga de monedas que se lleva a cabo de acuerdo con
la resolucién del desbordamiento esta controlado por un dispositivo de control (un programa de control) montado en
un aparato principal (por ejemplo, un aparato de deposicién/dispensacién de monedas, no mostrado) en el que el
aparato 1 de acuerdo con esta forma de realizacién se incorpora; esto es igual que los procesos de distribucién de
monedas mencionados anteriormente en la primera a cuarta secciones de distribucién D1 a D4. A diferencia de esto,
el dispositivo de control (el programa de control) que estd montado en el sustrato de control 32 proporcionado en la
caja de sustrato 23 del aparato 1 de acuerdo con esta forma de realizacién controla solamente los procesos de
separacién y discriminacion de monedas de la unidad de separacion y discriminacién de monedas 20.
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Como se muestra en las figuras 10 y 18, un miembro de cambio de direccién con forma de placa 74 se proporciona
cerca del extremo de inicio de la trayectoria de transporte de monedas 76. El miembro de cambio de direccién 74 es
un miembro que se utiliza para cambiar la direccién de movimiento de las monedas C que se han entregado hacia la
trayectoria de transporte de monedas 76 a través de la segunda regidén de envio P2 desde la unidad de separacién y
discriminacién de monedas 20, lo que permite que las monedas C entregadas lleguen al extremo de inicio del
recorrido 76 para entrar a este de forma correcta y suave. El miembro de cambio de direccién 74 se proporciona
mientras se consideren los siguientes puntos.

Especificamente, la trayectoria de transporte de monedas 76, que se forma por el carril guia 66, la porcién inclinada
77a de la cubierta trasera 77, y la porcién inclinada 78a de la cubierta frontal 78, se extiende en la direccién Y que se
muestra en la figura 9 en un plano horizontal. Ademés, la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 se
extiende en la direcciéon X que se muestra en la figura 9 en un estado tal que esté inclinada a alrededor de 45 ° con
respecto al plano horizontal. Por lo tanto, la direccién de abertura del extremo de inicio de la trayectoria de transporte
de monedas 76 estd inclinada a alrededor de 90 ° con respecto a la direccién de extensién de la unidad de
separacién y discriminacién de monedas 20. Por otro lado, en la salida de la segunda regién de entrega P2 en la
unidad de separacién y discriminacién de monedas 20, las monedas C se arrojan en la direccién oblicuamente hacia
adelante y hacia abajo para alejarse de la unidad 20 (especificamente, la pared superior 22a de la carcasa 22 y la
placa base 21), en otras palabras, hacia el extremo de inicio de la trayectoria de transporte de monedas 76, debido a
la fuerza impulsora de rotacién del contacto deslizante giratorio 27 y la gravedad.

Por lo tanto, las monedas C arrojadas de esta forma caeran gradualmente en la direccién oblicuamente hacia
adelante y hacia abajo debido a la gravedad a través de las proximidades de la parte trasera de la placa base 21 de
la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 y luego de esto, dichas monedas C se alejarén de la parte
trasera de la placa base 21 gradualmente y al mismo tiempo, se acercaran gradualmente al extremo de inicio de la
trayectoria de transporte de monedas 76. Sin embargo, aun en las proximidades del extremo de inicio del recorrido
76, la direccién de movimiento de dichas monedas C tiene una gran diferencia (por ejemplo, alrededor de 45 ° a 50
°) desde la direccion de abertura del extremo de inicio (es decir, la entrada) del recorrido 76. Esto significa que es
dificil para dichas monedas C entrar en la entrada del recorrido 76 de forma segura y suave desde la salida de la
segunda regién de entrada P2 sin cambiar la direccién de movimiento de dichas monedas C.

En consecuencia, al montar o proporcionar el miembro de cambio de direccién 74 en la parte inmediata (o la parte
conectora) entre la salida de la segunda regién de entrega P2 y la entrada de la trayectoria de transporte de
monedas 76 para que esté ubicado en una posicién adecuada en la trayectoria de movimiento de dichas monedas C
que se han arrojado desde la salida de la segunda regién de entrega P2, como se muestra en las figuras 10y 18, la
direccién de movimiento de las monedas C que se han arrojado desde la segunda regién de entrega P2 se cambia a
la fuerza debido al contacto o colisién con el miembro de cambio de direccidn 74, lo que hace coincidir la direccién
de movimiento de las monedas C con la direccién de abertura de la entrada de la trayectoria de transporte de
monedas 76.

De esta forma, las monedas C que se han arrojado desde la segunda regién de entrega P2 se pueden introducir en
la entrada de la trayectoria de transporte de monedas 76 de forma segura y suave y como resultado, las monedas C
se pueden transportar sucesivamente por la cinta sin fin 63 en la unidad de transporte y distribucion de monedas 60
a pesar de que se haya cambiado la direccién de movimiento de las monedas C por aproximadamente 90 ° en un
plano horizontal.

Relacién entre las direcciones de movimiento de las monedas en dos unidades

A continuacién, se explicara la relacién entre la direccién de movimiento de las monedas C en la unidad de
separacidn y discriminacion de monedas 20 y aquella de la unidad de distribucién de transporte de monedas 60.

Como se entendié claramente a partir de la explicacién mencionada anteriormente, la seccién de separaciéon de
moneda que utiliza el disco giratorio 26 y la seccién de discriminacién de moneda que utiliza el contacto deslizante
giratorio 27, que se combinan para formar la unidad de separacidn y discriminacién de monedas 20 en esta forma de
realizacién, estan montadas en la superficie plana de la pared superior 22a de la carcasa 22. Las monedas C se
separan entre si una por una mientras se giran por el disco giratorio 26 en la seccién de separacién y luego de esto,
las monedas C entonces separadas se entregan a la seccién de discriminacién de monedas mediante la primera
regién de entrega P1 en su actitud predeterminada, en otras palabras, en el estado vertical que esta inclinado a lo
largo de la pared superior 22a. En la seccién de discriminacién de monedas, las monedas C entonces entregadas
estan sujetas a la discriminacién de denominacién y denominacién de autenticidad mientras se giran por el contacto
deslizante giratorio 27 y luego de esto, las monedas C entonces discriminadas se entregan a la unidad de transporte
y distribucién de monedas 60 mediante la segunda regién de entrega P2. En consecuencia, es evidente que estos
dos procesos, es decir, el proceso de separacidn y el proceso de discriminacion, se llevan a cabo en la superficie
plana de la pared superior 22a mientras se hacen girar las monedas C a procesar en la misma superficie. Ademés,
también es evidente que la accién de entrega de las monedas C a la seccidén de discriminacién de monedas desde la
seccion de separacién de monedas por medio de la primera regién de entrega P1 se lleva a cabo en la pared
superior 22a en una direccién aproximadamente horizontal. En consecuencia, se entiende que los dos procesos
mencionados anteriormente de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 se llevan a cabo mientras
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se mueven las monedas C a lo largo de un plano que contiene la superficie plana de la pared superior 22a en una
direccién horizontal.

Aqui, el aparato 1 de esta forma de realizacién estd montado en una superficie horizontal. De esta forma, al ver el
estado de movimiento o flujo de las monedas C en la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20
macroscépicamente desde un punto de vista superior, en otras palabras, al verlo macroscdpicamente en una vista
en planta, se puede decir que los dos procesos mencionados anteriormente de la unidad de separacién y
discriminacién de monedas 20 se llevan a cabo mientras se mueven las monedas C en la direccién X que se indica
mediante una flecha hacia arriba en la figura 9 en un plano horizontal, en otras palabras, la direccién de movimiento
de las monedas C durante los procesos de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 es la direccidn
X indicada por la flecha hacia arriba en la figura 9.

Por otra parte, en la unidad de transporte y distribucién de monedas 60, el Aparato 1 de esta forma de realizacion
esta montado en la superficie horizontal y, por lo tanto, la trayectoria de transporte de monedas 76, que esta
formada por la combinacién del carril guia 66 y las porciones inclinadas 77a y 78a de las cubiertas trasera y
delantera 77 y 78, se extiende a lo largo del eje longitudinal del cuerpo principal alargado 61 en un plano
aproximadamente horizontal. Las monedas C que se van a procesar se someten al proceso de distribucién de
acuerdo con las denominaciones predeterminadas y las monedas C inapropiadas que se van a rechazar se someten
al proceso de descarga mientras se transportan en la trayectoria de transporte de monedas 76 y luego, las monedas
C asi distribuidas de esta manera se almacenan en cualquiera de las ocho tolvas 83 y 84.

En consecuencia, al ver el estado de movimiento o flujo de las monedas C en la unidad de transporte y distribucion
de monedas 60 macroscdpicamente desde un punto de vista superior, se puede decir que los dos procesos de
distribucién de monedas y la descarga de monedas de rechazo en la unidad 60 se llevan a cabo mientras se
mueven las monedas C en la direcciéon Y que se indica mediante una flecha hacia la derecha en la figura 9 en el
plano horizontal, en otras palabras, la direccién de movimiento de las monedas C durante los procesos de la unidad
60 es la direccién Y indicada por la flecha hacia la derecha en la figura 9.

Dado que las direcciones X e Y mencionadas anteriormente son perpendiculares en el plano horizontal, como se
muestra en la figura 9, se puede decir que la direccién de movimiento macroscépico (es decir, la direccién X) de las
monedas C en la unidad de separacién y discriminaciéon de monedas 20 y la direccién de movimiento macroscépico
(es decir, la direccién Y) de las monedas C en la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 tienen una
relaciéon ortogonal entre si. Como resultado, surge la ventaja de que la longitud total del aparato 1 de acuerdo con
esta forma de realizacién de la presente invencién en la direccién Y se puede reducir en comparacién con la
convencional divulgada en la publicacién N.° 5760233 mencionada anteriormente donde la direccién de movimiento
macroscépico de las monedas C en la unidad de separacién y discriminacién de monedas y las de la unidad de
transporte y distribuciéon de monedas son las mismas. Esto se debe a la siguiente razén.

Especificamente, en la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20, el disco giratorio 26 se utiliza para la
separacion de monedas y el contacto deslizante giratorio 27 se utiliza para la discriminacién de monedas y, ademas,
la superficie de procesamiento de la seccién de separacién de monedas y la de la seccién de discriminaciéon de
monedas estédn dispuestas para ser adyacentes entre si en la superficie plana de la pared superior 22a. En
consecuencia, la longitud Lx20 de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 en la direccién X en la
figura 9 es aproximadamente igual a la suma del didmetro D26 del disco 26 y el didmetro D27 del contacto
deslizante 27. Por lo tanto, se establece la ecuacién de Lx20 + D26 + D27. Por otra parte, tanto el disco 26 como el
contacto deslizante 27 tienen forma de placa plana y estan montados para estar inclinados a aproximadamente 45 °
con respecto al plano horizontal. Ademas, el didmetro D27 del contacto deslizante 27 es ligeramente mayor que el
diametro D26 del disco 26. En consecuencia, se puede decir que la longitud Ly20 de la unidad de separacién y
discriminacién de monedas 20 en la direccién Y en la figura 9 es (1/1.4) = 0,7 veces mayor que el didmetro D27 del
limpiador 27. Por lo tanto, se establece la ecuacién de Ly20 + 0,7 x D27. Esto significa que la longitud Lx20 de la
unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 en la direccién X es mayor que el doble que la longitud Ly20
de la unidad 20 en la direccién Y. En otras palabras, existe la relacién dimensional de que la longitud Ly20 de la
unidad 20 en la direccién Y es menor que la mitad (1/2) de la longitud Lx20 de la unidad 20 en la direccién X.

En consecuencia, con el aparato 1 de acuerdo con esta forma de realizacién donde la direccién de movimiento
macroscépico de las monedas C en la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 y la de la unidad de
transporte y distribucién de monedas 60 son perpendiculares entre si, es evidente que la longitud total Ly1 del
aparato 1 en la direccién Y se puede reducir considerablemente en comparacién con la convencional divulgada en la
publicacién n.° 5760233 mencionada anteriormente donde la direccién de movimiento macroscépico de las monedas
C en la unidad de separacién y discriminacién de monedas y las de la unidad de transporte y distribucién de
monedas son las mismas. Esto contribuye a reducir el tamafio y/o ahorrar espacio del Aparato 1.

Ademas, con el Aparato 1 de acuerdo con esta forma de realizacidén, la longitud total Lx20 de la unidad de
separacién y discriminacién de monedas 20 en la direccién X es ligeramente mayor que la convencional divulgada
en la publicacién n.° 5760233 mencionada anteriormente donde la direccién de movimiento macroscépico de las
monedas C en la unidad de separacién y discriminacién de monedas y las de la unidad de transporte y distribucion

23



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2972 358 T3

de monedas son las mismas. Esto significa que la longitud total Lx1 del Aparato 1 en la direcciéon X es ligeramente
mayor que la convencional divulgada en la publicacién n.° 5760233 mencionada anteriormente. Sin embargo, el
fabricante puede hacer frente o abordar facilmente dicha ligera ampliacién de la longitud total Lx1 del Aparato 1
como se describe en la presente en el aparato principal (por ejemplo, el aparato de depésito/dispensacién) en el que
esta incorporado el Aparato 1 de esta forma de realizacién. En consecuencia, no surge ningun problema debido a la
ligera ampliacidn de la longitud total Lx1.

Funcionamiento del aparato para la discriminacién vy el transporte de monedas

A continuacién, se explicara el funcionamiento del Aparato 1 para discriminar y transportar monedas de acuerdo con
la forma de realizacién de la presente invencion con referencia a las figuras 15A a 150 vy las figuras 31 a 45.

Las figuras 15A a 150 son vistas explicativas parciales que muestran el funcionamiento de introducciéon de monedas
de la unidad de separacion y discriminacién de monedas 20 del Aparato 1 mostrado en la figura 1, en las que el
cabezal 24 y la caja de soporte 23 estan separados para una mejor visualizacion.

En primer lugar, como se muestra en la figura 15A, se supone que se introducen tres monedas C (que aqui se
denominan respectivamente primera, segunda y tercera moneda) en la secciéon de separacién de monedas de la
unidad de separacién y discriminacién de monedas 20. Dado que la secciéon de separacién de monedas esta
estructurada de tal manera que las monedas C almacenadas en la unidad de almacenamiento de monedas 10
entren en los tres rebajes de acoplamiento 26¢ una por una mediante la rotacién en el sentido contrario a las agujas
del reloj del disco giratorio 26, el estado descrito en la presente se realiza con facilidad.

Cuando el disco giratorio 26 se gira méas desde el estado en la figura 15A para llegar a una posicién en la que la
primera moneda C ha ido ligeramente més alla de la posicién mas superior del disco 26, el miembro de empuje 26b
relevante que es adyacente a la primera moneda C se mueve alrededor del eje pivotante 29b relevante, lo que, de
este modo, empuja la primera moneda C hacia afuera del rebaje de acoplamiento 26¢ relevante. La figura 15B
muestra este estado.

Después de esto, como se muestra en la figura 15C, cuando se empuja la primera moneda C hacia afuera del rebaje
de acoplamiento relevante 26¢c mediante la accién de empuje del miembro de empuje 26b relevante en la posicién
donde la primera moneda C ha ido mas alla de la posicion més superior del disco 26 ligeramente, la primera moneda
C se pone en contacto con el miembro de regulaciéon de la direcciéon de entrega 31 que esta fijado a la pared
superior 22a de la carcasa 22 y como resultado, la direccién de movimiento de la primera moneda C se regula en
una direccién hacia la seccién de discriminacién de monedas. En consecuencia, la primera moneda C se mueve a la
fuerza hacia el lado de la seccién de discriminacién de monedas. Ademés, dado que la primera moneda C sigue
cayendo en esta etapa debido a la gravedad, es recibida por uno de los tres brazos del contacto deslizante giratorio
27 que esta dispuesto en la posicibn méas cercana, como se muestra en la figura 15D. En esta etapa, la primera
moneda C recibida, por lo tanto, se pone en contacto con el borde lateral corriente arriba del brazo que se encuentra
mas cerca. De esta manera, la primera moneda C se entrega con seguridad a la secciéon de discriminacién de
monedas desde la seccién de separacion de monedas por medio de la primera regién de entrega P1.

La primera moneda C que es recibida por el brazo que se encuentra mas cerca del limpiador 27 se mueve hacia
abajo junto con el brazo relevante mediante la rotacién en el sentido de las agujas del reloj del limpiador 27. Este
estado se muestra en la figura 15E. Cuando el brazo relevante se desplaza hacia arriba debido a la rotacién
adicional del limpiador 27, la primera moneda C no puede seguir el movimiento de dicho brazo debido a la gravedad
y, por lo tanto, queda separada de dicho brazo. Como resultado, como se muestra en la figura 15F, la primera
moneda C se detiene temporalmente en la posicién mas baja de la pared guia 22e.

Debido a la rotaciéon adicional del limpiador 27, el borde del lado corriente abajo del siguiente brazo se pone en
contacto con la primera moneda C que est4 temporalmente detenida en la posicion méas baja de la pared guia 22¢,
lo que, de este modo, eleva la primera moneda C mediante el uso de dicho brazo. En esta etapa, como se muestra
en la figura 15G, la segunda moneda C se pone en contacto con el lado corriente arriba de dicho brazo y esta
sostenida por este. La primera moneda C que estd temporalmente detenida en la posicion méas baja de la pared guia
22e es elevada por el brazo relevante debido a la rotacién adicional del limpiador 27, como se muestra en la figura
15H. Dado que la primera moneda C pasa a través de la regién de discriminacién de monedas P3 en esta etapa,
discriminacion de denominacién y discriminacién de autenticidad para la primera moneda C se llevan a cabo
automaticamente. Aqui, no solo se lleva a cabo simultaneamente la discriminacién de denominacién sino también la
discriminacién de autenticidad. En esta etapa, de manera similar a la primera moneda C, se empuja la tercera
moneda C hacia afuera del rebaje de acoplamiento relevante 26¢c mediante la accién de empuje del miembro de
empuje 26b relevante.

Debido a la rotaciéon adicional del contacto deslizante 27, la primera moneda C que se ha sometido a la
discriminacién de denominacién y autenticidad es elevada alun mas por el brazo relevante, como se muestra en la
figura 151. En esta etapa, la segunda moneda C es elevada por el brazo relevante para que pase a través de la
regién de discriminacién de monedas P3 y, ademas, la tercera moneda C pasa a través de la primera regién de
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entrega P1 para que se entregue a la seccidén de discriminacién de monedas desde la seccién de separacién de
monedas.

Debido a la rotaciéon adicional del contacto deslizante 27, la primera moneda C que se ha sometido a la
discriminacion de denominacién y autenticidad llega a la segunda regién de entrega P2, como se muestra en la
figura 15J. En esta etapa, dado que la segunda moneda C es elevada por el brazo relevante para que pase a través
de la regidén de discriminacién de monedas P3, se somete a la discriminacién de denominacién y autenticidad. El
estado de la tercera moneda C es aproximadamente el mismo que el de la primera moneda C mostrada en la figura
15E.

Debido a la rotacién adicional del limpiador 27, la primera moneda C, que ha llegado a la segunda regién de entrega
P2, pasa a través de esta regién P2, en otras palabras, pasa a través del orificio pasante 22d de la pared superior
22a y la abertura 21a de la placa base 21. Como resultado, el extremo delantero de la primera moneda C llega al
lado posterior de la placa base 21 (en otras palabras, el lado posterior de la seccién de discriminacién de monedas),
como se muestra en la figura 15K. En esta etapa, la segunda moneda C, que se ha sometido a la discriminacién de
denominacién y autenticidad en la regién de discriminacién de monedas P3, es elevada por el brazo
correspondiente. La tercera moneda C esta temporalmente detenida en la posicion més baja de la pared guia 22e.

Debido a la rotaciéon adicional del limpiador 27, la primera moneda C, que ha pasado a través de la segunda regién
de entrega P2 y cuyo extremo delantero ha llegado al lado posterior de la placa base 21, comienza a moverse hacia
abajo debido a la gravedad y comienza a cambiar la direccién del movimiento gradualmente, como se muestra en la
figura 15L. En esta etapa, la primera moneda C se pone en contacto o choca con el miembro de cambio de direccién
74 que estd montado cerca del extremo de inicio de la trayectoria de transporte de monedas 76 de la unidad de
transporte y distribucién de monedas 60 y como resultado, la primera moneda C cambia su direccién de movimiento
hacia dicho extremo de inicio (es decir, la entrada) de la trayectoria 76. La segunda moneda C que se ha sometido a
la discriminacién de denominacién y autenticidad es elevada aln mas por el brazo correspondiente. La tercera
moneda C todavia esta temporalmente detenida en la posicién mas baja de la pared guia 22e.

Debido a la rotacién adicional del contacto deslizante 27, la primera moneda C cuyo extremo delantero ha llegado al
lado posterior de la placa base 21 se mantiene moviéndose hacia el extremo de inicio o entrada de la trayectoria de
transporte de monedas 76 mientras la direccién de movimiento de la primera moneda C cambia debido a la
gravedad y al miembro de cambio de direcciéon 74, como se muestra en la figura 15M. En esta etapa, la segunda
moneda C, que se ha sometido a la discriminacién de denominacién y autenticidad, se acerca a la segunda regién
de entrega P2. La tercera moneda C todavia estd temporalmente detenida en la posicion mas baja de la pared guia
22e.

La primera moneda C cuyo extremo delantero ha llegado al lado posterior de la placa base 21 se mantiene
moviéndose hacia el extremo de inicio 0 entrada de la trayectoria de transporte de monedas 76, como se muestra en
la figura 15N. En esta etapa, debido a la rotacién adicional del contacto deslizante 27, la segunda moneda C, que se
ha sometido a la discriminacién de denominacién y autenticidad, llega a la segunda regién de entrega P2. La tercera
moneda C es elevada desde la posicién mas baja de la pared guia 22e por el brazo correspondiente.

La totalidad de la primera moneda C llega al lado posterior de la placa base 21 y el extremo delantero de dicha
moneda C ingresa a la entrada de la trayectoria de transporte de monedas 76, como se muestra en la figura 150. En
esta etapa, debido a la rotaciéon adicional del limpiador 27, la segunda moneda C, que ya se ha sometido a la
discriminacion de denominacién y autenticidad, comienza a pasar a través de la segunda regién de entrega P2. La
tercera moneda C se somete a la discriminacién de denominacién y autenticidad en la regién de discriminacién de
monedas P3 mientras es elevada desde la posicién méas baja de la pared guia 22e por el brazo correspondiente.

A través de los procesos mencionados anteriormente, la primera moneda C, que ha sido separada de las monedas
C restantes en la seccién de separacién de monedas que tiene el disco giratorio 26, se entrega a la seccién de
discriminacién de monedas desde la seccién de separacién de monedas por medio de la primera region de entrega
P1. Después de que la primera moneda C se someta la discriminacion predeterminada de denominacién y
autenticidad en la regién de discriminacién de monedas P3 en la seccién de discriminacién de monedas, la primera
moneda C se entrega a la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 por medio de la segunda regién de
entrega P2.

En la unidad de transporte y distribucién de monedas 60, las monedas C que se han entregado desde la unidad de
separacién y discriminacién de monedas 20 por medio de la segunda regién de entrega P2 se transportan
sucesivamente en la trayectoria de transporte de monedas 76 mediante el uso de los pasadores 63a fijjados sobre la
cinta sin fin 63. Durante el transporte, las cuatro compuertas 76a, que estan formadas en la trayectoria de transporte
de monedas 76 y asignadas respectivamente a la primera, segunda, tercera y cuarta secciones de distribucién D1,
D2, D3 y D4, se abren o cierran de acuerdo con la necesidad en funcién del resultado de la discriminacién de
denominacién y autenticidad llevada a cabo en la seccién de discriminacién de monedas de la unidad 20, lo que, de
este modo, distribuye las monedas C de las ocho denominaciones predeterminadas en las correspondientes tolvas
83 y 84 y las almacena en estas. La operacidn de apertura/cierre de cada una de las cuatro aberturas 76a se realiza
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al accionar o girar la correspondiente solapa de distribucién 70 (que sirve como primer miembro de abertura)
mediante el uso de los correspondientes solenoides de accionamiento de solapa de distribucién 72.

Ademas, durante el transporte de las monedas C en la trayectoria de transporte de monedas 76, la entrada del
tercer conducto 82 (como compuerta de rechazo) que esta proporcionada en la primera seccién de distribucion D1
se abre o cierra en funcién del resultado de la discriminaciéon de autenticidad que se lleva a cabo en la seccién de
discriminacién de monedas de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20, lo que, de este modo,
descarga selectivamente las monedas C que se consideraran rechazadas (por ejemplo, monedas falsificadas) en un
recipiente de almacenamiento dedicado (no se muestra) y se almacenan en este. La operacién de apertura/cierre de
la entrada del tercer conducto 82 se realiza al abrir o cerrar la solapa de rechazo 71 (que sirve como segundo
miembro de compuerta) que estd proporcionada en la primera seccién de distribucién D1 mediante el uso del
solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73.

El funcionamiento menciona anteriormente de la solapa de distribucién 70 proporcionada en cada una de la primera
a cuarta secciones de distribucién D1 a D4 y el de la solapa de rechazo 71 proporcionada en la primera seccidén de
distribucién D1 estan controlados por el dispositivo de control (el programa de control) montado en el aparato
principal mencionado anteriormente (por ejemplo, un aparato de deposicién/dispensacién de monedas) en el que se
incorpora el Aparato 1 de esta forma de realizaciéon, no mediante el dispositivo de control (el programa de control)
montado en el soporte de control 32 en la caja de soporte 23 del Aparato 1.

A continuacién, se explicaré en detalle la operacién de distribucién de monedas de la primera a cuarta secciones de
distribucién D1 to D4 mencionadas anteriormente que estan dispuestas a lo largo de la trayectoria de transporte de
monedas 76 en este orden con referencia a las figuras 31 a 45.

Dado que el mecanismo de distribucién de monedas de acuerdo con una forma de realizacién de la presente
invencidn esta incorporado en la primera seccién de distribucién D1, y el mecanismo de distribucion de monedas de
acuerdo con otra forma de realizacién de la presente invencién esta incorporado en cada una de la segunda, tercera
y cuarta secciones de distribucién D2, D3 y D4. Por lo tanto, también se explicara a continuacién el funcionamiento
del mecanismo de distribucién de monedas proporcionado en cada una de la primera a cuarta secciones de
distribucién D1 a D4.

En primer lugar, una moneda C que se ha entregado a la trayectoria de transporte de monedas 76 por medio de su
extremo de inicio llega a la entrada de la primera seccién de distribucion D1. Esta llegada de la moneda C se detecta
mediante el funcionamiento del sensor de entrada de monedas 67 que esta dispuesto en la posicién inmediatamente
antes de la primera seccién de distribucién D1.

Cuando la denominacién de la moneda C asi llegada no es igual a ninguna de las tres denominaciones designadas
u diana (por ejemplo, 1 euro, 2 euros, y no diana) para la primera secciéon de distribucién D1, la solapa de
distribucién 70 proporcionada en esta seccién D1 se mantiene en la posicién predeterminada AO (ver la figura 23).
Por lo tanto, la compuerta 76a relevante de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D1 se mantiene cerrada por
el extremo superior 70c de la solapa de distribuciéon 70. Por esta razén, dicha moneda C que ha ingresado a la
trayectoria de transporte de monedas 76 no cae a través de dicha compuerta 76a sino que pasa a través de esta y
luego, es transportada por la trayectoria 76 hacia la segunda seccién de distribucién D2.

El hecho de que dicha moneda C no caiga a través de dicha compuerta 76a en la primera seccién de distribucién D1
se detecta por el no funcionamiento del sensor de caida de monedas 69 que esta proporcionado en esta seccién D1.
El hecho de que dicha moneda C se haya transportado por la trayectoria 76 hacia la segunda seccién de distribucion
D2 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68 que esta dispuesto en la
posicién inmediatamente después de la primera seccién de distribucién D1. Estos dos hechos asi detectados se
notifican al dispositivo de control (el programa de control) del aparato principal mencionado anteriormente (por
ejemplo, el aparato de deposicién/dispensacién de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la primera seccién de distribucién D1 es igual a una de
las tres denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 2 euros) para la primera seccién de distribucién D1, la
solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D1 pivota hacia arriba por medio del solenoide 72 relevante
a la primera posicién conmutada A1 (ver la figura 24) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por lo
tanto, la abertura 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D1 se abre, como se muestra en la figura 31.
Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del cuerpo
principal 61. Luego, dicha moneda C es guiada por la segunda cara lateral 70b de dicha solapa de distribucién 70 y
el primer conducto 80 dispuesto debajo de dicha solapa de distribucién 70 y como resultado, se almacena en la tolva
trasera 83 proporcionada para esta secciéon D1, como se muestra en las figuras 32 a 34.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha abertura 76a para pasar a través del primer conducto
80 en la primera secci6n de distribucion D1 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de monedas
69 proporciona en esta seccién D1. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la trayectoria 76
hacia la segunda seccién de distribuciéon D2 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de monedas en
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movimiento 68 que esté dispuesto en la posicién inmediatamente después de la primera seccién de distribucién D1.
Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del aparato principal
mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposicién/dispensacién de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la primera seccién de distribucion D1 es igual a otra de
las tres denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 1 euro) para la primera seccién de distribuciéon D1, la
solapa de distribucion 70 proporcionada en esta seccién D1 pivota hacia abajo por medio del solencide 72
correspondiente a la segunda posicion conmutada A2 (ver la figura 25) desde la posicién predeterminada AO (ver la
figura 23). Por lo tanto, la abertura 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D1 se abre, como se muestra
en la figura 35. En esta etapa, la solapa de rechazo 71 proporcionada en esta seccién D1 estd ubicada en la
posicién predeterminada BO (ver la figura 27) y, por lo tanto, el extremo superior 71a de la solapa de rechazo 71 se
pone en contacto con el extremo superior del tercer conducto 82, en el que se cierra la entrada del tercer conducto
82. En este estado, la solapa de rechazo 71 puede tener la misma funcién que la del segundo conducto 81 que esta
proporcionado en cada una de la segunda a cuarta secciones de distribucién D2 a D4. Por lo tanto, dicha moneda C
asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a al interior del cuerpo principal 61, como se muestra en la figura 36
a 38. Después de eso, dicha moneda C es guiada por la primera cara lateral 70a de dicha solapa de distribucién 70
y la superficie 71a de la solapa de rechazo 71 hacia la tolva delantera 84 proporcionada para esta seccién D1 y
luego, se almacenan en esta.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para moverse en la superficie 71a de
la solapa de rechazo 71 en la primera seccion de distribucién D1 se detecta mediante el funcionamiento del sensor
de caida de monedas 69 proporcionado en esta seccion D1. El hecho de que dicha moneda C no se haya
transportado por la trayectoria 76 hacia la segunda seccién de distribucién D2 se detecta mediante el no
funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68 que estad dispuesto en la posicién inmediatamente
después de la primera seccién de distribucién D1. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de
control (el programa de control) del aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de
deposicién/dispensacién de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la primera seccién de distribucién D1 es igual a la
restante de las tres denominaciones designadas o diana (por ejemplo, no diana) para la primera seccién de
distribucién D1, la solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D1 pivota hacia abajo por medio del
solenoide 72 relevante a la segunda posicién conmutada A2 (ver la figura 25) desde la posicion predeterminada A0
(ver la figura 23). Por lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D1 se abre, como se
muestra en la figura 41. En esta etapa, la solapa de rechazo 71 proporcionada en esta seccién D1 pivota hacia
arriba por medio del solenoide 73 relevante a la posicién conmutada B1 (ver la figura 28) y, por lo tanto, el extremo
superior 71a de la solapa de rechazo 71 se separa del extremo superior del tercer conducto 82, en el que se abre la
entrada del tercer conducto 82. Por lo tanto, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia
el interior del cuerpo principal 61 y después de eso, dicha moneda C es guiada por la primera cara lateral 70a de la
solapa de distribucién 70 y el tercer conducto 82 y como resultado, se deja caer para colocarse sobre la cinta
dispensadora (no se muestra) que esta proporcionada entre la tolva delantera 84 y la tolva trasera 83 para la primera
seccién de distribucion D1. Dicha moneda C que se ha colocado sobre la cinta dispensadora se transporta hacia la
bandeja dispensadora (no se muestra) debido al movimiento de esta cinta, en la que dicha moneda C es devuelta a
esta bandeja.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del tercer
conducto 82 en la primera seccién de distribuciéon D1 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporciona en esta seccién D1. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la segunda seccién de distribucién D2 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
monedas en movimiento 68 que esta dispuesto en la posicién inmediatamente después de la primera seccién de
distribucién D1. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensaciéon de monedas).

Una moneda C que ha pasado a través de la primera seccidn de distribucién D1 en la trayectoria de transporte de
monedas 76 llega a la entrada de la segunda seccién de distribucién D2. La llegada de la moneda C se detecta
mediante el funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68, que estd dispuesto en la posicidn
inmediatamente anterior a la segunda seccién de distribucién D2.

Cuando la denominacién de la moneda C asi llegada no es igual a ninguna de las dos denominaciones designadas o
diana (por ejemplo, 50 centavos y 20 centavos) para la segunda seccién de distribuciéon D2, la solapa de distribucién
70 proporcionada en esta seccién D2 se mantiene en la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por lo tanto,
la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D2 se mantiene cerrada por el extremo superior 70c
de dicha solapa de distribucién 70. Por esta razdn, dicha moneda C que se transporta por la trayectoria de
transporte de monedas 76 no cae a través de dicha compuerta 76a sino que pasa a través de esta y luego, es
transportada por la trayectoria 76 hacia la tercera seccién de distribucién D3.
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El hecho de que dicha moneda C no caiga a través de dicha compuerta 76a en la segunda seccién de distribucion
D2 se detecta por el no funcionamiento del sensor de caida de monedas 69 que esta proporcionado en esta seccidén
D2. El hecho de que dicha moneda C se haya transportado por la trayectoria 76 hacia la tercera seccién de
distribucién D3 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68 que esta dispuesto
en la posicién inmediatamente después de la segunda seccién de distribucién D2. Estos dos hechos asi detectados
se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del aparato principal mencionado anteriormente (por
ejemplo, el aparato de deposicién/dispensacion de monedas). Cuando la denominacién de la moneda C que ha
llegado a la seccidn de distribucién D2 es igual a una de las dos denominaciones designadas o diana (por ejemplo,
20 centavos) para la segunda seccidn de distribucién D2, la solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién
D2 pivota hacia arriba por medio del solenoide 72 relevante a la primera posicidén conmutada A1 (ver la figura 24)
desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta
en esta seccién D2 se abre, como se muestra en la figura 39. Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a
través de dicha compuerta 76a hacia el interior del cuerpo principal 61. Después de eso, dicha moneda C es guiada
por la segunda cara lateral 70b de dicha solapa de distribucién 70 y el primer conducto 80 dispuesto debajo de dicha
solapa de distribucién 70 y como resultado, se almacena en la tolva trasera 83 proporcionada para esta seccién D2.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del primer
conducto 80 en la segunda seccién de distribucién D2 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporciona en esta seccién D2. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la tercera seccién de distribucién D3 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
monedas en movimiento 68 que esté dispuesto en la posicién inmediatamente después de la segunda seccién de
distribucién D2. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensaciéon de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la segunda seccién de distribucién D2 es igual a la otra
de las dos denominaciones desighadas o diana (por ejemplo, 50 centavos) para la segunda seccidén de distribucién
D2, la solapa de distribucién 70 proporcionada en esta secciéon D2 pivota hacia abajo por medio del solenoide 72
relevante a la segunda posicién conmutada A2 (ver la figura 25) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura
23). Por lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D2 se abre, como se muestra en la
figura 40. Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del
cuerpo principal 61. Después de eso, dicha moneda C es guiada por la primera cara lateral 70a de dicha solapa de
distribucién 70 y el segundo conducto 81 dispuesto debajo de dicha solapa de distribucién 70 y como resultado, se
almacena en la tolva delantera 84 proporcionada para esta seccién D2.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del segundo
conducto 81 en la segunda seccién de distribucién D2 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporciona en esta seccién D2. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la tercera seccién de distribucién D3 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
monedas en movimiento 68 que esté dispuesto en la posicién inmediatamente después de la segunda seccién de
distribucién D2. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposicién/dispensaciéon de monedas).

Una moneda C que ha pasado a través de la segunda seccién de distribucién D2 en la trayectoria de transporte de
monedas 76 llega a la entrada de la tercera seccion de distribucién D3. Esta llegada de la moneda C se detecta
mediante el funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68, que estd dispuesto en la posicidn
inmediatamente anterior a la tercera seccion de distribucién D3.

Cuando la denominacién de la moneda C asi llegada no es igual a ninguna de las dos denominaciones designadas o
diana (por ejemplo, 5 centavos y 10 centavos) para la tercera seccién de distribucién D3, la solapa de distribucién 70
proporcionada en esta seccién D3 se mantiene en la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por lo tanto, la
compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D3 se mantiene cerrada por el extremo superior 70c
de dicha solapa de distribucién 70. Por esta razén, dicha moneda C que se transporta por la trayectoria de
transporte de monedas 76 no cae a través de dicha compuerta 76a sino que pasa a través de esta y luego, es
transportada por la trayectoria 76 hacia la cuarta seccién de distribucién D4.

El hecho de que dicha moneda C no caiga a través de dicha compuerta 76a en la tercera seccién de distribucién D3
se detecta por el no funcionamiento del sensor de caida de monedas 69 que esta proporcionado en esta seccién D3.
El hecho de que dicha moneda C se haya transportado por la trayectoria 76 hacia la cuarta seccién de distribucion
D4 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68 que esta dispuesto en la
posicién inmediatamente después de la tercera seccién de distribucién D3. Estos dos hechos asi detectados se
notifican al dispositivo de control (el programa de control) del aparato principal mencionado anteriormente (por
ejemplo, el aparato de deposicién/dispensacién de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la tercera seccién de distribuciéon D3 es igual a una de las

dos denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 10 centavos) para la tercera seccién de distribuciéon D3, la
solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D3 pivota hacia arriba por medio del solenoide 72 relevante
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a la primera posicién conmutada A1 (ver la figura 24) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por lo
tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D3 se abre, como se muestra en la figura 39.
Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del cuerpo
principal 61. Después de eso, dicha moneda C es guiada por la segunda cara lateral 70b de dicha solapa de
distribucién 70 y el primer conducto 80 dispuesto debajo de dicha solapa de distribucién 70 y como resultado, se
almacena en la tolva trasera 83 proporcionada para esta seccién 03.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del primer
conducto 80 en la tercera seccidn de distribucion 03 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporcionado en esta seccién 03. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la cuarta seccién de distribuciéon 04 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
monedas en movimiento 68 que esta dispuesto en la posicién inmediatamente después de la tercera seccién de
distribucién 03. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensacién de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la tercera seccidn de distribucién D3 es igual a la otra de
las dos denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 5 centavos) para la tercera seccién de distribucién D3, la
solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D3 pivota hacia abajo por medio del solenoide 72 relevante
hasta la segunda posicién conmutada A2 (ver la figura 25) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23).
Por lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D3 se abre, como se muestra en la
figura 40. Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del
cuerpo principal 61. A continuacién, dicha moneda C es guiada por la primera cara lateral 70a de dicha solapa de
distribucién 70 y el segundo conducto 81 dispuesto debajo de dicha solapa de distribucion 70 y, como resultado, se
almacena en la tolva delantera 84 proporcionada para esta seccién D3.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del segundo
conducto 81 en la tercera seccion de distribucion D3 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporcionado en esta seccién D3. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la cuarta seccién de distribucién D4 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
moneda en movimiento 68 que estd dispuesto en la posicién inmediatamente después de la tercera seccidén de
distribucién D3. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensaciéon de monedas).

Una moneda C que ha pasado la tercera seccién de distribucién D3 por la trayectoria de transporte de monedas 76
llega a la entrada de la cuarta seccién de distribucién D4. La llegada de la moneda C se detecta mediante el
funcionamiento del sensor de monedas en movimiento 68, que esta dispuesto en la posicién inmediatamente antes
de la cuarta seccidn de distribucién D4. La denominacién de la moneda C asi obtenida es igual a cualquiera de las
dos denominaciones restantes designadas o diana (por ejemplo, 1 centavo y 2 centavos).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la cuarta seccién de distribucién D4 es igual a una de las
dos denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 2 centavos) para la cuarta seccién de distribucién D4, la
solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D4 pivota hacia arriba por medio del solenoide 72 relevante
hasta la primera posicién conmutada A1 (ver la figura 24) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23). Por
lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D4 se abre, como se muestra en la figura
39. Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del cuerpo
principal 61. A continuacién, dicha moneda C es guiada por la segunda cara lateral 70b de dicha solapa de
distribucién 70 y el primer conducto 80 dispuesto debajo de dicha solapa de distribuciéon 70 y, como resultado, se
almacena en la tolva trasera 83 proporcionada para esta seccién D4.

El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del primer
conducto 80 en la cuarta seccidn de distribucion D4 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporcionado en esta seccién D4. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la trayectoria de desbordamiento 75 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
moneda en movimiento 68 que estd dispuesto en la posicién inmediatamente después de la cuarta seccién de
distribucién D4. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensaciéon de monedas).

Cuando la denominacién de la moneda C que ha llegado a la cuarta seccion de distribucién D4 es igual a la otra de
las dos denominaciones designadas o diana (por ejemplo, 1 centavo) para la cuarta seccién de distribucién D4, la
solapa de distribucién 70 proporcionada en esta seccién D4 pivota hacia abajo por medio del solenoide 72 relevante
hasta la segunda posicién conmutada A2 (ver la figura 25) desde la posicién predeterminada AO (ver la figura 23).
Por lo tanto, la compuerta 76a de la trayectoria 76 dispuesta en esta seccién D4 se abre, como se muestra en la
figura 40. Por esta razén, dicha moneda C asi llegada cae a través de dicha compuerta 76a hacia el interior del
cuerpo principal 61. A continuacién, dicha moneda C es guiada por la primera cara lateral 70a de dicha solapa de
distribucién 70 y el segundo conducto 81 dispuesto debajo de dicha solapa de distribucion 70 y, como resultado, se
almacena en la tolva delantera 84 proporcionada para esta seccién D4.
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El hecho de que dicha moneda C haya caido a través de dicha compuerta 76a para pasar a través del segundo
conducto 81 en la cuarta seccidén de distribucién D4 se detecta mediante el funcionamiento del sensor de caida de
monedas 69 proporcionado en esta seccién D4. El hecho de que dicha moneda C no se haya transportado por la
trayectoria 76 hacia la trayectoria de desbordamiento 75 se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de
moneda en movimiento 68 que esté dispuesto en la posicién inmediatamente después de la cuarta seccién de
distribucién D4. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de control) del
aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposiciéon/dispensaciéon de monedas).

Cuando la cantidad de monedas C que se han arrojado al aparato 1 de esta forma de realizacién excede la cantidad
procesable (la limitacién del proceso) del aparato 1, se juzga que el aparato 1 esta en estado de desbordamiento. En
este caso, con respecto a las monedas C (que se denominan "monedas desbordadas") que llegan a la unidad de
transporte y distribucién de monedas 60 una vez alcanzada la cantidad procesable, todas las compuertas 76a
proporcionadas en la primera a cuarta secciones de distribucién D1 a D4 de la unidad 60 se mantienen en el estado
cerrado por los extremos superiores 70c de las correspondientes solapas de distribucion 70. Por esta razén, las
monedas C desbordadas no caen respectivamente a través de las compuertas 76a relevantes que se proporcionan
respectivamente en las secciones D1 a D4, sino que pasan a través de estas y luego, se transportan por la
trayectoria de transporte de monedas 76 hasta la trayectoria de desbordamiento 75 que estad proporcionada en el
extremo terminal de la trayectoria 76. Posteriormente, las monedas desbordadas C caen hacia el contenedor
recolector de monedas desbordadas 85 que se encuentra debajo de la trayectoria de desbordamiento 75 y se
almacenan en este, como se muestra en la figura 45.

El hecho de que las monedas desbordadas C no caigan a través de la compuerta 76a proporcionada en la cuarta
seccion de distribucién D4 para pasar a través de esta se detecta mediante el no funcionamiento del sensor de caida
de monedas 69 proporcionado en esta seccién D4. El hecho de que dichas monedas C desbordadas se hayan
transportado por la trayectoria 76 hacia la trayectoria de desbordamiento 75 se detecta mediante el funcionamiento
del sensor de monedas en movimiento 68, que esta dispuesto en la posicién inmediatamente después de la cuarta
seccion de distribucién D4. Estos dos hechos asi detectados se notifican al dispositivo de control (el programa de
control) del aparato principal mencionado anteriormente (por ejemplo, el aparato de deposicién/dispensacién de
monedas).

Efectos ventajosos del aparato para discriminar y transportar monedas

Con el aparato 1 para discriminar y transportar monedas de acuerdo con la forma de realizacién de la presente
invencidén, como se ha explicado anteriormente en detalle, la unidad de separacién y discriminacion de monedas 20
comprende la seccién de separacién de monedas que estd configurada para separar las monedas C almacenadas
en la unidad de almacenamiento de monedas 10 entre si para entregar las monedas C asi separadas en la actitud
predeterminada; y la seccién de discriminacién de monedas, que esta montada en la pared superior 22a de la
carcasa 22 que tiene el orificio pasante 22d, que esta configurado para discriminar la denominacién y autenticidad
de las monedas C enviadas desde la seccidon de separacién de monedas para entregar las monedas C asi
discriminadas. La unidad de transporte y distribuciéon de monedas 60 esté configurada para distribuir las monedas C
que se han sometido a la discriminacién de denominacién y autenticidad en la seccién de discriminaciéon de
monedas de acuerdo con las denominaciones respectivas durante el transporte. Ademas, al ver el estado de
movimiento o flujo de las monedas C macroscépicamente, las monedas C separadas en la seccién de separacién de
monedas de la unidad 20 se mueven en la direccion X mostrada en la figura 9 en el plano horizontal y, a
continuacién, se entregan a la seccidén de discriminacién de monedas de la unidad 20 a través de la primera region
de entrega P1. Las monedas C cuya denominacién y autenticidad se han discriminado en la seccién de
discriminacion de monedas de la unidad 20 se mueven en la direccion Y mostrada en la figura. 9, que es
perpendicular a la direccidén X en el plano horizontal y, a continuacién, se entregan a la unidad de transporte y
distribucién de monedas 60 a través de la segunda regién de entrega P2. Esto significa que las monedas C a
procesar se envian a la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 desde la unidad de separacién y
discriminacién de monedas 20 después de cambiar su direccién de movimiento 90° en el plano horizontal.

En la unidad de transporte y distribucion de monedas 60, cada una de la segunda, tercera y cuarta secciones de
distribucién D2, D3 y D4 esta configurada para distribuir monedas C en sus dos denominaciones correspondientes
mediante el uso de la solapa de distribucién 70 que sirve como Unico miembro de compuerta y que es accionada por
los solenoides de accionamiento de solapa de distribucién 72.

Por lo tanto, el tamafio de cada una de las secciones de distribucién segunda a cuarta D2 a D4 es menor que el de
la seccién de distribucién convencional divulgada en la publicacién N.° 4997374 y la publicacién N.° 2018-198010
mencionadas anteriormente, donde las monedas se distribuyen en sus dos denominaciones mediante el uso de dos
miembros de compuerta.

Ademas, la primera seccién de distribucidén D1 estd configurada para distribuir las monedas C en sus tres

denominaciones mediante el uso de la solapa de rechazo 71 que sirve como segundo miembro de compuerta y que
es accionada por el solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73 ademés de la solapa de distribucion 70
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que sirve como primer miembro de compuerta y que es accionada por los solenoides de accionamiento de solapa de
distribucién 72. Por lo tanto, el tamafio de la primera seccién de distribucién D1 es mayor que el de cada una de la
segunda a cuarta secciones de distribucién D2 a D4. Sin embargo, aun asi, el tamafio de la primera seccién de
distribucién D1 es menor que el de la seccidén de distribucién convencional divulgada en la publicacién N° 4997374 y
la publicacion N° 2018-198010 mencionadas anteriormente, donde la solapa de rechazo 71 que sirve como segundo
miembro de compuerta y que es accionada por el solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73 se agrega a
los dos miembros de compuerta mencionados anteriormente.

En consecuencia, la longitud Lx60 de la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 en la direccién X de la
figura 9, que incluye la primera a cuarta secciones de distribucién D1 a D4, donde cada una tiene la estructura y
funcién mencionadas anteriormente, y la longitud Ly60 de la unidad 60 en la direccién Y de la figura 9, pueden
reducirse en comparacién con las de las estructuras convencionales divulgadas en la publicacién N.° 5760233 y la
publicacién N.° 2019-057269 mencionadas anteriormente donde la distribucion de monedas de una unica
denominacién se lleva a cabo en cada unidad de distribucién, y con aquellas de las estructuras convencionales
divulgadas en la publicaciéon N.° 4997374 y la publicacion N.° 2018- 198010 mencionadas anteriormente donde la
distribucién de monedas de dos denominaciones se lleva a cabo mediante el uso de dos miembros de compuerta en
cada unidad de distribucién. Como resultado, el tamafio total (es decir, la longitud en direccién X Lx1 y la longitud en
direccién Y Ly1) del aparato 1 para discriminar y transportar monedas de acuerdo con la forma de realizacién de la
presente invencién puede reducirse en comparacidn con estas estructuras convencionales mediante la reduccién del
tamafio total de la unidad de transporte y distribucién de monedas 60. Esto significa que el requisito reciente para
reducir el tamafio y/o ahorro de espacio del aparato 1 de acuerdo con la forma de realizaciéon de la presente
invencién puede encontrarse facilmente al reducir el tamafio de cada uno de las secciones de distribucién.

Ademés, con el aparato 1 de acuerdo con la forma de realizacién de la presente invencién, como ya se ha descrito
en "Relacidén entre las direcciones de movimiento de las monedas en dos unidades", la longitud en direccién X Lx20
de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 se expresa como Lx20 + D26 + D27 y la longitud en
direccién Y Ly20 de la misma unidad 20 se expresa como Ly20 = 0,7 x D27 mediante el uso del didmetro D26 del
disco giratorio 26 y el diametro D27 del contacto deslizante giratorio 27. Asi, la longitud en direccién Y Ly20 de la
unidad 20 es menor que la mitad (1/2) de la longitud en direccién X Lx20 de esta. En consecuencia, con el aparato 1
de esta forma de realizacidn, la longitud en direccién Y Ly20 de la unidad de separacién y discriminacién de
monedas 20 puede hacerse considerablemente menor que la de la estructura convencional divulgada en la
publicacién N.° 5760233 mencionada anteriormente, en la que la direccién de movimiento macroscépico de las
monedas en la unidad de separacion y discriminacién de monedas y la de la unidad de transporte y distribucién de
monedas son las mismas. Esto significa que la longitud en direccién Y de la unidad de separacién y discriminacion
de monedas 20 puede reducirse ademas de la reduccién de tamafio global de la unidad de transporte y distribucion
de monedas 60 del aparato 1, lo que produce un efecto ventajoso de reduccién adicional y/o ahorro de espacio del
tamafio general (es decir, la longitud en direccién X Lx1 y la longitud en direccién Y Ly1) del aparato 1.

Ademas, la necesidad de disponer la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 de manera que sea
perpendicular a la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 en un plano horizontal es (i) cambiar la
direccién de movimiento de las monedas C a la direccién Y desde la direccion X por medio del orificio pasante 22d
de la pared superior 22a y la abertura 21a de la placa base 21 en la segunda regién de entrega P2, y (ii)
proporcionar adicionalmente el miembro de cambio de direcciéon 74 entre la seccién de discriminacién de monedas
de la unidad 20 y la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 solamente. Por lo tanto, no es necesario
cambiar la estructura basica de la seccién de discriminacién de monedas. En consecuencia, la reduccion de tamafio
y/o el ahorro de espacio del aparato 1 mencionados anteriormente se puede llevar a cabo con una estructura simple
y de bajo costo. Ademas, con el aparato 1 de acuerdo con esta forma de realizacidn, la longitud de Lx20 direccién X
de la unidad de separacién y discriminacién de monedas 20 es un poco mas grande que en el caso donde la unidad
de separacidén y discriminacién de monedas 20 y la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 estén
alineadas en la direccién Y. Por lo tanto, la longitud Lx1 de direccién X del aparato 1 también es un poco mas grande
que dicho caso. Sin embargo, el fabricante puede hacer frente o abordar eficaz y facilmente dicha ligera ampliacién
de la longitud de direccién X Lx1 del aparato 1 a través de una modificacién adecuada en el aparato principal (por
ejemplo, el aparato de depésito/dispensacion) en el que esta incorporado el aparato 1. En consecuencia, no surge
ningln problema debido a dicha ligera ampliacién de la longitud de direccién X Lx1.

Efectos ventajosos del mecanismo de distribucién de monedas

A continuacién, se describiran los efectos ventajosos del mecanismo de distribucién de monedas de acuerdo con las
formas de realizacién de la presente invencién, la cual se proporciona en cada una de la primera a cuarta secciones
de distribucion D1 a D4 en la unidad de transporte y distribucién de monedas 60 del aparato 1 de acuerdo con la
forma de realizacién de la presente invencién.

El mecanismo de distribucién de monedas incorporado en cada una de la primera a cuarta secciones de distribucion
D1 a D4 comprende la trayectoria de transporte de monedas 76 que tiene la compuerta 76a para dejar caer las
monedas C; la solapa de distribucién 70 (que sirve como primer miembro de compuerta) que estd colocado debajo
de la compuerta 76a en una proximidad de la trayectoria de transporte de monedas 76 y que esta configurado para
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moverse alrededor de los ejes pivotantes 88; y el mecanismo de accionamiento de la solapa de distribuciéon que
incluye los solenoides 72 (que sirve como el primer dispositivo de conmutacién de posicién) que esta configurado
para cambiar la posicién de la solapa de distribucién 70 al mover la solapa de distribucién 70 alrededor de los ejes
pivotantes 88.

La solapa de distribuciéon 70 estd configurada para moverse entre (i) la posicidén predeterminada A0, donde la
compuerta 76a esta cerrada, (ii) la primera posicibn conmutada A1, donde la compuerta 76a esta abierta para
permitir que una moneda C caiga desde la trayectoria de transporte de monedas 76 a través de la compuerta 76a, lo
que, de este modo, mueve la moneda C caida en la direccién hacia la tolva trasera 83 relevante (es decir, la primera
direccién), y (iii) la segunda posicién de conmutacién A2, donde la compuerta 76a se abre para permitir que una
moneda C caiga desde la trayectoria de transporte de monedas 76 a través de la compuerta 76a, lo que, de este
modo, desplaza la moneda C en direccion hacia la tolva delantera 84 relevante (es decir, la segunda direccién).

Ademas, (a) cuando una moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 a punto de
llegar a la compuerta 76a tiene una denominacion igual a una de las dos denominaciones relevantes (es decir, la
primera denominacion), la solapa de distribuciéon 70 se mueve desde la posicion predeterminada AO para ubicarse
en la primera posicién conmutada A1 por los solenoides 72 del mecanismo de accionamiento de la solapa de
distribucién, lo que, de este modo, permite que la moneda C caiga desde la trayectoria de transporte de monedas 76
a través de la compuerta 76a en la primera direccién hacia la tolva trasera 83 relevante. (b) Cuando una moneda C
que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas 76 a punto de alcanzar la compuerta 76a tiene una
denominacién igual a la otra de las dos denominaciones relevantes (es decir, la segunda denominacién), la
compuerta de distribuciéon 70 se mueve desde la posicion predeterminada AO para ubicarse en la segunda posicién
conmutada A2 mediante los solenoides 72 del mecanismo de accionamiento de la compuerta de distribucion, lo que,
de este modo, permite que la moneda C caiga desde la trayectoria de transporte de monedas 76 a través de la
compuerta 76a en la segunda direcciéon hacia la tolva delantera 84 relevante. (¢) Cuando una moneda C que se
transporta por la trayectoria de transporte de monedas 76 a punto de alcanzar la compuerta 76a no tiene una
denominacién igual a ninguna de las dos denominaciones relevantes (no es igual a la primera denominacién ni a la
segunda denominacién), los solenoides 72 se mantienen en la posicién predeterminada A0, lo que, de este modo,
permite que la moneda C pase a través de la compuerta 76a sin caer desde la trayectoria de transporte de monedas
76 a través de la compuerta 76a.

De este modo, con el mecanismo de distribucion de monedas de acuerdo con la forma de realizacién de la presente
invencién, la solapa de distribucién 70, que estd colocada debajo de la compuerta 76a en la proximidad de la
trayectoria de transporte de monedas 76, esta configurada para moverse mediante los solenoides 72 del mecanismo
de accionamiento de la solapa de distribucién entre la posicién predeterminada AQ, la primera posicién conmutada
A1y la segunda posicién conmutada A2. Por lo tanto, al cambiar la posicién de la solapa de distribucién 70 (es decir,
el primer miembro de compuerta) como un solo miembro de acuerdo con una denominacién deseada, la direccidén de
movimiento de la moneda C que se transporta en la trayectoria de transporte de monedas 76 a punto de llegar a la
compuerta 76a se puede establecer para caer a través de la compuerta 76a en la direccidén hacia la tolva trasera 83
relevante (es decir, en la primera direccion), para caer a través de la compuerta 76a en la direccién hacia la tolva
delantera 84 (es decir, en la segunda direccidén), o para pasar a través de la compuerta 76a sin caer a través de la
compuerta 76a.

En consecuencia, dos denominaciones deseadas de monedas C pueden distribuirse al proporcionar la solapa de
distribucién 70 como un Unico miembro de compuerta y cambiar la posicién de la solapa de distribucién 70 de
acuerdo con las denominaciones. Esto significa que la misma funcién que la de los mecanismos convencionales de
distribucién de monedas divulgados en la publicacién N.° 4997374 y la publicacién N.° 2018-198010 mencionadas
anteriormente puede realizarse mediante el uso de la solapa de distribucién 70 como un Gnico miembro de
compuerta.

Ademas, dado que la funcién de distribucién de monedas C de dos denominaciones para moverse en diferentes
direcciones se realiza mediante el uso de la solapa de distribucién 70 como un Unico miembro de compuerta, el
mecanismo de distribucion de monedas de acuerdo con la forma de realizacién de la presente invencién es mas
simple en configuracién mecénica y mecanismo de conduccién que los mecanismos de distribucién de monedas
convencionales mencionados anteriormente divulgados en la publicacion N.° 4997374 y publicacién N.° 2018-
198010 donde dos denominaciones deseadas se distribuyen mediante el uso de dos miembros de compuerta, es
facil en la reduccién del costo de fabricacién y facilitar el mantenimiento, y es facil en la produccién del programa de
control para controlar los solenoides 72 que estan incluidos en el mecanismo de conduccién de la solapa de
distribucién (es decir, el primer dispositivo de conmutacién de posicién) y una versidn superior de este.

Ademas, el mecanismo de distribucién de monedas de acuerdo con la forma de realizacién de la presente invencion
incorporado en la primera seccidn de distribucion D1 ademas comprende la solapa de rechazo 71 (es decir, el
segundo miembro de compuerta) qué esta proporcionado en una proximidad de la solapa de distribucién 70 y que
puede moverse alrededor del ejes pivotantes 91 ademés de la solapa de distribucién 70 (es decir, el primer miembro
de compuerta) que puede moverse alrededor de los ejes pivotantes 88. Ademés, cuando la solapa de distribucién 70
AE 328-P36356EP00 ASAHI SEIKO CO.,, LTD.
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se encuentra en la segunda posicion A2, la solapa de rechazo 71 esta configurada para permitir que una moneda C
que se deja caer desde la trayectoria de transporte de monedas 76 a través de la compuerta 76a se mueva en la
tercera direccion (es decir, la direccion hacia la cinta dispensadora) que es diferente de la primera direccién hacia la
tolva trasera 83 relevante y la segunda direccién hacia la tolva delantera 84 relevante. Por esta razén, se produce el
efecto ventajoso de que en este mecanismo de distribucién de monedas pueden distribuirse monedas C de tres
denominaciones en total (por ejemplo, las dos denominaciones relevantes y una denominacién rechazable).

Ademas, la tercera denominacién no se limita a la denominacién rechazada. No hace falta decir que la tercera
denominacién puede ser cualquiera de las denominaciones autorizadas distintas de las denominaciones a procesar
(es decir, las denominaciones diana). En este caso, el nimero total de denominaciones diana se incrementa en uno
y, como resultado, pueden distribuirse nueve denominaciones en total en el aparato 1.

Modificaciones
Las formas de realizacién mencionadas anteriormente son ejemplos realizados de ejemplo de la presente invencién.

Por ejemplo, en la forma de realizacién del aparato 1 mencionada anteriormente, el disco giratorio 26 se utiliza en la
seccién de separacién de monedas y el contacto deslizante giratorio 27 se utiliza en la seccién de discriminacién de
monedas; sin embargo, la presente invencién no se limita a esto. Puede utilizarse cualquier otra estructura para la
seccidon de separacidén de monedas si es capaz de separar las monedas C como se desea. Puede utilizarse
cualquier otra estructura para la seccién de discriminacién de monedas si es capaz de discriminar la denominacién y
autenticidad de las monedas C segun se desee.

Ademas, en la forma de realizaciéon del aparato 1 mencionada anteriormente, (i) la trayectoria de transporte de
monedas 76 que estd formada por el carril guia 66, la parte inclinada 77a de la cubierta trasera 77, y la porcidén
inclinada 78a de la cubierta frontal 78, (ii) la cinta sin fin 63 que tiene los pasadores 63a fijados a la misma a
distancias predeterminadas, y (iii) las compuertas 76a formadas en la trayectoria de transporte de monedas 76 se
utilizan en la unidad de transporte y distribucién de monedas 60. Sin embargo, la presente invencidén no se limita a
esto. Cualquier otra estructura puede utilizarse para este fin si es capaz de distribuir las monedas C como se desee
mientras se transportan.

Ademas, con la distribucién de monedas de acuerdo con las formas de realizacién mencionadas anteriormente, que
se incorporan respectivamente a la primera seccién de distribucién D1 y a cada una de las secciones de distribucién
segunda a cuarta D2 a D4, la solapa de distribucién 70 que es mévil alrededor de los ejes pivotantes 88 y que es
accionada por los solenocides de accionamiento de solapa de distribucién 72 se utiliza como primer miembro de
compuerta. Sin embargo, la presente invencién no se limita a esto. No hace falta decir que cualquier otro miembro
que tenga una forma y/o estructura diferente de la solapa de distribucién 70 puede utilizarse como el primer miembro
de compuerta si es capaz de llevar a cabo la misma funcién que la solapa de distribucién 70. Ademés, los medios
para accionar el primer miembro de compuerta también pueden modificarse opcionalmente de acuerdo con el
cambio aplicado a la solapa de distribucién 70.

Ademas, con el mecanismo de distribuciobn de monedas de acuerdo con la forma de realizacién AE 328-
P36356EPO0 ASAHI SEIKO CO., LTD. mencionada anteriormente, que esta incorporada en la primera seccién de
distribucién D1, la solapa de rechazo 71, que se mueve alrededor de los ejes pivotantes 91 y que es accionada por
el solenoide de accionamiento de solapa de rechazo 73, se utiliza como segundo miembro de compuerta, ademas
de la solapa de distribuciéon 70 como primer miembro de compuerta y los solenoides de accionamiento de solapa de
distribucién 72 para esta. Sin embargo, la presente invenciéon no se limita a esto. No hace falta decir que cualquier
otro miembro que tenga una forma y/o estructura diferente de la solapa de rechazo 71 puede utilizarse como el
segundo miembro de compuerta si es capaz de realizar la misma funcién que la solapa de rechazo 71. Ademas, los
medios para accionar el segundo miembro de compuerta también pueden modificarse opcionalmente de acuerdo
con el cambio aplicado a la solapa de rechazo 71.

Aplicacién industrial

El mecanismo de distribucién de monedas y el aparato para discriminar y transportar monedas de acuerdo con la
presente invencién son aplicables no solo a monedas como moneda sino también a equivalentes de monedas como
fichas y medallas. Ademas, el mecanismo de distribucién de monedas y el aparato para discriminar y transportar
monedas de acuerdo con la presente invencién son aplicables no solo a cualquier aparato de depdsito/dispensacion
de monedas, sino también a cualquier aparato de procesamiento de monedas que necesite un transporte y
distribucién selectivos de monedas de las denominaciones deseadas. El alcance de la presente invencién, por lo
tanto, debe determinarse Unicamente por las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un mecanismo para distribuir monedas en sus denominaciones durante el transporte; en donde el mecanismo
comprende:

una trayectoria de transporte de monedas (76) que tiene una compuerta (76a) para dejar caer las monedas;

un primer miembro de compuerta (70) que se coloca debajo de la compuerta en las proximidades de la
trayectoria de transporte de monedas y que esta configurado para moverse alrededor de un primer eje (88);

y

un primer dispositivo de conmutacién de posicién (72, 86, 87, 88) que estéd configurado para conmutar una
posicién del primer miembro de compuerta al mover el primer miembro de compuerta alrededor del primer
eje;

en donde el primer miembro de compuerta estd configurado para moverse entre (i) una posicién
predeterminada donde la compuerta esté cerrada, (ii) una primera posicién conmutada donde la compuerta
esta abierta para permitir que una moneda caiga desde la trayectoria de transporte de monedas a través de
la compuerta abierta, lo que, de este modo, mueve la moneda caida en una primera direccién, y (iii) una
segunda posicién conmutada donde la compuerta est4 abierta para permitir que una moneda caiga desde la
trayectoria de transporte de monedas a través de la compuerta abierta, o que, de este modo, mueve la
moneda caida en una segunda direccién que es diferente de la primera direccién;

cuando una moneda que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas a punto de alcanzar la
compuerta tiene una primera denominacién predeterminada, el primer miembro de compuerta se mueve
desde la posicién predeterminada para ubicarse en la primera posicién conmutada por el primer dispositivo
de conmutacién de posicidn, lo que, de este modo, permite que la moneda caiga desde la trayectoria de
transporte de monedas a través de la compuerta abierta en la primera direccién;

cuando una moneda que se transporta por la trayectoria del transporte de monedas a punto de alcanzar la
compuerta tiene una segunda denominacién predeterminada que es diferente de la primera denominacion,
el primer miembro de compuerta se mueve de la posiciéon predeterminada para ubicarse en la segunda
posicidon conmutada por el primer dispositivo de conmutacién de posicién, lo que, de este modo, permite
que la moneda caiga desde la trayectoria de transporte de monedas a través de la compuerta abierta en la
segunda direccién; y

cuando una moneda que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas a punto de alcanzar la
compuerta tiene una denominacién desigual a la primera denominacidén y a la segunda denominacién, el
primer miembro de compuerta se mantiene en la posicién predeterminada, lo que, de este modo, permite
que la moneda pase a través de la compuerta cerrada sin caer desde la trayectoria de transporte de
monedas a través de la compuerta,

en donde el mecanismo comprende ademés:

un segundo miembro de compuerta (71) que se coloca debajo de la compuerta en una proximidad de la
trayectoria de transporte de monedas y que esta configurado para moverse alrededor de un segundo eje
predeterminado (91); y

un segundo dispositivo de conmutacién de posicién (73, 89, 90, 91) que esta configurado para conmutar
una posicion del segundo miembro de compuerta al mover el segundo miembro de compuerta alrededor del
segundo eje;

en donde el segundo miembro de compuerta esta configurado para permitir que una moneda que ha caido
desde la trayectoria de transporte de monedas a través de la compuerta abierta en un estado en el que el
primer miembro de compuerta se ha ubicado en la segunda posicién conmutada se mueva en la segunda
direccion o una tercera direccién de acuerdo con la denominaciéon de la moneda;

la tercera direccién es diferente de la primera direccidén y de la segunda direccion; y

el segundo miembro de compuerta esta configurado para pivotar alrededor del segundo eje, en donde
preferentemente

el segundo dispositivo de conmutacién de posicién comprende un dispositivo generador de movimiento

alternativo (73) que estd configurado para alternar una parte operativa (73a) en una direccién
aproximadamente perpendicular al segundo eje; y

34



5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2972 358 T3

la parte operativa estd configurada para tomar selectivamente una de una primera posicién donde el
segundo miembro de compuerta estd ubicado en una posiciéon predeterminada, y una segunda posicién
donde el segundo miembro de compuerta estd ubicado en una posicién conmutada.

2. El mecanismo de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde en la posicién predeterminada, la compuerta se cierra
mediante el primer miembro de compuerta de manera tal que un extremo del primer miembro de compuerta entre en
contacto con la compuerta;

en la primera posicién conmutada, la compuerta se abre de manera tal que el extremo del primer miembro
de compuerta esté separado de la compuerta, y una primera cara del primer miembro de compuerta sirva
como cara de guia para guiar una moneda que ha caido a través de la compuerta abierta en la primera
direccién; y

en la segunda posicién conmutada, la compuerta se abre de manera tal que el extremo del primer miembro
de compuerta esté separado de la compuerta, y una segunda cara del primer miembro de compuerta sirva
como cara de guia para guiar una moneda que ha caido a través de la compuerta abierta en la segunda
direccién.

3. El mecanismo de acuerdo con la reivindicacién 1 0 2, en donde el primer eje para el primer miembro de compuerta
esta dispuesto cerca de la compuerta para extenderse a lo largo de una direccién de transporte de la trayectoria de
transporte de monedas; y una direccién de movimiento del primer miembro de compuerta alrededor del primer eje
cuando el primer miembro de compuerta se cambia a la segunda posicibn conmutada desde la posicién
predeterminada es opuesta a una direccién de movimiento del primer miembro de compuerta alrededor del primer
eje cuando el primer miembro de compuerta se cambia a la primera posicibn conmutada desde la posicién
predeterminada.

4. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde se proporciona un miembro
de conducto debajo del primer miembro de compuerta; y

el miembro de conducto esta configurado para guiar una moneda que ha caido a través de la compuerta abierta
hacia un contenedor deseado cuando el primer miembro de compuerta se cambia a la primera posicién conmutada o
a la segunda posicién conmutada desde la posicién predeterminada.

5. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el primer dispositivo de
conmutacién de posicién comprende

un dispositivo generador de movimiento alternativo que esta configurado para alternar una parte operativa
en una direcciéon aproximadamente perpendicular al primer eje; y

un mecanismo de manivela que estd configurado para convertir un movimiento alternativo de la parte
operativa del dispositivo generador de movimiento alternativo en un movimiento de pivote alrededor del
primer eje y para transmitir el movimiento de pivote al primer miembro de compuerta.

6. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el segundo miembro de
compuerta estd configurado para moverse entre (a) la posicidn predeterminada donde se cierra una trayectoria de
movimiento para permitir que una moneda que ha caido desde la trayectoria de transporte de monedas a través de
la compuerta abierta se mueva en la tercera direccién, y (b) la posicién conmutada donde se abre la trayectoria de
movimiento;

cuando una moneda que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas a punto de llegar a la
compuerta tiene una tercera denominacién predeterminada que es diferente de la primera denominacién y
la segunda denominacién, el primer miembro de compuerta esta ubicado en la segunda posicién
conmutada por el primer dispositivo de conmutacién de posiciéon y el segundo miembro de compuerta esta
ubicado en la posicién conmutada por el segundo dispositivo de conmutacién de posicién, lo que, de este
modo, permite que la moneda que ha caido desde la trayectoria de transporte de monedas a través de la
compuerta abierta se mueva a través de la trayectoria de movimiento en la tercera direccién; y

cuando una moneda que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas a punto de llegar a la
compuerta tiene la segunda denominacién, el primer miembro de compuerta esta ubicado en la segunda
posicion conmutada por el primer dispositivo de conmutacién de posicién y el segundo miembro de
compuerta estd ubicado en la posicién predeterminada por el segundo dispositivo de conmutacién de
posicién, lo que, de este modo, permite que la moneda que ha caido desde la trayectoria de transporte de
monedas a través de la compuerta abierta se mueva en la segunda direccion.

7. El mecanismo de acuerdo con la reivindicaciéon 6, en donde una denominacién rechazada se designa como
tercera denominacion;
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cuando una moneda que se transporta por la trayectoria de transporte de monedas a punto de llegar a la compuerta
tiene la denominacién rechazada, el primer miembro de compuerta esta ubicado en la segunda posicién conmutada
y el segundo miembro de compuerta esta ubicado en la posicién conmutada, lo que, de este modo, permite que la
moneda caiga desde la trayectoria de transporte de monedas a través de la compuerta para descargarse a través de
la trayectoria de movimiento hacia el exterior de un aparato que comprende dicho mecanismo.

8. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde el primer miembro de
compuerta esté configurado para poder pivotar alrededor del primer eje, en donde preferentemente

el primer dispositivo de conmutacién de posicibn comprende un dispositivo generador de movimiento
alternativo que esta configurado para alternar una parte operativa en una direccién aproximadamente
perpendicular al primer eje; y

la parte operativa estd configurada para tomar selectivamente una de una posicién intermedia donde el
primer miembro de compuerta esta ubicado en la posicién predeterminada, una posicién sobresaliente
donde el primer miembro de compuerta estd ubicado en la primera o segunda posicién conmutada, y una
posicion retraida donde el primer miembro de compuerta estd ubicado en la segunda o primera posicién
conmutada.

9. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde la trayectoria de transporte
de monedas esta formada por un carril guia, una porcién inclinada de una cubierta frontal; y una porcién inclinada de
una cubierta trasera;

el carril guia forma una parte inferior de la trayectoria de transporte de monedas, la porcién inclinada de la
cubierta frontal forma una cubierta frontal de la trayectoria de transporte de monedas, y la porcién inclinada
de la cubierta trasera forma una cubierta trasera de la trayectoria de transporte de monedas;

la compuerta esta formada por una abertura que esta formada en el carril guia; y
una moneda se transporta sobre el carril guia en un estado inclinado mientras esta en contacto con el carril
guia y la porcién inclinada de la cubierta frontal o la cubierta trasera;

y se deja caer a través de la abertura del carril guia cuando el primer miembro de compuerta esta ubicado
en la primera posicidén conmutada o en la segunda posicién conmutada.

10. El mecanismo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende ademas un sensor
de entrada de monedas que esté configurado para detectar la presencia o ausencia de introduccién de una moneda
en la trayectoria de transporte de monedas;

un sensor de monedas en movimiento que estd configurado para detectar la presencia o ausencia de
llegada de una moneda que se esté siendo transportando por la trayectoria de transporte de monedas en la
compuerta; y

un sensor de caida de monedas que esta configurado para detectar la presencia o ausencia de caida de
una moneda a través de la compuerta abierta desde la trayectoria de transporte de monedas.

11. Un aparato para discriminar y transportar monedas, que comprende:
una o mas secciones de distribucién montadas en una unidad de transporte y distribucién de monedas;

en donde cada una de la una o0 méas secciones de distribucién comprende el mecanismo de acuerdo con
cualquiera de las reivindicaciones precedentes 1 a 10.

12. El aparato de acuerdo con la reivindicaciéon 11, en donde, en una vista en planta, una direccién de movimiento
macroscépico de las monedas a procesar en la unidad de transporte y distribucién de monedas tiene una relacién
aproximadamente ortogonal con respecto a una direccién de movimiento macroscépico de las monedas a procesar
en una seccion de separacién y discriminacién de monedas.
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